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vector V560



PREDSLOV

Dakujeme vam, Ze ste si zvolili vysokovykonovy vektorovy frekvenény menié¢ pracujici
aj s uzavretym okruhom, zo série V560 spolo€nosti VYBO Electric Ltd.

Tato prirucka predstavuje navod na pouzivanie vektorového frekvenéného menica s
uzavretym okruhom zo série V560. Najdete v nej pokyny a zasady na instalaciu,
zapojenie, nastavenie funkénych parametrov, kazdodennu starostlivost, pokyny na
udrzbu, diagnostiku portch a rieSenie problémov s meni€om série V560.

Ak sa ma tento vyrobok spravne pouzivat, zarucit jeho maximalny vykon a zaistit
bezpe€nost uzivatelov a sprievodnych zariadeni, kym zacnete pouzivat menice
frekvencie zo série V560, pozorne si prestudujte tato priru¢ku. Nespravne pouzitie
mdze viest k abnormalnym stavom a porucham menica, skrateniu jeho prevadzkovej
Zivotnosti a dokonca k poskodeniu inych zariadeni.

Tento ” Navod na pouzitie a idrzbu ”  je sucastou prisluSenstva pristroja. Navod a iné
dokumenty su verejne pristupné na internetovej stranke spolo¢nosti
www.vyboelectric.sk

Vzhladom na neustale zdokonalovanie naSich produktov v8etky udaje podliehaju
priebeznym zmenam bez predchadzajuceho upozornenia.

Vy30

Eectricy .

Pouzivatel'ska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy menic série V560 s
uzavretym okruhom (so spatnou vazbou)

Verzia: V3.2
Datum revizie: Jul 2015

Tato prirucka sa vzt'ahuje na V6005 a vyssie programy.


http://www.vyboelectric.sk/
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1. KONTROLA PRODUKTU A UPOZORNENIA
K PREVADZKE

1.1 KONTROLA PRODUKTU

Dokladne skontrolujte vonkajsi obal, aby ste sa po dodani presvedcili, ¢i produkt nie je poSkodeny; ak sa na vonkajSom obale
nachadza $titok, skontrolujte modelové oznacenie a $pecifikacie, aby ste mali istotu, Ze suhlasia s vaSou objednavkou. Ak
zistite akékolvek poskodenie alebo nesulad, okamzite sa obratte na dodavatela tovaru.

1.1.1 KONTROLA TELESA FREKVENCNEHO MENICA A PRISLUSENSTVA

Pri vybalovani dokladne skontrolujte teleso frekve¢ného menica a prislusenstvo, aby ste si overili, ¢i pri preprave nedoslo
k poskodeniu, ¢i jednotlivé stcasti a komponenty nie st poskodené alebo nevykazuju znamky padu a ¢i je pritomna sustava
frekvenéného menica s nasledujlucim prislusenstvom:

® Navod na pouzitie;

® Certifikat-Prehlasenie o zhode
®  Zoznam produktov;

® Iné objednané prisluSenstvo.

V pripade, ak nieo chyba alebo su diely poskodené, okamzite sa obratte na dodavatela a Ziadajte o napravu.
1.1.2 UDAJOVY STITOK FREKVENCNEHO MENICA

Na frekvenénom menici sa nachadza udajovy stitok s vyznaéenym modelom, menovitymi parametrami, sériovym &islom
produktu a ¢iarovym kédom frekvenéného menica. Informacie na tdajovom $titku si znazornené nizsie:

[ wre | veipamzesmmoe ———Model menica

IV spEme ————Pocet faz, menovité vstupné napatie a frekvencia
AN SAMARR TSR\ jenovity vykon a vystupny prad
Sériové &islo produktu

HITHnnm —T—Certifikana znacka
I O Fiecic t—_Ciarovy kod

1.2 ZASADY BEZPECNOSTI

Pred instalaciou, zapojenim, obsluhou a Gdrzbou si pozorne prestudujte tieto pokyny, aby ste dokazali zabezpecit nalezité
pouzivanie produktu.

Sekcie s nazvom , Tipy“, ,Upozornenie”, ,Varovanie" a ,Nebezpecenstvo" v tomto ndvode na pouzivanie maju nasledujici
vyznam:

» Tipy: Tipy su uzito¢né informacie.

» Upozornenie: ZaleZitost si vyZzaduje pozornost pocas prevadzky.

Varovanie: Pokial' sa obsluha nebude realizovat podia poZiadaviek, méze dojst k stredne
zavaznému ubliZzeniu na zdravi os6b alebo majetkovym Skodam.

» Nebezpecenstvo: Bez obsluhy v sulade s poZiadavkami méze dojst k vaznemu
poskodeniu vybavenia alebo ubliZeniu na zdravi osob.

S SR
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.2.1 OZNAMENIA K PRIEBEHU INSTALACIE

. Fekven€ny meni¢ sa pre pripad poziaru nebude inStalovat na horfavé materialy.

Frekvenény menic sa nebude intalovat na miesta, kde by bol vystaveny priamemu slne€nému Ziareniu,
aby zbyto€ne nedoslo k ohrozeniu.

Frekvenény menic z tejto série sa nebude instalovat v prostredi s vybusnymi plynmi, z dévodu
nebezpecenstva vybuchu.

. Frekvenény meni¢ neinstalujte, ak je poSkodeny alebo chyba niektory z komponentov. Instalacia méze

viest' k ubliZzeniu na zdravi, poziaru alebo inym nehodam.

. Frekvenény meni¢ neodstrariujte ani nemodifikujte bez nalezitého opravnenia.
. Do frekvenéného meni¢a nesmu padnut Ziadne cudzie predmety, pretoze by mohlo dojst k jeho poruche.

. Pocas instalacie sa frekvenény meni¢ umiestni na podklad, ktory unesie jeho hmotnost; v opaénom

pripade by mohol spadnut.
.2.2 ZASADY BEZPECNOSTI PRE ZAPAJANIE KABELAZE

. Zapajanim kabelaze poverujte vyluéne odborny persondl. Ak sa zapojenie kabelaze nevykona spravne,

méze dojst k poskodeniu zariadeni a ublizeniu na zdravi oséb.

Kabelaz zaénite zapajat az po tom, ako bude panel s digitalnymi elektronkami frekvenéného menica
vonku dlhSie ako desat minut, pretoZe v opaénom pripade hrozi riziko zasahu elektrickym pradom.

. Uzemnovaci terminal frekvenéného meni¢a sa musi spolahlivo uzemnit; v opaénom pripade hrozi riziko

zasahu elektrickym pradom.

. Pripojenie zdroja striedavého prudu k vystupnym terminalom U, V a W na frekvenénom meniéi vyvola jeho

poskodenie a mdze viest k ublizeniu na zdravi.

Overte si, ¢i vstupné napatie a frekvenény meni¢ zodpovedaju menovitej hodnote napatia; v opa¢nom
pripade moze dojst’ k poskodeniu frekvenéného menica.

. Overte si, ¢i motor a frekvenény konvertor su vzajomne kompatibilné, pretoze v opaénom pripade dojde

k poSkodeniu motora a aktivacii ochranného prvku frekvenéného konvertora.

. Brzdovy rezistor sa nesmie priamo pripojit k svorke (+), (-) na zbernici DC; pretoZe v takom pripade hrozi

riziko poziaru a zni€enie pristroja.

.2.3 ZASADY BEZPECNOSTI PRE PREVADZKU

. Neobsluhujte spina¢ mokrymi rukami, pretoze v takom pripade méze dojst k zasahu elektrickym prddom.

. Predny kryt nainstalujte pred zapojenim a kym sa do zariadenia privadza elektricka energia, neodstranujte

kryt, pretoZe v takom pripade méze dojst k zasahu elektrickym pradom.

. Kym je zapnuté napajanie frekvenéného konvertora, ani v ¢ase ked je motor zastaveny, sa nedotykajte

terminalov frekvenéného menica, pretoze v takom pripade méze dojst’ k zasahu elektrickym pradom.

. Ak aplikujete funkciu restartu, nepriblizujte sa k vybaveniu pod zatazou, pretoze po skonéeni alarmu sa

moze nahle restartovat. V takom pripade mozZe dojst k ubliZzeniu na zdravi. Pocas restartu nastavte
systém tak, aby nemohlo dojst k ublizeniu na zdravi a $kodam na majetku.

. Nastavte pridavny spina¢ nidzového zastavenia, pretoZze v opaénom pripade méze dojst k ublizeniu na

zdravi.

. Teplota rebier chladi¢a a vstupnej timivky jednosmerného pridu méze byt mimoriadne vysoka, a preto sa

ich nedotykajte, aby vam nevznikli popaleniny.
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1.2.4 ZASADY BEZPECNOSTI PRE KONTROLU PRI UDRZBE

1. Ukony udrzby v ramci generélnej opravy a vymeny zariadeni méze realizovat vyluéne odborne zdatny
persondl udrzby. Pocas ¢innosti sa bude pouzivat naradie s izolaénou ochranou do 1000 V. Je prisne
zakazané ponechavat kovové sucasti vo vnutri zariadenia. V opaénom pripade hrozi riziko zasahu
elektrickym pradom, poziaru, ublizenia na zdravi a $kéd na majetku.

2. Po vymene riadiacej dosky sa pred zahajenim prevadzky musia nastavit' prisluSné parametre; v opaénom
pripade hrozi riziko $kéd na majetku.

1.3 ZNALOST PREVADZKY
1.3.1 UPLATNENIE VEDOMOSTi O POHONE BEZNYCH MOTOROV

1. Teplota pri pohone bezného motora s pouzitim frekvenéného meni¢a moéze byt o ¢osi vyssia ako v pripade
priemyselného sietového napajania. Pri dlhodobej prevadzke pri nizkej rychlosti méze mat na
prevadzkovu Zivotnost motora vplyv zniZzena schopnost odvadzania tepla. V tomto pripade bude zvoleny
Specialny frekvenény meni¢, alebo ddjde k znizeniu zatazenia motora.

2. Ked sa instaluje vybavenie s pohonom frekvenéného menica, niekedy méze dochadzat k rezonancii v
dosledku prirodzenej vibra¢nej frekvencie mechanického systému. Zvazte pouzitie pruznych spojeni a
izolaénej gumy alebo pouzitie funkcie frekvencie kmitania frekvenéného meni¢a na zabranenie vzniku
rezonancie pocas prevadzky.

3. Pri pohone bezného motora s pouzitim frekvenéného meni¢a méze byt hluénost vyssia ako v pripade

priemyselného sietového napajania. Na zniZenie hlu¢nosti je potrebné nalezitym spésobom zvysit
prenosovu frekvenciu frekvenéného menica.

1.3.2 UPLATNENIE VEDOMOSTi O POHONE SPECIALNYCH MOTOROV
1. Ak v pripade vysokorychlostného motora nastavena frekvencia frekvenéného meni¢a presahuje 120 Hz,
vykonajte kombinaény test s motorom, aby ste si overili bezpe¢nost' prevadzky.

2.V pripade synchréonneho motora je potrebné prispésobit’ nastavenie typu motora. Ohladom nastaveni sa
poradte s vyrobcom.

3. Pri prevadzke jednofazového motora sa nepouzivajte tento typ frekvenéného meni¢a. Dokonca, aj pri
jednofazovom napajani dochadza k trojfazovému vystupu, preto rad$ej aplikujte trojfazovy elektromotor.

1.3.3 OKOLITE PROSTREDIE

Zariadenie sa bude pouzivat v interiéri pri teplote prostredia od -10 do +45 °C, vlhkosti pod Urovriou 95 %
(bez kondenzacie vlhkosti), v bezprasnej oblasti, bez vystavenia pésobeniu priameho sine¢ného Ziarenia,
bez pritomnosti korozivnych plynov, horfavych plynov, olejovych vyparov, vodnej pary, vody alebo
plavajucich vlaknitych ¢i kovovych ¢iastociek; ak ma klient $pecifické poziadavky, je potrebné sa poradit s
vyrobcom.

1.3.4 INFORMACIE O PRIPAJANi PERIFERNEHO VYBAVENIA

. Na ochranu kabelaze je potrebné nakonfigurovat isti¢ pre kabelaz na strane vstupu frekvenéného menica.
Nepouzivajte zariadenie s vy$Sou ako odporuéanou hodnotou.

[y

2. Ak je potrebné prepinat na priemyselné sietové napdjanie a iné prvky, pri instalacii elektromagnetického
stykaca na vystupnej strane frekvenéného menic¢a vykonajte prepnutie az po tom, ako sa ukong¢i
prevadzka frekvenénéhomeni¢ a motor sa bezpecne zastavi.

3. Ak je pri pouzivani s tepelnym nadprudovym relé motora kabelaZ napajania motora prili§ dlha (nad 50 m),
niekedy sa to méze prejavit vysokofrekvenénym pridom pretekajicim cez kapacitny odpor distribuovany
kabelaZou, pricom prud pod Uroviiou nastavenej hodnoty tepelného relé moze tiez spésobit vyhodenie
relé. V tomto pripade zniZte prenosovu frekvenciu alebo aplikujte vystupny filter.

Pouzivatel'ska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy meni¢ série V560 s uzavretym okruhom
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4.V pripade rusivého Sumu je ako prislu§né protiopatrenia mozné aplikovat EMC filter , magneticky krizok
(solenoid) a tieneny kabel.

1.3.5 PREPRAVA A USKLADNENIE

1. Pri manipuléacii s produktom uchopte obe strany spodnej ¢asti jednotky a nechytajte ho len za kryt alebo
jednotlivé sucasti.
2. Na plastové diely nepdsobte nadmernou silou, aby nedoslo k ich padu alebo poskodeniu.
3. Pri do¢asnom alebo dlhodobom uskladneni pamaétajte na nasledujuce zasady:
+ Zariadenie sa pred uskladnenim pokuste zabalit do pévodného obalu od nasej spolo¢nosti.

+  Pridlhodobom uskladneni bude dochadzat zhorSovaniu charakteristik elektrolytického kondenzatora, a
preto je ho potrebné zapinat aspori raz za pol rola, pricom privod pradu musi trvat dlhSie ako pol
hodinu a vstupné napétie sa musi postupne napatovym regulatorom zvySovat az na menovitu
hodnotu.

1.4 UPOZORNENIE K LIKVIDACII ZARIADENIA

1. Vybuch elektrolytického kondenzatora: Elektrolyticky kondenzator vo frekvenénom menici méze pri horeni
sposobit’ exploziu.

2. Odpadovy plyn vznikajuci pri horeni plastov: Pri horeni plastovych a gumenych suéasti frekvenéného
konvertora mozu vznikat' Skodlivé a toxické plyny.

3. Sposoby likvidacie: S frekvenénym konvertorom nakladajte ako s priemyselnym elektronickym odpadom.
1.5 OSTATNE UPOZORNENIA

. Tento produkt sa neméze aplikovat na zariadenia na zabezpecovanie zakladnych Zivotnych funkcii ani
pouzivat na ziadne iné U€ely majuce priamu spojitost’ so starostlivostou o fudské zdravie, pretoze v takom
pripade by mohlo ddjst k nehode alebo poskodeniu zdravia.

[y

2. Ak v désledku zlyhania tohto produktu déjde k zavaznej nehode alebo vyznamnym Skodam, nainstalujte
bezpecénostné zariadenie uréené pre tento produkt.
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2. PREDSTAVENIE PRODUKTU

2.1 MODEL MENICA
V560-4 T 0150 G

Sériové ¢islo produktu Typ zatazenia
Vysokozatazovy G Vysoka zataz
A510 vektorovy meni¢ Nizka zatas
s uzavretym okruhom
Vektorovy meni¢ Vykonova trieda (KW)
V350 |s uzavretym okruhom
do vykonu 15 KW 0007 0.7
0011 1,1
Vysokovykonovy 0015 15
V560 vektorovy meni¢ L 0022 2.2
s uzavretym okruhom 0037 3,7
Napatova trieda 6300 630
2 230V
2 400 V Fazy zdroja napajania
R T Tri fazy
S Jedna faza

2.2 VZHLAD PRODUKTU

. Typ vzhladu I:  Plati pre modely: V560-4T0007G/4T0011P ~ V560-4T0022G/4T0030P

= Ovladaci panel
——=Chladi¢

f XL.V—Spodny kryt

!« Vstup na kabelaz pre
roz$irovaci okruh

.. Portovladacieho panelu

Port ovladdacieho panelu pocas
1 ™ dialkovej obsluhy

/= Karta na funk&né rozsirenie

- : |~ 1——=Terminal rozsirovacieho okruhu
= Pripojovacia doska /

= Vstup na kabelaz pre =~ Terminal riadiacej svorkovnice

hlavny okruh
™ Ventilator

. Typ vzhladu Il:  Plati pre modely: V560-4T0030G/4T0040P ~ V560-4T0110G/4T0150P

) Poloha pripojenia krystalovej hlavice pocas
dialkovej obsluhy

~ Terminal riadiacej svorkovnice

Ovladaci panel

Horny kryt
Horné zapuzdrenie

/= Spodné zapuzdrenie
———=Vstup na kabelaz pre
rozsirovaci okruh

= Terminal hlavného okruhu

= Vstup na kabelaz pre riadiacu svorkovnicu \\

% ~ Vstup na kabelaz pre hlavny okruh\% \Yi

Pripojovacia doska

Pouzivatel'ska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy meni¢ série V560 s uzavretym okruhom
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Typ vzhladu Ill:  Plati pre modely: V560-4T0150G/4T0185P ~ V560-4T0300G/4T0370P

= Ovladaci panel

> \ =Horny kryt
/ \ =Horné zapuzdrenie

Poloha pripojenia
/__Spodné zapuzdrenie = krystalovej hlavice
7 pocas dialkovej
obsluhy
=Spodny kryt -
Terminal riadiacej

Vstup na kabeldaz pre
roz8irovaci okruh

svorkovnice

Vstup na kabelaZ pre riadiacu svorkovnicu
) Vstup na kabelaz pre hlavny okruh

_ Pripojovacia doska

“Terminal hlavného okruhu

Ovladaci panel

Horny kryt

Terminal riadiacej svorkovnice

“E@F: Spodny kryt

=2

Terminal hlavného okruhu

; @ B Terminal hlavného okruhu
E Ovladaci panel .
Lavé dvere
_ Napéjacia doska
| Zamok

Terminal hlavného okruhu | o

,@ | Terminal riadiacej svorkovnice

al [ef ) Terminal hlavného okruhu

Pouzivatel'ska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy meni¢ série V560 s uzavretym okruhom
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Typ vzhladu VI:

Vetracie okno

Plati pre modely: V560-4T3500G/4T4000P ~ V560-4T6300G/4T7000P

E Ovladaci panel —
= Termindl riadiacej svorkovnice
Zamok Terminal hlavného okruhu
Terminal hlavného okruhu
Timivka DC
Zékladiia
2.3 TABULKA MODELOV
Rezim univerzalneho zat'azenia Rezim stéaleho zat'azenia
(drviée,extrudéry,lisy,mlyny,atd’.) (Cerpadla, ventilatory, turbiny,atd’.)
Model Menovitd | Menovity | Adaptivny | Menovita | Menovity | Adaptivny
kapacita prud motor kapacita prud motor
(KVA) (A) (KW) (KVA) (A) (KW)
V560-4T0007G/4TO011P 15 2,3 0,75 2,0 3,0 11
V560-4T0011G/4TO015P 2,0 3,0 1,1 2,4 3,7 1,5
V560-4T0015G/4T0022P 2,4 3,7 15 3,6 55 2,2
V560-4T0022G/4TO030P 3,6 55 2,2 4,9 75 3,0
V560-4T0030G/4T0040P 4,9 7,5 3,0 6,3 9,5 4,0
V560-4T0040G/4TO055P 6,3 9,5 4,0 8,6 13,0 55
V560-4T0055G/4T0075P 8,6 13,0 55 11,2 17,0 75
V560-4T0075G/4TO090P 11,2 17,0 7,5 13,8 21 9,0
V560-4T0090G/4T0110P 13,8 21 9,0 16,5 25 11
V560-4T0110G/4T0150P 16,5 25 11 21,7 33 15
V560-4T0150G/4T0185P 21,7 33 15 25,7 39 18,5
V560-4T0185G/4T0220P 25,7 39 18,5 29,6 45 22
V560-4T0220G/4T0O300P 29,6 45 22 39,5 60 30
V560-4T0300G/4T0370P 39,5 60 30 49,4 75 37
V560-4T0370G/4T0450P 49,4 75 37 62,5 95 45
V560-4T0450G/4T0550P 62,5 95 45 75,7 115 55
V560-4T0550G/4TO750P 75,7 115 55 98,7 150 75
V560-4T0750G/4TO900P 98,7 150 75 116 176 90
V560-4T0900G/4T1100P 116 176 90 138 210 110

Pouzivatel'ska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy meni¢ série V560 s uzavretym okruhom
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Rezim univerzélneho zat'azenia Rezim staleho zat'azenia
(drvice,extrudéry,lisy,mlyny,atd’.) (Cerpadla, ventilatory, turbiny,atd’.)
Model Menovita | Menovity | Adaptivny | Menovita | Menovity | Adaptivny
kapacita prud motor kapacita prud motor
(KVA) A (KW) (KVA) A (KW)
V560-4T1100G/4T1320P 138 210 110 171 260 132
V560-4T1320G/4T1600P 171 260 132 204 310 160
V560-4T1600G/4T1850P 204 310 160 237 360 185
V560-4T1850G/4T2000P 237 360 185 253 385 200
V560-4T2000G/4T2200P 253 385 200 276 420 220
V560-4T2200G/4T2500P 276 420 220 313 475 250
V560-4T2500G/4T2800P 313 475 250 352 535 280
V560-4T2800G/4T3150P 352 535 280 395 600 315
V560-4T3150G/4T3500P 395 600 315 424 645 350
V560-4T3500G/4T4000P 428 650 350 480 730 400
V560-4T4000G/4T4500P 480 730 400 527 800 450
V560-4T4500G/4T5000P 527 800 450 592 900 500
V560-4T5000G/4T5600P 592 900 500 658 1000 560
V560-4T5600G/4T6300P 658 1000 560 737 1120 630
V560-4T6300G/4T7000P 737 1120 630 823 1250 700

2.4 TECHNICKY INDEX A SPECIFIKACIE PRODUKTU

Frekvencia
menovitého Trojfazové napajanie (séria 4T#) 400 V AC; 50/ 60 Hz
napéatia
Vystupné napétie Séria 4T#: 0 az 400 V AC
Vystupna Nizkofrekvenény rezim: 0,0 az 300,00 Hz;
frekvencia Vysokofrekvenény rezim: 0,0 az 2000,0 Hz.
Standardna konfigurécia: 6-okruhovy digitalny vstup (DI), NPN
Digitalny vstup alebo PNP rozsiritelny na 16-okruhovy (volitelné rozsirovacie
komponenty)
B Digitalny vystup Standardna konfiguracia: 2-okruhovy digitalny vystup (DO)
stup
Vstup a vystup 0 az 100,0 kHz pulzny vstup, schopny prijimat OC alebo signal na
Vystup pulzov urovni 0 az 24 V (volitelné), vystup DO1 a DO2
Bl s 0 —100,0 kHz pulzny vystup (volitelné), reZzim vystupu PWM sa da

zvolit za G€elom rozSirenia terminalu analégového vystupu.

Standardna konfiguracia: 0 az 10 V vstupné napatie (Al1);
Analégovy vstup 0 aZ 20 mA alebo 4 az 20 mA vstupny prad (Al2)
a volitelny vystup -10V az 10V (AI3) napatovy vstup

Dvojokruhovy 0 az 10 V analégovy vystupny signal AO1 a AO2

Analégovy vist
neogovy Vystup (da sa nastavit' na rezim vystupného pradu 0 — 20 mA)

Standardna jedna skupina AC 250 V/ 2 A, normélne sa otvérajucich a
zatvarajucich kontaktov, s moznostou rozsirenia na 1 — 6 skupin

Vit Rl oy normalne sa otvarajlcich a zatvarajucich kontaktov

Pouzivatelska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy meni¢ série V560 s uzavretym okruhom
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Ovladanie
- P Ovladanie vektorové | vektorove Ovladanie V / F

Rezim ovladania ¢ . .

s uzavretym okruhom | s otvorenym | skalarne

okruhom
Pociatoény krutiaci < < X
Charakteristiky | moment 0 az 200 % 0az180 % 0az 180 %
ovladania

Rozsah nas. rychlosti 1:1000 1:200 1:100
Presnost stalej 0,02 % 0,2 % £0,5 %
rychlosti
Pr’e_snost ovladania +59 +59 _
kratiaceho momen.
Doba odozvy
kratiaceho =5ms =25ms =
momentu
Frekvenéné Nizkofrekvenény rezim: 0.01 Hz;
rozligenie Vysokofrekvenény rezim: 0,1 Hz.

Nizkofrekvenény rezim: digitalne nastavenie--0,01 Hz,
Presnost Analégové nastavenia — najvyssia frekvencia x 0,1 %
frekvencie Vysokofrekven&ny rezim: digitalne nastavenie--0,1 Hz,

Charakteristiky

Analégové nastavenia — najvyssia frekvencia x 0,1 %

Zatazova kapacita

RezZim univerzalneho zatazenia:
110 % — dlhodobo; 150 % - 60 s; 180 % -5 s

Rezim staleho zataZenia (rezim zvySenej kapacity):
105 % — dihodobo; 120 % —60's; 150 % —1s

ovladania B -
renosoya ZloZenie trojfazového vektora: 1,5 ~ 12,0 kHz

frekvencia

Cas spomaleniaa | 51 _ 600,00 /0,01 - 600,0 min.

zrychlenia

Brzdenie Dosahuje rychle spomalovacie brzdenie motora zvy$enim

magnetickym magnetického toku motora vstrekovanim DC prudu do vinutia

tokom statora elektromotora (povolena hodnota 30 — 120 %)

Brzda pasmova Volitelna pociato¢na frekvencia pasmovej DC brzdy

zastavi (,,podrzi“) 0,0 - horné frekvenéné obmedzenie

pohon v uréitom Vstrekovaci prid brzdy-pasmovej 0,0 az 100,0 %

Case a frekvencii | Cas zabrzdenia (,podrzania“) pohonu: nastavitelné 0 az 10 sek.

Narazova 0,0 ~ 50,00 Hz

frekvencia

. . 16-segmentova frekvenéna/rychlostna prevadzka, nezavislé
Viacsegmentova " n i ) . . .
n nastavenie smeru prevadzky, ¢asu a zrychlovania a spomalovania

prevadzka N i . .
pre kazdy segment; 7-segmentové nastavenie procesu PID
Dva vstavané ovladace PID (procesny PID, kompenzaény PID),

. daju sa pouzivat samostatne externym vybavenim alebo sa mézu

Vstavané PID 5 . . A . s

pouzivat na vytvorenie komplikovaného interného kompenzaéného
L. ovladania.
Typicka
funkcia Prebudzanie a

uvadzanie do stavu
spanku

Procesny PID obsahuje jednoduché funkcie na uvadzanie do stavu
spanku a prebudzanie.

Komunika¢né
rozhranie
MODBUS

Standardny komunikagny protokol MODBUS (volitelné) umozfiujuci
flexibilne nacitavat a mapovat’ parametre

Pouzivatel'ska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy meni¢ série V560 s uzavretym okruhom
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Rozpoznavanie
teploty (externé)

Umoznuje prijimat detekéné signaly z PT100 alebo tepelne
senzitivnych prvkov PTC, ¢o umoziiuje zabezpecit ochranu proti
nadmernym teplotam pre motor alebo externé vybavenie.

Dynamické
brzdenie

Standardna konfigurécia pre vykonové modely V560-4T0220G
/4TO300P a nizsie (vyzaduje nainstalovany brzdny odpor)
Aktivaéné napatie: 650 az 760 V DC

Brzdovy pomer: 50 az 100 %

V8eobecné funkcie

Restart po odpojeni napajania; automaticka obnova po poruche,
dynamicka/staticka samoidentifikacia parametrov motora.
Povolenie Startu, povolenie prevadzky, oneskorenie spustenia,
potla¢anie nadprudu, potla€anie prepatia/podpatia, vlastna krivka
V/F, korekcia krivky analégového vstupu, rozpoznavanie linky brzdy,
operdcia riadenia textiiného zariadenia ( hojdava frekvencia).

Virtualny terminal
10

8-okruhové virtualne terminaly vystupu a vstupu ,jedna k jednej*,
ktoré umozriuju jednoduchym spdsobom realizovat zlozité
technické ukony priamo na pracovisku.

Polohovacie servo
a delené

Umozniuje realizovat jednoduché servo ovladanie a presné
polohovanie uhla vretena.

Funkéné polohovanie
UEsinesl Umozniuje polahky realizovat synchronizovanu rotaciu
. viacnasobnej rotacie a volny vyber spojovacieho vyvazenia
Synchronizacia " a ; e 2 p -

N viacerych zariadeni na zaklade prudu, krutiaceho momentu a
komunika¢ného . nx . o ) . AV
spoienia vykonu, zatial' €o funkcia pozi¢ne synchronizovaného vyvazenia

poj dokaze zabezpedit nulovi kumulativnu chybovost prepojenia
viacerych zariadeni.
Import a export Funkcia umoziiuje nahravat (exportovat) a ulozit parametre do
nastavenych ovladacieho panelu a importovat z panelu uloZzené hodnoty do
parametrov menica, alebo ,rozmnozovat* kopirovat programy do inych menicov
Dynamické Umozriuje dynamicky vyvazovat zatazenia aj niekolkych zariadeni
vyvazovanie (bez obmedzenia len na komunika¢né spojenie) a umoziiuje
zat'azenia dosahovat lepsSie momentové charakteristiky motora.
Silny poiatoény V prll;()ade vtysolfehofzatazenlak(tazky rozbeth)t.viz':actuw(?er]o sa
Kkratiaci moment vysokou zo N?FHOS ou a vysokou mierou statického trenia je
5 200 % mozné nastavit super silny pociatoény krutiaci moment na
az ° obmedzené ¢asové obdobie.
Operacia automatickej Uspory energie je najucinnejsia vtedy, ked
zatazova zmena motora vykazuje nizku frekvenciu a Siroky rozsah.
s Hlavnym spdsobom uspory energie je dosiahnut pridavny efekt
ECO rezim . X " . . %
uspory energie vdaka korekcii stavu vybudenia motora, ¢im sa
zabezpeci mimoriadna efektivita prevadzky motora a vyrazne sa
znizi spotrebldvané mnozstvo energie.
Funkéné4 Pouzivatelia si m6zu slobodne zvolit' prioritu réznych nastaveni
vlastnosti

Nastavenie priority

kanalov frekvencie/ota¢ania; vhodné pre kombinované aplikacie pre
rézne prilezitosti.

Kombinacie Stovky kombinacii nastaveni frekvencie, ota¢ania a krutiaceho
nastaveni momentu.

<. Specialny vstavany kompenzaény PID, ktory umoziiuje dosahovat
Kompenzacény e ) . n - n o
PID flexibilné riadenie napnutia ( napr. pasu), zabezpecit ovladanie

vykreslovacieho zariadenia a dalSie Specifické aplikacie.

Dualny parameter
motora

S dvomi skupinami asynchrénnych parametrov motora, ktoré
umoziiuju spinat motor aj v rezime vektorového ovladania.

Casovaé
(ovlada START
a STOP menica
v ¢ase)

3 vstavané ¢asovace: 5 druhov ¢asu, 5 druhov aktivaénych rezimov,
viacero pristupovych signalov a pracovnych rezimom a 7 druhov
vystupnych signalov.
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Pocitadlo

2 vstavané pocitadla: vyber ¢asovej rezervy, 4 druhy aktivacnych
rezimov a 7 druhov vystupnych signalov

Makro parameter

Makro parameter

Aplikaéné makro: Umozriuje pohodine nastavit a ¢iastocne
korigovat' niekolko spolo¢nych skupinovych parametrov a
zjednodusit nastavovanie parametrov pre bezné aplikacie.

Systémové makro: Umozriuje pohodine prepinat prevadzkovy
rezim zariadenia a automaticky korigovat lokalne parametre.

Akykolvek neulozeny parameter testovany na pracovisku je mozné

Testovanie o - 7 . A P
ulozit jednym tlacidlom alebo opustit a obnovit na pévodnu
parametrov
hodnotu.
Zobrazenie Umoziiuje automaticky tienit parametre nepouzivanych funkénych modulov alebo
parametrov selektivne zobrazovat upravené, uchované alebo zmenené parametre.

Zdroj napajania

Ochrana proti podpatiu a ochrana proti nevyvazenosti trojfazového
zdroja napajania.

Ochrana proti nadprudu, ochrana proti prepatiu, ochrana proti

Prevadzkova nadmernej teplote menica, ochrana proti pretazeniu menica,
ochrana ochrana proti vypadku vystupnej fazy a ochrana modulu pohonu.
Ochranna Rozpoznany abnormalny prud, abnormalny stav pamate EEPROM,
funkcia Vybavenia pre abnormalny stav riadiacej jednotky, nadmerna teplota motora,
abnormalne stavy porucha zastavenia MC a porucha okruhu rozpoznavania teploty.
Pripojenie motora Motor’nepn‘pOJerl'n)l/, }rgjfazove parametre motora nevyvazene a
nespravna identifikacia parametrov.
< . Rozpoznavanie a ochrana rozsirovacej karty z hladiska
Rozsirovacia karta L .
kompatibility alebo konfliktu.
Interiérova vertikalna instalacia, bez vystavenia priamemu
Prostredie slneénému Ziareniu, bezprasné prostredie, nepritomnost’
instalacie korozivnych a horfavych plynov, olejovych vyparov, par a bez
pritomnosti vihkosti a soli.
Nesliaeld wida 0 az 1000 m. Potencial vystupného pradu klesa o 10 % na kazdych
Prostredie ¥ 1000 m nadmorskej vysky.

Teplota prostredia

Teplota prostredia po¢as prevadzky: -10 °C az +45 °C
Teplota prostredia po¢as uskladnenia: -20 °C az +60 °C

Vlhkost:

Nasytenost vodnych par max. 95 %, bez kondenzacie vody

Vibracie

<20 m/s?

Skor ako budete meni¢ frekvencie instalovat a uvadzat do prevadzky, velmi pozorne si precitajte vSetky

vystrazné upozornenia a doporucenia na nasledujlcich stranach!
doporuceni a upozorneni moze viest k tazkym, alebo aj smrtelnym trazom!

Nere$pektovanie tychto vystraznych
Pri poru$eni platnych

bezpecnostnych noriem a vyhlasok, vyrobca nepreberad zodpovednost za $kody a majetkové ujmy!

ElektromontaZne a s elektromontaZzou suvisiace prace s meni¢mi frekvencie (hlavne pripojenie meni¢a

frekvencie na elektricku siet) mézu prevadzat iba osoby s kvalifikaciou minimalne podla § 21 az 24 Vyhlasky
508/2009 Z.z.

Menice frekvencie nie je vhodné pouzivat na zariadenia, pri prevadzke ktorych dochadza ku kratkodobym
vypadkom privodu elektrickej energie vo vSetkych resp. v jednej privodne faze. (Napr. pri elektrickom pripoji
cez kruzkovy zberag resp. trolejové vedenie nevhodného prevedenia).
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Uzemnenie v elektronickom zariadeni sa vyzaduje nielen na zniZenie ucinkov interferencie, ale
predovsetkym pre bezpecnost 0s6b. Ked vznikne konflikt medzi tymito dvomi poziadavkami, bezpe¢nost
os6b ma vzdy prednost.

Vzhladom na povahu ¢ginnosti elektronickych zariadeni je uzemnenie menic¢a, motora a susednych zariadeni
nutné. Zaisti sa bezpe¢nost 0séb za vSetkych okolnosti a znizi sa elektromagnetické vyzarovanie a citlivost
na rusenie ( STN EN 50 178)

Trojfazovy menic frekvencie pre podstatu svojej innosti nevyuziva vodi¢ PE ani vodi¢ N, ale jeho skriria (ram)
musi byt uzemneny.

Pred spustenim a nastavenim menica je potrebné sa uistit, ¢i je sietové napatie kompatibilné s rozsahom
napdjacieho napatia frekvenéného menica. Pri nekompatibilnom napajacom napati moze dojst k
neopravitelnému poskodeniu menica. Z bezpecnostnych dévodov sa odporuca vybavit meni¢ hlavnym
stykacom a poistkovy odpojovacom na bezpe¢né odpojenie vykonovej €asti menica od napajacej siete.
Ovladaciu cievku stykaca zapojte cez kontakty poruchového relé TA/TB, alebo TA/TC v sulade s navodom.
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3. INSTALACIA FREKVENCNEHO MENICA
3.1 INSTALACIA FREKVENCNEHO MENICA

Tato séria frekvenénych meni€ov sa montuje na stenu alebo sa instaluje do skrine vo vertikalnej polohe. V zaujme
cirkulacie vzduchu a odvadzania tepla je frekvenény menic potrebné instalovat na mieste v interiéri s dobrou
ventilaciou. Pokyny k prostrediu instalacie najdete v kapitole 1.3.3. Ak zakaznik poZaduje Specialne in§talacné
poziadavky, vopred ich prekonzultujte s vyrobcom.

3.1.1 MONTAZNY PODKLAD

Teplota chladiacich rebier moZe niekedy stupnut az na priblizne 90 °C, a preto je montazny podklad potrebné
zvolit na mieste, ktoré dokaze odolat' takémuto teplotnému narastu.

<} >NEBEZPECENSTVO——

Instalujte na ohflovzdorny material (ako je kov), pretoze
v opaénom pripade méze dojst k poziaru.

3.1.2 PRIESTOR NA INSTALACIU

Priestorové poziadavky na instalaciu jedného frekvenéného menica su znazornené na obrazku 3-1-A a 3-1-B.
V okoli frekvenéného menica vyclente dostatok volného miesta.

Vyvod ventilatora W T viac ako 350 mm

Vyvod ventilatora )} viac ako 120 mm

viac ako 150 mm'{ viac ako 150 mm

viac ako 50 mm < - -

viac ako 50 mm

viac ako 120 mm viac ako 320 mm
P
Obrazok 3-1-A Vzdialenosti v priestore Obrazok 3-1-B  Vzdialenosti v priestore
intalacie (menej ako 30 kW vykonu) inStalacie (viac ako 37 kW vykonu)

3.1.3 INSTALACIA NIEKOLKYCH JEDNOTIEK

Ak sa budu indtalovat viac ako 2 sady frekvenénych meni¢ov do zariadenia alebo riadiacej skrine, vykonajte
paralelnu instalaciu podla principu znazorneného na obrazku 3-3. Ak je mozné instalaciu vykonat len vo zvislej
polohe, zvazte umiestnenie deliacej platne podla znazornenia na obrazku 3-2, aby spodny frekvenény menic
nepdsobil na horny frekvenény menic.
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[=<a]
i

Frekvenzny
menic

7/
(—

Frekvenén)’* ‘
menic

C—

Obrazok 3-2 Instalaény priestor medzi hornym

a dolnym frekvenénym meni¢om

Priestor vpravo a vlavo

Zarovnanie homej Casti

Priestor hore a dole

&

S N S

A —viac ako 50 mm

B —viac ako 30 mm  C - viac ako 20 mm

D —viac ako 120 m

Obrazok 3-3 Indtalacné rozmery pravého a
lavého frekvenéného menica (viac ako 4,0 kW)

prostredia -10° C az45° C.

Horizontalne uzavreta instalacia je uréena len pre vykon nizsi ako 4,0 kW a teplotu

m

»  Pri paralelnej instalacii frekvenénych menicov s inymi rozmermi vykonaijte intaléciu az po
zarovnani hornych stcasti so vSetkymi frekvenénymi meniémi, aby sa sprostredkovala
vymena vzduchu chladiaceho ventilatora.

» Frekvenény meni¢ neinstalujte na miesta s rozstrapkanymi bavinenymi vidknami a vihkym
prachom, pretoze tieto latky m6zu zablokovat chladiace rebra. Ak je potrebné zariadenie
prevadzkovat v takomto prostredi, naintalujte riadiacu skrifiu s filtrom, ktory bude
zariadenie chranit' pred rozstrapkanymi bavinenymi viaknami.

» V pripade potreby inStalacie na mieste s nadmorskou vyskou presahujicou 1000 m nad
morom, prislusnym spdsobom upravte prevadzkové parametre. Podrobnosti najdete
v kapitole 2.4 Technicky index a $pecifikacie produktu.

3.2 MONTAZ OVLADACIEHO PANELU

Nazov, model, kod a pouzitelny meni¢ su nasledovné:

. - . Dvojriadkovy ovladaci panel Dvojriadkovy Standardny
nazov Dvojriadkovy panel LED LED (pohyblivy typ) ovladaci panel LED
model DPNL350EM DPNL360EB DPNL360EA

kod 050M007033701 050M007360004 050M007360003

Vztahuje sa na meni¢ Vztahuje sa na meni¢ Vztahuje sa na meni¢
Standardny s modelovym oznaéenim s modelovym oznacenim s modelovym oznaéenim
model niz8§im ako V560-4T0030G/4T0040P ~ vy$8im ako
V560-4T0022G/4TO030P V560-4T0300G/4T0370P V560-4T0370G/4T0450P
b
EEETE|
vzhlad EEE
- il
g
& @ =
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14 Instalacia frekvenéného menica

demontaz

instalacia

Vysunutie
externého
pripojenia

Umiestnite prostrednik na
miesto otvoru na prst na
prednej strane ovladacieho
panelu a panel zlahka
zdvihnit%nahor.

Po zarovnani panelu a jeho
drazkovej pozicie
rovnomerne zatlacte panel
nadol.

Spona

_ Slot na kartu
nakarty”| =

Spona . | Slot na kartu

Demontujte ovladaci panel
a nasledovne zapojte
predlzovaci kabel.

Spona na externu kartu
Pripojovaci vodi¢

Spona na externt
kartu

Umiestnite prostrednik na
miesto otvoru na prst na
prednej strane ovladacieho
panelu a panel zlahka
zdvihnite nahor.

Spojte fixné Ustie hacika na
spodnej strane ovladacieho
panelu a pruzinovu platfiu pod
zakladfiou panelu a potom
panel zatlacte dovnutra.

Spona na kartu Slot na kartu

Spona na katfu

Demontujte ovladaci panel, vezmite
plastov( spojku a umiestnite ju do
vyhradenej pozicie na puzdre.
PredIZovaci kabel je nasledovny.

Spona na externu kartu
pripojovaci vodi¢
plastovy pomocny
spoj

Spona na externt
kartu

Umiestnite prostrednik na
miesto otvoru na prst na
prednej strane ovladacieho
panelu a panel zlahka
zdvihnite nahor.

Spojte fixné Ustie hacika na
spodnej strane ovladacieho
panelu a pruzinovu platriu
pod zakladriou panelu a
potom panel zatlacte
dovnutra.

Spona na karte $laha kartu

Spona na
kartu

Demontujte ovladaci panel, vezmite
plastov( spojku a umiestnite ju do
vyhradenej pozicie na puzdre.
PredIZovaci kabel je nasledovny.

Spona na externti kartu
pripojovaci vodi¢

/o
i plastovy
omocny spoj

» Pouzije sa predlZovaci kabel alebo kabel LAN (rovny kabel) bezne dostupny na trhu.

» PredlZzovaci kabel nebude dlh§i ako 15 metrov; tieniaca vrstva je pripojena k
zemniacej svorke frekvenéného meniéa. V pripade dizky presahujlcej 15 metrov
zvolte vohdny panel dialkového ovladania.

» Nevykonavaijte horizontalne zapojenie v blizkosti napajacieho rozvodu.

» Panel bude upevneny na stabilnom fixnom podklade alebo na pracovnej lavici, aby

nedoslo k poskodeniu.

Pouzivatel'ska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy menic série V560 s uzavretym okruhom



Instalacia frekvenéného menica 15

3.3 DEMONTAZ A INSTALACIA TERMINALOVEHO KRYTU
3.3.1 DEMONTAZ A INSTALACIA PLATNE PLASTOVEHO KRYTU

. Demontaz:

Umiestnite prst do drazky rukovate na spodnej strane krycej platne (poloha spony na obrazku 3-4) a pdésobenim
sily zdvihajte nahor, kym sa neuvolnia spony na kartu medzi krycou platfiou a schrankou. Potom tahanim krycej
platne nadol mézete demontovat’ schranku. Znazornené na obrazku 3-4.

Spodna krycia platiia

Terminal riadiacej

svorkovnice
A\ s \ Terminal hlavného
RAAARA55N okruhu
— Poloha spony = Predna pripojovacia =
. rukovéate doska =

Obrazok 3-4 Schematické znazornenie demontaze a instalacie plastového terminalového krytu
. InStalacia:
Kryciu platfiu naklorite o priblizne 15° a potom zavedte fixny stator v hornej €asti krycej platne do fixného slotu na
schranke. Pésobenim sily tlacte na kryciu platfiu, kym nezaznie cvaknutie, ktoré oznamuje, Ze krycia platia je na
svojom mieste.

3.3.2 DEMONTAZ A INSTALACIA KOVOVEJ KRYCEJ PLATNE

Demontaz a indtalacia kovovej krycej platne je znazornena na obrazku 3-5.

. Demontaz: O
1. Odskrutkujte dve kridlové skrutky na spodnej strane krycej
platne;
2. Prelozte kryciu platfiu dovonka v smere popri ikone a
nasledne ju demontuijte. -
. Instalacia: =
VoOEEE )

1. Kryciu platiiu umiestnite nadol paralelne voci $asi, aby krycia
platiia akurat zapadla voci obom stranam $asi;

2. Kryciu platfiu tladte dopredu pozdiz smeru ikony, Upevfiovacia skrutka

aby sa stator v hornej ¢asti krycej platne zasunul do Obrazok 3-5 Schematické znazornenie

fixnej drazky na schranke; demontase

3. Zatiahnite dve kridlové skrutky v spodnej ¢asti krycej
platne.

Pouzivatel'ska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy menic¢ série V560 s uzavretym okruhom



16 Instalacia frekvenéného menica

3.4 INSTALACNE ROZMERY PANELU (Ovladaci panel je volitelny
v zavislosti od potrieb instalacie.)

nazov Dvojriadkovy panel LED Dvojriadkovy $tandardny ovladaci panel LED
0 2
|
il= 110,
E S B
<L®DI>
i .. e NI 5
instalacné = =
rozmery —
I L
Trepanacia montaznej platne nasledovne; | Trepanacia montaznej platne nasledovne;
rozmer: 102*52 rozmer: 127*67
/\/_\
¥/—\ N —
. / 52 — o7
externa . N
instalacia montézna montazna platiia
bez /d platha
priehradky N N
E o
Trepanacia montaznej platne nasledovne
montazna platiia
Unevnenie \§
externa . skrutkou [
instalacia s Ziadne pripojenie tohto typu
priehradkou
Yo
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In$talacia frekvenéného menica 17

3.5DEMONTAZ A INSTALACIA ROZSIROVACEJ DOSKY

Nastudujte si obrazok 3-6, kde najdete informacie o demontazi a instalacii rozSirovacej dosky

1.

InStalacia:

RozSirovaciu dosku umiestnite v smere podla
znazornenia na obrazku a tlacte ju nadol, kym
nevznikne nalezité spojenie medzi rozsirovacou
doskou a konzolou ovladacieho panelu;

Rozsirovaci
panel /0

Zatiahnite upevrnovaciu skrutku M3 v lavom hornom Riadiaca skrifia - |

rohu rozsirovacej karty Rozsirovacia
doska PG

Demontaz:

Povolte upeviovaciu skrutku M3 v lavom hornom rohu

rozsirovacej karty; Obrazok 3-6 Schematické znazornenie

Vytiahnite rozsirovaciu dosku v smere nahor (podla demontaze rozsirovacej dosky
znazornenia na obrazku 3-16) von z konzoly
ovladacieho panelu.

3.6 INSTALACIA A DEMONTAZ DOSKY FUNKCNEHO ROZSIRENIA

3.6.1 Instalacia karty funkéného rozsirenia typu |

Doska funkéného rozSirenia sa inStaluje do ovladacieho panelu pomocou prediZzovacieho kabla podla

znazornenia na obrazku 3-7-A.

Vztahuje sa na meni¢ s modelovym oznacenim vy$$im ako V560-4T0030G/4T0040P.

. Instalacia:
1. Po umiestneni trojuholnikovej zna¢ky na valcovitej krycej platni priamo na symbol ,otvorit” umiestnite

ukazovak alebo prostrednik do otvoru a tlaéte nahor, potom vyberte von okruhlu kryciu platriu;
2. Zasuvku dosky funkéného rozsirenia umiestnite priamo na kolik riadiacej dosky a potom jemnym zatlatenim

nadol vytvorte nalezity kontakt;
3. Nasadte valcovitu kryciu platriu a ota¢anim v smere hodinovych rucic¢iek nastavte trojuholnik priamo na

symbol ,uzamknut*.

Krycia platiia
A= —h
FT e Wi
" = iy e o
f = _J Doska na fi Eﬁe A -+ | Vyznageny trojuholnik
! 2 = /' rozsirenie i
3} 7 LA zesna FT e
i f - /Uzavreté poloha § | + Otvorena poloha krycej platne
il g W platne /B
o T o /' Kontaktny kolik
Obrazok 3-7-A Schematické znazornenie instalacie a demontaze dosky funkéného rozSirenia typu |

Demontaz:
1. Valec otacajte v smere hodinovych ruciciek a umiestnite trojuholnik priamo na symbol ,otvorit”. Ukazovak

alebo prostrednik umiestnite do otvoru a tlacte nahor a potom vyberte von valcovitu kryciu platfiu.
2. Mierne potiahnite kolik riadiacej dosky nahor v smere von z dosky funkéného rozsirenia a potom dosku vyberte.

Pouzivatel'ska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy menic¢ série V560 s uzavretym okruhom



18 Instalacia frekvenéného menica

3.6.2 Instalacia karty funkéného rozsirenia typu I

Kartu funkéného rozsirenia nainstalujte na ovladaci panel prostrednictvom vodiacej drazky a USB konektora
podla znazornenia na obrazku 3-7-B.
Vztahuje sa na meni¢ s modelovym oznaéenim niz&im ako V560-4T0030G/4AT0040P.

InStalacia:
1. Vyberte von klavesnicu.

2. Zamerajte sa na $tvorcovu kartu funkéného rozsirenia v mieste vodiacej drazky, konektor USB drzte nadol
a pomocou ukazovaka alebo prostrednika ho zatlagajte k spodnej ¢asti.

Obrazok 3-7-B Instalacia a demontaz karty funkéného rozsirenia

3.7 INSTALACNE ROZMERY FREKVENCNEHO MENICA

Model typu I: V560-4T0007G/4T0011P ~ V560-4T0300G/4T0370P
W

——Wi— b
ny

1)

Jesm]
)

N
I
|

!

Model typu II: V560-4T0370G/4T0450P ~ VV560-4T2000G/4T2200P

w)

v

fll
(I
i
[ -
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InStalacia frekvenéného menica 19

Model typu IlI: V560-4T2200G/4T2500P ~ V560-4T3150G/4T3500P

w Sirka zadnej dosky
wi Vzdialenost medzi montaznym otvorom
H Vyska zadnej dosky
H1 Vzdialenost' medzi montaznym otvorom
D Vzdialenost medzi zadnou a ¢elnou doskou

Pouzivatel'ska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy meni¢ série V560 s uzavretym okruhom



20 Instalacia frekvenéného menica

Specifické intalaéné rozmery frekvenénych meni¢ov série V560 st uvedené nizsie:

Model frekvenéného menica w1 W H1 H D Techn!cké
(Trojfazovy 380 V) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) udaje
V560-4T0007G/4T0011P
87 97 152 162 130 M4
V560-4T0011G/4T0O015P
V560-4T0015G/4T0022P
95 105 190 200 146 M4
V560-4T0022G/4T0O030P
V560-4T0030G/4T0040P
121 135 234 248 175 M4
V560-4T0040G/4TO055P
V560-4T0055G/4T0075P
146 160 261 275 179 M5
V560-4T0075G/4T0O090P
V560-4T0090G/4T0110P
169 180 290 305 179 M5
V560-4T0110G/4T0150P
V560-4T0150G/4T0185P
160 210 387 405 202 M6
V560-4T0185G/4T0220P
V560-4T0220G/4T0O300P
160 250 422 445 216 M8
V560-4T0300G/4T0370P
V560-4T0370G/4T0450P
180 298 525 564 249 M8
V560-4T0450G/4T0550P
V560-4T0550G/4T0750P 260 350 564 606 277 M8
V560-4T0750G/4T0900P
293 400 685 725 271 M10
V560-4T0900G/4T1100P
V560-4T1100G/4T1320P 360 516 695 735 283 M10
V560-4T1320G/4T1600P 360 516 725 765 302 M10
V560-4T1600G/4T1850P 360 540 862 890 323 M10
V560-4T1850G/4T2000P
500 640 974 1000 323 M10
V560-4T2000G/4T2200P
V560-4T2200G/4T2500P
560 730 1073 1100 370 M10
V560-4T2500G/4T2800P
V560-4T2800G/4T3150P
600 756 1290 1322 410 M10
V560-4T3150G/4T3500P
V560-4T3500G/4T4000P
- 900 - 2100 600 -
V560-4T4000G/4T4500P
V560-4T4500G/4T5000P
- 1000 - 2100 600 -
V560-4T5000G/4T5600P
V560-4T5600G/4T6300P
- 1200 - 2100 600 --
V560-4T6300G/4T7000P
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Zapojenie frekventného menica 21

4. ZAPOJENIE FREKVENCNEHO MENICA
4.1 UPOZORNENIA K ZAPAJANIU

+  Uistite sa, Ze poistkovy isti¢ je pripojeny medzi frekvenény meni¢ a zdroj napajania, aby ste mohli v
pripade poruchy frekvenéného meni¢a zabezpecil bezpecné vyradenie okruhu.

+ Ak je potrebné zniZit elektromagnetické ruSenie, zapojte do obvodu frekvenéného menic¢a EMI filter do
obvodu cievky elektromagnetického stykaca, relé a pod.

+  Pri zapdjani analégovych signalov (ako je terminal frekvenéného nastavenia a pristrojovy okruh)
pouzivajte tienené kable s prierezovou plochou va¢sou ako 0,3 mm?2. Tieniaca vrstva sa musi pripojit
k zemniacej svorke frekvenéného menica (ponechaijte tieniacu vrstvu s jednym uzemnenym
zakong&enim). DiZzkou kabelaze by nemala presiahnut 30 m.

+  Opleteny vodi¢ alebo tieneny kabel s prierezovou plochou 0,75 mm? bude pouZity na zapojenie
vstupného a vystupného okruhu relé.

+ Riadiaci vodi¢ bude oddeleny od napajacieho rozvodu hlavného okruhu; bude umiestneny vo
vzdialenosti vacsej ako 10 cm v pripade paralelného zapojenia a vertikalne v pripade prieéneho
zapojenia.

+  Vsetky vodiace vodite budu dokladne pripevnené k svorke, aby bol zabezpeceny nalezity kontakt.
Vodiace vodi¢e hlavného okruhu budu prispésobené vodiacim kablom alebo medenej pasovine. Pri
pouziti kablov sa zapojenie nesmie vykonat, kym na konce vodic¢ov kablov nebudl nalisované za
studena normované kéblové lisovacie oka.

+ Dimenzovanie vSetkych napdjacich vodi¢ov sa bude realizovat v sulade s napatovou triedou
frekvenéného menica.

+  Frekvenény meni€ a elektromotor spolahlivo uzemnite pospojovanim.

» Absorpény kondenzator alebo iné RC filtre sa nesmu indtalovat na vystupe U, V.a W
frekvenéného menica, podfa znazornenia na obrazku 4-1.

Motor
u

Frekvenény
menic

T
I RC absorber
|

Obrazok 4-1 Filtre RC sa nesmu pripdjat na vystup menica
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22 Zapojenie frekvenéného menica

4.2 PRIPOJENIE VOLITELNYCH ARMATUR A FREKVENCNEHO
MENICA

Napajanie ‘*
Frekvencény meni¢
i @
[P i i‘ Ll
Odpojovac | % ‘ | Motor
vEL
- 'g‘- i)
VSt.upna ’,"":‘ Q Vstupna timivka
timivka AC | ‘# A
e L.
Filter na strane . Uzemnenie U
| Filter na strane
vstupu
- A vystupu
7 ) & Lt
W L ,L i o
Stykac i J,I l Brzdovy rezistor

DC timivka
Obrazok 4-2 Zapojenie frekvenéného menica

1) Zdroj napajania: Zdroj napajania bude v sulade so Specifikaciou vstupného zdroja napajania
ustanovenou Vv tejto prirucke.

2) Poistkovy odpojovaé
. Ked sa frekvenény meni¢ podrobuje udrzbe alebo sa dlho nepouziva, odpaja¢ oddeli frekvenény
menic¢ od zdroja napajania;
. Ked vstupna strana frekvenéného menica vykazuje poruchy ako je skrat, poistkovy odpojovaé
zabezpedi ochranu.

3) Vstupna timivka AC: Pri vyS88ej harmonickej interakcii medzi frekvenénym meniéom a zdrojom napajania
dokaze uspokoijit pozZiadavky na znizenie skreslenia vinového priebehu v elektrickej sieti alebo v pripade,
ak je frekvenény meni¢ je vybaveny vstupnou timivkou DC, je mozné pridat vstupnu timivku AC. Vstupna
timivka AC dokaze zlepsit faktory napajania na strane vstupu meni¢a a znizit vplyv spésobeny
nevyvazenym napétim trojfazového zdroja napajania.

4) Filter na strane vstupu: Filter EMI je mozné zvolit na obmedzenie ruSenia vysokofrekvenénym Sumom z
napajacieho kabla frekvenéného menica.

5) Stykac: Dokaze odpojit napajanie, ked zasiahne funkcia na ochranu systému v zaujme prevencie proti
vyskytu poruchy.

6) Vstupna timivka DC: Sa zapdja do obvodu, aby sa oslabil vplyv napdjacieho zdroja na frekvenény menic,
chranil meni¢ a obmedzili sa vy$Sie harmonické frekvencie. DC timivka sa zapdja za nasledujucich
podmienok:

. Ked je zdroj napajania frekvenéného menic¢a vybaveny spinacéom LBMJ na obvode, alebo
kremikovym polovodi¢om (riadenou fazou) kontroly zatazZenia, napatovy skok v sieti v dosledku
reaktivneho prechodu vyvolaného prepnutim kondenzatora a harmonickymi a sietovymi vinami so
vzniknutymi medzerami vyvolanymi zatazou s kontrolou fazy méze poskodit’ okruh korekcie vstupu
frekvenéného menica.

. Ked je trojfazovy zdroj napajania frekvenéného menica nevyvazeny;

. Ked je potrebné vylepsit faktory napajania na vstupnom zakonceni frekvenéného menica.

> Standardna vstavana vstupna timivka DC pre model V560-4T0750G/4TO900P a vy3sie
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7) Filter na strane vystupu: Filter EMI je moZné zvolit na obmedzenie rusivého Sumu generovaného na
vystupnej strane meni¢a a zvodového prudu kabelaze.

8) Vystupna timivka AC: Ked je kabelaz od frekvenéného menica k motoru dihsia (ako 20 m), bude
obmedzovat radiofrekvenéné rusenie a zvodovy prud.

9) Brzdovy rezistor: ZvySuje brzdovu kapacitu frekvenéného menica, indtaluje sa v zaujme predchadzania
prepatového zlyhania DC medziobvodu pri spomalovani.

Specifikacie odportéanych elektrickych spotrebitov st nasledujdce:

Adaptivny motor (kW) Prierezova
oo plocha EIektrg— Poistky
Model frekvenéného V&eobecné Zatazenie pre vodiga magneticky .
menica S a3k ventilator, (hlavny stykac 9GigR
zataZenia Es:ssgelgoar ‘(’rzr;rz‘)) (A) ®

V560-4T0007G/4T0011P 0,75 1,1 1 10 9
V560-4T0011G/4TO015P 1,1 15 15 16 12
V560-4T0015G/4T0022P 15 2,2 2,5 16 12
V560-4T0022G/4T0O030P 2,2 3,0 4 16 12
V560-4T0030G/4T0040P 3,0 4,0 4 20 16
V560-4T0040G/4T0055P 4,0 5,5 4 25 16
V560-4T0055G/4T0075P 5,5 7,5 6 32 22
V560-4T0075G/4T0090P 7,5 9,0 6 40 32
V560-4T0090G/4T0110P 9,0 11 10 50 32
V560-4T0110G/4T0150P 11 15 10 63 32
V560-4T0150G/4T0185P 15 18,5 10 63 38
V560-4T0185G/4T0220P 18,5 22 16 80 45
V560-4T0220G/4T0300P 22 30 16 100 63
V560-4T0300G/4T0370P 30 37 25 125 75
V560-4T0370G/4T0450P 37 45 25 160 85
V560-4T0450G/4T0550P 45 55 35 200 110
V560-4T0550G/4T0750P 55 75 50 225 140
V560-4T0750G/4T0900P 75 90 70 250 170
V560-4T0900G/4T1100P 90 110 70 315 205
V560-4T1100G/4T1320P 110 132 95 400 250
V560-4T1320G/4T1600P 132 160 95 400 330
V560-4T1600G/4T1850P 160 185 150 630 330
V560-4T1850G/4T2000P 185 200 150 630 400
V560-4T2000G/4T2200P 200 220 185 630 400
V560-4T2200G/4T2500P 220 250 185 800 500
V560-4T2500G/4T2800P 250 280 240 800 500
V560-4T2800G/4T3150P 280 315 240 1000 630
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Adaptivny motor (kW) Prierezova
. plocha Elektro- Poistky
Model frekvenéného V&eobecné Zatazenie pre vodi¢a magneticky .
i oA ventilator, ; en 9gG; gR
menica a tazké ! ol (hlavny stykac @
. Cerpadlo a okruh
zataZenia e (mmz)) (A)
V560-4T3150G/4T3500P 315 350 300 1250 630
V560-4T3500G/4T4000P 350 400 300 1250 780
V560-4T4000G/4T4500P 400 450 400 1600 780
V560-4T4500G/4T5000P 450 500 400 1600 900
V560-4T5000G/4T5600P 500 560 450 1800 1000
V560-4T5600G/4T6300P 560 630 450 1800 1200
V560-4T6300G/4T7000P 630 700 500 1800 1300

» Vykon adaptivneho motora je mozné zvysit' o jeden vykonovy stupen, ked' sa frekvenény
menic¢ série V560 pripoji so zatazou pre ventilatory a ¢erpadld, v porovnani s vykonom pri

zapojeni s beznymi zatazami.

Specifikacie skrutiek/dotahovacieho momentu hlavného okruhu st uvedené nizsie

Model VFD Specifikacia skrutiek dotahovaci moment (N*m)
V560-4T0007G/4T0011P M3,5 0,7az0,9
V560-4T0011G/4T0015P M3,5 0,7az0,9
V560-4T0015G/4T0022P M3,5 0,7az0,9
V560-4T0022G/4T0030P M3,5 0,7az0,9
V560-4T0030G/4T0040P M4 1,2az1,5
V560-4T0040G/4T0055P M4 1,2az1,5
V560-4T0055G/4T0075P M4 1,2az1,5
V560-4T0075G/4TO090P M4 1,2az1,5
V560-4T0090G/4T0110P M4 1,2az1,5
V560-4T0110G/4T0150P M4 1,2az1,5
V560-4T0150G/4T0185P M5 2az25
V560-4T0185G/4T0220P M5 2az25
V560-4T0220G/4T0300P M6 4az6
V560-4T0300G/4T0370P M6 4az6
V560-4T0370G/4T0450P M8 9az 11
V560-4T0450G/4T0550P M8 9az 11
V560-4T0550G/4T0750P M8 9az 11
V560-4T0750G/4T0900P M10 18 az 23
V560-4T0900G/4T1100P M10 18 az 23
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V560-4T1100G/4T1320P M10 18 az 23
V560-4T1320G/4T1600P M10 18 az 23
V560-4T1600G/4T1850P M10 18 az 23
V560-4T1850G/4T2000P M10 18 az 23
V560-4T2000G/4T2200P M12 25az 30
V560-4T2200G/4T2500P M12 25az 30
V560-4T2500G/4T2800P M12 25az30
V560-4T2800G/4T3150P M16 40 az 50
V560-4T3150G/4T3500P M16 40 az 50
V560-4T3500G/4T4000P M12 25az30
V560-4T4000G/4T4500P M12 25az 30
V560-4T4500G/4T5000P M12 25 az 30
V560-4T5000G/4T5600P M12 25 az 30
V560-4T5600G/4T6300P M16 40 az 50
V560-4T6300G/4T7000P M16 40 az 50

4.3 ZAPOJENIE RIADIACEHO TERMINALU / SVORKOVNICE

4.3.1 ZAPOJENIE STANDARDNEHO TERMINALU OVLADACIEHO PANELU
CON1, CON2, CON3, CON4

CON4

Typ I: Terminaly CON3 a CON4 CON3 | Il | bI2 | I3 | b1 | DI5|24V | oM |
Vhodny model: meni¢ s modelovym
oznaéenim niz&im ako | TC | B | TA | |AI1 | Al2 |A01| Vs |GND| 001| CMl
V560-4T0022G/4T0030P

CON1
Typ II: Terminaly CON1 a CON2 CON2 |DI1 I DI3| DI5 |D01|24V|AI1 |A01| Vs I
Vhodny model: meni¢ s modelovym |TA I B ITC I IDIZ | Dl4 | DI6 |D02| CM| A2 |A02|GND|

oznacenim niz8§im ako
V560-4T0030G/4T0040P
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4.3.2 FUNKENY POPIS RIADIACEHO TERMINALU

Oznacenie

Typ el Nazov Funkény popis terminalu Technické udaje
Multifunkény vstupny
Dil—CM terminal DI1 6 spdsobov, akymi je mozné
terminalom vstupnej hodnoty
L Multifunkény vstupny | programovatelného prepinania ;
Di2—CM terminal DI2 zvolit 99 druhov prikazov Izollovapy sttu‘?
. X i optickej spojky:
- . —| prevadzkového ovladania |
Dia—cnm | Multifunkény vstupny | prostrednictvom funkéného kéduv | 24V PC/5mA
Riadiaci terminal DI3 skupine F3.0 na zaklade Prah napatia
terminal ) . | naprogramovania. <16V
DI4—CM tl\(/l;rlrt:if:;kgal vstupny Pozrite si referencnu tabulku pre &i )
vyber funk&ného vstupu irka pasma
Multifunk&ny vstupny | multifunkéného terminalu, kde < 1MHZ
DIS—CM | o minal D|5y P | hajdete blizsie podrobnost.
Vstup je Standardne NPN (alebo
- Multifunkény vstupny | PNP — je volitelné)
DIE—CM | terminal DI6
Spolo¢na svorka
CM vstupného/vystupné
ho terminalu N S 5z
2 sposoby, akymi je mozne Maximalny
Multifunk&ny vystupom programovatelného zatazovy prud je
DO1—CM | vystupny terminal otvoreného zberaca a 1 sposob, 150 mA; najvyssie
DO1 akym je moZné vystupnym prahové napatie je
Vystup terminalom programovatefného relé | o4/
prevadz- Multifunkény zvolit 71 druhov vystupov
kového DO2—CM vystupny terminal prevadzkového stavu funkénym
stavu DO2 koédom v skupine F3.1 na zaklade
naprogramovania. Pozrite si
TA Multifunkéné referencnu tabulku pre premenné
g 5 relé TA- monitorovacej jednotky, kde najdete
B xﬁ:ﬁgﬁ; rliitzfe;ré? blizie podrobnosti. Kapacita kontaktu:
TA-TC normalne AC 250 V/2A
TC otvorené
referencné
CM umiestnenie +24 V -
Zdroj zdroja napajania Napajaci zdroj terminalu prepinania :\/A’i)t(::m:[nyrud'
napajania hodnét 1)(1)0mpA Y pruc:
2av +24 V zdroj
napajania
AlI1l—GND | Analégovy vstup Al1 Vstupné napatie:
AnalSgovy Vyberte rozsah vstupného napitia, 0-10V, vstupny
vstt? Y polaritu a iné funkcie funkénym odpor: 100 KQ
P Al2—GND | Analogovy vstup Al2 | kédom v skupine F4. Vstupny prud:
0-20 mA
Multifunkény Programovatelny vystupny terminal
AO1—GND | analégovy vystup napéatového/prudového signalu
Analégovy AO1 umoziiuje naprogramovanim zvolit Pradovy vystup:
. 45 druhov stavov monitorovania. 0-20 mA
vystup Multifunkény ite si &nu i
; cny Pozrite si referenénu tabulku pre Kapacita 40 mW,
AO2—GND | analdgovy vystup premenné monitora, kde najdete vstupny pridovy
AOG2 bliz$ie podrobnosti. JP1 a JP2 odpor: 0 a2 300 Q
(pozrite si Vyber jumpera prepinaca | Vystupné napatie:
Zdroj GND Spolo&ny terminal DIP v kapitole 4.3.6, kde najdete 0-10V
napajania analégového signalu | podrobnosti) st zvolenym

prudovym/napatovym vystupom
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Oznacenie

Typ terminalu

Nazov Funkény popis terminalu Technické udaje

Vyber JP3 (pozrite
si Vyber jumpera
+10 V /5 V zdroj Napajanie +10 V / 20 mA alebo prepinaca DIP v
napajania +5V / 10 mA napajanie v smere von | kapitole 4.3.6, kde
najdete blizSie
podrobnosti)

VS—GND

4.3 UPOZORNENIA K ZAPOJENIU RIADIACEHO TERMINALU

Venujte pozornost oddeleniu kabelaze riadiaceho vodi¢a a hlavného okruhu. Podrobnosti najdete v kapitole
1.2.

4.3.4 POPIS SPINACA DIP NA OVLADACOM PANELI

1. Jeden spina¢ DIP ma 2 stupne

vhodny model: meni¢ s modelovym oznaéenim niz§im ako
V560-4T0022G/4TO030P

1) JP3
Stuperi V: Exportny 0-10 V napéatovy signal z terminalu AO
Stupen A: Zabezpecuje 0-20 mA pradovy signal z terminalu AO

2. Tri spinac¢e DIP maju 3 stupne - —
vhodny model: meni¢ s modelovym ozna¢enim niz§im ako V560-4T0030G/4T0040P
1) JP1

Stuperi VO1: Signal vystupného napatia terminalu AO1
Stuperi OFF.: Terminal AO1 je v pozastavenom stave o
Stuperi CO1: Signal vystupného pradu terminalu AO1 H
2) P2 L

JPL JP2 JP3
VG /

Stuper VO2: Signal vystupného napatia terminalu AO2

Stuperi OFF.: Terminal AO2 je v pozastavenom stave
Stuperi CO1: Signal vystupného pradu terminalu AO2
3) JP3

Stuperi 5 V: Terminal VS zabezpecuje 5 V napatovy signal smerom von
Stuperi OFF.: Terminal VS je v pozastavenom stave

Stuperi 10 V: Terminal VS zabezpecuje 10 V_napéatovy signal smerom von
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4.4 ZAPOJENIE SVORKOVNICE /TERMINALU HLAVNEHO OKRUHU
4.4.1 FUNKCIE TERMINALU

Symboly . Symboly .
terminalu RUIKCE terminalu FunTele
P+ Kladny napatovy terminal strany DC P Vstupni timivku DC je moZné zapojit

medzi P a P+

Zapo'rn)’/ napaﬂt’f)vy’termmal strany PC Brzdovy rezistor DC je mozné zapojit
p- Terminal napatového vstupu zbernice PB medzi P+ a PB (u typov do 22 kW)

brzdiacej jednotky DC je mozné . .
Zzapojit medzi P+ a P-. Od 30 kW zapojte brzdovu jednotku

Pripojte trojfazovy zdroj striedavého
napatia 3 x 400 V AC

Pripojte trojfazovy motor striedavého

U, VvV,w et
napatia

E Terminal / svorka uzemnenia - -

4.4.2 ZAPOJENIE TERMINALU HLAVNEHO OKRUHU A TERMINALOVYCH
BLOKOV

Terminal hlavného okruhu typu | PouZitelny typ: V560-4T0007G/4T0011P ~ V560-4T0022G/4TO030P

Brzdny odpor

R S T P+ E

\
Uzemnenie @
Trojfazové napajanie

Terminal hlavného okruhu typu Il  Pouzitelny typ: V560-4T0030G/4T0040P ~ V560-4T0040G/4T0055P

\\}7@
iy

Brzdny odpor
it -l:l—---—---—----—---—:
Pr R s T u vV W PB

&P
D) |m

Uzemnenie
Trojfazové napdjanie
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Terminal hlavného okruhu typu lll Pouzitelny typ: V560-4T0055G/4T0075P ~ V560-4T0110G/4T0150P

Brzdny odpor
i 4:———————————————————————-:
Pk P- R s T u VoW PB

) |m

Uzemnenie @
Trojfazové napéjanie

Terminal hlavného okruhu typu IV  PouZitelny typ: V560-4T0150G/4T0185P ~ V560-4T0185G/4T0220P

Brzdny odpor
I

p P+ P R T v oow

EEEEEE @fu@ &

DC timivka Uzemnenie

Trojfazové napajanie

Terminal hlavného okruhu typu V Pouzitelny typ: V560-4T0220G/4T0300P

P P+ PB R S T E U \Y w

DD |D|D|D|D|D|D|B|D

T T H
| i i
DC tlmlvkd i i
=AU | o
b Uzemnenie
Brzdny odpor Jo, o
Trojfazové napajanie
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Terminal hlavného okruhu typu VI Pouzitelny typ: V560-4T0220G/4T0300P

P P+ P- R S T E U \% w

@@@?@@@

Uzemnenie
Trojfazové napdjanie

Terminal hlavného okruhu typu VIl  Pouzitelny typ: V560-4T0370G/4T0450P ~ V560-4T0450G/4T0550P

jednotka

DD|DP| DD DD |P|D

P P+ P- R S T u \% w E
' ! 1 i
] | i
i ! i
A A ' 1
DC timivka | ! =
| 3 Uzemnenie
oo e s PP
Brzdna jednotka Trojfazové najanie

Terminal hlavného okruhu typu VIII  PouZitelny typ: V560-4T0550G/4T0750P

DD DD D DP|D | DD

P | P+t | R s T P-

DD DD DD

\% W

CGISIS)

o

DC timivka

— @ m

Trojfazové napdjanie

Brzdna jednotka
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Terminal hlavného okruhu typu IX Pouzitelny typ: V560-4T0750G/4T0900P ~ V560-4T2000G/4T2200P

D|D|D|D| DD | PP

R S T P+ P- U \ w E

DD | D|D|D

= Jf*
Brzdna jednotka Uzemnenie
Trojfazové napajanie

Terminal hlavného okruhu typu X Pouzitelny typ: V560-4T2200G/4T2500P ~ V560-4T3150G/4T3500P

Trojfazové napdjanie

P+ | P-| U v | w

D DD

L—
Uzemnenie Brzdnd jednotka

Terminal hlavného okruhu typu XI Pouzitelny typ: V560-4T3500G/4T4000P ~ V560-4T6300G/4T7000P

— @
@
®

R S T

U
Trojfazové napajanie @

P P+ P-

D DD

w

&

@<

e m—
Brzdna jednotka
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4.5 ZAPOJENIE KABELAZE PRE ZAKLADNU PREVADZKU

Pouzitelny typ: V560-4T0007G/4T0011P ~ V560-4T6300G/4T7000P

(Vstavana brzdova jednotka je u meni¢ov s modelovym oznacenim niz§im ako V560-4T0220G/4T0300P)

Napajanie 3 x 400 V AC

Digitalne vstupy

Regqulacia frekvencie
Analogovy napatovy vstup

0—10v Al
0—-20mA A2
Analogovy pridovy vstup ' GND

Modul rozsirenia

kartami

|
|
|
doplnkovymi | /-
|
|
|
|

Obrazok 4-3

Elektromotor

ms<c

< Uzemnenie

Programovatelné multifunkéné
relé (hlasenie poruchy)

Brzdny odpornik

Voltmeter (0—10V)ammeter (0—20mA)
AO2¢r Voltmeter (0—10V)yammeter (0—20mA)

Digitalny
vystup

Diagram zakladného zapojenia pre frekvenény menic¢ série V560
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5. OBSLUHA A ZAKLADY PREVADZKY
FREKVENCNEHO MENICA

5.1 ZAKLADNE FUNKCIE PANELU

Panel frekvenéného menica plni okrem zakladného ovladania $tartovania a zastavovania dve zakladné
funkcie: monitorovanie parametrov prevadzkového stavu a zobrazovanie a modifikaciu internych parametrov.
Ovladaci panel je prislu§nym sp6sobom rozdeleny na dva prevadzkové rezimy: rezim monitorovania a rezim
Upravy/zobrazovania parametrov.

Na zagiatku privodu energie sa v stipci predvolieb hlavného displeja zobrazia statické zobrazovacie znaky
Lsunfr (S zdanlivy vykon, U napétie, N otacky, F frekvencia...) a tieto znaky sa zaénu posuvat sprava dolava,
po &om sa o 3 sekundy neskér obnovi normalne zobrazenie. Zarovefi sa v pomocnom stipci zobrazenia
staticky zobrazi sériové ¢islo frekvenéného menica, ako napr. ,V-560 a o 3 sekundy neskor sa zobrazia
modelové informacie frekvenéného menic¢a okrem ,T, S* v podobe ,4.0037“ a nasledne sa o 3 sekundy
neskodr obnovi bezné zobrazenie. V tomto okamihu su prevadzkové parametre na oviadacom paneli
ustanovené internymi parametrami frekvenéného menica [F0.0.12], [F0.0.13]. Ovladaci panel obnovi rezim
bezného monitorovania pri akomkolvek stave, pokial sa v intervale 1 minuty nevykona Ziadny vstup. (Vzhlad
ovladacieho panelu najdete popisany v kapitole 3).

Taburlka 5-1 Funkcie tlacidiel

Polozky Funkcie
Hlavny digitalny Zobrazuje parametre aktualneho prevadzkového stavu a parametre
displej nastavenia frekvenéného menica

Pomocny digitalny Zobrazuje parametre aktualneho prevadzkového stavu a parametre
displej nastavenia frekvenéného menica

A, Hz, V zobrazuje prislusni mernu jednotku hlavného digitalneho
displeja. % zobrazuje zloZenu jednotku

Indikator zloZenej jednotky sa definuje nasledovne: Hz + A = ot./min;
V + % =sek. ; A+ V =min.

A Hz, V, %

Funkcia
displeja FWD. REV

Indikator prevadzkového stavu — jeho blikanie signalizuje, Zze
frekvenény meni¢ vykonava operaciu F/R a vykazuje napatovy vystup.

Indikator je vypnuty: prikaz externého terminalu je platny; indikator je
zapnuty: prikaz ovladacieho panelu je platny; indikator blika: prikaz
komunika¢ného rozhrania (alebo rozsirovacej komunikacénej dosky ¢i
karty funkéného rozSirenia) je platny.

PANEL/REMOTE

Indikator je zapnuty: frekvenény menic je v stave vystrahy. Skontroluju
ALARM a odstrania sa abnormalne stavy; v opa¢nom pripade méze byt
frekvenény meni¢ chybny, a preto sa vypne.

Prikazové tlacidlo operacie smeru vpred. Stladte toto tlacidlo, ak
chcete odoslat prikaz operacie smeru vpred, ked je prikazovy kanal
operacie frekvenéného menica nastaveny ako ovladaci prvok
ovladacieho panelu ([F0.3.33] alebo [F0.3.34] =0).

Prikazové tlacidlo spatného chodu/krokovania Stlacte toto tlacidlo,
ak chcete odoslat’ prikaz operacie spatného chodu, ked je zvolena
funkcia spatného chodu ([FF.4.42=# # # Q]) a kanal opera¢ného povelu
frekvenéného menica je nastaveny ako ovladaci prvok ovladacieho
panelu ([F0.3.33] alebo [F0.3.34]=0); a stlacenim tohto tlacidla odoslete
klavesnice prikaz krokovacej operacie, ked je zvolena funkcia krokovania
([FF.4.42=# # # 1]).

Tlacidlo zastavenia/resetu. Ked sa v prevadzkovom stave stlaci toto
tlacidlo, frekvenény meni¢ sa vypne podla nastaveného rezimu; a ked
sa toto tlacidlo stlaci v stave poruchy, frekvenény meni¢ sa resetuje a
obnovi sa normalny stav zastavenia.

Funkcia

Tlagidlo je mozné uzamknut alebo umozriuje pouzivatefom menit
funkcie (pozrite si Funkény parameter F0.011).
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Tla¢idlo navratu. Po stlaceni tohto tlacidla sa v lubovolnom stave
obnovi stav poslednej urovne az do rezimu normalneho monitorovania.

Tlaéidlo rezimu. Prepina supravu parametrov funkcie displeja a
supravu parametrov monitorovania v stave Upravy parametrov. Po
kazdom stlaceni tlacidla sa prepina ,uloZzend hodnota EROM*, ,hodnota
v Gase zapnutia privodu energie” a ,hodnota zalohovania

panelu” aktualneho funkéného kédu v stipci pomocného displeja.

Tlacidlo upravy udajov. Sluzi na tpravu funkéného kédu alebo
parametra.

Ak je aktualne nastaveny rezim digitalneho nastavenia, hodnota
digitalneho nastavenia sa da upravit priamo pomocou tohto tlacidla
v beZnom reZime monitorovania.

Tlaéidlo posunu vlavo. Pri lubovolnom stave je pomocou tlacidla
é>® na Upravu Udajov mozné zvolit upraveny datovy bit

v smere sprava dolava stlacanim tohto tlacidla, pri€om upraveny bit na
obrazovke blika.

Tlacidlo posunu vpravo. Pri lubovolnom stave je pomocou tlacidla
é>® na Upravu udajov mozné zvolit upraveny datovy bit

v smere zlava doprava stla€anim tohto tlacidla, pri¢om upraveny bit na
obrazovke blika.

Tlacidlo prepinania funkcie ovladania komunikacie, terminalu a
lokalnych prvkov Funkcie ovladania klavesnice, ovladania externého
REMOTE terminalu a ovladania komunikéacie je mozné vzajomne prepinat
prostrednictvom nastavenia [F0.0.11]=##1## (stav spinaca sa neuklada
a po vypnuti sa strati).

Funkcia
klavesnice

Tlacidlo vyberu(otoény gombik) Sluzi na korekciu udajov po sucte s
otacanim v smere hodinovych ruciciek a korekciu Udajov po rozdiele s
otac¢anim proti smeru hodinovych ruci¢iek. Ked [F0.0.25]=3, vyberte
nastavenie panelu s oto¢nym gombikom.

Tlacidlo OK. Sluzi na potvrdenie aktualneho stavu a parametrov
(parametre su uloZzené v internej pamati) a na vstup do funkénej ponuky
nasledujlcej Urovne.

Sl R RVARATI AR

5.2 ZAKLADNE FUNKCIE A METODY OBSLUHY PANELU
5.2.1 ZAKLADNE FUNKCIE PANELU

Prevadzkovy panel ponuka aj nasledujuce $pecialne funkcie nad ramec zakladnych funkcii ako je prevadzka
smerom vpred, prevadzka smerom vzad, prevadzka s krokovanim, vypnutie, reset po poruche, uprava
parametra, zobrazenie a monitorovanie parametrov prevadzkového stavu atd.:

+ Kopirovanie a naéitanie / zalohovanie parametra (odovzdanie parametra) F0.0.08

Tento prevadzkovy panel umoziuje kopirovat interné parametre frekvenéného menica do ovladacieho
panelu (pouzivatelom sa otvaraju len interné parametre) a natrvalo ich ulozit. Vdaka tomu si pouzivatelia
mozu vytvorit' zalohu svojich typickych parametrov nastaveni do ovladacieho panelu pre krizové situacie.
Zalohované parametre v ovladacom paneli nemaju vplyv na prevadzku frekvenéného menica a daju sa
kontrolovat a samostatne upravovat.

Ked [F0.0.08] =#####1, klavesnica zacne nacitavat interné parametre frekvenéného menica a na ovladacom
paneli sa zobrazi proces nacitavania parametrov v redlnom ¢ase. Po dokonéeni zalohovania parametrov sa
rezim zobrazenia automaticky vrati k beznému monitorovaniu. Pogas zalohovania parametrov je mozné

STOP
prevadzku kedykolvek zastavit stlacenim tlacidla a displej sa prepne do rezimu bezného
monitorovania. Ak sa zobrazia informacie alarmu, nastudujte si kapitolu 8.

+ Kopirovanie/zapis parametrov (prevzatie parametrov)

Tento ovladaci panel umoznuje kopirovat zalohované parametre do internej pamate frekvenéného menica
(pouzivatefom sa otvaraju len interné parametre) a pouzivatelia mézu po jednom zapisovat' svoje typické
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parametre nastaveni zalohované v ovladacom paneli, bez samostatnej Gpravy.

Ked ma frekvenény meni¢ parameter F0.0.08 nastaveny na # # 1 2 alebo # # 1 3 v reZime zastavenia,
klavesnica za¢ne kopirovat zalohované parametre do frekvenéného menica a na ovladacom paneli sa
zobrazi proces v redlnom ¢ase. Po dokonéeni kopirovania sa rezim zobrazenia automaticky vrati k beznému
monitorovaniu.

Pocas kopirovania parametrov je mozné prevadzku kedykolvek zastavit stlatenim tlaCidla L=, aby sa
skopirované parametre zmazali, pricom displej sa nasledne prepne do reZzimu beZzného monitorovania. Ak sa
zobrazia informéacie alarmu, nastudujte si kapitolu 8.

+ Kontrola a Uprava internych parametrov

V reZime bezného monitorovania sa interné parametre frekvenéného menica daju kontrolovat a upravovat
podla vSeobecnych metdd stlaGanim tlacidla .

+ Kontrola a Uprava zalohovanych parametrov panelu

V rezime normalneho monitorovania je parametre zalohovania na ovladacom paneli mozné skontrolovat a

upravit suéasnym stla¢anim tlacidiel @ a (kombinované pouzitie dvoch tlacidiel) a kod
vysokého prikazu ,F* sa zobrazi blikajuc pri zobrazeni funkéného kédu. Spdsoby Upravy parametrov
zalohovania su rovnaké ako v pripade internych parametrov.

¢ Uzamknutie a odomknutie panelu

1. Uzamknutie: Cast alebo vSetky funkcie vstupu na paneli je mozné uzamknut prostrednictvom
nastavenia aplikacného parametra F0.0.11. Ak je parameter nastaveny na rezim uzamknutia panelu,
panel sa uzamkne okamzite po privedeni energie do frekvenéného menica.

2. Odomknutie: Panel sa do¢asne odomkne na 5 minut po stlaceni a podrzani tlacidla a

dvojnasobnom stlaceni tlacidla @@ do 5 sekund. Ak do 5 minut neddjde k stlaeniu Ziadneho tlacidla,
uzamknutie sa automaticky obnovi.

» Ak chcete Uplne odomknut’ panel, parameter na uzamknutie panelu [F0.0.11] bude

potrebné upravit' do ,odomknutého” stavu poc¢as do¢asného odomknutia panelu.

+ Funkcia tlaidla [25e]

Funkcia tlacidla je obmedzena aplikaénym parametrom F.0.0.11. Pri povoleni funkcie a ,normalnom

rezime monitorovania®, stla¢anim tlacidla "===J prepinate kanal opera¢ného prikazu v poradi “ovladaci

zvoleny prikazovy kanal, ktory zaéne platit do 3 sekund od stlacenia tlacidla . Stlacenim tlacidla

panel—>lokalny terminadl —komunikac¢né rozhranie —ovladaci panel®. Indikator zobrazi

@ alebo nestlacenim tlacidla do 3 sekund vyvolate zru$enie prepnutia a obnovu pévodného
stavu.

» Ak je pri prepinani prikazového kanalu zvolené pévodné nastavenie ,ovladaci
panel“ alebo ,lokalny terminal®, ,komunikaéné rozhranie* sa predvolene nastavi ako
lokélna zbernica pola MODBUS.

Prikazovy kanal operacie prepnuty touto funkciou sa neuchova natrvalo. Po vypnuti a opakovanom spusteni
frekvenéného menica sa obnovi pévodné nastavenie. Ak chcete natrvalo zmenit prikazovy kanal, bude
potrebné zmenit prislusné aplikaéné parametre frekvenéného menica.
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5.2.2 METODY OBSLUHY PANELU

1) Dotazovanie stavovych parametrov (napr.)

Hlavny displej: ~ 50.00
Normalny rezim Vystupna frekvencia
monitorovania | Pomocny displej : 2.3
Vystupny prud

v

[MoDE] ( Dva krat kliknite )

A 4

Main display: ~ d0.0.00 | Zzyorte

Dotaz na stavové | Monitorovaci kod dotazované
parametre Pomocny displej : 50.00 | stavové
Vystupna frekvencia parametre
Navrat k ¢ ¢
normalnemu— | A + @
ovladaniu IE
Hlavny displej:  d0.0.04
Dotaz na | 4 fnkcie
stavove <«
parametre Pomocny displej: 380
Vystupné napétie
L L Potvrdzovaci
@ @ dopyt pre
? starv(;;/e" Navrat o
— - parametre uroven
H[avny dJspIer_ ) 380 vyssie
Dotaz na Vystupné napétie
parametre Pomocny displej: 2.3

Vystupny prad

v v

(esc] + [uooe] [wooe]  [esc}——

Vstup d .. Hlavny displej:  F0.0.01
Vstup do rezimu Rezim upravy | Kod funkcie
Upravy parametrov

(pozrite dalsiu parametra Pomocny displej: 0000
kapitolu) Udaje parametra

Obrazok 5-1 Dotazovanie stavovych parametrov
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2) Dotazovanie a Uprava parametrov (napr.)

. Hlavny displej: ~ 50.00
Normalny .| Vystupna frekvencia
monitorovaci — -
rezim Pomocny displej: 2.3
Vystupny prud

Uprava/ +
zobrazenie

zéloznych +
parametrov ¢ ¢

Hlavny displej: ~ F0.0.00 | poynamka; v pripade Upravy alebo
Dotaz na Kod funkcie dotazovania zaloznych parametrov
parameter Pomocny displej: 0000 bude kéd funkcie ,F* blikat.

Udaije parametra

Kliknite raz )

l ¢ Zvolte polozky dotazovaného/

upravovaného parametra
Ukon¢it IE +

Gpravu L

Hlavny displej: F0.0.14
Dotaz na Function code

parameter Pomocny displejy: d0.00
Udaje parametra

L L Potvrdte dotaz

4@ na stavové

L parametre

Hlavny displej: do.00 Ukongit
Dotaz na Parameter data Gpravu
parameter Pomocny displej: 2.3
Vystupny prud
Pre
i jednotlivé
funkcie Pokracujte v
Upravte parametre & + @ pozrite uprave inych
podra potreby -’jikéciu parametrov
¢ m alebo navrat
Hlavny displej: do.07
Uprava Parameter data
parametra Pomocny displej: 2.3
Vystupny prud

UlozZte ) + ¢
upravené -7

parametre

Hlavny displej:  F0.0.14
UloZenie Kad funkcie

parametra | Pomocny displej: d0.07
Udaje parametra

Obrazok 5-2 Kontrola a Uprava parametrov

Poznamka: V tomto stave sa v stipci pomocného displeja po stlageni tlagidla budu striedavo
zobrazovat nasledujuce polozky.

Predvolené parametre pomocného monitorovania (pdvodny stav)—Regionalna ¢iselna hodnota EROM
— Hodnoty parametrov pri prvotnom privedeni energie — Zalohované parametre na ovladacom
paneli; iselna hodnota bude blikat, ked' su zobrazené polozky ,Regionalna ¢iselna hodnota EROM®,
,Hodnoty parametrov pri prvotnom privedeni energie“ a ,Zalohované parametre na ovlddacom paneli“.
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5.3 ZAKLADY OBSLUHY FREKVENCNEHO MENICA
5.3.1 PROCES PREVADZKY

Proces

Operacie

Referencie

InStalacia a prevadzkové
prostredie

Frekvenény menic¢ indtalujte na miesto, ktoré
vyhovuje technickym Specifikaciam produktu.
Zvazujte hlavne podmienky prostredia (teplota,
vlhkost atd.) a odvadzanie tepla z frekvenéného
menic¢a atd.

Nastuduijte si kapitolu
la3.

Zapojenie frekvenéného
menica

Zapojenie vstupného a vystupného terminalu
hlavného okruhu; zapojenie uzemnovacieho
vodi¢a; zapojenie kontrolného terminalu
prepinacej hodnoty, analégového terminalu,
enkodéra a komunika¢ného rozhrania

Nastuduijte si kapitolu 4.

Kontrola pred privodom
energie

1. Skontrolujte, ¢i je napatie na vstupe zdroja
napajania spravne, ¢i je okruh vstupného
zdroja napéjania pripojeny k poistkam a ¢i bol
frekvenény meni¢ spravne a spolahlivo
uzemneny.

2. Skontrolujte, &i bol napajaci kabel spravne
pripojeny k vstupnému napéjaciemu terminalu
R, S, T frekvenéného menica;

3. Skontrolujte, ¢i bol vystupny terminal
frekvenéného menica U, V, W spravne
pripojeny k motoru;

4. Skontrolujte, ¢i bol enkodér spravne pripojeny
ku karte PG;

5. Skontrolujte, ¢i bol terminalovy blok spravne
pripojeny a ¢i su spravne prednastavené
vSetky externé prepinace;

6. Skontrolujte, ¢i je motor bez zataze
(mechanicka zataz je odpojena od motora).

Nastudujte si kapitolu 4.

Kontrola pri privode energie

Skontrolujte, ¢i frekvencia nevydava nezvykly
zvuk, & nevznika dym alebo zvlastny zapach atd’;
a Ci je zobrazenie na displeji normaine bez
informécii o chybovych vystrahach. Skontrolujte,
¢i neexistuju abnormalne stavy, v pripade potreby
okamzite odstavte zdroj napajania.

Nastuduijte si kapitolu
3a5

Inicializacia parametrov

Pri prvotnej prevadzke frekvenéného menica, po
vymene interného ovladacieho panelu alebo
riadeného motora sa odporuca pokracovat’

Vv prevadzke a zavadzat nastavenia az po
nastaveni funkéného kédu F0.0.07 a vykonani
inicializacie parametrov.

Nastudujte si funkciu
parametra F0.0.07

Spravne vloZenie Udajového
Stitku motora

Uistite sa, ze parameter udajového Stitku motora
je spravne nastaveny a ze ho pouzivatelia
starostlivo overili; v opaénom pripade sa pri
prevadzke mézu vyskytnut vazne problémy.

Nastuduijte si stpravu
parametrov F2.0.00 az
F2.0.05 pre motor 1 a
F2.1.26 az F2.1.30 pre
motor 2

Nastavenie ochranného
parametra pre motor a
frekvenény meni¢

Spravne nastavte limitny parameter, parameter
ochrany a rezim ochrany frekvenéného meni¢a a
motora vratane maximalnej frekvencie, horného
limitu frekvencie, ochrany motora pred
pretazenim, externého chybového vstupu,
vystupu chybového relé a ochrany pred
odpojenim enkodéra atd'.

V zaujme stabilnej
prevadzky si nastudujte
sUpravu parametrov
F1.1.39 az F1.4.52,

Vv pripade
multifunkéného
terminalového vystupu si
nastudujte supravu
parametrov F3.1.12 az
F3.1.35, v pripade
rozpoznavania
odpojenia analégového
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Proces

Operacie

Referencie

vstupu si nastudujte
supravu parametrov
F4.3.36 az F4.3.50n

Automatické nacitanie
parametrov motora

Automatické nacitanie parametrov motora sa ma
aplikovat pred vyberom rezimu vektorového
ovladania pre prvi operaciu, aby sa ziskali
presné elektrické parametre riadeného motora. Ak
sa motor otaca, operaciu vykonajte az po uplnom
zastaveni motora. POZOR! AUTO TUNE

Parametre ustanovte
podla informacii o
sUprave parametrov

AUTO TUNE vykonajte este bez zataze v pohone a majte na | F2.2.53
zreteli, ze menic pri testovani pootoc¢i
hriadefom elektromotora vpravo aj v Favo.
Tento proces trva priblizne 1 min.
Nastudujte si stpravu
parametrov F0.0.17,
F0.1.20 az F0.1.24,
Nastavenie Sprévne nastayte smer oté(";ania, Cas ) If0.4.37 a_i F0.4.52 pre
parametrov V&eobecné grychl’ovavr‘na,vcas sporﬂal’ovgnla, frek.vencm Startovanie a !
riadenia parametre Startu, rezim Startu, rezim zrychliovama a zastavovanie a supravu
prevédzky spomalovania a rezim zastavenia atd. Podla parametrov F1.0.00 az
prevadzkovych podmienok hnacieho systému F1.0.10 pre
charakteristiky
zrychlovania a
spomalovania
Nastavenie Nastayte paramgtre regulatora podla zét’azf)vygh Nastuduijte si supravuv
parametrov Vektorové podmlenok, v pripade p.otrleby nastavte ovla<_1an|e parametroy F8.0.0j az
riadenia ovladanie kratiaceho mom’entu’a limitné parametre. Pri ) F8.0.15 s’|nrforma'g|am| o
prevédzky vektorovom ovladani pomocou PG nezabudnite nastaveni rychlosti
spravne nastavit parametre enkodéra. otacania a spatnej vazbe

Kontrola uvedenia do
prevadzky s nulovym
zatazenim

Motor s nulovym zatazenim; spustite frekvencny
menic¢ klavesnicou alebo riadiacimi terminalmi;
skontrolujte a overte prevadzkové podmienky
systému pohonu; Motor: stabilna prevadzka,
normalne otacanie, spravny smer, normalny
proces zrychlovania a spomalovania, Ziadne
abnormalne vibracie, hluk ani zapach. Frekven¢ny
meni¢: normalne zobrazovacie udaje na
ovladacom paneli, normalna prevadzka
ventilatora, normalna sekvencia prevadzky relé,
Ziadne vibracie a hluk a pod. V pripade
abnormalnych javov zastavte prevadzku a
okamzite vykonajte kontrolu.

Nastuduijte si kapitolu
3a5

Kontrola uvedenia do
prevadzky so zatazou

Zataz hnacieho systému pripojte po normalnom
uvedeni do prevadzky s nulovou zatazou.
Spustite frekvenény meni¢ klavesnicou alebo
riadiacim terminalom a postupne zvySujte
zatazenie. Ked sa zatazZenie zvySi na 50 % a
100 %, systém prevadzkujte po nalezite dlhé
Sasové obdobie, aby ste si overili, & prevadzka
systému prebieha normalne. Skontrolujte priebeh
beznej prevadzky a sledujte, & nedochadza k
abnormalnym javom. Ak sa vyskytn abnormalne
javy, zariadenie je potrebné zastavit a okamzite
podrobit’ kontrole.

Nastuduijte si kapitolu
3ab

Frekvencny meni¢ dokéze vykonavat zakladné

Nastuduijte si kapitolu

Z&klady obsluhy operécie ako bezné Startovanie, prevadzku, 3a5

zastavovanie a F/R a pod.

Operacia frekvenénej konverzie sa da nastavit na | Nastudujte si sipravu
Funkéna vykonanie v ramci jedného cyklu alebo na parametrov F6.0.00 az

g Operécia PLC
operacia

recyklaénu ¢innost. Jeden procesny cyklus
zahffia 15 realiza¢nych faz s operac¢nou
frekvenciou, dobou zrychlovania a spomalovania,

F6.0.14 pre funkciu
multi-frekvenéného
nastavenia, supravu
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Proces Operacie Referencie
dobou a smerom prevadzky a pod. Taktiez je parametrov F6.0.15 az
mozné vykonat samostatné nastavenie. F6.0.45 pre jednoduchu

a programovatelnu
viacsekciovu
prevadzkovu funkciu
Pouzivatelia mézu nastavit kanal predvolby a Nastudujte si stpravu
Overacia PID kanal spatnej vazby pre riadenie procesu PID, parametrov F7.0.00 az
P ako aj parametre regulatora PID na realizaciu F7.0.26 pre funkciu
riadenia priemyselného procesu. procesu PID
. . Ovladanie krutiaceho momentu sa pouziva Nastudujte si sdpravu
Ovladanie < . . . s . .o | parametrov F8.3.39 az
™ v rezime vektorového ovladania a dokaze ovladat -
krutiaceho . A . F8.3.51 pre funkciu
vystupny krutiaci moment na zaklade hodnoty . ! L
momentu . o ovladania kratiaceho
prikazu krutiaceho momentu.
momentu
Ak sa ma zabezpedit hladky priebeh procesu
zrychlovania a spomalovania a znizit mechanicky
Zrychlovanie Gcinok, pouzivatelia mézu nastavit funkciu S Nas$tuduijte si stpravu
a krivky zrychlovania a spomalovania, aby funkénych parametrov

spomalovanie

zabezpedili hladku zmenu rychlosti motora
Vv prvotnej a koncovej faze zrychlovania a
spomalovania.

F1.0.00 az F1.0.10

potrebné vo funkénom kéde vykonat prislusné
nastavenia.

Funkéna ——
operécia Brzdenie Zabezpeguje pristup jednosmerného pradu k Nastudujte si supravu_
h e < o parametrov F0.4.44 az
jedno- rotujucemu motoru pred Startom alebo po¢as K
. ! ! . F0.4.47 pre funkciu
smernym procesu zastavovania, aby sa vytvoril brzdny brzdenia iednosmernym
pradom moment na rychle zastavenie motora. . | Y!
pradom.
Frekvencny meni¢ bude automaticky sledovat
Sledovanie rychlost rotujiceho motora pod vplyvom Nastudujte si funkcie
rychlosti zotrvacnosti pri Starte a vykona nastaveny postup | parametra F0.4.38 pre
otacania Startu po hladkom presiahnuti aktualnej rychlosti rezim $tartu a zastavenia
motora, aby sa znizil ucinok $tartu.
Prepinacia hodnota ma robustné riadiace funkcie,
ktoré je mozné pouZzit' v kombinécii s obdobim Nastuduijte si stpravu
Riadenie externého ovladania na zabezpecenie parametrov F3.0.00 az
$pecialneho rozmanitych aplikacnych rieSeni. Pred pouzitim F3.0.11 pre funkciu
terminalu riadiacich funkcii $pecialnych terminalov je multifunkéného

vstupného terminalu

Kontrola po¢as prevadzky

Ci sa motor stabilne ota&a a smer ota¢ania je
spravny; ¢i nevznikaju nezvycajné vibracie a hluk;
¢i je proces zrychlovania a spomalovania stabilny;
¢i sU vystupny stav a zobrazenie na paneli
frekvenéného menica spravne; ¢i riadne funguje
ventilator a ¢i nevznikaju nezvycajné vibracie
alebo hluk; v pripade nezrovnalosti zastavte
prevadzku, odpojte zdroj napajania a okamzite
vykonajte kontrolu.

Nastuduijte si kapitolu
3a5

5.3.2 UVODNE NASTAVENIE FREKVENCNEHO MENICA

1) Vyber rezimu ovladania

Frekvenény meni¢ V560 poskytuje tri rezimy ovladania: vektorové ovlddanie bez PG spatnej vazby,
vektorové ovladanie s PG spatnou vazbou a ovladanie skalarne V/F. ReZim prevadzkového ovladania sa
vybera aplikaénym parametrom F0.0.09.

Rezim 0: vektorové ovladanie bez PG, t. j. vektorové ovladanie bez senzora rychlosti, ktoré sa tiez oznacduje
pojmom vektorové ovladanie s otvorenym okruhom. Hodi sa v pripadoch, ked nie je nainstalovany enkodér,
ked platia prisnejSie poziadavky na $tartovaci moment a presnost regulacie rychlosti a ked bezny ovladaci
rezim V/F nie je mozné uspokojivo pouzit.
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Rezim 1: vektorové ovladanie s PG, t. j. vektorové ovladanie so senzorom rychlosti, ktoré sa tiez oznacuje
pojmom vektorové ovladanie s uzavretym okruhom. Hodi sa v pripadoch, ked sa poZaduje rychla
momentova odozva a vyssia presnost ovladania.

Rezim 2: ReZim ovladania V/F skalarny. Okrem beZnej aplikacie ovladania V/F je tento rezim mozné pouzit
aj v pripadoch, ked frekvenény meni¢ pohana viac ako jeden motor.

Rezimy ovladania frekvenéného menica sa liia v zavislosti od typu a poziadaviek na ovladanie motora a
nastavuju sa parametrom FO0.0.09=####. Priklad: Pole, ked sa pouziva trojfazovy asynchrénny motor, sa da
zvolit prostrednictvom nastavenia F0.0.09=###0 a pole, ked sa poZaduje vysoka presnost ovladania so
senzorom rychlosti, sa da zvolit prostrednictvom nastavenia F0.0.09=##1# pre vyber rychlosti rezimu
vektorového ovladania s uzavretym okruhom.

Rezim 3: Samostatny reZim ovladania V/F. Vztahuje sa na samostatné ovladanie to¢ivého momentu
motora. V tomto reZime ovladania neexistuje vztah medzi vystupnym napéatim a vystupnou frekvenciou
a hodnoty nastavuje pouzivatel samostatne.

2) Vyber kanalu frekvenéného vstupu (F0.1.16 a F0.2.25, F0.2.26, F0.2.29, F0.2.32)

Frekvenény meni¢ V560 poskytuje dva frekvenéné kanaly na vyber parametrov s 29 reZzimami nastavenia
frekvencie pre kazdy kanal (pozrite si parameter F0.2.25, F0.2.26). Dva kanaly mézu fungovat nezavisle a
daju sa nastavit kombinovane (pozrite si parameter F0.1.16). Ak sa napr. F0.1.16 nastavi ako kanal 1
nastavenia frekvencie, ktory plati samostatne, a F0.2.25 sa nastavi na 2 pre platné digitalne nastavenie
panelu (so zachovanim po zastaveni prevadzky zariadenia a uloZzenim po vypnuti), nastavenie frekvencie
frekvenéného menica sa ustanovi podla F0.2.29.

3) Vstupny kanal prevadzkového prikazu ([F0.1.15], [F0.3.33], [F0.3.34])

Frekvenény meni¢ V560 poskytuje 2 ovladacie prikazové kanaly na vyber parametrov s 3 formami
prikazovych kanalov pre kazdy z kanalov (pozrite si F0.3.33, F0.3.34). Dva kontrolné prikazy je mozné zvolit
prostrednictvom externého terminalu (nastuduijte si tabulku na vyber vstupnej funkcie pre multifunkény
terminal). Priklad: Ked sa tento parameter nastavi na [F0.1.15]=0 (platny je ovladaci prikaz 1) a F0.3.33 sa
nastavi ako 0, plati prikaz ovladacieho panelu, pricom ovladanie $Startovania-zastavenia frekvenéného

meni¢a sa vykona tlacidlom a na ovladacom paneli.
5.3.3 JEDNODUCHA PREVADZKA

@ » Je absolutne zakazané pripajat napajaci kabel k vystupu U, V, W frekvenéného menica.

5.3.3.1 PREVADZKA SVC ( VEKTOROVA bez spitnej vizby)

Ako priklad si zoberme 7,5 kW frekvenény menic, ktory pohana 7,5 kW trojfazovy asynchrénny motor
s kotvou na kratko, na striedavy prad. Na riom si vysvetlime proces prevadzky. Parametre na udajovom
Stitku motora su nasledujuce:

Menovity prikon: 7,5 kW; Menovité napatie: 400 V;
Menovity prad: 15,4 A; Menovita frekvencia: 50,00 Hz;
Menovita rychlost: 1440 ot./min.; Pulz enkodéra: 1000 PPR

Na realizaciu nastavenia digitalnej frekvencie a ovladanie $tartu-zastavenia pouzite ovladaci panel.

+  Pripojte zariadenia podla obrazku 5-3;
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+  Zapnite pristroje po overeni spravnosti zapojenia;
+  Parametre nastavte nasledovne:
[F0.0.09]=0000 (vektorové ovladanie bez spatnej vazby)
[F0.0.00]=0001 (pouzite parametre makra, nastavte ako digitalne nastavenie z ovladacieho panelu )
[F2.0.00]=7.5 (menovity vykon motora)
[F2.0.01]=400 (menovité napatie motora)
[F2.0.02]=15.4 (menovity prud motora)
[F2.0.03]=50.00 (menovita frekvencia motora)
[F2.0.04]=1440 (menovité otacky motora)

+  Stlacenim tlacidla spustite frekvenény meni¢ . Ak sa parametre udajového Stitku (F2.0.00 az
F2.0.04) motora naprogramuji do meni¢a, automaticky sa spusti identifikacia parametrov AUTO TUNE
elektromotora. Pockajte cca 1 min. pokial meni¢ nac¢ita hodnoty motora... Ked je prud displeja uz
stabilny na hodnote 0,00 A, dokon¢i sa automatické nacitanie a spusti sa prevadzka. Potom uz

frekvenény meni¢ bude poskytovat frekvenciu 0 Hz a stipec pomocného displeja bude zobrazovat
aktualny vystupny prud (bez obmedzenia parametrom F0.0.13 v tomto okamihu).

+ Stlacenim tlacidla T zvysite nastavenu frekvenciu, po ¢om doéjde k zvySeniu vystupnej frekvencie
frekvenéného menica a rychlost motora sa zvysi; elektromotor sa rozbehne.....

+  Sledujte prevadzku motora; ak sa objavia abnormalne javy, okamzite motor zastavte, vypnite a do
prevadzky ho uvedte az po odhaleni pricin;

+  Stlaenim tlacidla <& znizite nastavenu frekvenciu; otacka motora sa postupne spomalia....

STOP
+  Stlacenim tlacidla zastavite prevadzku a odstavite meni¢ od vykonového napdjania.

Trojfazovy
istic
T R
Trojfazové ,
napajanie ' S
- T

Uzemnenie

Obrazok 5-3 Zapojenie na prevadzku rezimu SVC a V/F

5.3.3.2 PREVADZKA VC (VEKTOROVA so spitnou vazbou)

Okrem vys$Sie uvedenych nastavovacich parametrov poZzadovanych prevadzkou SVC bude potrebné
nastavit' aj nasledujuce parametre: diagram zapojenia je znazorneny na obrazku 5-4.

[F0.0.09]=0010 (ovladanie vektora so spatnou vazbou)
[F8.0.04]=0 (kanal rychlostnej spatnej vazby)
[F8.0.05]=1000 (pulz enkodéra na jednu otacku)

[F8.0.06] ak pri Starte dochadza k pravidelnym vibraciam F/R, tento parameter sa nastavi na 1 (alebo sa
vymeni zapojenie pulzu A, B), pri€om ostatné operacie zostavaju rovnaké ako v pripade prevadzky SVC.

Pouzivatel'ska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy menic série V560 s uzavretym okruhom



Obsluha a zaklady prevadzky frekvenéného meni¢a 43

» Ak motor pracuje uplne bez zataze, niekedy méze dochadzat k miernej oscilacii poc¢as
prevadzky pri vysokej prenosove;j frekvencii. V tomto pripade znizte hodnotu nastavenia
prenosovej frekvencie (parameter [F1.1.13]).

5.3.3.3 Prevadzka V/F  SKALARNA

Pohon zapojite ako v pripade SVC. V tomto systéme riadenia automatické nacitanie parametrov
elektromotora AUTO TUNE neprebieha a prevadzku moézete zahdjit ihned. Parametre nastavite
nasledovne:

[F0.0.09]=0020 (V/F skalarne ovladanie)

[F0.0.00]=0001 (pouzite parameter makra, nastavte ako digitalne nastavenie z ovladacieho panelu)
[F2.0.00]=7.5 (menovity vykon motora)

[F2.0.01]=400 (menovité napatie motora)

[F2.0.02]=15.4 (menovity prad motora)

[F2.0.03]=50.00 (menovita frekvencia motora)

[F2.0.04]=1440 (menovité otacky motora)

Trojfazovy isti¢

Trojfazovy zdroj

napajania 3 x 400 V Motor
N — OR U
J V
J W
E =
— Uzemnenie

Fozéirovacia karta PG /\

(zhoda)

V560

Obrazok 5-4 Zapojenie na prevadzku rezimu VC so spatnou
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6.1 VYSVETLIVKY

1) Symboly obsiahnuté v tabulke su vysvetlené nizSie:

6. TABULKA FUNKCNYCH PARAMETROV

+ X" signalizuje, Ze nastavena hodnota parametra sa neda zmenit po¢as prevadzky menica.

¢ X oznacuje, Ze parameter sa nevztahuje na prislusny model menic¢a.

+ ,R“oznaduje, Ze parameter je ur€eny len na ¢itanie a neda sa zmenit;

+ ,R/I“ oznatuje, Ze parameter je ureny len na ¢itanie a neda sa zmenit, priom ho vSak je mozné

odstranit inicializaciou.

¢ ,—" signalizuje, Ze parameter je relevantny pre typ alebo stav pripojeného prislusenstva.

2) Premenné: (H) - hexadecimalne ¢&islo; povolena je len bitovo orientovana zmena tdajov (prenosovy bit nie
je povoleny) a horny a dolny limit pre bitovo orientovant zmenu.

6.2 TABULKA FUNKCII
6.2.1 PARAMETER SPRAVY SYSTEMU

Funkény
koéd

Nazov

Rozsah a popis nastavenia

Minimalna
jednotka

Hodnota
predvolena
z vyroby

Limit
zmeny

F0.0.00

Quick Setup

Makro
parameter

_ _ X: Aplikaéné makro (0 az F)
Nastavenie uzivatelom (vlastné nastavenie)
Ovladaci panel — tlacidlovy
Ovladaci panel s otoénym gombikom
2-vodiové ovladanie 1 (nastavenie AT1)
2-vodicové ovladanie 2 (nastavenie AT1)
3-vodicové ovladanie 1 (nastavenie AT1)

Pohon vretena nastrojového zariadenia

(nastavenia AT1)

_ _ X _:Rezervované

_ X _ _: Konfiguraéné makro (rezervované)

X _ _ _: Systémové makro (0 az F)

0: Pohon so Standardnou zatazZou (variabiliné
zatazenie)

1: Stabilné momentové zatazenie (ventilatory,
Cerpadlia, atd.)

2: Rezervované

Qg RN ROl

0000

F0.0.01

Zobrazenie a
Uprava
parametra (H)

_ _ _ X: Rezim zobrazenia parametra

0: Zobrazenie vSetkych parametrov

1: Zobrazenie efektivnych konfiguraénych
parametrov

2: Zobrazenie parametrov liSiacich sa od
predvolenej hodnoty

3: Zobrazenie parametrov upravenych a
uloZzenych po zapnuti pre tentokrat

4: Zobrazenie parametrov upravenych a
neuloZenych po zapnuti pre tentokrat

0001
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Funkény
kod

Nazov

Rozsah a popis nastavenia

Hodnota
predvolena
z vyroby

Limit
zmeny

Minimalna
jednotka

_ _ X _:Rezim Gpravy parametra

0: Efektivne a permanentne uloZzené po
modifikacii

1: Efektivne po modifikacii, ale neulozené, po
vypnuti sa strati

_ X _ _: Rezervované

X _ _ _: Hromadna obnova a hromadné

uchovanie parametrov

2: Opustenie Upravy vetkych neuloZzenych
parametrov (obnova na pévodnu hodnotu)

5: Hromadné ulozenie vSetkych upravenych a
neuloZenych parametrov

9: Obnova prvotnych hodnét vSetkych parametrov

pri poslednom zapnuti

F0.0.02

Modifikacny
kIu¢ pre
systémové
makro a
konfiguracie

0 a7 65535(1580)

F0.0.03

Rezervované

F0.0.04

Nastavenia
displeja LCD
(H)

_ __X:Kontrast 0 az 7

_ _ X _: Normalny rezim zobrazenia
0: Stabilny rezim

1: Zobrazenie jedného parametra

2: Zobrazenie dvoch parametrov

3: Zobrazenie troch parametrov

1 0023 -

F0.0.05

Uzamknutie
parametra (H)

_ _ _X: Opravnenie na upravu parametra

0: Povolena je uprava vSetkych parametrov

1: Okrem tohto parametra, digitalneho nastavenia
frekvencie, digitalneho nastavenia PID,
digitalneho nastavenia otacok, digitalneho
nastavenia momentu, parametra uzamknutia
heslom (F0.0.06) sa ostatné parametre nesmu
upravovat.

2: Ziadne parametre sa nesmu upravovat okrem
tohto parametra a uzamknutia heslom.

_ _ X _: Kédovany zamok parametrov
0: Vypnuté

1: Zapnuté — po nastaveni hesla; dany parameter
nesmie upravit, pokial sa nezada spravne
heslo.

1 0000

F0.0.06

Heslo na
uzamknutie
parametra

0 az 65535

F0.0.07

Inicializacia
parametrov

: Ziadna &innost

: Obnova predvolenych hodnét skupin
parametrov FO>F9

: Obnova predvolenych hodnét skupin
parametrov FO>FA

: Obnova predvolenych hodnét skupin
parametrov FO>FB

- o

N

w
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Minimalna p:;;‘i’;‘l’;ié Limit
jednotka z vyroby zmeny

Funkény

Kkod Nazov Rozsah a popis nastavenia

4: Obnova predvolenych hodnét skupin
parametrov FO>FC

5: Obnova predvolenych hodnét skupin
parametrov FO>FD

6: Obnova predvolenych hodnét skupin
parametrov FO>FE

7: Obnova predvolenych hodnét skupin
parametrov FO>FF

8: Odstranit zaznamy o chybach

_ _ X: Odovzdat' a prevziat’

0: Vypnuté

1: Upload (export Udajov z menic¢a do panelu)

2: Download (import Udajov z panelu do menica)

3: Download (import Udajov z panelu do menic¢a 1 0000 x
okrem parametra motora/skupiny F2)
_ X _: Lokalne prevzatie povolené

Kopirovanie

F0.0.08 parametrov (H)

0: Prevzatie parametrov zakazané
1: Prevzatie parametrov povolené

_ _ X: Vyber typu motora 1:
0: Indukény asynchrénny motor
1: Asynchrénny servo motor
_ _ X _: Rezim ovladania motora 1

0: SVC rezim / vektorové ovladanie s
otvorenym okruhom

1: VC rezim /vektorové ovladanie s uzavretym
okruhom

2: VIF skalarne ovladanie

Typmotoraa | 3. \/F samostatné ovladanie

F0.0.09 | vyber rezimu . 1 0000 x

oviadania (H) _ X _ _:Vyber typu motora 2

0: Indukény asynchrénny motor

1: Asynchrénny servo motor

X _ _ _: Rezim ovladania motora 2

0: SVC rezim /vektorové ovladanie s otvorenym
okruhom

1: VC rezim /vektorové ovladanie s uzavretym

okruhom
2: VIF skalarne ovladanie
3: V/IF samostatné ovladanie

0: Motor 1

F0.0.10 | Vyber motora | 1+ Motor2 . . )
2: Vyber multifunkéného vstupného terminalu

(funkcia €. 41)

_ _ X: Uzamknutie klavesnice

Vyber «
[G&ovy 0: Bez uzamknutia
Fo.0.11 | Klacovyeh c e ) 1 0000 x
funkcii panelu | 1: Vgetky tlacidla s uzamknuté okrem
) UP/DW (otoény typ), STOP a RUN.
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Funkény Minimalna| Hodnota |- o
, Nazov Rozsah a popis nastavenia . predvolena
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
2: VSetky tlacidla su uzamknuté okrem
STOP a RUN.
3: V8etky tlacidla su uzamknuté okrem STOP.
4: Uzamknut vSetky tlacidla
_ X _: Funkcia tlacidla STOP
0: Rezim nepanelového ovladania prazdny
1: Stla¢enim tla¢idla STOP v fubovolnom rezime
ovladania sa vyvola pomalé zastavenie
zariadenia (po krivke)
2: Stla¢enim tlac¢idla STOP v fubovolnom rezime
ovladania sa vyvola volné zastavenie
zariadenia
_ X _ _: Funkcia tla¢idla PANEL/REMOTE
0: Prazdne
1: Zastavenie efektivne
2: Kontinualne efektivne
X _ _ _:Rezervované
Hlavny
parameter 5 5
F0.0.12 monitorovania d0.0 az d0.55/d1.0 az d1.55 1 do.00
(H)
Pomocny
parameter 5 5
F0.0.13 monitorovania 1 d0.0 az d0.55/d1.0 az d1.55 1 do.02
(H)
Pomocny
F0.0.14 | PArAMEEr 145 6 a3 d0.55/d1.0 a2 d1.55 1 do.04
monitorovania 2
(H)
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6.2.2 VYBER PREVADZKOVYCH PRIKAZOV

Hodnot
o Minimaln a S
Fulr(llé(;ny Nazov Rozsah a popis nastavenia a predvol zlr_rl121r|1t
jednotka| enaz y
vyroby
. 0: Ovladanie pozicie 1 Zapnuté
Vyber zdroja 1: Ovladanie pozicie 2 Zapnuté
F0.1.15 | prevadzkovych : P P 1 0
prikazov 2: Vyber ovladania z multifunkéného vstupného
terminalu (funkcia €. 11 musi byt aktivna)
0: Zdroj nastavenia frekvencie 1 je nezavisle efektivny
1: Zdroj nastavenia frekvencie 2 je nezavisle efektivny
2: Vyber nastavenia z multifunkéného vstupného
terminalu (funkcia €. 12 musi byt aktivna)
3: Vyber nastavenia podra pozicie ovliadania
Viyber nastavenej 4: Kanal 1 + kanal 2
hodnoty frekvencie 5: Kanal 1 zosilneny kanalom 2
(ked je jeden zdroj 6: Kanal 1 - kanal 2
kombinovanej sUpravy . . .
P . 7: Kanal 1 k kanalom 2
F0.1.16 | bipolarna suprava, ana'\ redu Ovan),' anajn om 1 0
kone&né smerovanie 8: Kanal 1 redukovany kanalom 2
kombinovanych 9: Najvyssia hodnota kanalu 1alebo kanalu 2
vysledkov bude smer | 10: Najnizsia hodnota kanalu 1 alebo kanalu 2
nastavenia zdroja 1) | 4. y(Kanal 1) + v(Kanal 2)
12: V(Kanal 1 + Kanal 2)
13: (Kanal 1 x Skélovanie 1) + (Kanal 2 x
kalovanie 2)
14: (Kanal 1 x Skélovanie 1) + (Kanal 2 x
kalovanie 2)
_ _ _X: Smerovy spina¢ (otocenie smeru)
0: Prazdny (plati pre zakladné ovladanie)
Smer prevadzky (H) 1: Obratit' (obrati smer otacania rotora)
F0.1.17 | a oto&enie smeru _ _ X _:Uzamknutie smeru 1 0000

otacania rotora 0: VoIné (urené smerovym prikazom)
1: Uzamknutie FWD
2: Uzamknutie REV

Koeficient ¢innosti
F0.1.18 | kanalu frekvenéného | 0,01 az 100,00 0,01 1,00
nastavenia 1

Koeficient ¢innosti
F0.1.19 | kanalu frekvenéného | 0,01 az 100,00 0,01 1,00
nastavenia 2

Maximalna vystupna

F0.1.20 . 10,00 a2 320,00 Hz/100,0 az 2000,0 Hz 001 | 60,00
frekvencia
Horna limitovana -

Fo.1.21 | Homa i [F0.1.22] a2 Min. (300,00 Hz, [F0.1.20]) 001 | 50,00

F0.1.22 fD°'"a limitna 0,0 Hz a2 [F0.1.21] 0,01 0,0
rekvencia

Fo.1.23 | Frekvencia krokového | oy o5 (Fg 1 21 001 | 10,00
rezimu FWD

Fo.1.24 | Frekvencia krokového | o) o5 (rg 4 21) 001 | 10,00

rezimu REV
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6.2.3 NASTAVENIE FREKVENCIE

Funkény
kod

Nazov

Rozsah a popis nastavenia

Minimalna
jednotka

Hodnota
predvo-
lena z
vyroby

Limit
zmeny

F0.2.25

Kanal
frekvenéného
nastavenia 1

F0.2.26

Kanal
frekvenéného
nastavenia 2

0: Digitalne nastavenie z panelu (uchovéa sa po
zastaveni)

: Digitalne nastavenie z panelu (vynuluje sa po
zastaveni)

Digitalne nastavenie z panelu (uchova sa po
zastaveni a ulozi sa po vypnuti)

Nastavenie gombikom potenciometra z panelu

Dialkové UP/DW 1 (uchovanie hodnoty pri
vypnuti)

Dialkové UP/DW 2 (po zastaveni prejde na
nulu)

Dialkové UP/DW 3 (uchova hodnotu pri
vypnuti)

Dialkové UP/DW bipolarne nastavenie 1
(po zastaveni sa zachova bipolarne)

Dialkové UP/DW bipolarne nastavenie 2
(po vypnuti sa zachova)

9: Analégovy vstup Al1 (0 — 10 V DC)
10: Analégovy vstup Al2 (4 — 20 mA; 0 — 20 mA)
11: Analégovy vstup AI3 (0 — 10 V DC)
12: Analdgovy vstup All bipolarny (-10 az +10 V)
13: Analdgovy vstup Al3 bipolarny (-10 az +10 V)
14: Pulzny vstup Fin
15: Pulzny vstup Fin bipolarny

16: Nastavena hodnota 1 zbernice MODBUS
(relativna nastavena hodnota)

17: Nastavena hodnota 2 zbernice MODBUS
(absolutna nastavena hodnota)

18: Al1+AI2

19: AI2+AI3

20: AI2+ pulzny vstup Fin

21: AI1*Al2/ stibezny vstup

22: Al1/AI2

23: Vystup z procesného PID

24: Vystup z kompenzacného PID

25: Rusena prevadzkova frekvencia
26: Automaticka viacfazova prevadzka
27: Vstup z viacfazového frekven. terminalu
28: Virtualny analégovy vstup SAI1

29: Vstup z virtualneho rezimu SAI2

-

N

A w

9

=4

N

®

V pripade samostatného ovladania V/F sa
F0.0.25 zmeni na frekvenciu udavajucu kanal a
F.0.26 sa zmeni na kanal udavajuci napatie.

F0.2.27

Minimalna
hodnota zdroja
nastavenia
frekvencie 1

0,0 a2 [F0.2.28]

0,01

0,0
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Hodnota
Funkény A . . Minimalna| predvo- | Limit
Kkéd Nazov Rozsah a popis nastavenia jednotka | lendz |zmeny
vyroby
Maximalna
hodnota zdroja
F0.2.28 | nastavenia [F0.2.27] az [F0.1.20] 0,01 50,0
frekvencie 1
Digitalne
F0.2.29 | hastavena 0,0 a% [F0.1.28] 0,01 0,0
hodnota z panelu
zdroja
Minimalna
Fo.2.30 | hodnota zdroja | ¢ g 53 [F0.2.31] 0,01 0,0
nastavenia
frekvencie 2
Maximalna
hodnota zdroja 5
FO.231 | - venia [F0.2.30] az [F0.2.20] 0,01 50,0
frekvencie 2
Digitalne
nastavena
F0.2.32 | hodnota zpanelu | g o 1o 2 34) 0,01 0,0
zdroja
nastavenia
frekvencie 2
6.2.4 ZDROJ OVLADACIEHO PRIKAZU
e N Hodnota o
Funl'(cny Nazov Rozsah a popis nastavenia Mlnlmalna predvolena (L
kod jednotka ¢ zmeny
z vyroby
F0.3.33 Ovladaci prikaz | 0: Z ovladacieho panelu 1 0
1 1: Z externého riadiaceho terminalu
sdaci pril 2: Zo zbernice MODBUS
F0.3.34 Ovladaci prikaz ‘ . * ) 1 0
2 Standardnej rozsirovacej karty
_ _ X: Ovladaci prikaz
0: 2-vodicovy rezim 1
1: 2-vodicovy rezim 2
2: 3-vodicovy rezim 1
Rezim lcmnostl 3: 3-vodicovy rezim 2
F0.3.35 | SXtemého - Pri ie, prvé i 1 0000 x
- riadiaceho _ _’X _: Prikaz zapnutie, prvé spustenie
terminalu (H) 0: Uroveri prevadzkového signalu pri Starte
1: Stupajuci okraj prevadzkového signalu pri
Starte (2-vodicovy rezim 1 a 2)
_ X _ _:Rezervované
X _ _ _: Rezervované
F0.3.36 | Rezervované
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6.2.5 START A ZASTAVENIE

Bunkenyj Nazov Rozsah a popis nastavenia Mipinalys p;%?/r;?;ié Ll
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
_ _ X: Opravnenie na start
0: Funkcia uzavreta
1: Povolené, ked je efektivny
multifunkény terminal (funkcia ¢. 42)
2: Prikazovy pokyn zo Standardnej
zbernice ($tandardnej rozsirovacej
karty)
) _ _X_:Rezervované
F0.4.37 | Oprévnenie na _ X _ _: Opravnenie na prevadzku 1 0000 x
o Start/prevadzku (H) R . .
0: Funkcia uzavreta
1: Povolené, ked je efektivny
multifunkény terminal (funkcia €. 43)
2: Prikazovy pokyn zo Standardnej
fieldbus zbernice ( rozsirovacej karty)
X _ _ _: Sposob zastavenia
0: VoIné zastavenie
1: Zastavenie spomalovanim (po krivke)
_ _ _X:Rezim $tartu
0: Normalny start
1: Start so sledovanim otagok
Rezim ) __ X _:Rezervované
F0.4.38 | startu/zastavenia . . 1 0000 x
(H) _ X _ _: Sposob zastavenia
0: Zastavenie spomalovanim (po krivke)
1: VoIné zastavenie
X __ _ :Rezervované
F0.4.39 | Frekvencia Startu 0,0 az 50,00 Hz 0,01 0,50
Doba zadrzania 5
F0.4.40 frekvencie Startu 0,00 az 10,00 sek. 0,01 0,0
Prad predbezného 5 o
FO.441 | Lihidenia pri Starte 0,0 a2 100,0 (%) 0,1 35,0
Cas predbezného Y
F0.4.42 vybudenia pri Starte 0,00 az 10,00 sek. 0,01 0,10
F0.4.43 | Oneskorenie Startu | 0,00 az 10,00 sek. 0,01 0,0
Riadenie _ _ X: Funkcia magnetickej DC brzdy
magnetickej 0: Vypnuta
F0.4.44 , 1 0
DC brzdy 1: Zapnuta
pasmovej _ _X_:Rezervované
Prvotna frekvencia
F0.4.45 | (okamih) G&inku 0,0 a2 [F0.1.21] 0,01 2,00
DC brzdy
Fo.4.46 | CaSEMNOSiDC | s 4600 0,01 00
pasmovej brzdy
Pomer pradu
brzdového .
F0.4.47 | Usirekovania 0,0 a7 100,0 (%) 01 50,0
Pasmovej DC br.
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(RILGH Nazov Rozsah a popis nastavenia Miginaiy p;%(f/r;?;ié Ihaan
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
N B 0: Zakazany
F0.4.48 | Restart po vypnuti , 1 0
1: Povoleny
Cas pohotovosti
Fo.4.49 | Prerestartpo 0,1a210,0s. 01 05
vypnuti/volnom
zastaveni
Mftvy ¢as prechodu 5
F0.4.50 medzi FWD a REV 0,00 225,00 s 0,01 0,00
Rezim prepinania 0: Prepnut v nulovom bode
F0.4.51 - . . . 1 0
medzi FWD a REV | 1: Prepnutie $tartovacej frekvencie
Urovet
F0.4.52 | fozpoznavana 0,00 az 100,00 Hz 0,01 0,10 Hz
nulovej rychlosti
(frekvencie)
F0.4.53 | Casoneskorenia | 4 g4 55 40 00 sek. 0,01 0,05
nulovej rychlosti
0: Meni€ sa zastavi v rezime
spomalovania v zavislosti od doby
ReZim nudzového nudzového zastavenia
FO.4.54 | stavenia (EMS) a spomalovania 1 0
1: Meni¢ okamzite uzamkne vystup a
motor sa zastavi(okamzité zastavenie)

6.2.6 PARAMETRE CHARAKTERISTIKY ZRYCHLOVANIA A SPOMALOVANIA

Funkény , . . Minimalna| _Hodnota | ;
5 Nazov Rozsah a popis nastavenia . predvolena z
kéd jednotka ¢ zmeny
vyroby
_ _ _ X: Rezim zrychlovania
a spomal'ovania
0: Linearne zrychlovanie a
Parametre [pomalowarie )
charakteristik : Zrychlovanie a spomalovanie podia
F1.0.00 zrychlovania a S krivky 1 0000 *
spomafovania _ _ X _:Jednotka ¢asu zrychlovania
a spomal'ovania
0: s (sekunda)
1: min. (minata)
F1.0.01 | % S krivky na spodku | 5,0 az 100,0 az [F1.0.02] 0,1 15,0
% S krivky v strednej . .
F1.0.02 L 20,0 az 100,0 az [F1.0.01] 0,1 70,0
Casti
F1.0.03 | Cas zrychlenia 1 0,01 az 600,00 (s/min.) 0,01 *
F1.0.04 | Cas spomalenia 1 0,01 az 600,00 (s/min.) 0,01 w
F1.0.05 | Cas zrychlenia 2 0,01 az 600,00 (s/min.) 0,01 *
F1.0.06 | Cas spomalenia 2 0,01 az 600,00 (s/min.) 0,01 *
F1.0.07 | Cas zrychlenia 3 0,01 az 600,00 (s/min.) 0,01 w
F1.0.08 | Cas spomalenia 3 0,01 az 600,00 (s/min.) 0,01 *
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Hodnota

Funkény " . A Minimalna 2 Limit
e Nazov Rozsah a popis nastavenia . predvolena z
kéd jednotka vyroby zmeny
Zrychlenie 4 / ¢as
F1.0.09 | zrychlovania 0,01 az 600,00 (s/min.) 0,01 w

krokového rezimu

Spomalenie 4 / ¢as
F1.0.10 | spomalenia 0,01 az 600,00 (s/min.) 0,01 *
krokového rezimu

Cas ntdzového
F1.0.11 | zastavenia EMS a 0,01 az 600,00 (s/min.) 0,01 w
spomalenia

F1.0.12 | Rezervované

6.2.7 PRENOSOVA FREKVENCIA

Hodnota
predvolena z
vyroby

Limit
zmeny

Minimalna
jednotka

Funkény

Kk6d Nazov Rozsah a popis nastavenia

Rezim zlozenia trojfazového napatového
vektora

(FF.4.43=##0#): 1,5 az 12,0 KHz
Prenosova *

F11.13 frekvencia

Rezim zloZenia dvojfazového
napatového vektora

(FF.4.43 =#H#1#): 1,6 az 15,0 KHz

_ _ X: Nastavenie zat'azovej vazby
0: vypnuté 1: zapnuté

_ _ X _: Nastavenie teplotnej vazby
i 0: vypnuté 1: zapnuté
F1.1.14 ch::l?:rci);lt?ky _ X _ _: Nastavenie referencnej 1 0111
frekvenénej vazby
0: vypnuté 1: zapnuté
X _ _ _: Rezim moduléacie
0: Asynchrénna modulécia
1: Synchrénna modulacia

2 az 5: Hladka modulacia
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6.2.8 PARAMETRE V/F A OCHRANA PROTI PRETAZENIU (MOTOR 1)

UL Nazov Rozsah a popis nastavenia ERaiEllie p:?ic\ilrt];lj;?\é Ll
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
F12.15 Referenéna frekvencia 5,00 a? 300,00 Hz/ 001 50,00 N
motora 1 50,0 az 2000,0 Hz
F1.2.16 | Referencné napatie motora | 5 45 509 v 1 400/230
0: Prispbsobena krivka
F1.2.17 | Viyber krivky V/F pre motor 1 1:1,2-nasobnd S krivka 1 0 x
2:1,5-ndsobna S krivka
3: Druhd S krivka
F1.2.18 Napatie zvySujuce tocivy 0,0 2220,0 % 01 %
moment pre motor 1
F1.2.19 Frekvenény bod 1 V/F krivky 0,0 a2 [F0.1.21] 0,01 0,0 X
motora 1
Napatovy bod 1 motora 1 .
F1.2.20 ) 0az 500 vV 0,1 0,0
Krivka V/IF
F1.2.21 Frekvenény bod 2 V/F krivky 0,0 a2 [F0.1.21] 0,01 0.0 <
motora 1
F1.2.22 Napétovy bod 2 V/F krivky 0 a3 500V 01 0.0
motora 1
F1.2.23 Frekven¢ny bod 3 V/F krivky 0,0 a2 [F0.1.21] 001 0.0 N
motora 1
Napétovy bod 3 V/F krivky 5
F1.2.24 motora 1 0az 500V 0,1 0,0
Kompenzacia frekvencie
F1.2.25 | preSmykovania pre 0 az 150 (%) 1 0
motor 1
6.2.9 PARAMETRE V/F A OCHRANA PROTI PRETAZENIU (MOTOR 2)
e Tefen Hodnota ——
Funlfcny Nazov Rozsah a popis nastavenia Mlnlmalna predvolena (L
kéd jednotka ¢ zmeny
z vyroby
F1.3.27 | Referenéna frekvencia motora 2 5,00 a2 300,00 Hz/ 0,01 50,00 x
- 50,0 az 2000,0 Hz ' '
F1.3.28 | Referen¢né napatie motora 2 50 az 500 V 1 400/230
0: Prispdsobend krivka
, i 1:1,2-nasobna S krivka
F1.3.29 | Vyber krivky V/F pre motor 2 . . . 1 0 x
2:1,5-nasobna S krivka
3: Druha S krivka
Napétie zvySujuce tocivy 5 o
F1.3.30 moment pre motor 2 0,0az20,0 % 0,1 *
F1.3.31 Frekvenény bod 1 V/F krivky 0,0 a2 [F0.1.21] 0,01 0.0 %
motora 2
F1.3.32 Napatovy bod 1 V/F krivky 023500V 01 0.0
motora 2
F1.3.33 Frekvenény bod 2 V/F krivky 0,0 a2 [F0.1.21] 0,01 0.0 %
motora 2
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Funkény Minimalna| Hodno@ 1 ;i
e Nazov Rozsah a popis nastavenia | predvolena
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
F1.3.34 Napatovy bod 2 V/F krivky 0 a3 500 01 0.0
motora 2
F1.3.35 Frekvenény bod 3 V/F krivky 0,0 a2 [F0.1.21] 0,01 0.0 <
motora 2
F1.3.36 Napétovy bod 3 V/F krivky 0 a3 500 V 01 0.0
motora 2
F1.3.37 Kor?penzécia_ frekvencie 0 a2 150 (%) 1 0
preSmykovania pre motor 2
6.2.10 STABILNA PREVADZKA
S A2 Hodnota i
Funl'(cny Nazov Rozsah a popis nastavenia Mlnlmalna predvolena L
kod jednotka p zmeny
z vyroby

Nastavenie urovne
F1.4.39 | obmedzenia zrychlovania 120 az 180 (%) 1 160
a spomalovania

Nastavenie urovne 5 o

F1.4.40 intenzivneho Startu 120 az 200 (%) 1 160
Nastavenie ¢asu

F1.4.41 | pbsobenia intenzivneho 0,0 az5,00s. 0,01 0,0
Startu

_ _ X:Funkcia potlacenia
prepatia
0: Uzatvorena

1: Povolena (potlacenie so
zvySovanim frekvencie)

2:Terminalové vstupy
_ _ X _:Funkcia potlac¢enia

podpatia
1442 Vyber funkgie pre 0: Uzavlreta' . 1: Povoler.lé . o111
nastavovacie prvky _ X _ _:Funkcia obmedzenia
pradu
0: Uzavreta 1: Povolena
X _ _ _ : Rezim automatickej

obnovy po poruche
0: Vypnuty — Start po obnove
s kontrolou rychlosti
1: Zapnuty - Start po obnove bude
normalny

Hladina aktivacie
F1.4.43 | nastavovacieho prvku 660 az 800 V DC 1 740 V
ochrany DC prepatia

Aktivaény prirastok

Fl1.4.44 iy 0,10 az 10,00 0,01 1,00
prepatia
Hladina aktivacie

F1.4.45 | nastavovacieho prvku DC [FF.2.35]az 480 V DC 1 400 V
podpatia

Fl.a.46 | Aktivacny prirastok 0,10 a2 10,00 001 1,00

podpatia
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(RILGH Nazov Rozsah a popis nastavenia Miginaiy p;%(f/r;?;ié (L
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
Hladina aktivacie
F1.4.47 | obmedzenia nadpridu na | 20 az 200 (%) 1 190
vystupe menica
Fl.4.4g | Aktivacny prirastok 0,10 a2 10,00 0,01 1,00
obmedzenia nadprudu
Pocet samoobnov 0 az 5 (funkcia samoobnovy -
F1.4.49 | (autoresetov) menica po autoresetu je deaktivovana, ak je 1 0
poruche nastavena hodnota 0)
Cas &akania na obnovu
F1.4.50 | automatického resetu po 0,2az100,0 s 0,1 1,0
poruche
Casové obdobie pre
F1.4.51 | ¢asovanie cyklu 900 az 36000 s 1 3600
automatického resetu
_ _ X: Nadprud
0: Automaticky reset zakazany
1: Automaticky reset povoleny
_ _ X _: Prepétie
0: Automaticky reset zakazany
v ické 1: Automaticky t leny
F1.4.52 Vyber automatického utomaticky resc_a P?VO eny 1 0000
resetu po poruche _ X __:Uzemnenie vystupu
0: Automaticky reset zakazany
1: Automaticky reset povoleny
X _ _ _: Prevadzka pri podpati
0: Automaticky reset zakazany
1: Automaticky reset povoleny
F1.4.53 | Koeficient displeja 0,001 az 60,000 0,001 1,000
6.2.11 PARAMETRE VEKTOROVEJ PREVADZKY (MOTOR 1)
Funkény , . . Minimalna| _Hodnota | ;.
A Nazov Rozsah a popis nastavenia . predvolena z
kéd jednotka ¢ zmeny
vyroby
F2.0.00 | Menovity vykon 0,1 az 1000,0 kW 0,1 kW * x
F2.0.01 [ Menovité napatie 30az480V 1V 400/230 x
F2.0.02 | Menovity prad 0,01 az 1250,00 A 0,01A * x
F2.0.03 | Menovita frekvencia | max{5,00, [F2.0.04]/60} az 300,00 Hz 0,01 Hz 50,00 x
F2.0.04 | Menovité otacky 10 az min.{30000,60*[F2.0.03]} ot./min. | 1 ot./min * x
F2.0.05 [ Prad na prazdno 0,15*[F2.0.02] az 0,8*[F2.0.02] 0,01A * x
F2.0.06 | Odpor cievky statora | 0,01 az 65000 mQ * * x
F2.0.07 | Induk&nost statora 0,001 az 6500,0 mH * * x
F2.008 |Celkovarozptylovd | g4 45 6500,0 mH * * x
induk&nost
F2.0.00 |Casovakonstanta |54 s 65000 ms 0.1ms * x
. rotora ! ! !
F2.0.10 |Kosficient 0,25 a2 2,00 0,01 1,00
kompenzacie sklzu

Pouzivatel'ska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy meni¢ série V560 s uzavretym okruhom



Tabulka funkénych parametrov 57

Funkény Minimélna| _Hodnota |- .
, Nazov Rozsah a popis nastavenia . predvolena z
kéd jednotka vyroby zmeny
F2.0.11
az Retenény parameter x
F2.0.23
F2.0.24 | Prvotny uhol pulzu Z | 0,0 az 359,9 0,1 0,0 x
Koeficient ochrany
F2.0.25 | motora pred 50,0 az 130,0 (%) 0,1 110,0
pretazenim
6.2.12 PARAMETRE VEKTOROVEJ PREVADZKY (MOTOR 2)
S A2 Hodnota i
Funkény = R R Minimalna “ Limit
Kk6d Nazov Rozsah a popis nastavenia jednotka predyolena z zmeny
vyroby
F2.1.26 | Menovity vykon 0,1 az 1000,0 kw 0,1 kW * x
F2.1.27 | Menovité napatie 30az480V 1V 400/230 x
F2.1.28 | Menovity prad 0,01 az 1250,00 A 0,01A * x
s . max. {5.00,[F2.1.30]/60} az
F2.1.29 | Menovita frekvencia 300,00 Hz 0,01 Hz 50,00 x
F2.1.30 | Menovité otacky 10 a2 min.{30000,60" [F21.29% | 4 ¢ g * x
ot./min.
F2.1.31 | Prud na prazdno 0,15*[F2.1.28] az 0,8* [F2.1.28] 0,01A * x
F2.1.32 | Odpor cievky statora 0,01 az 65000 mQ * * x
F2.1.33 | Indukénost statora 0,001 az 6500,0 mH * * x
Celkova rozptylova 5
F2.1.34 induk&nost 0,001 az 6500,0 mH * * x
F2.1.35 | Casovékonstanta 5,0 a2 6500,0 ms 01ms % x
rotora
F2.1.36 | Kosficientkompenzécie | 5 o5 5 g9 0,01 1,00
sklzu
F2.1.37
az Retenény parameter x
F2.1.49
F2.1.50 | Prvotny uhol pulzu Z 0,0 az 359,9 0,1 0,0 x
Koeficient ochrany 5 o
F2.151 | motora pred f’fégizu ;gsr’gté)/") 0,1 110,0
pretazenim

» Odpor statora, indukénost statora a minimalna jednotka celkovej tnikovej indukénosti
asynchroénnych motorov je relevantna v zavislosti od konkrétneho modelu.
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6.2.13 MERANIE PARAMETRA A PREDBEZNE VYBUDENIE

Bunkenyj Nazov Rozsah a popis nastavenia LIl prsg\?c;::\ii z (L
kéd jednotka vyroby zmeny
Spustenie vybudzovacej
F2.2.52 | doby vo vektorovom 0,02az2,50 s 0,01 *
rezime
0: Uzavreté
1: Identifikacia staticky
Meranie parametrov 2: |dentifikacia staticky +
F2.2.53 | motora prevadzkového parametra 1 0 x
Auto Tune 3: Identifikacia staticky +
identifikacia prevadzkového
parametra + identifikacia
pomeru otacok
6.2.14 MULTIFUNKCNY VSTUPNY TERMINAL
e Al Hodnota _—
Funl'(cny Nazov Rozsah a popis nastavenia Mlnlmalna predvolena z i
kod jednotka p zmeny
vyroby
F3.0.00 | Multifunkény vstupny 04229 1 0 x
terminal DI1
F3.0.01 | Multifunkény vstupny 0a296 1 0 x
terminal DI2
F3.0.02 | Multifunkény vstupny 04229 1 7 x
terminal DI3
F3.0.03 | Multifunkény vstupny 0a296 1 8 x
terminal D14
F3.0.04 | Multifunkény vstupny 0229 1 13 x
terminal DI5
Multifunkény vstupny 5
F3.0.05 terminal DI6 0az 96 1 0 x
Multifunkény vstupny
F3.0.06 | terminal DI7/Standardna 0az 96 1 0 x
rozSirovacia karta
Multifunkény vstupny
F3.0.07 | terminal DI8/Standardna 0 az 96 1 0 x
rozSirovacia karta
Multifunkény vstupny
terminal 5
F3.0.08 | pig/Fin/standardna 0az98 ! 97 x
rozsirovacia karta
Cas filtrovania
F3.0.09 | multifunkéného terminalu | 1 az 50 ms 1 5ms
(DI1 az DI5)
Cas filtrovania
F3.0.10 multifunk&ného terminalu 12350 ms 1 5ms
e (D16 az DI9)/Standardna
rozSirovacia karta
Efektivna Groven _ _ _X: Terminal DI1 az D14
F3.0.11 | vstupného terminalu (H) | 0 az F: 4-bit binarny, 1 0000 x
Logika NPN alebo PNP bit=0 zapnutie efektivne,

Pouzivatel'ska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy meni¢ série V560 s uzavretym okruhom



Tabulka funkénych parametrov 59

Hodnota

Funkény " . A Minimalna 2 Limit
e Nazov Rozsah a popis nastavenia . predvolena z
kéd jednotka vyroby zmeny
bit=1 odpojenie efektivne
_ _ X _: Terminal DI5 az DI8
Rovnako ako sa uvadza vyssie
_ X _ _: Terminal DI9
Rovnako ako sa uvadza vy$sie
X _ _ _:Rezervované
6.2.15 MULTIFUNKCNY VYSTUPNY TERMINAL
Funkény . Rozsah a popis Minimalna Hodnota’ Limit
e Nazov X . predvolena z
kod nastavenia jednotka p zmeny
vyroby
F3.1.12 | Multifunkény vystupny terminal DO1 |0 az 71 1 1
F3.1.13 | Multifunkény vystupny terminal DO2 |0 az 71 1 2
Multifunkény vystupny terminal
F3.1.14 | DO3/Fout/$tandardna rozsirovacia 0az71 1 63
karta
Cas oneskorenia vystupu ,
F3.1.15 efektivneho signalu z terminalu DO1 0.0a210.00s 0,01 0.0
Cas oneskorenia vystupu prazdneho X
F3.1.16 signélu z terminalu DO1 0,0az10.00 s 0,01 0,0
Cas oneskorenia vystupu Y
Fa.1.17 efektivneho signalu z terminalu DO2 0.0a210.00s 0,01 0.0
Cas oneskorenia vystupu prazdneho X
F3.1.18 signélu z terminalu DO2 0,0az10.00 s 0,01 0,0
Cas oneskorenia vystupu 5
F3.1.19 efektivneho signalu z terminalu DO3 0.0a210.00s 0,01 0.0
Cas oneskorenia vystupu prazdneho X
F3.1.20 signélu z terminalu DO3 0,0az10.00 s 0,01 0,0
Vystup multifunkéného relé 5
F3.1.21 (ROLABIC) 0az71 1 4
Vystup multifunkéného relé
F3.1.22 | (RO1A/B/C)/standardna rozsirovacia | 0 az 71 1 5
karta
F3.1.23 | Cas oneskorenia zapnutia RO1 0,0az10.00 s 0,01 0,0
F3.1.24 | Cas oneskorenia odpojenia RO1 0,02z 10.00 s 0,01 0,0
F3.1.25 | Cas oneskorenia zapnutia RO2 0,0az10.00 s 0,01 0,0
F3.1.26 | Cas oneskorenia odpojenia RO2 0,0 az 10.00 s 0,01 0,0
0 az 44 (s odkazom
F3.1.27 Vstu_p premennych jednotiek na pgrovnavaC|u ) 1 0
monitora 1 tabulku premennych
monitora)
0 az 44 (s odkazom
F3.1.28 Vstu_p premennych jednotiek na p9rovnavacm ) 1 1
monitora 2 tabulku premennych
monitora)
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Hodnota

Funl'((':ny' Nizov Rozsah a pqpis Minimélna predvolens z Limit
kéd nastavenia jednotka vyroby zmeny
0 az 44 (s odkazom
Faze |yauppememychiednatel - \neperonivash |1 |

monitora)

NizSia limitna hodnota premennych
F3.1.30 | monitora 1 (relativne vodi 0,0 az 100,0 (%) 0,1 0,0
plnoskalovej hodnote)

Horna limitna hodnota premennych
F3.1.31 | monitora 1 (relativne vodi 0,0 az 100,0 (%) 0,1 100,0
plnoskalovej hodnote)

NizSia limitna hodnota premennych
F3.1.32 | monitora 2 (relativne vodi 0,0 az 100,0 (%) 0,1 0,0
plnoskalovej hodnote)

Horné limitnd hodnota premennych
F3.1.33 | monitora 2 (relativne vodi 0,0 az 100,0 (%) 0,1 100,0
plnoskalovej hodnote)

NizSia limitna hodnota premennych
F3.1.34 | monitora 3 (relativne vodi 0,0 az 100,0 (%) 0,1 0,0
plnoskalovej hodnote)

Horna limitna hodnota premennych
F3.1.35 | monitora 3 (relativne vodi 0,0 az 100,0 (%) 0,1 100,0
plnoskalovej hodnote)

6.2.16 PULZNY VSTUP

(Nakonfigurovany so $tandardnou doskou na rozsirenie vstupov a vystupov, pricom tato
skupina parametrov je efektivna vtedy, ked DI9 je zvoleny ako funkcia frekvenéného vstupu)

Funkény Nazov Rozsah a popis Minimalna i%?lr:l)etié Limit
kod nastavenia jednotka prech zmeny
z vyroby
F3.2.36 | Minimaina pulzna vstupna 0,0 a2 100,00 kHz 001 00
frekvencia DI9/Fin
Maximalna pulzna vstupna X
F3.2.37 frekvencia DI9/Fin 0,01 az 100,00 kHz 0,01 10,0
F3.2.38 | Cyklus detekcie cyklu 1ms az20 ms 1 10 ms
F3.2.39 | Pocet jednookruhovych pulzov 1 az 4096 1 1024
Mechanicky prevodovy pomer =
F3.2.40 | (otacanie vystupného hriadela : 0,010 az 10,000 0,001 1,000
otacanie hriadela motora)
F3.2.41 |Priemerhnaciehokolesa 14 4 55 5000,0 mm 01 100,0
(pre linearny vypocet rychlosti)
F3.2.42 |Maximdina akumulativna 10 m a2 50000 m im 50000
hodnota dizky
F3.2.43 | Maximalna linearna rychlost’ 0,01 az 500,00 m/s. 0,01 10,00
F3.2.44 Alkvtuélna hodnota akumulativnej 0 a% 50000 m im _ R
dizky
F3.2.45 | Aktudlna linearna rychlost 0,0 az 500,00 m/s. 0,01 — R
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6.2.17 PULZNY VYSTUP

(Vybaveny so Standardnou doskou na rozSirenie vstupov a vystupov, pricom tato skupina

parametrov je efektivna vtedy, ked terminal DO3 je zvoleny ako funkcia frekvenéného vystupu)

karta

Funkény Minimalna iodnots Limit
Kéd Nazov Rozsah a popis nastavenia jednotka predyolena z zmeny
vyroby
0: Frekvencny signal
(0,25 az 100,00 kHz)
T h néh 1: Frekvenény signal
yp vystupného pulzného P C e
F3.3.46 signalu DO3/Fout 2: Signal modulacie $Sirky 1 0
pulzu (PWM) (referencna
frekvencia 0,25 az 100.00
KHz)
Minimalna vystupna 5
F3.3.47 frekvencia DO3/Fout 0,25 az 100,00 kHz 0,01 0,25
Maximélna vystupna 0.25 a2 100,00 kHz
F3.348 | fakvencia DO3/Fout (referenéna frekvencia 0,01 10,0
signalu PWM)
Premenna mapovania 0 az 44 (porovnavacia tabulka
F3.3.49 | . . ’ ! 1 0
vystupného pulzu premennych monitora)
Dolny limit priradenia 5
F3.3.50 DO3/Fout 0,0 az [F3.3.51] 0,1 0,0
Horny limit priradenia 5
F3.3.51 DO3/Fout [F3.3.50] az 100,0 (%) 0,1 100,0
6.2.18 ANALOGOVY VSTUP
Funkény e Rozsah a popis Minimalna Hodnota' Limit
A Nazov R B predvolena z
kéd nastavenia jednotka ¢ zmeny
vyroby
F4.0.00 | Al1 min. hodnota (0 az 10 V) 0,00 az [F4.0.01] 0,01 0,0
F4.0.01 | Max. hodnota Al1 (0 az 10 V) [F4.0.00] az 10,00 V 0,01 10,00
F4.0.02 | Min. hodnota Al2 (4 az20 mA) | 0,00 az [F4.0.03] 0,01 4,00
F4.0.03 | Max. hodnota Al2 (4 az 20 mA) | [F4.0.02] az 20,00 mA 0,01 20,00
F4.0.04 | Min. hodnota AI3 (-10Vaz+10 V) | 44 1 o5 (F4.0.05] 0,01 0,00
/Standardné rozSirovacia karta
Max. hodnota AI3 (-10 V az +10
F4.0.05 |V )/Standardna rozSirovacia [F4.0.04] az 10,00 V 0,01 10,00
karta
F4.0.06 | Koeficient ¢asu filtrovania Al1 1az 1000 ms 1 10 ms
F4.0.07 | Koeficient ¢asu filtrovania Al2 1az 1000 ms 1 10 ms
Koeficient ¢asu filtrovania
F4.0.08 | Al3/$tandardna rozSirovacia 1az 1000 ms 1 10 ms
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6.2.19 KOREKCIA KRIVKY ANALOGOVEHO VYSTUPU

P . Al Hodnota -
Funkény a Rozsah a popis Minimalna a Limit
kod flazey nastavenia jednotka predyolena z zmeny
vyroby
F4.1.09 | Korekény bod 1 krivky Al1 [F4.0.00] az [F4.0.01] 0,01 0,0
F4.1.10 | Korekéna hodnota 1 krivky Al1 [F4.0.00] az [F4.0.01] 0,01 0,0
F4.1.11 | Korekény bod 2 krivky Al1 [F4.0.00] az [F4.0.01] 0,01 10,00
F4.1.12 | Korekéna hodnota 2 krivky Al1 [F4.0.00] az [F4.0.01] 0,01 10,00
F4.1.13 | Korekény bod 1 krivky Al2 [F4.0.02] az [F4.0.03] 0,01 4,00
F4.1.14 | Korekéna hodnota 1 krivky Al2 [F4.0.02] aZ [F4.0.03] 0,01 4,00
F4.1.15 | Korekény bod 2 krivky Al2 [F4.0.02] az [F4.0.03] 0,01 20,00
F4.1.16 | Korekéna hodnota 2 krivky Al2 [F4.0.02] az [F4.0.03] 0,01 20,00
F4.117 Nulgva hy§tereza Al3 standardna 0,0 232,00 001 0.10
rozsirovacia karta
Korekény bod 1 krivky Al3/
F41.18 | Y bod 7 Kriviy. [F4.0.04] a2 [F4.0.05] 0,01 0,0
Standardné rozSirovacia karta
Korekéna hodnota 1 krivky Al3 .
F4.1.19 | | A ) [F4.0.04] az [F4.0.05] 0,01 0,0
Standardné rozSirovacia karta
Korekény bod 2 krivky Al3/ .
F4.1.20 | . N ) [F4.0.04] az [F4.0.05] 0,01 10,00
Standardna roz$irovacia karta
Korekéna hodnota 2 krivky Al3/ .
F4.1.21 | | L ) [F4.0.04] aZ [F4.0.05] 0,01 10,00
Standardna roz$irovacia karta
6.2.20 ANALOGOVY VYSTUP
Funkény , . | Minimalna Hodnota - ;o y
A Nazov Rozsah a popis nastavenia . predvolena z
kéd jednotka ¢ zmeny
vyroby
Premenna mapovania 0 az 44 (porovnavacia
F4.2.22 | AO1 (podlieha funkcii tabulka premennych 1 0
presiahnutia F5.4.44) monitora)
Premenna mapovania 0 az 44 (porovnavacia
F4.2.23 [ AO2/standardna tabulka premennych 1 2
rozsirovacia karta monitora)
F4.2.24 | Mini hodnota AO1 0,00 az 10,00 V 0,01 0,0
F4.2.25 | Max. hodnota AO1 0,00 az 10,00 V 0,01 10,00
F4.2.26 | Hodnota dolného limitu AO1 0,0 az [F4.2.27] 0,1 0,0
F4.2.27 | Hodnota horného limitu AO1 [F4.2.26] az 100,0 (%) 0,1 100,0
F4.2.28 | Koeficient asu filtrovania A01 | 0,01 az 10.00 s 0,01 0,10
Hodnota fixného vystupu
AO1 s 5
F4.2.29 s o 0,0 az 20,00 mA (0,0 az 0,01 0.0
(v &ase hodnoty fixného | 10,00 V)
vystupu)
F4.2.30 | Min. hodnota AO2 0,00 az 10,00 V 0,01 0,0
F4.2.31 | Max. hodnota AO2 0,00 az 10,00 V 0,01 10,00
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Funkény Miniméina Hodnota | ..oy
= Nazov Rozsah a popis nastavenia . predvolena z
kéd jednotka vyroby zmeny
Fa.2.32 | Hodnota doinéholimitu g 4 55 kg 5 33) 01 00
AO2
F4.2.33 | Hodnota horného limitu AO2 | [F4.2.32] az 100,0 (%) 0,1 100,0
F4.2.34 | Koeficient ¢asu filtrovania A01 | 0,01 az 10.00 s 0,01 0,10
Hodnota fixného vystupu
AO2 v v
F4.235 . o 0,0 az 20,00 mA (0,0 az 0,01 00
(v &ase hodnoty fixného | 10,00 V)
vystupu)
6.2.21 DETEKCIA ZLYHANIA ANALOGOVEHO NAPAJACIEHO VSTUPU
Funkény ) : . Minim&lna | _Hodnota |\ ;.
A Nazov Rozsah a popis nastavenia ; predvolena
kod jednotka p zmeny
z vyroby
_ _ X: Detekcia zlyhania
napajania Al1
0: vypnuté 1: zapnuté
Funkcia detekcie _ _ X _: Detekcia zlyhania
F4.3.36 | zlyhania napajania napajania Al2 1 0000 x
analogoveho vstupu 0: vypnuté 1: zapnuté
_ X _ _: Detekcia zlyhania
napajania Al3
0: vypnuté 1: zapnuté
Fa.3.37 | Prah detekcie ziyhania ¢ o4 55 40,09 v 0,01 0,25
napajania Al1
Doba oneskorenia
F4.3.38 | detekcie zlyhania 0,01 az 50,00 s 0,01 2,00
napajania Al1
0: Ziadna &innost (pre nepretrzity
alarm)
1: Vynutene nastavené na
minimum
Odozva detekcie 2: Vynutene nastavené na
F4.3.39 | \vhania napajania Al1 maximum 1 0 x
3: Vynutene nastavené na
predvolent hodnotu (F4.3.40)
4: Zastavenie z dévodu
vynuteného vypnutia menica
Predvolena hodnota 5
F4.3.40 Zlyhania napajania Al1 0,00 az 10,00 V 0,01 0,0
Fa.3.41 | Prahdetekcieziyhania | g 5 55 20,00 maA 0,01 4,00
napajania Al2
Doba oneskorenia
F4.3.42 | detekcie zlyhania 0,01 az 50,00 s 0,01 2,00
napajania Al2
0: Ziadna &innost (pre nepretrzity
. B . alarm)
F4.3.43 Vyber Cmnost'. po 1: Vynutene nastavené na 1 0 x
vypadku napdjania Al2 -
minimum
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ke Nazov Rozsah a popis nastavenia Miginaine p;%(ir;?;?ié (L
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
2: Vynutene nastavené na
maximum
3: Vynutene nastavené na
predvolenu hodnotu (F4.3.44)
4: Zastavenie z dévodu
vynuteného vypnutia menica
Fa.3.44 | Predvolend hodnota 0,00 a2 20,00 mA 0,01 4,00
zlyhania napdjania Al2
Fa.3.45 | Homy prah detekcie -10,00 a2 10,00 V 0,01 025
zlyhania napdjania Al3
Fa.3.46 | Doy prah detekcie -10,00 a2 10,00 V 0,01 -0,25
zlyhania napajania Al3
Doba oneskorenia
F4.3.47 | detekcie zlyhania 0,01 az 50,00 s 0,01 2,00
napédjania Al3
0: Ziadna &innost (pre nonstop
alarm)
1: Vynutene nastavené na minimum
F4.3.48 Odozvg detelﬁcie. 2: Vynuatene nastavené na maximum 1 0 X
zlyhania napajania Al3 3: Vynutene nastavené na
predvolent hodnotu (F4.3.49)
4: Zastavenie z dévodu vynateného
vypnutia meni¢a
Predvolena hodnota 5
F4.3.49 Zlyhania napajania Al3 -10,00 az +10,00 V 0,01 0,0
6.2.22 VIRTUALNY ANALOGOVY VSTUP
&Ny NP Hodnota A
Funkén
. v Nazov Rozsah a popis nastavenia Még'r:'::::;a predvolena zlr_TLI:r:t
kod ] z vyroby y
Virtualny 0: Prazdne (hodnota 0)
F4.4.50 | analégovy 1: SAl COF1*Al1 1 0 x
VSWp SAIL | 5. sl coF1*AI2
3: SAI_COF1*AI3
4: SAI_COF1*AO1
5: SAI_COF1*A02
6: SAI_COF1*Al1+SAI_COF2*AI2+SAI_CST
7: SAI_COF1*Al1+SAI_COF2*AI3+SAI_CST
8: SAI_COF1*AO1+SAI_COF2*A02+SAI_CST
Virtualny . . "
F4.4.51 | analogovy 9: SAI_COF1*AI1+SAI_COF2*AO1+SAI_CST 1 0 N
vstup SAI2 10: SAI_COF1*AI2+SAl_COF2*A02+SAI_CST
11: SAI_COF1*Al1+SAI_COF2*A01
12: SAI_COF1*AI3+SAI_COF2*A02
13: SAI1_COF*AI1/AI2+ SAI_ CST
14: SAI2_COF*AI2/AI3+ SAI_CST
15: SAI1_COF*AI1/AI3+ SAI_CST
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— P Hodnota S
Funkén
. i Nazov Rozsah a popis nastavenia Még":'c‘;’ll(r;a predvolena Z':]':[;t
kéd J z vyroby y
Kombinovany
koeficient 1
F4.4.52 | virtudineho 0,01 az 500,00 0,01 1,00 x
vstupu
(SAI_COF1)
Kombinovany
koeficient 2
F4.4.53 | virtudineho 0,01 az 500,00 0,01 1,00 x
vstupu
(SAI_COF2)
Kombinovana
konstanta
F4.4.54 | virtudineho -4080 az 4080 1 0 x
vstupu
(SAI_CST)
6.2.23 FREKVENCIA KMITANIA
e S Hodnota _—
Funl'(cny Nazov Rozsah a popis nastavenia Mlnlmalna predvolena (Lt
kod jednotka p zmeny
z vyroby
F5.0.00 | Frekvenciakmitania g g o (k.1 21) 0,01 0,0 x
Fs.0.01 |Rozsahirekvencie |4 451000 Hz 001 00 x
kmitania 1
F5.0.02 | Frekvencia kmitania 2 | 0,0 az [F0.1.21] 0,01 0,0 x
Fs.0.03 |Rozsahirekvencie |4 451000 Hz 001 00 x
kmitania 2
F5.0.04 | Frekvencia kmitania3 | 0,0 az [F0.1.21] 0,01 0,0 x
Fs.0.05 |Rozsahfrekvencie |4 55 10,00 Hz 0,01 0.0 x
kmitania 3
6.2.24 VSTAVANY POMOCNY CASOVAC
BinKERY Nazov Rozsah a popis nastavenia Milalna i%?lr;cl)etié i
kod pop jednotka prect zmeny
z vyroby
_ _ _X: Vyber hodin
0:1ms 1:1s 2: 1 min.
3: Pulz dosiahnutia pulzu ¢asovacéa 1
(efektivne pre UT2, UT3)
. 4: Pulz dosiahnutia pulzu ¢asovaca 2
F5.1.06 Pre\{édzko@'/ rezim (efekti\fne len pre UT3) 1 0000 X
(H) asovaga 1 (UT1) | _ _ x _: $tart a zastavenie
0: Spustenie aktivacie multifunkéného
terminalu (okrajova aktivacia/funkcia €.
52 a7 54)
1: Zastavenie > Aktivacia zmeny
prevadzkového stavu (okrajova aktivacia)
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(RILGH Nazov Rozsah a popis nastavenia Miginaiy p;%(ir;?;:é (L
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
2: Prevadzka >  Aktivacia zmeny stavu
zastavenia (okrajova aktivacia)
3: Synchronizovane spustené s ¢asovacom
1 (efektivne pre UT2, UT3)
4: Pulz dosiahnutia cyklu ¢asovaca 1
F5 1,07 Prevadzkovy rezim (efektivne pre UT2, UT3)
- (H) ¢asovaca 2 (UT2) | 5: Pulz dosiahnutia cyklu ¢asovaca 2
(efektivne len pre UT3)
_ X _ _: Resetovanie stavu ¢asovaca
(hodnota a stav ¢asovaca)
0: Multifunkény terminal (funkcia ¢. 55 az
57)
1: Automatické resetovanie po dosiahnuti
cyklu
2: Automatické resetovanie po zastaveni
Prevadzkovy re3i Casovaca
revadzkovy rezim . < <
F5.1.08 (H) Gasovaca 3 (UT3) X _ __:Cyklus casovac.a .
0: Jednocyklové ¢asovanie (vyzaduje sa
resetovanie a opakované spustenie)
1: Viaccyklové asovanie (opakované
spustenie po automatickom vymazani)
F5.1.09 | CBsovaci cyklus 0 a2 65535 (cyklus hodin) 1 30000
Gasovaca 2
Komparativna
F 5.1.10 | prahova hodnota 0 az [F5.1.09] 1 10000
Gasovaca 1
Casovaci cyklus . .
F5.1.11 Casovaca 2 0 az 65535 (cyklus hodin) 1 30000
Komparativna
F5.1.12 | prahova hodnota 0az[F5.1.11] 1 10000
Gasovaca 2
Casovaci cyklus . .
F5.1.13 Casovada 3 0 az 65535 (cyklus hodin) 1 30000
Komparativna
F5.1.14 | prahova hodnota 0az[F5.1.13] 1 10000
Casovaca 3
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Funkény
kod

Nazov

Rozsah a popis nastavenia

Hodnota
predvolena
z vyroby

Limit
zmeny

Minimalna
jednotka

F5.1.15

Vyber riadiaceho
signalu dveri
Gasovaca

_ _ X: Synchronizovany signal
c¢asovaca 1(UT1)

Ziadna synchronizaéna funkcia

: Multifunk&ny terminal (funkcia ¢. 58)

Dosiahnuta komparativna hodnota
Casovaca 1 (efektivne pre UT2, UT3)

Dosiahnuty cyklus ¢asovaca 1
(efektivne pre UT2, UT3)

4: Dosiahnuta komparativna hodnota
Casovaca 2 (efektivne len pre UT3)

5: Dosiahnuty cyklus ¢asovaca 2
(efektivne len pre UT3)

_ X _: Vyber synchronizovaného
signalu ¢asovaca 2 (UT2)

Rovnako ako sa uvadza vyssie,

1: Multifunkény terminal (funkcia €. 59)

X _ _: Vyber synchronizovaného
signalu ¢asovaca 3 (UT3)

Rovnako ako sa uvadza vyssie,

1: Multifunkény terminal (funkcia ¢. 60)

N 2o

w

1 0000

F5.1.16

Vystupny signal
Gasovaca 1 (H)

F5.1.17

Vystupny signal
Casovaca 2 (H)

F5.1.18

Vystupny signal
Casovaca 3 (H)

_ _ X: Vystupny signal 1

0: Dosiahnuta komparativna hodnota
(0,5 s pulz)

1: Dosiahnuta komparativna hodnota
(aroveri)

2: Komparativna hodnota dosiahnuta a

otocena

Cyklus dosiahnuty (0,5 s pulz)

Cyklus dosiahnuty (drover)

Cyklus dosiahnuty a oto¢eny

Komparativna hodnota alebo cyklus
dosiahnuty a otoceny

_ X _: Vystupny signal 2

o9 A ®

Rovnako ako sa uvadza vyssie
_ X _ _:Rezervované
X _ __:Rezervované

1 0041

1 0041

1 0041

F5.1.19

Zobrazovacia
jednotka hodnoty
Casovaca (H)

___X:Casovaé1

0: Jednotka hodin (pévodna hodnota)
1:s. 2: min. 3 h
__X_:Casovaé 2

Rovnako ako sa uvadza vyssie
_X__:Casovaé 3

Rovnako ako sa uvadza vyssie

1 0000
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6.2.25 VSTAVANE POMOCNE POCITADLO

P NP Hodnota Fe]
Funkény . . 5 Minimalna .| Limit
Kk6d Nazov Rozsah a popis nastavenia jednotka predyolena zmeny
z vyroby
F5.2.20 Prt%\'/adzkovy rezim ) - ) 1 0000
pocitadla 1 (H) _ _ X: Vyber pulzu poéitadla (funkcia
€. 44, 45)
0: Multifunk&ny terminal ,prazdne
> efektivne”
1: Multifunkény terminal ,efektivne
> prazdne”
2: Efektivne su obe vyssie uvedené
podmienky
_ _ X _: Rezim $tartovania
0: Nastartovat okamzite po zapnuti (Start
bez aktivacie)
1: Aktivator multifunkéného terminalu
Prevadzkovy rezim (funkcia &. 46-47)
pocitadia 2 (0§:Ill.su16 2: Zastavenie >  Aktivacia zmeny
sa od asovaca: v prevadzkového stavu (okrajova
pripade Ziadneho aktivacia)
F5.2.21 |resetu sa pokraduje |, . . . . . 1 0000
o 3: Aktivacia zmeny stavu prevadzka
v pocitani az do > ‘ ! Kraiové aklivaci
pretecenia a potom zas! avs—:‘nle (o rajoy'a aktivacia)
sa pokraguje v _ X __: Zdroj resetu pocitadla
pocitani od 0) (H) 0: Multifunkény terminal
(Funkcia ¢.48 az 49)
1: Nastavena hodnota 1 dosiahne
automaticky reset
2: Nastavena hodnota 2 dosiahne
automaticky reset
X _ _ _: Ulozenie udajov pocitadla pri
vypnuti
0: Pocitadlo neuloZi udaje pri vypnuti
1: Pocitadlo ulozi udaje pri vypnuti
Nastavena hodnota 5
F5.2.22 1 asovada 1 0 az 65535 1 1000
Nastavena hodnota 5
F5.2.23 2 &asovaca 1 0 az 65535 1 2000
F5.2.24 | Nastavend hodnota | g 5 gge35 1 1000
1 ¢asovaca 2
Nastavena hodnota 5
F5.2.25 2 Casovaca 2 0 az 65535 1 2000
F5.2.26 Vy§§upny signal o X Vys?upny slgnal_ 1 1 0000
pocitadla 1 (H) 0: Dosiahnutie nastavenej hodnoty 1 (0,5
s pulz)
1: Dosiahnutie nastavenej hodnoty 2
(droveri)
2: Hodnota nastavenia 1 dosiahnuta a
oto¢ena
Vst  sianal 3: Dosiahnutie nastavenej hodnoty 2 (0,5
F5.2.27 | ) s pulz) 1 0000
pocitadia 2 (H) 4: Dosiahnutie nastavenej hodnoty 5
(droveri)
5: Hodnota nastavenia 1 dosiahnuta a
oto¢ena
6: Hodnota nastavenia 1 alebo hodnota
nastavenia 2 dosiahnuta a otoena
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o APy Hodnota e
Funl'(cny Nazov Rozsah a popis nastavenia Mlnlmalna predvolena Lt
kod jednotka . zmeny
z vyroby
_ _ X _:Vystupny signal 2
Rovnako ako sa uvadza vy$sie
_ X _ _: Rezervované
X _ _ _:Rezervované
6.2.26 POMOCNE FUNKCIE
Funkény Nazov Rozsah a popis nastavenia Mipinalys pli?i(\ill?;?\é Ll
kod jednotka 2 vyroby zmeny
_ _ _X:1. priorita (najvyssia)
0: Ziadna definicia
1: Vystup procesného PID
2: Vystup kompenza¢ného PID
3: Prevadzkovy prikaz frekvencie
kolisania
4: Prevadzkovy prikaz automatickej
viacfazovej frekvencie
Vyber priority pre 5: Viacfazova prevadzkova frekvencia
F5.3.28 | prikazovy zdroj zvolena externymi terminalmi 1 0000 x
frekvencie (otacok) 6: Kanal nastavenia otacok (F8.0.00)
7: Kanal frekvenéného nastavenia
(F0.1.16)
_ X _: 2. priorita Rovnako, ako sa
uvadza vyssie
_ X __:3.priorita Rovnako, ako sa
uvadza vyssie
X ___:4. priorita Rovnako, ako sa
uvadza vyssie
0: Vystup 0 frekvencie, ked je pod
spodnou hranicou limitnej
F5.3.09 | ReZim Einnosti dolnej frt?kvenC|e A o 1 0
limitnej frekvencie 1: Vystup frekvencie spodného limitu,
ked je pod spodnou hranicou
limitnej frekvencie
0: Vypnuta
Automaticka regulacia 1: Zapnuta
F5.3.30 | napatia (efektivne v o ) 3 3 1 0
rezime V/F) 2: Pri spomalovani vypnuty
0: Vypnuty
Automaticky proces 1: Zapnuty ECO reZim
F5.3.31 | uspory energie ECO - £apnuty 1 0
rezim (efektivne v pripade asynchrénnych
elektromotorov)
Dynamické brzdenie 0: Vypnuté
F5.3.32 pomocou 1: Zapnuté 1 o
- magnetickeho toku 2: Multifunkény terminal efektivny
DC pradom (funkcia &. 65)
Intenzita prietoku 5 o
F5.3.33 magnetickej DC brzdy 30az 120 % 1 *
F5.3.34 Nad[n_ema modulacia 0: Vypnuta 1: Zapnuta 1 1
napatia
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Hodnota

Funkény . : : Minimalna Limit
. Nazov Rozsah a popis nastavenia . predvolena
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
Pomer vyuZivania 5 o
F5.3.35 dynamického brzdenia 50 a2 100 (%) 1 100
F5.3.36 | Jroven uvodnej innosti | 754 5 760 v/ 1 720
dynamického brzdenia
ici aéani 0,0, 0,01 az 10,00
F5.3.37 | Koeficient potlacania 08z 000 o 0,01 0,0
vibracii (efektivne len v rezime ovladania V/F)
0: Vypnuta
i ické 1: Z ta
F5.3.38 Funkga dy.namu’:k'ehc.) apnu "—j‘ . N » 1 0
vyvazovania zatazenia | 2: Zapnuté cez multifunkény terminal
(funkcia €. 38 musi byt aktivna)
0: Digitélne nastavenie (F5.3.40)
Ref. & zdroi 1:Vstup zAIl
eferencny zdroj pre 2: Vst A2
F5.3.39 | dynamické vyvaZovanie | _ Stup 2 1 0
Zataze 3:Vstup zAI3
4: Hodnota nastavenia zo zbernice 1
5: Vystup z kompenzaéného PID
Referen¢na hodnota pre
F5.3.40 | dynamické vyvazovanie | 0,0 az 200,0 (%) 0,1 100,0
zataze
Prirastok korekcie
F5.3.41 | dynamického 0,00 az 100,00 0,01 50,00
vyvazovania
Limit nastavenia
F5.3.42 | dynamického 0,00 az 100,00 (%) 0,01 1,00
vyvazovania
6.2.27 DETEKCIA TEPLOTY MOTORA
- NP Hodnota A
Funkén
. v Nazov Rozsah a popis nastavenia Mlnlmalna predvolena It
kod jednotka p zmeny
z vyroby
0: Ziadne
1:1 X PT100
2:2 X PT100
3:3 X PT100
F5.4.43 | Senzor teploty motora 4: Snima¢ PTC 1 0
5: Tepelny rozpinac
(normalne uzavrety)
6: Tepelny spinac
(normalne otvoreny)
. . |0:Ziadne
F5.4.44 Te,rmmal zabezpedujuci zdroj 1: AO1L
pradu pre senzor
2: AO2
0: Ziadne
3 ) 1: Vstup All (PT100 alebo PTC)
F5.4.45 | Vstupny kanal teploty 1 0
2: Vstup AI3 (PT100 alebo PTC)
3: DI1 az DI9 (tepelny spinac)
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ginnosti

5 &i i -10,0 az 500,0
F5.4.46 | Prahova hodnota cinnosti 'az 0,1 110,0
alarmu (0 az 5000 Q/PTC)
5 i -10,0 az 500,0
F5.4.47 | Prahova hodnota ochrannej az 0.1 130,0

(0 a2 5000 Q / PTC)

1.) Tieto parametre je potrebné modifikovat v su€innosti s parametrami ¢innosti vystupov AO1 a AO2, t.j.,
(F4.2.22; F4.2.23; F4.2.29; F4.2.35). Ak je senzor PT 100 prevadzkovany, patricny terminal zabezpe¢i trvaly
prad 4,00 mA. Ak je v prevadzkovany PTC senzor, terminal zabezpecuje prad 1,60 mA stabilne.

6.2.28 VIACFAZOVE FREKVENCNE NASTAVENIE

Funkény Na R R Minimalna podnols .| Limit

Kkéd azov Rozsah a popis nastavenia jednotka predyolena zmeny
z vyroby

F6.0.00 1. prevadzkova frekvencia [FO.1.22] az [F0.1.21] 0,01 5,00

F6.0.01 2. prevadzkova frekvencia [FO.1.22] az [FO.1.21] 0,01 10,00

F6.0.02 3. prevadzkova frekvencia [FO.1.22] az [F0.1.21] 0,01 15,00

F6.0.03 | 4. prevadzkova frekvencia [FO.1.22] aZ [FO.1.21] 0,01 20,00

F6.0.04 5. prevadzkova frekvencia [FO.1.22] aZ [FO.1.21] 0,01 25,00

F6.0.05 6. prevadzkova frekvencia [FO.1.22] az [F0.1.21] 0,01 30,00

F6.0.06 7. prevadzkova frekvencia [FO.1.22] az [FO.1.21] 0,01 35,00

F6.0.07 8. prevadzkova frekvencia [FO.1.22] az [F0.1.21] 0,01 40,00

F6.0.08 9. prevadzkova frekvencia [FO.1.22] az [FO.1.21] 0,01 45,00

F6.0.09 10. prevadzkova frekvencia [FO.1.22] az [FO.1.21] 0,01 50,00

F6.0.10 11. prevadzkova frekvencia [FO.1.22] az [F0.1.21] 0,01 25,00

F6.0.11 12. prevadzkova frekvencia [FO.1.22] aZ [FO.1.21] 0,01 5,00

F6.0.12 13. prevadzkova frekvencia [FO.1.22] az [FO0.1.21] 0,01 15,00

F6.0.13 | 14. prevadzkova frekvencia [FO.1.22] az [FO.1.21] 0,01 35,00

F6.0.14 | 15. prevadzkova frekvencia [FO.1.22] az [FO.1.21] 0,01 50,00

6.2.29 JEDNODUCHA PROGRAMOVATELNA VIACFAZOVA PREVADZKA

Funkény
kod

Nazov

Rozsah a popis nastavenia

Minimalna
jednotka

Hodnota
predvolena z
vyroby

Limit
zmeny

F6.1.15

- o

Vyber prevadzkového | 2:

rezimu
programovatelnej

viacfazovej rychlosti 3:

(H)

N

: Funkcia uzavreta
: Viacfazova frekvencia/operacia

: Stav operacie nastavenia

_ X _: Prevadzkovy rezim

X: Vyber funkcie

otadok efektivna

Stav operacie viacfazovej
frekvencie/operacie prevadzky
efektivny (funkcia €. 23)

Operécia nastavenia viacfazového
PID efektivna

viacfazového PID efektivny
(funkcia €. 23)

1 0000 x
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o NP Hodnota S
Funl'(cny Nazov Rozsah a popis nastavenia I\_Illnlmalna predvolena z i
kod jednotka p zmeny
vyroby
0: Jednoduchy cyklus
1: Rezim zastavenia jednoduchého
cyklu
2: Kontinudlny cyklus
3: Rezim zastavenia kontinualneho
cyklu
4: Ponechanie zavere¢nej hodnoty
5: Rezim zastavenia ponechania
zaverecnej hodnoty
_ X _ _:Vyber rezimu zlomového
bodu/obnovy po zastaveni
0: Obnova prevadzky v prvej faze
1: Start prevadzky v &ase preru$enia
(efektivne pre viacfazovu
frekvenciu/obsluhu otacok)
2: Start prevadzky vo faze prerusenia
X _ _ _t Ulozenie stavu vypnutia
0: Neulozené 1: Ulozené
F6.1.16 | Nastavenie fazy 1 (H) |_ _ _ X: Hz jednodlivych faz 1 0000
F6.1.17 | Nastavenie fazy 2 (H) | 0: Viacfazové frekvenéné nastavenie 1 0000
1 az 15/viacfazové nastavenie
F6.1.18 | Nastavenie fazy 3 (H) procesného PID 1 a2 7 1 0000
F6.1.19 | Nastavenie fazy 4 (H) | 1: Prikaz frekvencie 1 0000
— (F0.1.16)/nastavenie procesného
F6.1.20 | Nastavenie fazy 5 (H) PID (F7.0.01) 1 0000
F6.1.21 | Nastavenie fazy 6 (H) |_ _ X _: Nastavenie smeru 1 0000
F6.1.22 | Nastavenie fazy 7 (H) | 0: FWD 1 0000
F6.1.23 | Nastavenie fazy 8 (H) L REVA 1 0000
2: Uréuje kanal prevadzkovych
F6.1.24 | Nastavenie fazy 9 (H) prikazov 1 0000
F6.1.25 | Nastavenie fazy 10 (H) | _ X _ _: Zrychlovanie / spoma- 1 0000
F6.1.26 | Nastavenie fazy 11 (H)| ~ Fovanie jednotlivych faz 1 0000
: leni ychlenia 1
F6.127 | Nastavenie fazy 12 (H) | O £3S SPomalenia a zrychlenia 1 0000
— 1: Cas spomalenia a zrychlenia 2
F6.1.28 | Nastavenie fazy 13 (H) 2: Gas spomalenia a zrychlenia 3 1 0000
F6.1.29 | Nastavenie fazy 14 (H) | 3: Cas spomalenia a zrychlenia 4 1 0000
X _ __: Casova jednotka
F6.1.30 | Nastavenie fazy 15 (H) jednotlivych faz 1 0000
0: Sek. 1: Min.
F6.1.31 | Cas prevadzky fazy 1 | 0,0 az 6500,0 (s/min.) 0,1 0,0
F6.1.32 | Cas prevadzky fazy 2 | 0,0 az 6500,0 (s/min.) 0,1 0,0
F6.1.33 | Cas prevadzky fazy 3 | 0,0 az 6500,0 (s/min.) 0,1 0,0
F6.1.34 | Cas prevadzky fazy 4 | 0,0 az6500,0 (s/min.) 0,1 0,0
F6.1.35 | Cas prevadzky fazy 5 | 0,0 az 6500,0 (s/min.) 0,1 0,0
F6.1.36 | Cas prevadzky fazy 6 | 0,0 az6500,0 (s/min.) 0,1 0,0
F6.1.37 | Cas prevadzky fazy 7 | 0,0 az 6500,0 (s/min.) 0,1 0,0
F6.1.38 | Cas prevadzky fazy 8 | 0,0 az 6500,0 (s/min.) 0,1 0,0
F6.1.39 | Cas prevadzky fazy 9 | 0,0 az6500,0 (s/min.) 0,1 0,0
F6.1.40 | Cas prevadzky fazy 10 | 0,0 az 6500,0 (s/min.) 0,1 0,0
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o NP Hodnota S
Funl'(cny Nazov Rozsah a popis nastavenia I\_Illnlmalna predvolena z i
kod jednotka p zmeny
vyroby
F6.1.41 | Cas prevadzky fazy 11 | 0,0 az 6500,0 (s/min.) 0,1 0,0
F6.1.42 | Cas prevadzky fazy 12 | 0,0 az 6500,0 (s/min.) 0,1 0,0
F6.1.43 | Cas prevadzky fazy 13 | 0,0 az 6500,0 (s/min.) 0,1 0,0
F6.1.44 | Cas prevadzky fazy 14 | 0,0 az 6500,0 (s/min.) 0,1 0,0
F6.1.45 | Cas prevadzky fazy 15 | 0,0 az 6500,0 (s/min.) 0,1 0,0
6.2.30 OPERACIA FREKVENCIE KYVANIA
e Al Hodnota Ree
Funkény p . 5 Minimalna 2 Limit
e Nazov Rozsah a popis nastavenia . predvolena z
kéd jednotka vyroby zmeny
_ _ _ X: Nastavenia funkcii
0: Funkcia uzavreta
1: Funkcia efektivna
2: Moznost vyberu terminalu efektivna
(funkcia ¢. 24)
_ _ X _: Rezim zastavenia restartu
0: Spustit' s pamatovym stavom pred
zastavenim
1: Reétartovat
F6.2.46 | Vyber funkcie (H) X _ _: Ovladanie kyvania 1 0000 x
0: Fixné kolisanie (relativne k
maximalnej frekvencii)
1: Variabilné kolisanie (relativne k
centralnej frekvencii)
X _ _ _:Uchovanie stavu
0: Neuklada sa po vypnuti a znovu sa
spusti po restarte
1: UlozZi stav po vypnuti, prevadzka sa
obnovi s ulozenym stavom
Frekvencia
predvolby 5
F6.2.47 frekvencie 0,0 az[F0.1.21] 0,01 10,00
kolisania
Cakacia doba
F6.2.48 | predvolenej 0,0 az 6000,0 s 0,1 0,0
frekvencie
Amplituda 5 o,
F6.2.49 frekvencie kolisan. 0,0 az 50,0 (%) 0,1 10,0
Prudky vykyv 5 o,
F6.2.50 frekvencie 0,0 a2 50,0 (%) 0,1 10,0
Cas vzostupu
F6.2.51 | trojuholnikovej 0,1az1000,0 s 0,1 10,0
viny
Cas poklesu
F6.2.52 | trojuholnikovej 0,1az1000,0 s 0,1 10,0
viny
Nastavenie
F6.2.53 | frekvencie vstrede | g 55 10 4 99 0,01 10,00
frekvencie
kolisania
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6.2.31 PROCESNE PID (CYKLUS 4 MS OVLADANIA)

Hodnota
predvolena
z vyroby

Limit
zmeny

Minimalna
jednotka

Funkény

Kkod Nazov Rozsah a popis nastavenia

_ _ X: Vyber ovladaca procesného
PID

0: Procesné PID uzavreté

1: Bezpodmienecne efektivne

2: Moznost vyberu externého
multifunkéného terminalu efektivna
(funkcia €. 22)

_ _X_:Rezervované
_ X _ _: Vystup ovladaca procesného
PID

0: Nastavena hodnota 1 0000 x
frekvencie/otacok

1: Nezavislé PID (vytvorené
terminalovym vystupom AO alebo
formou momentu)

X_ _ _: Rezim superpozicie hlavného
a pomocného prvku
0: Horny limit frekven¢ného kanalu

: Nastavena hodnota kanalu
superpozicie

: Nastavena hodnota kanalu
superpozicie/nastaveny horny limit
frekvencie kanalu superpozicie

Vyber funkcie

F7.0.00 procesného PID

-

N

e

: Referenény kanal 1 PID
: Referenény kanal 2 PID

Vyber kanalu cez terminal (funkcia €.
31)

Kanal 1 + kanal 2 1 0
Kanal 1 - kanal 2
Kanal 1 * (1 + kanal 2/100,0)
Kanal 1 * (1 - kanal 2/100,0)
Kanal 1 * (1 - kanal 2/100,0)
Kanal 1 nastavenia Interna referencia PID (F7.0.08)
procesného PID (uloZenie pri vypnuti)
Potenciometer klavesnice
Analégovy vstup Al1
Analégovy vstup Al2
Analégovy vstup Al3
Dialkové UP/DW 1 (vymaze sa po
zastaveni)

512 . Dialkové UP/DW 2 (uchova sa po
£7.0.03 | Kanal 2 nastavenia zastaveni a uloZi sa po vypnuti) 1 0 x

procesného PID . .
: Analégovy vstup Al3

Dialkové UP/DW 3 (vymaze sa po
zastaveni)
U dialkové UP/DW 4 (uchova sa po
zastaveni a ulozi sa po vypnuti)
10: Hodnota rozhrania MODBUS 1
11: Hodnota rozhrania MODBUS 2

N =

Vyber hodnoty
F7.0.01 | nastavenia
procesného PID

QIO 9 AW

F7.0.02

ah b2

@

o N

©
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Hodnota

Funkény " . A Minimalna .| Limit
, Nazov Rozsah a popis nastavenia . predvolena
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
Kvantita analégového
vstupu zodpoveda 0,0 V az [F7.0.05] / Al2: 0,0 mA az
F7.0.04 | nastaveniu 0 % (kanal | [F7.0.05] 0,01 0,0
1)
Kvantita analégového
vstupu zodpoveda [F7.0.04] az 10,00 / Al2: [F7.0.04] az
F7.0.05 | nastaveniu 100 % 20,00 mA 0,01 10,00
(kanal 1)
Kvantita analégového
vstupu zodpoveda 0.0 V az [F7.0.07]/AI2: 0,0 mA az
F7.0.06 | nastaveniu 0 % (kanal | [F7.0.07] 0,01 0.0
2)
Kvantita analégového
vstupu zodpoveda [F7.0.06] az 10,00/Al2: [F7.0.06] az
F7.0.07 | nastaveniu 100 % 20,00 mA 0,01 10,00
(kanal 2)
Interna digitalna
F7.0.08 | predvolba procesného |-100,0 az 100,0 (%) 0,1 0,0
PID
0: Prudova hodnota PID 1
1: Pradova hodnota PID 2
2: Vyber prostrednictvom dialkového
vstupu (funkcia ¢&. 32)
3: Prudova hodnota 1 + prudova
hodnota 2
4: Pradova hodnota 1 - prudova
hodnota 2
5: Prudova hodnota 1 * pridova
£7.0.09 Vyber hodnoty spatnej hodnota 2/100,0 1 0
vazby procesneho PID | 6. 10,0 * skutona pradova hodnota
1/pradova hodnota 2
7: Min. {prudovéa hodnota 1, prudova
hodnota 2}
8: Max. {prudové hodnota 1, pradova
hodnota 2}
9: v (Jprudova hodnota 1 - pridova
hodnota 2[)
10: v (Jprudovéa hodnota 1]) + ¥
(Ipradova hodnota 2|)
£7.0.10 Kanal spf;tnej vazby 1 | 0: Analégovy vstup Al1 1 o
procesneho PID 1: Analégovy vstup Al2
2: Analégovy vstup AI3
£7.0.11 Kanal spatnej vazby 2 | 3: Bipolarna PID spatna vazba 1 0
o procesného PID analégového vstupu  AlI3
4: Pulzny vstup Fin
Kvantita analégovej
spatnej vazby
F7.0.12 | zodpoveda 0 % 0,0 az [F7.0.13)/AI2:0,0 mA az [F7.0.13] 0,01 0,0
spatnej vazbe (kanal
spatnej vazby 1)
Kvantita analégove;j
spatnej vazby X . <
F7.0.13 | zodpoveda 100 % [F7.0.12] a2 10,00 V/AI2: [F7.0.12] az 0,01 5,00

spatnej vazbe (kanal
spatnej vazby 1)

20,00 mA
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Funkény Minimélna| _Hodnota | ;o
, Nazov Rozsah a popis nastavenia . predvolena
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
Kvantita analégovej
spatnej vazby
zodpoveda 0 % . . .
F7.0.14 spétnej vizbe (kanal 0,0 az [F7.0.15)/Al2: 0,0 mA az[F7.0.15] 0,01 0,0
spatnej vazby 2)
Kvantita analégovej
spatnej vazby s . 5
F7.0.15 | zodpoveda 100 % [F7.0.14] az 10,00 V/AI2: [F7.0.14] az 0,01 5.00
e . 20,00 mA
spatnej vazbe (kanal
spatnej vazby 2)
Multiplikaény faktor
spatnej vazby (napr.
vypocitana rychlost
prietoku X
F7.0.16 diferenciaineho 0,01 az 100,00 0,01 1,00
napatia s
diferencidlnym
napatim)
Proporcionalny X
F7.0.17 prirastok 0,0 az 100,00 0,01 2,00
F7.0.18 | Cas integracie 0,0,0,1az1000,0 s 0,1 20,0
Diferencialny 5
F7.0.19 Koeficient 0,0, 0,01 az 1000 0,01 0,0
Cas filtrovania
F7.0.20 | zotrva¢nosti 0,01 az 100,00 s 0,01 10,00
diferencialu
_ _ X: Polarita odchylky
0: Kladna odchylka
1: Zaporna odchylka (negacia)
_ _ X _:Vystupna polarita
Konfiguracia 0: Samostatna polarita
F7.0.21 | charakteristik 1: Dvojita polarita (symbol méZe byt 1 0000
ovladaca PID otoeny)
_ X __: Cinnost' pri odstraneni PID
0: Ovladanie PID uzavreté
1: Vystup PID pozdrzany so
zachovanim aktualneho stavu nast.
Povolena staticka
F7.0.22 | odchylka (relativne 0,0 az 20,0 % 0,1 5,0
100 % nastavenie)
Predvolba vystupu
PID (v ¢ase vystupnej
F7.0.23 | frekvencie v porovnani | 0,0 az 100,0 (%) 0,01 0,0
s hornou limitnou
frekvenciou)
Cas pozdrzania
F7.0.24 | predvolby pred 0,0 az 3600,0 s 0,1 0,0
spustenim PID
Skuto¢néa hodnota
senzora (rozsah) 5
F7.0.25 Zodpovedajica 100 % 0,01 az 100,00 0,01 1,00
spatnej vazbe
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ke Nazov Rozsah a popis nastavenia Miginaiy p;%(f/rgl);ié (L
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
Skuto¢na hodnota
senzora .
F7.0.26 zodpovedajiica 0 % -100,00 az 100,00 0,01 0,0
spatnej vazbe
6.2.32 VIACFAZOVE NASTAVENIE PROCESNEHO PID
S . Al Hodnota A
Funlfcny Nazov Rozsah a popis Mlnlmalna predvolena Limit
kod nastavenia jednotka p zmeny
z vyroby
F7.1.27 \Ffilzé)cflézové predvolba procesného -100,0 a2 100,0 (%) 01 0.0
F7.1.28 \FfllaDcfZazova predvolba procesného -100,0 a2 100,0 (%) 01 0.0
F7.1.29 \Ffllgcfsazova predvolba procesného -100,0 a2 100,0 (%) 01 0.0
F7.0.30 | actazova predvolbaprocesntho | 100, 47 100,0 (%) 01 0,0
F7.1.31 \Ffllgcfsazova predvolba procesného -100,0 a2 100,0 (%) 01 0.0
F7.1.32 \Ffllachazova predvolba procesného -100,0 a2 100,0 (%) 01 0.0
F7.1.33 \Ffllgc;azova predvolba procesného -100,0 a2 100,0 (%) 01 0.0
6.2.33 FUNKCIA SPANKU PROCESNEHO PID
(Efektivne, ked sa ako frekvenény prikaz pouziva vystup PID)
IFUTHGETR Nazov Rozsah a popis nastavenia Mipimaing :;::I(illr;cl)et?lé i
kod pop jednotka prech zmeny
z vyroby
0: Uzavreté
1: Povolené
F7.2.34 | Funkcia spanku 2: Povolené, ked je efektivny vyber 1 0
multifunkéného terminalu
(funkcia €. 33)
F7.2.35 Frekvencia spanku 0,0 az [F0.1.21] 0,01 0,0
F7.2.36 | Oneskorenie 0,1423600,0 s 01 60,0
spanku
Odchylka
prebudzania (v
F7.2.37 porovnani s 0,0 az 100,0 (%) 0,1 25,0
nastavenou
hodnotou)
F7.2.38 | Oneskorenie 0.1223600,0 s 01 60,0
prebudzania

Pouzivatel'ska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy meni¢ série V560 s uzavretym okruhom




78 Tabulka funkénych parametrov

6.2.34 NASTAVENIE OTACOK A SPATNA VAZBA

UL Nazov Rozsah a popis nastavenia Mipinalys pi%c\l/r:)?;ié (L
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
0: Nastavenie parametrom
frekvenéného nastavenia
(FO.1.16)
1: Digitélne nastavenie (F8.0.03)
(uchova sa po zastaveni a ulozi
sa po vypnuti)
2: Potenciometer klavesnice
Kanal nastavenia otacok 3 Analt?gov%/ vstup Al1
F8.0.00 | (vztahuje sa len na rezim | 4: Analgovy vstup Al2 1 0
VC a SVC) 5: Analégovy vstup AI3 (duéina
polarita)
6: Frekvenény vstup (Fin)
7: Hodnota nastavenia 1 zbernice
MODBUS
8: Hodnota nastavenia 2 zbernice
MODBUS
9: Virtualny analégovy vstup SAI1
10: Vstup SAI2 virtualneho rezimu
Minimélne nastavle'n)jl 0 a2 60*[F0.1.21)/
F8.0.01 | signal zodpovedajuci , , X 1 0
otakam pary pélov motora (ot./min)
l\/_laxi’mélne nastaygn}’/ 0 a2 60*[F0.1.21)/
F8.0.02 | signal zodpovedajuci , , i 1 1500
otakam pary polov motora (ot./min)
igita i 0 az 60*[F0.1.21])/
Fg.0.03 |Digitaine nastavenie fﬁZ ’ [ ! . 1 0
otacok pary pélov motora (ot./min)
0: Dekodér (musi byt vo vybave
karta PG)
21 spatnei va 1: Jeden pulzny vstup (port Fin
F8.0.04 | Kandl spatnej vazby + Jeden pulzny vstup (port Fin) 1 0 x
otacok 2: Analégovy vstup Al1
3: Analégovy vstup Al2
4: Analégovy vstup Al3 (bipolariny)
Pulz dekodéra na jednu 5
F8.0.05 otadku (PG) 1az8192 1 1024 x
aAcani 0: Vodi ky fazy A
£8.0.06 Smerptacanla PG o !ace prvky z?zy 1 0 %
(efektivne pre kartu PG) | 1: Vodiace prvky fazy B
0: Prazdne
F8.0.07 | Nulovy pulz PG (pulz Z) = 1 0 x
1: Efektivne
0: Prirastkovy dekodér ABZ
. 1: Prirastkovy typ ABZUVW
F8.0.08 | Typ dekodéra 1 0 x
2: Typ SINCOS
3: Rota¢ny transformator
£8.0.09 géklus kontroly ota¢ok 1a35ms 1 2ms
Chybajlca detekcia a _ _ X: Detekcia signalu rychlosti
F8.0.10 | Cinnost signalu detekcie 1 0001 x
rychlosti
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Funkény Minim&lna| _Hodnota () ;.
a Nazov Rozsah a popis nastavenia . predvolena
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
0: Ziadne rozpoznanie
1: Rozpoznanie a oSetrenie
_ _ X _: Cinnost' detekcie signalu
rychlosti
0: Chybovy alarm a volné zastavenie
1: Pokracovanie v prevadzke po
prepnuti do rezimu ovladania SVC
a nasledné zobrazenie informacii
alarmu (rezervované)
2: Naviazand brzda DC
Posudzovaci ¢as pre
F8.0.11 signal detekcie rychlosti 0,01 az5,00s 0,01 2,00
chyba
Uroveri signalu
prerusenia vodi¢a nulovej
F8.0.12 | rychlosti (v porovnani 0 az 20,0 (%) 0,1 0,0
s maximalnou
nastavenou rychlostou)
Flexibilita detekcie
prerusenia vodi¢a
Fg0.13 |vokiuhumerania gy 45 4000 01 50
rychlosti (v porovnani
s maximalnou
nastavenou rychlostou)
F8.0.14 Koeﬂqent casu filtrovania 0 (uzavreté), 1 az 50 ms 1 2ms
detekcie otacok
Minimalne otacky
F8.0.15 | zodpovedajuce signalu 0 az 30000 ot./min. 1 0
spatnej vazby (nie PG)
Maximalne otacky
F8.0.16 | zodpovedajuce signalu 0 az 30000 ot./min. 1 1500
spatnej vazby (nie PG)
Pomer otacok spatnej
Fg.0.17 |Vazby (rychlost hriadefa | o6 55 50 00 0,001 1,000 x
motora: namerana
rychlost’ hriadela)
6.2.35 PARAMETER OTACOK V UZAVRETOM OKRUHU
e A Hodnota P
Funl’(cny Nazov Rozsah a popis nastavenia Mlnlmalna predvolena (Hre
kod jednotka p zmeny
z vyroby
0: Samostatny parameter PID
(druhé skupina parametrov je
efektivna samostatne)
F8.1.18 | Vyber ovladaca PID 1: Duélny parameter PID 1 2
(prepinanie hysterézy)
2: Parameter dualneho PID
(kontinualne prepinanie)
Dolné limitujuce otacky
Fg.1.19 | Prepinania parametra PID 0 a2 [F8.1.20] 1 100
(efektivna skupina parametrov
ASR1 nizkych otacok)
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ke Nazov Rozsah a popis nastavenia Miginaiy pl‘l%t:ll;?;?lé Ihaan
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
Horné limitujuce otacky
inani F8.1.19] az 60*[F0.1.21)/
F8.1.20 | Prepinania parametra PID [ 8.1.1 ] az 607[ ] 1 300
(efektivna skupina parametrov | pary pélov motora (ot./min)
ASR2 vysokych otacok)
Proporcionalny prirastok 1 5
F8.1.21 (ASR-P1) 0,10 az 2,00 0,01 1,00
F8.1.22 | Cas integracie 1 (ASR-I1) 0,0, 0,01 az50,00 s 0,01 1,00
Diferencialny koeficient 1 5
F8.1.23 (ASR-D1) 0,0, 0,01 az 10.00 0,01 0,0
Konstanta filtrovania 1
F8.1.24 | diferencialneho vystupu 0,10 az5,00 s 0,01 1,00
(ASR-DT1)
Proporcionalny prirastok 2 5
F8.1.25 (ASR-P2) 0,10 az 2,00 0,01 0,80
F8.1.26 | Cas integracie 1 (ASR-12) 0,0, 0,01 az 50,00 s 0,01 2,50
Diferencialny koeficient 2 5
F8.1.27 (ASR-D2) 0,0, 0,01 az 10,00 0,01 0,0
Konstanta filtrovania 2
F8.1.28 | diferencialneho vystupu 0,102z 10,00 s 0,01 1,00
(ASR-DT2)
Horny limit amplitady vystupu 5 o o
F8.1.29 nastavovacieho prvku 0,0 az 250,0 % 0,1 190,0 %
F8.1.30 | DoIny limit amplittdy vystupu | 554 ¢ 55 .0 o 01 | -1900%
nastavovacieho prvku
Casovy rozstup filtrovania 0, 0122500 ms
F8.1.31 exportu regulatora 01 0
6.2.36 PARAMETER OCHRANY
Funkény , . _ |Minimalna| Hodnota | o
A Nazov Rozsah a popis nastavenia . predvolena
kéd jednotka ¢ zmeny
z vyroby
F8.2.32 | Nadmerna rotacia (DEV) 0: Ziadna &innost 1 0 x
1: Alarm volného zastavenia
Ochrana proti nadmernej | 2: Alarm zastavenia
F8.2.33 rychlosti (OS) spomalovanim 1 1 x
3: Alarm pokracovania v prevadzke
Limit ochrany proti 0,0 az 50,0 % (v porovnani s
F8.2.34 nadmernej rychlosti (DEV) | hornou limitnou frekvenciou) 01 20,0%
Obdobie ochrany proti 5
F8.2.35 nadmernej rychlosti (DEV) 0,0az10,00 s 0,01 10,00
Hodnota ochrany proti 0,0 az 150,0 % (v porovnani s o
F8.2.36 nadmernej rychlosti (OS) hornou limitnou frekvenciou) 01 120,0%
Cas ochrany proti 5
F8.2.37 nadmernej rychlosti (OS) 0,0az2,00s 0,01 0,10
Odhadovany faktor 0,10 az 10,00 0,01 1,00
F8.2.38 | prirastku rychlosti otacania
SvC
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6.2.37 OVLADANIE KRUTIACEHO MOMENTU

o g2 Hodnota _—
Funkény " . 5 Minimalna .| Limit
= Nazov Rozsah a popis nastavenia . predvolena
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
Aktivacia 0: Vypnute
F8.3.39 ck>v!zt-1'dan|ha 1: Zapnuté 1 0 %
ratacenho 2: Vyber z multifunkéného terminalu
momentu zapnuty (funkcia &. 34)
0: Digitalne nastavenie (F8.3.41)
1: Nastavenie gombikom potenciometra
panelu
2: Analégovy vstup Al1
3: Analégovy vstup Al2
4: Analdgovy vstup Al3
Referencia 5: Analégovy vstup Al3 (dudlna polarita)
oviadania 6: Vstup frekvenéného signalu (Fin)
F8.3.40 | krutiaceho . 1 0
momentu (vyber 7: Vystup procesného PID
smeru prikazu) 8: Vystup kompenza&ného PID
9: Hodnota nastavenia 1 zbernice
MODBUS
10: Hodnota nastavenia 2 zbernice
MODBUS
11: Virtualny analégovy vstup SAI1
12: Vstup SAI2 virtualneho rezimu
Digitalne
Fg.3.41 | nastavenie -250,0 a2 250,0 (%) 01 0,0
kratiaceho
momentu
Cas digitalneho
F8.3.42 | Narastu 0,0 a2 50,000 s 0,001 0,010
kratiaceho
momentu
Cas digitalneho
F8.3.43 | PoKlesu 0,0 a2 50,000 s 0,001 0,010
kratiaceho
momentu
_ _ _ X: Zdroj limitného nastavenia
otacok FWD
0: Nastavenie limitnej hodnoty otacok
FWD (F8.3.45)
1: Ur€enie kanalu frekvenéného
nastavenia 1 (F0.2.25)
Limitné . 5
F8.3.44 . x _ X _: Rezervované 1 0000
nastavenie otacok
_ X _ _: Zdroj limitujuceho nastavenia
otacok REV
0: Nastavenie limitnej hodnoty ota¢ok
REV (F8.3.46)
1: Ur€enie frekvencie kanalu nastavenia 2
(F0.2.26)
Limitna hodnota 5 Anx . .
F8.3.45 | otatok FWD ?Offnfi?] )[Fo'lﬂ 1/ pary pélov motora 1 1500
(F8.3.45) ’ ’
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ke Nazov Rozsah a popis nastavenia Miginaiy p;%(ir;?;?ié (L
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
Limitna hodnota 0 az 60*[F0.1.21] / pary pdlov motora
F8.3.46 | jtacok REV (ot/min.) 1 1500
_ _ _ X: Zdroj vyberu minimalneho
kratiaceho momentu (zaporny limit
kratiaceho momentu)
0: Minimalna hodnota nastavenia
krutiaceho momentu 1 (F8.3.48)
1: Minimalna hodnota nastavenia
krutiaceho momentu 2 (F8.3.49)
2: Nastavenie multifunkéného vyberového
terminalu 1 alebo 2
3: Hodnota nastavenia All
4: Hodnota nastavenia Al2
5: Hodnota nastavenia 1 zbernice
MODBUS
X 6: Hodnota nastavenia 2 zbernice
imitnej nodnoty | MOPEUS
F8.3.47 nasta\/Jeni a _ _X_:Rezervované 1 0000
krutiaceho _ X _ _: Zdroj vyberu maximalneho
momentu krutiaceho momentu
0: Maximalna hodnota nastavenia
krutiaceho momentu 1 (F8.3.50)
1: Maximalna hodnota nastavenia
krutiaceho momentu 2 (F8.3.51)
2: Nastavenie multifunkéného vyberového
terminalu 1 alebo 2 (funkcia ¢€.36)
3: Hodnota nastavenia All
4: Hodnota nastavenia Al2
5: Hodnota nastavenia 1 zbernice
MODBUS
6: Hodnota nastavenia 2 zbernice
MODBUS
Limit minimalneho
F8.3.48 | krutiaceho -250,0 2z 0,0 % 0,1 -200,0
momentu 1
Limit minimalneho
F8.3.49 | kratiaceho -250,0 az 0,0 % 0,1 -200,0
momentu 2
Limit
F8.3.50 | maximalneho 0,0 a2 250,0 % 01 200,0
kratiaceho
momentu 1
Limit
F8.3.51 | Maximalneho 0,0 a2 250,0 % 01 200,0
kratiaceho
momentu 2
Nulovy ofset
F8.3.52 | krutiaceho -25,0 a2 25,0 % 0,1 0,0
momentu
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6.2.38 KOMPENZACNE PID (PREVADZKOVY CYKLUS: 1 MS)

UL Nazov Rozsah a popis nastavenia Mipinalys pl“l?i(:ll?;?lé (L
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
_ _ X: Vstup ovladaca
0: Uzatvorené
1: Synchronizovane efektivne s
prevadzkovym prikazom menica
2: Aktivované, ked je efektivny
multifunkény terminal (funkcia ¢. 25)
3: Okamczite efektivne po zapnuti meni¢a
_ _X_:Rezervované
_ X _ _:Vystup ovladaca
0: Kompenzacia privodu FWD — doplnena
o vystup frekvenéného integratora,
Funkcia priom komplementarny pomer sa
F9.0.00 kompenzaéného PID nastavuje parametrom F9.0.01. 1 0100 *
1: Nezavislé PID — vystup je mozné
nastavit' vystupom/kratiacim
momentom terminalu AO.
2: Nastavené PID — vystup sluzi ako
prikaz frekvencie/otaok
X_ _ _: B enchmark kompenzaénej
frekvencie privodu vpred
0: Relativne k hornej frekvencii
1: Relativne k vystupu frekvenéného
integratora
Proporcia
kompenzacie (v X o
F9.0.01 porovnani s hornou 0,0 az 100,0 (%) 0,1 50,0
limitnou frekvenciou)
_ _ _ X: Polarita odchylky
0: Kladna odchylka
1: Zaporna odchylka (negéacia)
Konfiguracia funkcie | _ X _: Vystupna polarita
F9.0.02 | kompenzacie 0: Samostatna polarita 1 0010
ovladaca PID 1: Duélna polarita
_ X _ _: Strata signalovej odozvy
0: Ovladanie PID uzavreté
1: Vystup PID pozdrzany (so zachovanim
aktualneho prevadzkového nastavenia)
Fo.0.03 | Proporcionalny 0,0 a2 100,00 0,01 2,00
prirastok 1
F9.0.04 | Cas integracie 1 0,0, 0,01 az 100,00 s 0,01 2,00
Diferencialny 5
F9.0.05 Koeficient 1 0,0, 0,01 az 10,00 0,01 0,0
Cas filtrovania
F9.0.06 | zotrvacnosti 0,01 az25,00s 0,01 5,00
diferencialu 1
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Funkény Minimélna| _Hodnota | ;o
, Nazov Rozsah a popis nastavenia . predvolena
kéd jednotka z vyroby zmeny
Koeficient 1 ¢asu
filtrovania
F9.0.07 | zotrvaCnosti 0,0,0,01a220,00 s 0,01 1,00
kompenzaéného
vystupu PID
0: Interné digitalne nastavenie (F9.0.11)
(automatické uloZenie po vypnuti)
1: Hodnota predvolby potenciometra
vozika panelu
2: Analégovy vstup Al1
3: Analégovy vstup Al2
4: Analdgovy vstup Al3
Vyber nastavenej 5: Terrtninél QP/DW (vymaze sa po
F9.0.08 | hodnoty zastaveni) 1 0
kompenzacie PID 6: Terminal UP/DW (uchova sa po
zastaveni a uloZi sa po vypnuti)
7: Hodnota nastavenia 1 zbernice
MODBUS
8: Hodnota nastavenia 2 zbernice
MODBUS
9: Suprava 1 na rozsirenie komunikacie
10: Suprava 1 na rozsirenie komunikacie
Minimalna hodnota 0,0 V az [F9.0.10)/Al2: 0,0 mA az
F9.0.09 analégového vstupu | [F9.0.10] 001 0.0
F9.0.10 Maxi’méln’a hodnota | [F9.0.09] az 10.00/AI2: [F9.0.09] az 20,00 001 10,00
analégového vstupu | mA
Fo.0.11 | [mieMATeferencia o0 45 1000 (%) 01 0,0
0: Analégovy vstup Al1
1: Analégovy vstup Al2
Vyber hodnoty 2: Analégovy vstup Al3
F9.0.12 | spétnej vizby - Anaiogovy vsiup 1 0
kompenzaéneho PID | 3 Vystupny prid
4: Vystupny kratiaci moment
5: Vystupny prikon
Minimum pradove;j < . 5
F9.0.13 | hodnoty 0,0 V az [F9.0.14]/Al2: 0,0 mA az 0,01 0.0
A . [F9.0.14]
analégového vstupu
Maximum prudove;j 5 X 5
F9.0.14 | hodnoty 52.0.13] az 10,00/Al12: [F9.0.13] az 20,00 0,01 10,00
analégového vstupu
Fo.0.15 | Multiplikacny faktor | ¢ 5 5 100,00 0,01 1,00
pradovej hodnoty
Hodnota senzora,
F9.0.16 | ked prudova hodnota | 0,01 az 100,00 0,01 1,00
dosahuje 100 %
F9.0.17
az Rezervované
F9.0.20
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6.2.39 VYBER PARAMETRA OVLADACA KOMPENZACNEHO PID

UL Nazov Rozsah a popis nastavenia hlpinaiya pli?ic\’lr;?;?\é (L
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
_ _ _ X: Parametre PID
0: Samostatny parameter PID
1: Dva parametre PID
2: Tri parametre PID
3: Styri parametre PID
F9.1.21 Vyber a prepinz-}niev _ _ X _: Rezim prepinania 1 0020
parametrov ovladaca parametra PID
0: Podla nastavenej hodnoty
1: Podla hodnoty spatnej vazby
2: Podla vystupnej frekvencie
3: Zvolené podla multifunkéného
terminalu (funkcia €. 63 a 64)
Koeficient prechodu
F9.1.22 | prepinania parametrov 0,01 az 50,00 0,01 1,00
ovladdaca
F9.1.23 | Dolny limit pre prepinanie | o . 1rg 1 94 01 0,0
parametra skupiny 1/2
F9.1.24 | Homy limit pre prepinanie | e 4 541 45 100,0 (%) 01 0,0
parametra skupiny 1/2
F9.1.25 | Dolny limit pre prepinanie | cq 4 541 43 [Fg 1 26] 01 100,0
parametra skupiny 2/3
Horny limit pre prepinanie 5 o,
F9.1.26 parametra skupiny 2/3 [F9.1.25] az 100.0 (%) 0,1 100,0
Fg.1.27 | Dolny limit pre prepinanie | rq 4 561 5 [Fg 1.28] 01 100,0
parametra skupiny 3/4
Fo.1.2¢ | Homy limit pre prepinanie | g 4 571 45 100,0 (%) 01 100,0
parametra skupiny 3/4
F9.1.29 | Proporcionalny prirastok 2 | 0,0 az 100,00 0,01 2,00
F9.1.30 | Cas integracie 2 0,0, 0,01 az 100,00 s 0,01 2,00
F9.1.31 | Diferenciélny koeficient2 | 0,0, 0.01 az 10.00 0,01 0,0
Konstanta filtrovania 2 5
F9.1.32 diferencidineho vystupu 0,01az25,00 s 0,01 5,00
Casovy koeficient 2
F9.1.33 | filtrovania vystupu 0,0, 0,01 az20,00 s 0,01 1,00
nastavovacieho prvku
F9.1.34 | Proporcionalny prirastok 3 | 0,0 az 100,00 0,01 2,00
F9.1.35 | Cas integracie 3 0,0, 0,01 az 100,00 s 0,01 2,00
F9.1.36 | Diferencialny koeficient 3 | 0,0, 0,01 az 10,00 0,01 0,0
Fo.1.37 | Konstanta filtrovania3 g 44 o5 55 g 0,01 5,00
diferencialneho vystupu
Casovy koeficient 3
F9.1.38 | filtrovania vystupu 0,0,0,01az20,00s 0,01 1,00
kompenzacného PID
F9.1.39 | Proporcionalny prirastok 4 | 0,0 az 100,00 0,01 2,00
F9.1.40 | Cas integracie 4 0,0, 0,01 az 100,00 s 0,01 2,00
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Hodnota

Funkény A . A Minimalna . | Limit
, Nazov Rozsah a popis nastavenia . predvolena
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
F9.1.41 | Diferencialny koeficient 4 0,0, 0,01 az 10,00 0,01 0,0
Fo.1.42 | KonStanta filtrovania 4 001222500 001 5,00

diferencialneho vystupu

Casovy koeficient 4
F9.1.43 | filtrovania vystupu 0,0, 0,01 az20,00s 0,01 1,00
kompenzacéného PID

» 100 % nastavenie PID zodpoveda 100 % menovitého vystupného prudu privadzaného do
vybavenia, menovitého krutiaceho momentu motora a menovitého prikonu, a preto je
potrebné spravne nastavit faktor spatnej vazby, pricom vystupny krutiaci moment a prikon
maju byt hodnoty so symbolmi zodpovedajtcimi redlnemu Ucelu pouZzitia.

6.2.40 ZBERNICA MODBUS (KONFIGURACIA STAND. ROZSIROVACEJ KARTY)

Funkény Minimalna odnol Limit
a Nazov Rozsah a popis nastavenia 7 predvolena z
kod jednotka v zmeny
vyroby
0: Komunikac¢na karta nie je pripojena
Pripojenie 1: Standardna komunika&na karta
FA.0.00 | komunikaénej karty MODBUS je pripojena 1 — R
a stav zbernice 2: Stav len prijimania
3: Komunikacia prerusena
_ _ _X: Vyber prenosovej rychlosti
0: 1200 kbit/s
1: 2400 kbit/s
2: 4800 kbit/s
3: 9600 kbit/s
Kon . 4: 19200 kbit/s
onfiguraény . .
FA.0.01 parameter 5: 38400 kbit/s 1 0003 x
6: 76800 kbit/s
_ X _: Format udajov
0: 1-8-1-N, RTU
1:1-8-1-E, RTU
2:1-8-1-0, RTU
3:1-8-2-N, RTU
i 0 az 247
FA.0.02 Adresa ;tanlce az ) . _ 1 1 x
zariadenia (0 predstavuje vysielaciu adresu)
FA.0.03 | Oneskorenie | 5 .5 1000 ms 1 5ms
odozvy zariadenia
Cas posudenia
FA.0.04 | zlyhania 0,01az10.00 s 0,01 1,00 x
komunikacie
0: Zastavenie spomalovanim
FA.0.05 Cinnos_t’ Pri_ zlyhani 1: Pr__evaldzka podl’a naposledy 1 0
komunikacie prijatého prikazu
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Funkény Minimalna| Hodnota | ¢
, Nazov Rozsah a popis nastavenia . predvolena z
kod jednotka vyroby zmeny
Vyber 0: Standardny konfiguragny subor
FA.0.06 | konfiguragnych SUNF 1 ' ' o 1 0
stborov 1: Standardny konfiguraény stbor
komunikacie SUNF 2 (rezervovany)
FA.0.07 | — —_—
6.2.41 PARAMETER PRISTUPU MAPOVANIA
. A Aoy Hodnota o
Funkény a Rozsah a popis |Minimalna a Limit
a Nazov : . predvolena z
kéd nastavenia jednotka vyroby zmeny
FA.1.08 Aplika¢ny parameter mapovania 1 (H) F0.00 az FF.55 1 F0.29 x
FA.1.09 Aplika¢ny parameter mapovania 2 (H) F0.00 az FF.55 1 F0.29 x
FA.1.10 Aplikacny parameter mapovania 3 (H) F0.00 az FF.55 1 F0.29 x
FA.1.11 Aplika¢ny parameter mapovania 4 (H) F0.00 az FF.55 1 F0.32 x
FA.1.12 Aplikacny parameter mapovania 5 (H) F0.00 az FF.55 1 F0.32 x
FA.1.13 Aplika¢ny parameter mapovania 6 (H) F0.00 az FF.55 1 F0.32 x
FA.1.14 Aplikacny parameter mapovania 1 (H) d0.00 1 d0.00
FA.1.15 Aplikacny parameter mapovania 2 (H) d0.00 1 do.o1
FA.1.16 Aplika¢ny parameter mapovania 3 (H) d0.00 1 d0.02
FA.1.17 Aplika¢ny parameter mapovania 4 (H) d0.00 1 d0.03
FA.1.18 Aplika¢ny parameter mapovania 5 (H) d0.00 1 d0.04
FA.1.19 Aplika¢ny parameter mapovania 6 (H) d0.00 1 d0.05
FA.1.20 Aplika¢ny parameter mapovania 7 (H) d0.00 1 d0.06
FA.1.21 Aplika¢ny parameter mapovania 8 (H) d0.00 1 d0.07
FA.1.22 Aplika¢ny parameter mapovania 9 (H) d0.00 1 d0.08
FA.1.23 Aplika¢ny parameter mapovania 10 (H) d0.00 1 d0.09
FA.1.24 — — — —
6.2.42 SYNCHRONNE OVLADANIE KOMUNIKACNEHO SPOJENIA
e Ml Hodnota -
Funl'(cny Nazov Rozsah a popis nastavenia I\_Ilmlmalna predvolena z (L
kéd jednotka ¢ zmeny
vyroby
_ _ _ X: Vyber funkcie spajania
0: Prazdne
1: Ide o zariadenie slave (podriadené)
2: Ide o zariadenie master (veliace)
MoZnosti _ _X_: Cielova hodnota spajania
FA2.25 synphro_nnehg ) (parameter zariadenia master) 1 0310 *
ovladania spéjania ) o
0: Proporcionalne spojenie hodnoty
nastavenia frekvencie/otagok
1: Proporcionalne spojenie
frekvencie/vystupnej hodnoty
integraéného prvku otacok
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ke Nazov Rozsah a popis nastavenia Miinaing preH:\?:IZ:iaé z (L
kod jednotka vyroby zmeny
_ X _ _: Prikaz spajania
(parameter zariadenia slave)
0: Nezavislé ovladanie zariadenia
slave (Startovanie a zastavovanie
nie su previazané)
1: Prikaz na Startovanie a
zastavovanie su previazané
2: Startovanie-zastavovanie/rezim
krokovania previazané
3: Startovanie-zastavovanie/ krokovy
rezim/vybudenie previazané
4: Startovanie-zastavovanie/
krokovanie/vybudenie/pasmove;j
brzdy DC/brzdenie DC previazané
X _ _ _t vyber supravy spajania
0: Cislica jednotky potvrdenia
parametra
1: Vstup externého terminalu (funkcia
¢. 39)
Proporény
FA.2.26 | koeficient 0,010 a2 10,000 0,001 1,000
nastavenia
spojenia
Zdroj jemného (1): Eezljemneho nas;alf]/ema
i : Analégovy vstu
FA 2.7 | Nastavenia pre ’9 Y P 1 0
proporcny 2: Analégovy vstup Al2
koeficient spojenia 3: Analégovy vstup Al3
0: Bez ofsetu
Frekvencia/otacky | 1: Uréuje zdroj frekvenéného
FA.2.28 | ofsetu zariadenia nastavenia 1 1 0
slave 2: Uréuje zdroj frekvenéného
nastavenia 2
0: vypnuta
Funkcia 1: VyvaZovanie pridu
FA.2.29 | vyvaZovania 2: Vyvazovanie krutiaceho momentu 1 0
spojenia 3: Vyvazovanie vykonu
4: Synchrénne vyvazovanie polohy
Prirastok
FA.2.30 | vyvazovania 0,001 az 10,000 0,001 1,000
spojenia
Obmedzovanie
FA.2.31 | @mplitidy polohy | 4 16 .5 10,00 Hz — 1,00
synchrénneho
vyvazovania
FA.2.32 | Rezervované — — —
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6.2.43 ROZSIROVACI MULTIFUNKCNY VSTUPNY TERMINAL
(EDI1 az EDI8)/Efektivne po pripojeni rozsirujuceho prisluSenstva

o Al Hodnota _—
Funkény p . 5 Minimalna 2 Limit
Kkéd Nazov Rozsah a popis nastavenia jednotka pred)lolena z zmeny
vyroby
Terminal rozSirovacieho
Fb.0.00 | multifunkéného vstupu 0 az 96 1 0 x
EDI1
Terminal rozSirovacieho
Fb.0.01 | multifunkéného vstupu 0 az 96 1 0 x
EDI2
Terminal rozSirovacieho
Fb.0.02 | multifunk&ného vstupu 0az 96 1 0 x
EDI3
Terminal rozSirovacieho
Fb.0.03 | multifunkéného vstupu 0az 96 1 0 x
EDI4
Terminal rozSirovacieho
Fb.0.04 | multifunkéného vstupu 0az 96 1 0 x
EDI5
Terminal rozSirovacieho
Fb.0.05 | multifunkéného vstupu 0az 96 1 0 x
EDI6
Terminal rozSirovacieho
Fb.0.06 | multifunkéného vstupu 0az 96 1 0 x
EDI7
Terminal rozSirovacieho
Fb.0.07 | multifunkéného vstupu 0az 96 1 0 x
EDI8
Cas filtrovania
Fb.0.0g | fozsirovacieho 1 a2 50 ms 1 5ms
multifunkéného
terminalu
_ _ _X: Terminal EDI1 az EDI4
; L 0 az F: 4-bitovy binarny systém,
Uroven aktivity bit=0 zapnutie efektivne, 1
rozsirovacieho odpojenie efektivne LED
Fb.0.09 | multifunkEného X _: Terminal EDI5 az EDI8 1 0000 x
terminalu -——0=
Rovnako ako sa uvadza vyssie
_ X _ _:Rezervované
X _ __:Rezervované

6.2.44 ROZSIROVACI MULTIFUNKCNY VYSTUPNY TERMINAL
(EDO1/ERO1 az ED04/ERO4)/Efektivne po pripojeni rozSirovacieho prislusenstva

Funkény Nazov Rozsah a popis |Minimalna :e%(ir;?;ié Limit
kod nastavenia jednotka prect zmeny
z vyroby
Fb.1.10 Terminal rozsirovacieho multifunkéného 02762 1 0
vstupu EDO1
Terminal rozSirovacieho multifunkéného
Fb.1.11 | vstupu EDO2 0az 62 1 0
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Funkény Nazov Rozsah a popis [Minimalna pi%(f/r;?;ié Limit
kéd nastavenia jednotka 2 vyroby zmeny
Terminal rozSirovacieho multifunkéného 5
Fb.1.12 vstupu EDO3 0az 62 1 0
Terminal rozSirovacieho multifunkéného 5
Fb.1.13 vstupu EDO4 0az 62 1 0
Fb.1.14 Terminal rozSirovacieho multifunkéného 0 a3 62 1 o
vstupu ERO1
Terminal rozSirovacieho multifunkéného 5
Fb.1.15 vstupu ERO2 0az 62 1 0
Terminal rozSirovacieho multifunkéného s
Fb.1.16 vstupu ERO3 0az 62 1 0
Terminal rozSirovacieho multifunkéného 5
Fb.1.17 vstupu ERO4 0az 62 1 0
6.2.45 SERVOOVLADANIE A POLOHOVANIE SKALY
EnKERY Nazov Rozsah a popis nastavenia Miimaln ic:i[\jlr;?;?\é Liiaf
kod pop jednotka precy zmeny
z vyroby
Fb.2.18 Frekvencia automatického 0 a 5,00 Hz 001 1,00
posunu
Cyklus prepinania X
Fb.2.19 automatického posunu 0,10az2,00 s 0,01 0,30
0: Prazdne
L " 1: Moment pasmovej brzdy
Zadrzanie krutiaceho momentu efektivny
pri nulovej frekvencii . . s
Fb.2.20 (uprednostiiuje sa pasmova 2: Uzamknutie polohy (rezim 1 0 x
brzda DC) VC odozvy PG)
3: Uzamknutie v ustanovenom
uhle vypinania
Fb.2.21 | Prirastok uzamknutia polohy 11 5 40 53 10,00 0,01 1,00
(polohovy prirastok)
Vzdialenost pohonu hriadela X
Fb.2.22 rychlosti PG na jednu otacku 0,001 az 50,000 mm 0,01 0,500
_ _ _ X: Vyber funkcie
0: Prazdne
1: Efektivne
Fb.2.23 | Funkcia servo ovladania 2 VyberAeerrneho terminalu 1 0000 x
(funkcia €. 69)
_ _ X _: Rezim ¢innosti
0: Bezny rezim
1: Orientacia vretena
0: Rezervované
1: Vstup Fin
2: Digitalne nastavenie
Fb.2.24 Zd[ol nastav\(enla polohy v 3: Analégovy vstup Al1 1 1
beznom rezime 4: Hodnota nastavenia 1
zbernice MODBUS
5: Hodnota nastavenia 2
zbernice MODBUS
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Hodnota

Funkény A . . |Minimalna .| Limit
e Nazov Rozsah a popis nastavenia | predvolena
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
Fb.2.25 Digité’lne nastavenie polohy 0 a3 65535 1 0
(dolné)
Fb.2.26 Digité!ne nastavenie polohy 0 a3 500 1 0
(horné)
Fb.2.27 | Elektronicky prevod (Citatel) 0 az 65535 1 1000
Fb.2.2g | Elekironicky prevod 0 a2 65535 1 1000
(menovatel’)
Fb.2.29 Koeﬁmept casu filtrovania 1.a% 1000,0 ms 1 10
polohového prikazu
Fb.2.30 | Prirastok polohy 2 0,01 az 100,00 0,01 1,00
0: Efektivny prirastok 1
1: Efektivny prirastok 2
Fb.2.31 | Vyber prirastku polohy 2: Vyber externého terminalu 1 0
(funkcia €. 75)
3: Vyber polohovej odchylky
Zvolena prahova hodnota
Fb.2.32 | polohového prirastku (odchylka | 0 az 30000 1 10
polohy)
Fb2.33 | Ryohlostny privod-prirastok 14 6 4 200,0 (%) 01 100,0
0: Limit podla hornej 1 0
P R frekvencie
Fb.2.34 Regulacia rychlosti otacania v Lo i ,
L rezime bezného serva 1 Mln/ma)f med2| na}stavenym
frekvenénym kanalom a
ovladanim polohovej sluc¢ky
Fb.2.35 | — —_—
_ _ _ X: Vyber referenéného
signalu pre polohovanie
nulového bodu
0: Polohovanie pulzu Z
1: Polohovanie
fotoelektrického spinaca
(funkcia €. 70)
Fb.2.36 | ReZim orientacie vretena __X_:Prikaz 1 0000 x
0: Vyber externého terminalu
1: Nastavenie pulzného
prikazu (Fin)
_ X _ _: Smer prichodov
0: Lokalizacia podla poradia
1: Lokalizacia podla
minimalneho uhla
Fb.2.37 Frekvencia/rychlost orientacie 0,01 a2 100,00 Hz 001 500
vretena
Fb.2.38 | Uhol orientacie vretena 1 0 az 359,9 0,1 45,0
Fb.2.39 | Uhol orientacie vretena 2 0 az 359,9 0,1 90,0
Fb.2.40 | Uhol orientéacie vretena 3 0 az 359,9 0,1 135,0
Fb.2.41 | Uhol orientacie vretena 4 0 az 359,9 0,1 180,0
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Funkény Minimélna| _Hodnota | ;i
e Nazov Rozsah a popis nastavenia | predvolena
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
Fb.2.42 | Uhol orientacie vretena 5 0 az 359,9 0,1 225,0
Fb.2.43 | Uhol orientéacie vretena 6 0 az 359,9 0,1 270,0
Fb.2.44 | Uhol orientacie vretena 7 0 az 359,9 0,1 315,0
Fb.2.45 | Uhol zastavenia vretena 0 az 359,9 0,1 0,0
Prevodovy pomer vretena
Fb.2.46 | (rychlost detekéného vretena: 0,010 az 50,000 0,001 1,000 x
otacky vretena)
Fb.2.47 Ongntama_ vretena/chyba 0 a2 500 1 5
dosiahnutia polohy
Eb.2.48 | Kompenzacia momentu serva | 0: nulové 1 0
pri nizkej rychlosti 1: platné
2: Vstup multifunkéného
terminalu (funkcia ¢. 78)
Fb.2.49 | Startovacia frekvencia
kompenzacie momentu serva 0,0 az 10,00 Hz 0,01 2,00
pri nizkej rychlosti
6.2.46 VIRTUALNY VSTUP A VYSTUP
Ky Nazov Rozsah a popis nastavenia B ::zlc\i/r;?;ié Ll
kod pop jednotka precy zmeny
z vyroby
_ _ X: Uprava parametra
FF zakazana
0: Uprava zakazana
1: Uprava povolena
Funkcia uzamknutia X :Rezervované
FF.0.00 | konfiguraéného parametra FF -0 - . 1 0000
(H) _ X _ _:Rezervované
X _ _ _: Inicializacia skupiny
parametrov FF
0: Zakazané
1: Povolené
Definicia uzla virtualneho s
FF.0.01 vystupu (SDO 1) 0az71 1 0
Definicia uzla virtuadlineho 0az71
FRO.02 | stupu (SDO 2) 1 0
Definicia uzla virtualneho 0az71
FRO.03 |\ stupu (SDO 3) 1 0
Definicia uzla virtuadlneho 0az71
FR0.04 | vstupu (SDO 4) 1 0
Definicia uzla virtualneho 0az71
FF0.05 vystupu (SDO 5) 1 0
Definicia uzla virtuédlneho 0az71
FR0.06 | vstupu (SDO 6) 1 0
Definicia uzla virtualneho 0az71
FF0.07 vystupu (SDO 7) 1 0
Definicia uzla virtualneho 0az71
FR0.08 | vstupu (SDO 8) 1 0
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Minimalna p:;:"ir;‘l’;zé Limit
jednotka z vyroby zmeny

Funkény

Kk6d Nazov Rozsah a popis nastavenia

Definicia funkcie virtuédlneho N
FF.0.09 vstupu (SDI1) 0az 96 1 0 x

Definicia funkcie virtuédlneho

FFR0.10 vstupu (SDI2)

0az 96 1 0 x

Definicia funkcie virtuédlineho 5
FF.0.11 vstupu (SDI2) 0 az 96 1 0 x

Definicia funkcie virtuédlneho

FR0.12 vstupu (SDI4)

0az 96 1 0 x

Definicia funkcie virtuédineho 5
FF.0.13 vstupu (SDI5) 0 az 96 1 0 x

Definicia funkcie virtuédlneho

FFR0.14 vstupu (SDI6)

0az 96 1 0 x

Definicia funkcie virtuédlineho

FFR0.15 vstupu (SDI7)

0 az 96 1 0 x

Definicia funkcie virtualneho s
FF.0.16 vstupu (SDI8) 0az 96 1 0 x

_ _X: SDO1-SDI1
0:Unipoléarne pripojenie
1: Antipolarne pripojenie
__X_:SD02-sDI2
0: Unipolarne pripojenie
Virtualny vystup — polarita 1: Antipolarne pripojenie
vstupného pripojenia _X__:SDO0O3-SDI3
0: Unipolarne pripojenie
1: Antipolarne pripojenie
X ___:SD0O4-sDl4
0: Unipolarne pripojenie
1: Antipolarne pripojenie

FF.0.17 1 0000 x

_ _ X: SDO5-SDI5
0: Uniopolarne pripojenie
1: Antipolarne pripojenie
_ _X_:SDO6-SDI6
0: Uniopolarne pripojenie
Virtualny vystup — polarity 1: Antipolarne pripojenie
vstupného pripojenia _X_ _:SDO7-SDI7
0: Uniopolarne pripojenie
1: Antipolarne pripojenie
X ___:SD08-sSDI8
0: Unipolarne pripojenie
1: Antipolarne pripojenie

FF.0.18 1 0000 x
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6.2.47 KONFIGURACNY PARAMETER OCHRANNEJ FUNKCIE

Funkény
kod

Nazov

Rozsah a popis nastavenia

Minimalna
jednotka

Hodnota
predvolena
z vyroby

Limit
zmeny

FF.1.19

Konfiguracia
ochrannej €innosti
1(H)

_ _ X: Ochrana pred podpatim pri
prevadzke
0: Vypnuté 1: Zapnuté
_ _ X _: Ochrana uzemnenia vystupu
0: Vypnuté 1: Zapnuté
X _ _: Nedostatocné vstupné napatie

t_)chrany fazy

0: Vypnuté

1: Zabranit prevadzke a zastavit’

2: Nepretrzity alarm

X _ _ _: Ochrana pred skratom alebo
nevyvazenim fazy vystupného prudu
0: Vypnuté

1: Zabranit prevadzke a zastavit’

2: Nepretrzity alarm

1111

FF.1.20

Konfiguracia
ochrannej ¢innosti
2(H)

_ _ _X: Porucha snimaca teploty

0: Vypnuté

1: Zabranit prevadzke a zastavit

2: Nepretrzity alarm

_ _ X _:Alarm prehriatia meni¢a

0: Vypnuté 1: Zapnuté
_ X _ _: Ochrana pred nevyvazenim
vstupného napatia (prazdne pre
samostatni kameru)

0: Vypnuté

1:Zabranit prevadzke a zastavit’

2: Nepretrzity alarm

X _ _ _: Ochrana pred prehriatim motora
0: Vypnuté

1: Zabranit prevadzke a zastavit

2: Nepretrzity alarm

1111

FF.1.21

Konfiguracia
ochrannej ¢innosti
3 (H)

_ _ X: Ochrana pre chybovou
¢innost'ou relé
0: Vypnuté 1: Zapnuté

_ _ X _:Ochrana pred abnormalnym
stavom internej datovej pamaite

0: Vypnuté 1: Zapnuté

_ X _ _: Prevadzkovy alarm meni¢a pod
napétim

0: Vypnuté

X _ _ _:Rezervované

1: Zapnuté

0111

FF.1.22

Konfiguracia
ochrannej ¢innosti
4(H)

___X:Cinnost' ochrany pohonu

0: Vypnuté 1: Zapnuté

_ X _: Rezervované

X _ _: Ochrana proti prijatiu impulzu
A.B

0: Vypnuté

1: Zapnuté

0001
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(RILGH Nazov Rozsah a popis nastavenia Miginaiy p;%(f/rgl);ié (L
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
_ _ _ X:varovanie; hlasenie tienené 1 0000
0: Vypnuté 1: Zapnuté
(ziadna vystraha)
Konfiguracia _ _ X _: Ochrana vystupného zdroja
ochrannej napajania LED fazovej sekvencie
FF1.23 | gjnnosti 5 (H) (rezervované)
0: Vypnuté
1: Zabranit prevadzke pri zlyhani fazovej
sekvencie
2: Vystraha, zZe chod nebol vypnuty, pri
zlyhani fazovej sekvencie
FF.1.24 | Rezervované —_— —_— —_—
6.2.48 PARAMETER PRIPOJENIA (Offset — vyvazenie nuly)
e . N Hodnota A
Funl'(cny Nizov Rozsah a popis Mlnlmalna predvolena Limit
kod nastavenia jednotka . zmeny
z vyroby
FF.2.25 | Nastavenie nulového ofsetu Al1 -0,500 az 0,500 V 0,001 0,0
FF.2.26 | Korekcia prirastku Al1 0,950 az 1,050 0,001 1,000
FF.2.27 | 4 mA korekcia ofsetu pre Al2 -0,500 az 0,500 mA 0,001 0,0
FF.2.28 | Korekcia prirastku Al2 0,950 az 1,050 0,001 1,000
FF.2.29 | Nastavenie nulového ofsetu AI3 -0,500 az 0,500 V 0,001 0,0
FF.2.30 | Korekcia prirastku AI3 0,950 az 1,050 0,001 1,000
FF.2.31 | Nastavenie nulového ofsetu AO1 -0,500 az 0,500 V 0,001 0,0
FF.2.32 | Korekcia prirastku AO1 0,950 az 1,050 0,001 1,000
FF.2.33 | Korekcia nulového ofsetu AO2 -0,500 az 0,500 V 0,001 0,0
FF.2.34 | Korekcia prirastku AO2 0,950 az 1,050 0,001 1,000
FF.2.35 | Uroveri ¢innosti pri podpéti 320 az 450 V 1 400 x
FF2.36 | Koeficient korekcie pre detekénu 0,950 a2 1,050 0,001 1,000
hodnotu napétia na strane DC
6.2.49 SPECIALNE FUNKCNE PARAMETRE
e I Hodnota -
Funl'(cny Nazov Rozsah a popis nastavenia Mlnlmalna predvolena Lt
kod jednotka . zmeny
z vyroby
_ _ _X: Obmedzenie momentu v
oblasti konstantného momentu
0: Obmedzuje len limitny parameter
Konfiguracia obmedzenia momentu (vratane limitu vystupu
FF.3.37 kratiaceho momentu (H) otacok PID) 1 0101
1: Obmedzuje aj Uroveri prudu
zrychlovania a spomalovania a
maximalny povoleny prad
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Minimalna p::;i’l‘l’;f‘é Limit
jednotka 2 vyroby zmeny

Funkény

Kk6d Nazov Rozsah a popis nastavenia

_ X _: Rezervované

_ X _ _: Obmedzenie momentu v

oblasti konstantného vykonu

0: Riesi sa rovnako ako oblast’
konstantného momentu

1: St¢asne sa nastavuje podla

algoritmu konstantného vykonu

Aktudlny proporcionalny
FF.3.38 | prirastok uzavretého 0,10 az 10,00 0,01 1,00
okruhu

Aktudlna integracna
FF.3.39 | ¢asova konstanta 0,10 az 10,00 (s) 0,01 1,00
uzavretého okruhu

Kompenzac¢néa konstanta
FF.3.40 | celkovej rozptylovej 0,10 az 10,00 0,01 1,00
indukénosti

6.2.50 INE KONFIGURACNE PARAMETRE

Hodnota
predvolena
z vyroby

Limit
zmeny

AUERy Nazov Rozsah a popis nastavenia CREDE
kod pop jednotka

_ _ X: Funkcia mékkého Startu (efektivne pre
model s ozna¢enim 4T0370 a nizsim)

0: Ziadna &innost 1: Cinnost
__X_A ické t: iie obj vzduchu

. . (efektivne pre model s ozna¢enim 4T0370 a nizSim)
Ovladanie

FR4.41 || itilatora | O: Ziadna &innost 1: Cinnost 1 0101
_ X _ _: Cas spustenia
0: Spustit’ automaticky po zapnuti
1: Spustit’ po prevadzke
X _ __: Rezervované
_ _ X: Vyber funkcie tlac¢idla REV/IJOG na
paneli
0: REV (tlacidlo prevadzky REV)
1: JOG (tlacidlo krokovania FWD)

_ _ X _:Rezervované
5 . X _ _: Rezervované
MozZnosti T i
ovladania X _ _ _: Vyber ovladania panelu (okrem

FF.4.42 A . - 1 0000
ovladacieho tlacidla STOP) )

panelu 0: Standardné ovladanie rozhrania panelu (da sa

pripojit k monitorovaciemu panelu cez pripojku
RS485)

1: Externé ovladanie panelu cez port RS485
(8tandardny panel, len na monitorovanie)

2: Prepinanie multifunkéného terminalu (funkcia
¢. 40)
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(RILGH Nazov Rozsah a popis nastavenia Miginaiy pl‘l%t:ll;?;?lé Ihaan
kéd jednotka 2 vyroby zmeny
_ _ X: Automatické spustenie identifikacie
parametrov motora
0: Zakazané 1: Povolené
_ _ X _tRezim zlozenia napat'ového vektora
Konfiguracia 0: Trojfazové zlozenie
FF.4.43 | $pecialnych | 1: Dvojfazové zlozenie 1 0001
funkeii _ X _ _: Tienenie drobnych napitovych pulzov
0: Vypnuté 1: Zapnuté
X _ _ _: Rezim identifikacie otacok SVC
0: Aktualny rezim otvoreného okruhu
1: Aktualny rezim uzavretého okruhu (rezerva)
_ _ X: Odpor statora
0: Zakazané 1: Povolené
Adaptivna _ _ X _: Celkova rozptylova indukénost’'
korekcia 0: Zakéazané 1: Povolené
FF.4.44 | parametrov L& . < 1 0011
asynchronne _ X _ _: Casova konstanta rotora
ho motora 0: Zakazané 1: Povolené
X _ _ _: Funkcia zvySovania kratiaceho momentu
0: Vypnuta 1 az 5: Zapnuta
Nahodna
FF.4.45 |referencnd |0 az 65535 1 R
hodnota
6.2.51 HISTORICKY CHYBOVY ZAZNAM
Minimalna IntoGliei Limit
Funkény kéd Nazov Rozsah a popis nastavenia | . predvolena
jednotka p zmeny
z vyroby
Posledny chybovy
dE.0.00 osiedny chybovy ; ; ; R/
zaznam
dE.0.01 Historicka porucha 1 - - - R/
dE.0.02 Historicka porucha 2 - - - R/
dE.0.03 Historicka porucha 3 - - - R/
dE.0.04 Historicka porucha 4 - - - R/
dE.0.05 Historicka porucha 5 - - - R/
dE.0.06 Historicka porucha 6 - - - R/
dE.0.07 Historicka porucha 7 - - - R/
6.2.52 STAV PREVADZKY PRI POSLEDNEJ PORUCHE
UG Nazov Rozsah a popis nastavenia i 1%(3/2?;?151 L
kod pop jednotka prect zmeny
z vyroby
Prevadzkova frekvencia
dE.0.08 | (synchronna frekvencia -300,00 az 300,00 Hz 0,01 0 R/
rotora)
dE.0.09 | Prudovy vystup 0,0 az 3000,0 A 0,1 0 R/
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Funkény
kod

Nazov

Rozsah a popis nastavenia

Minimalna
jednotka

Hodnota
predvolena
z vyroby

Limit
zmeny

dE.0.10

Vystupné napatie

0az 1000V

1

0

R/

dE.O0.11

Detekcia otaok motora

0 az 30000 ot./min.

1

R/

dE.0.12

Napétie na strane DC

0az 1000V

1

R/

dE.0.13

Vystupny krutiaci moment

-300,0 az 300,0 %

0,1%

R/

dE.0.14

Cielova frekvencia

0,0 az 300,00 Hz

0,01

o|o|o| o

R/

dE.0.15

Maximalna teplota
zariadenia

0,0 az 150,0

0,1°C

R/

dE.0.16

Stav prikazu

X:
0: Prikaz zastavenia
1: Prevadzkovy prikaz
_ _ X _:Rezervované
_X__:Rezervované

X _ _ _:Rezervované

0000

R/

dE.0.17

Stav prevadzky menica

_ _ X: Prevadzkovy rezim

0: Rezim V/F

1: Vektorova rychlost otvoreného
okruhu

2: Vektorova rychlost uzavretého
okruhu

3: Ovladanie kratiaceho momentu
otvoreného okruhu

4: Ovladanie kratiaceho momentu
uzavretého okruhu

_ _ X _: Prevadzkovy stav
0: Zastavenie

1: Start zrychlovanim

2: Zastavenie spomalovanim

3: Znizovanie frekvencie a
spomalovanie

4: Stala prevadzka

_ X _ _: Stav elektrického

systému/brzdenia

0: Elektricka operacia

1: Operécia generovania energie

X _ _ _: Limitné potlacanie

0: Ziadna &innost

1: Cinnost potlagania v pripade
nadprudu

2: Cinnost potla&ania v pripade
prepétia

3: Cinnost potla&ania v pripade
podpatia

0000

R/

dE.0.18

Akumulativna doba Startu

prevadzky pri poslednej ch.

0 az 65535

1h

65535

R/

dE.0.19

Interval prevadzky Startu
medzi dvomi poslednymi
chybami

0 az 65535

1h

65535

R/

dE.0.20

Frekvencia vystupu

-300,00 az 300,00 Hz

0,01

R/
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6.2.53 ZAKLADNY STAVOVY PARAMETER

Funkény
kod

Nazov

Rozsah a popis nastavenia

Minimalna
jednotka

Hodnota
predvolena
z vyroby

Limit
zmeny

d0.0.00

Vystupna frekvencia a
smerovanie (synchrénna
frekvencia rotora)

-300,0 Hz aZ 300,00 Hz

0,01 Hz

d0.0.01

Otacky a smerovanie motora

-30000 az 30000 ot./min.

1 ot./min

d0.0.02

Pradovy vystup

0,0 az 1650,0 A

0,1A

d0.0.03

Vystupny krutiaci moment

-300,0 az 300,0 %

0,1%

d0.0.04

Vystupné napatie

0az 500 VvV

1V

d0.0.05

Vystupny vykon

-1000,0 az 1000,0 KW

0,1 KW

|V |OV ||

d0.0.06

Maximalna teplota telesa
zariadenia

0az150,0 °C

0,1°C

do0.0.07

Napatie na strane DC

0az 1000 vV

1V

d0.0.08

Stav prevadzky menic¢a

_ _ X: Prevadzkovy
rezim

0: Rezim V/F

1: Vektorova rychlost
otvoreného okruhu

2: Vektorova rychlost
uzavretého okruhu

3: Ovladanie kratiaceho
momentu otvoreného
okruhu

4: Ovladanie kratiaceho
momentu uzavretého
okruhu

5 :V/F Samostatné
ovladanie

_ _ X _: Prevadzkovy stav

0: Zastavenie

1: Start zrychlovanim

2: Zastavenie
spomalovanim

3: Znizovanie frekvencie a
spomalovanie

4: Stéla prevadzka

_ X _ _: Stav elektrického
systému/brzdenia

0: Elektricka operacia

1: Operacia generovania
energie

X _ _ _:Limitné potlacanie

0: Ziadna &innost

1: Cinnost potlagania v
pripade nadprudu

2: Cinnost potlagania v
pripade prepatia

3: Cinnost potlagania v
pripade podpatia
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Fu:ggny’ Nazov Rozsah a popis nastavenia M;gm?::;a pli(:ﬁlr(;?;?\é zlr_1'i121ri1t
J z vyroby Y
d0.0.09 | Prikaz kanalu frekvenéného -300,00 Hz aZ 300,00 Hz 001 Hz R
nastavenia (frekvencia)
do.0.10 | Frikaz kandlu nastavenia otacok | 50009 47 30000 ot/min. | 1 ot/min R
(otacky)
d0.0.11 | Hodnota prikazu kritiaceho -300,0 a2 300,0 % 0,1% R
momentu (nastaveny vstup)
do.0.12 | Cielova prevadzkova frekvencia | 344 o 1 57 300,00 Hz 0,01 Hz R
(vstup integratora)
d0.0.13 | Ciefové prevadzkové otacky -30000 az 30000 ot./min. 1 ot./min.
(vstup integratora)
d0.0.14 | Odchylka nastavovaca rychlosti | -3200 az 3200 ot./min. 1 ot./min.
d0.0.15 | Vystup nastavovaca rychlosti -300,0 az 300,0 (%) 0,1%
d0.0.16 | Nastavenie procesného PID -100,0 az 100,0 (%) 0,1%
d0.0.17 | Spatna vazba procesného PID -100,0 az 100,0 (%) 0,1%
d0.0.18 | Odchylka procesného PID -100,0 az 100,0 (%) 0,1%
d0.0.19 | Vystup procesného PID -100,0 az 100,0 (%) 0,1 %
d00.20 | Nastavenie kompenzacneho -100,0 a2 100,0 (%) 01%
d0.0.21 g;lnstna vazba kompenzaéného -100,0 a2 100,0 (%) 0.1%
d0.0.22 | Odchylka kompenza¢ného PID -100,0 az 100,0 (%) 0,1%
d0.0.23 | Vystup kompenza¢ného PID -100,0 az 100,0 (%) 0,1%
d0.0.24 | Akumulativny ¢as prevadzky (H) | 0 az 65535 h 1h
d0.0.25 | Akumulativny ¢as zapinania (H) | 0 az 65535 h 1h
d0.0.26 Casovanie cyklu zapinania 00.00.0 a2 23.59.9 1
(hh.mm.s)
d0.0.27 | Pocitadlo kilowatt hodin (nizke) | 0 az 1000,0 kWh 0,1 kwh
do.0.28 | FPocitadio kilowatt hodin 04260000 kWh 1 kwh
(vysoké)
d0.0.29 | Pocitadlo megawatt-hodin 0 az 60000 MWh 1 MWh
6.2.54 POMOCNY STAVOVY PARAMETER
Funkény Nazov Rozsah a popis Minimalna i%c"’r;?;{;é Limit
kéd nastavenia jednotka precy zmeny
z vyroby
do.1.30 | Nastavena hodnota zdroja 0,0 a2 300,00 Hz 0,01 Hz - R
frekvenéného nastavenia 1
d0.1.31 | Nastavena hodnota zdroja 0,0 a% 300,00 Hz 0,01 Hz ; R
frekvenéného nastavenia 2
d0.1.32 | Vystup integratora frekvencie/otacok -300,0 Hz a2 300,00 Hz | 0,01 Hz -
d0.1.33 | Synchronna frekvencia statora -300,0 Hz aZ 300,00 Hz 0,01 Hz -
d0.1.34 | Hodnota realne nameranych otacok -30000 az 30000 ot./min. 1 ot./min. -
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d0.1.35 | Hodnota integratora pretaZenia menica 0az 1020 1 -
d0.1.36 Na;tavgné pr'emenné procesného PID 0,01 a2 60000 0,01 R R
(fyzické mnozstvo)
d0.1.37 | Premenna spatnej vazby procesného | 44 55 5000 0,01 - R
PID (fyzické mnozstvo)
Nastavena premenna
d0.1.38 | kompenzaéného PID (fyzické 0,01 az 60000 0,01 - R
mnozstvo)
Premenna spatnej vazby
d0.1.39 | kompenzaéného PID (fyzické 0,01 az 60000 0,01 - R
mnozstvo)
d0.1.40 | Momentovy prud -3000,0 az 3000,0 A 0,1A - R
d0.1.41 | Prud vybudenia 0,0 az 3000,0 A 0,1A - R
d0.1.42 | Rozpoznavanie teploty zariadenia 1 0az150,0 °C 0,1°C - R
d0.1.43 | Rozpoznavanie teploty zariadenia 2 0az150,0 °C 0,1°C - R
d0.1.44 | Rozpoznavanie teploty zariadenia 3 0az150,0 °C 0,1°C - R
d0.1.45 | Teplota motora 0az250,0°C 0,1°C - R

.2.55 PARAMETER STAVU ZBERNICE MODBUS (Standardna rozSirovacia karta)

Fulr(ll'«':ny Nazov Rozsah a pqpis I\_Ilinimélna pr:‘?j;g:‘aé 2 Limit
od nastavenia jednotka vyroby zmeny
d0.2.46 ZH;;z?ézunastavenia 1 komunikacie so 10000 a 10000 1 R
d0.2.47 ZHQ);drr;(i)ézunastavenia 2 komunikécie so ~30000 a2 30000 1 R
d0.2.48 | Prikazovy povel 1 zbernice (HEX) 0 az OFFFFH 1 R
d0.2.49 | Prikazovy povel 2 zbernice (HEX) 0 az OFFFFH 1 R
d0.2.50 | Stavovy povel 1 zbernice (HEX) 0 az OFFFFH 1 R
d0.2.51 | Stavovy povel 2 zbernice (HEX) 0 az OFFFFH 1 R
d0.2.52 | Celkové mnozstvo informécii zbernice | 0 az 65535 1 R
d0.2.53 | Pocet chyb kontroly CRC zbernice 0 az 65535 1 R
do.2.54 | Focet chybovyeh udajov prijatych 0 a2 65535 1 R
d0.2.55 | Pocet efektivnych udajov zbernice 0 az 65535 1 R

.2.56 STAV A PREMENNE TERMINALU
-~ f I Hodnota L
T e i G
d1.0.00 Vstup terminalu (DI1 az DI10) Znacka segmentu - - R
d1.0.01 Vstup terminalu (EDI1 az EDI10) Znacka segmentu - - R
d1.0.02 Pulzny vstup (Fin) 0,0 az 100,00 kHz 0,01 R
d1.0.03 Analégovy vstup Al1 0,00 az 10,00 V 0,01 R
d1.0.04 Analégovy vstup Al2 0,00 az 20,00 mA 0,01 R
d1.0.05 Analégovy vstup Al3 -10,00 az 10,00 V 0,01 R
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Funkény Nazov Rozsah a popis Minimalna pi%(f/r;?;ié Limit
kéd nastavenia jednotka 2 vyroby zmeny
Digitalny signalovy vystup (DO1 az . } B
d1.0.06 DO4, EDO1 az EDOS) Znacka segmentu R
Vystup kontaktu relé (RO1 az RO4, -
d1.0.07 ERO1 a2 ERO6) Znacka segmentu - - R
Frekvenény vystup Fout (oznacuje
d1.0.08 zatazovy pomer v pripade vystupu 0,0 az 100,0 kHz 0,01 R
signalu PWM)
d1.0.09 Analdégovy vystup AO1 0,00 az 10,00 V 0,01
d1.0.10 Analdégovy vystup AO2 0,00 az 10,00 V 0,01
Obrazok 6-1 Nacrt efektivneho terminalu
1
'ﬁ » Podla zndzornenia na obrazku 6-1 je terminalovy vstup DI2, DI3, DI7, DI9 v efektivnom
g stave a ostatné terminaly su v ne¢innom stave.
6.2.57 HODNOTA CASOVACA POCITADLA
Funkény Na Rozsah a popis Minimalna Hodnota’ Limit
. azov 5 X predvolena z
kod nastavenia jednotka P zmeny
vyroby
Aktualna hodnota 5
di.1.11 pocitadia 1 0 az 65535 1 R
d1.1.12 | Akludina hodnota 0 a2 65535 1 R
pocitadla 2
Aktualna hodnota 5
d1.1.13 casovada 1 0 az 65535 1 R
d1.1.14 | Akludina hodnota 0 a2 65535 1 R
Gasovaca 2
Aktualna hodnota 5
d1.1.15 casovada 3 0 az 65535 1 R
6.2.58 STAVOVY PARAMETER OVLADANIA VRETENA A SKALOVEHO
POLOHOVANIA
Funkény a Rozsah a popis | Minimalna IRloxlieit) .| Limit
e Nazov - - predvolena
kéd nastavenia jednotka s zmeny
z vyroby
d1.2.16 | Uhol polohy vretena (inStalacny hriadel PG) 0 az 359,9 R
Cislo kruznice vretena v rezime krokovania 5
d1.2.17 | (intalacng hriadel PG) 0 az 65535 R
d1.2.18 | Akumulativny pocet polohovych pulzov (nizke) | 0 az 65535 R
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d1.2.19 Akumu!ativny pocet polohovych pulzov 0 a3 65535 R
(vysokeé)
d1.2.20 | Progresivna vzdialenost g;(r)naz 5000,0 R
d1.2.21 | Pulz nastavenia polohy (nizke) 0 az 65535
d1.2.22 | Pulz nastavenia polohy (stredné) 0 az 65535
d1.2.23 | Pulz nastavenia polohy (vysoké) 0 az 65535
6.2.59 INFORMACIE O VYBAVENI
o Al Hodnota _—
Funkény a . 5 Minimalna .| Limit
= Nazov Rozsah a popis nastavenia . predvolena
kéd jednotka z vyroby zmeny
_ _ _X: Rezervované
_ _ X _: Standardna rozsirovacia
doska
0: Nepripojené
1: Pripojené
_ X _ _: Doska na funkéné
Informacie o rozSirovacom rozSirenie 1
d1.4.40 module 0: Nepripojené 1 - R
1 az F: Pripojené (hodnota
zodpoveda typu rozsirovacej karty)
X _ _ _: Doska na funkéné
rozsirenie 2
0: Nepripojené
1 az F: Pripojené (hodnota
zodpoveda typu rozsirovacej karty)
Celkové mnozstvo
d1.4.41 |informacii na 0 az 65535 1 — R
komunikaénom paneli
Pocet komunikacnych chyb
d1.4.42 | kontroly CRC panelu + 0 az 65535 1 — R
pocet akceptovanych chyb
Mnozstvo efektivnych
d1.4.43 | udajov komunika¢ného 0 az 65535 1 — R
panelu
d1.4.44 | Model zariadenia Rezervované 1 — R
d1.4.45 | Kapacita zariadenia 0,1 az 1000,0 kW 0,1 kw — R
d1.4.46 Verzia programu zakladnej 6000 a2 6999 1 _ R
dosky (H)
d1.4.47 | Rezervované 1 — R
Datum kontroly zakladnej 5 o
d1.4.48 dosky (H) 2009 az 2100 1 R
d1.4.49 Datum kontroly zakladnej 0101 a3 1231 1 _ R
dosky (H)
d1.4.50 | Sériové Cislo kontroly 0 a% 50000 1 — R
zakladnej dosky

Tabulka 1: Tabul'ka porovnania funkcii terminalu multifunkéného vstupu
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(DI/EDI/SDI)
SIN Funkcia SIN Funkcia
0 Ziadna funkcia 1 Viacrychlostné ovladanie 1
2 Viacrychlostné ovladanie 2 3 Viacrychlostné ovladanie 3
4 Viacrychlostné ovladanie 4 5 Krokovy rezim FWD
6 Krokovy rezim REV 7 Prikazovy terminal prevadzky dopredu (FWD)
8 (F’erllg\e;?ovy terminal prevadzky v smere vzad 9 Vyber €asu 1 spomalenia a zrychlenia
10 Vyber ¢asu 2 spomalenia a zrychlenia 11 Prepinanie prevadzkovych prikazov
12 Prepinanie frekvenénych prikazov 13 Vstup chybového resetu (RESET)
, . . Vzostupne nastavena hodnota frekvencie
14 Nudzové zastavenie (EMS) 15 alebo procesného PID (UP)
Zostupne nastavena hodnota frekvencie ; . .
16 alebo procesného PID (DW) 17 Vymazanie nastavenia frekvencie UP/DW
18 Porucha externého vybavenia 19 Trojvodi¢ové ovladanie prevadzky
20 Prikaz zastavenia brzdenim DC 21 Zrychlovanie a spomalovanie zakazané
22 Procesny PID aktivny 23 Vlacf?zova prevadzka jednoduchého PLC
efektivna
24 Prevadzka frekvencie kolisania efektivna 25 Kompenzacné PID efektivne
26 Stav viacfazovej prevadzky jednoduchého 27 Stav frekvencie kolisania sa resetuje (efektivne
PLC (pri zastaveni) sa resetuje pri zastaveni)
Terminal 1 udavania viacfazového Terminal 2 s Gdajmi viacfazového procesného
28 . 29
procesného PID PID
30 Termindl 3 udévania viacfazového 31 Vyber nastavenia procesného PID (prepinanie)
procesného PID Y P prep
Vyber spatnej vazby procesného PID s . .
32 (prepinanie) 33 Aktivéacia spanku procesného PID
Prepinanie rezimu ovladania kratiaceho Vyber hodnoty nastavenia obmedzenia
34 . ; 35 i e
momentu/rychlosti minimalineho kratiaceho momentu
36 Vybe;r hodnoty n§§tavenla obmedzenia 37 Vstup potlacenia prepétia
maximalneho kratiaceho momentu
Dynamické vyvazovanie zatazenia .
38 efektivne 39 Rezervované
Prepinanie ovladania RS485
40 externého/$tandardného ovladacieho 41 Prepinanie zataze motora
panelu
42 Opravnenie na Start 43 Prevadzka povolena
44 Terminal hodin pocitadla 1 45 Terminal hodin pocitadla 2
46 Signal aktivatora pocitadla 1 47 Signal aktivatora pocitadla 2
48 Terminal resetu pocitadla 1 49 Terminal resetu pocitadla 2
50 Synchroniza¢ny signal pocitadla 1 51 Synchroniza¢ny signal pocitadla 2
52 Signal aktivatora ¢asovaca 1 53 Signal aktivatora ¢asovaca 2
54 Signal aktivatora ¢asovaca 3 55 Resetuje sa ¢asovac 1
56 Resetuje sa ¢asovac 2 57 Resetuje sa ¢asovac 3
58 Synchroniza¢ny signal ¢asovaca 1 59 Synchroniza¢ny signal ¢asovaca 2
60 Synchroniza¢ny signal ¢asovaca 3 61 Resetuje sa hodnota kumulativnej dizky
samostatného pulzu
62 E%T(t)e:l:ny vstup rozpoznavania teploty 63 Vyber parametra 1 kompenza¢ného PID
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SIN Funkcia SIN Funkcia
64 Vyber parametra 2 kompenza¢ného PID 65 Brzda magnetického toku
Reset pocitadla polohovych pulzov Automaticky posun (prevadzka posunu vretena
66 A 67 <
(akumulacné pocitanie pulzov PG) v krokovom rezime)
68 Smer prikazu pulzu serva (Fin) 69 Ovladanie serva efektivne
70 Fotoelektn.cky signalovy vstup povodu 71 Domovska poloha poévodu vretena
polohovania vretena
72 Vyber polohovania vretena 1 73 Vyber polohovania vretena 2
74 Vyber polohovania vretena 3 75 Vyber prirastku polohy
76 Rezervované 77 Hodnota pulzu prikazu serva vymazana
78 Kompeqzécia momentu serva pri nizkej 79296 | Rezervované
rychlosti
g7 |91H2za2100,00 kHz pulzny vstup (DIS/Fin | g5 | o0y vstup (DIG/Fin efektivne)
efektivne)

Tabulka 2: Tabul'ka porovnania premennych terminalu multifunkéného vystupu

(DO/EDO/SDO)
SIN Funkcia SIN Funkcia
. Prevadzka menica pripravena (normalne
0 Ziadna definicia 1 napétie, Ziaden vstupny signal nudzového
zastavenia)
- . Zariadenie je v normale (bezchybova
2 Menic je v prevadzke 3 prevadzka)
4 Porucha zariadenia (preru$enie chodu) 5 Vystraha zariadenia
6 Porucha alebo vystraha zariadenia 7 Prevadzka v smere vzad (REV)
8 \{stupn}/ prikaz pre\{adzky (nevztahuje sa na 9 Prevadzka pri nulovej rychlosti
signal Startu a prevadzky)
10 Rychlost' nie je na nule 11 Zastavenie meni¢a z dévodu podpétia
12 Ovladanie terminalu efektivne 13 V procese zrychlovania prevadzky
V procese spomalovania prevadz
14 P P P ky 15 Stav operacie generovania brzdného vykonu
16 Ustanovuje sa podla Standardnej zbernice 17 Ustanovuje sa podla rozSireného
MODBUS komunika¢ného modulu
18 Rezervované 19 Dokqnceme aktualnej fazy viacfazovej
prevadzky (0,5 s pulz)
e . . — Viacfazova prevadzka dokonéena (vystup na
20 Viacfazové prevadzka dokonéena (0,5 s pulz) 21 kontinualnej drovni)
22 Viacfézovy prevadzkovy cyklus dokonceny 23 Horny a dolny limit frekvencie kolisania
(0,5 s pulz)
24 g&?ﬁ%’; smer enkodéra (pulz A predchadza 25 Smer enkodéra zaporny (B predchadza A)
Premenné vstupu monitora 1 pod dolnym . . .
L o b P Premenna vstupu monitora 1 nad hornym
26 limitom (necinné, pokial je nad hornym 27 . P b P
Jimi limitom (necinné, pokial je pod dolnym limitom)
imitom)
2 Premenna vstupu monitora 1 medzi hornym Premenna monitora 2 pod dolnym limitom
8 A PR 29 P b oo
limitom a dolnym limitom (necinné, pokial je nad hornym limitom)
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SIN Funkcia SIN Funkcia
Premenna vstupu monitora 2 nad hornym Premennd vstupu monitora 2 medzi hornym

30 limitom (necinné, pokial je pod dolnym 31 i Upu MC Y
I limitom a dolnym limitom
limitom)

Premenna vstupu monitora 3 pod dolnym . . .

32 limitom (necinné, pokial je nad hornym 33 I_Dre_menna Y.Stu'?u moln|tyc‘>ra 3 pod d‘?'”ym .
Jimi limitom (necinné, pokial je pod dolnym limitom)
imitom)

34 Premenna vstupu monitora 3 medzi hornym 35 Poloha dosiahnuta (ovladanie serva alebo
limitom a dolnym limitom vretena)

36 Rozpoznanie prerusenia vodi¢a analégového 37 Rozpoznanie prerusenia vodi¢a analégového
vstupu Al1 efektivne vstupu Al2 efektivne

38 Rozpoznanie prgruéenia vodic¢a analégového 39 Rezervované
vstupu Al3 efektivne

40 Vystupny signal 1 pocitadla 1 41 Vystupny signal 2 pocitadla 1

42 Vystupny signal 1 pocitadla 2 43 Vystupny signal 2 pocitadla 2

44 Vystupny signal 1 ¢asovaca 1 45 Vystupny signal 2 ¢asovaca 1

46 Vystupny signal 1 ¢asovaca 2 47 Vystupny signal 2 ¢asovaca 2

48 Vystupny signal 1 ¢asovaca 3 49 Vystupny signal 2 ¢asovaca 3

50 Roz8irovacie moduly ponechané- najdené 51 RozSirovacie moduly ponechané- najdené

52 RozSirovacie moduly ponechané- najdené 53 Rozsirovacie moduly ponechané- najdené

54 RozSirovacie moduly ponechané- najdené 55 Stav terminalu DI1 efektivny

56 Stav terminalu DI2 efektivny 57 Stav terminalu DI3 efektivny

58 Stav terminalu DI4 efektivny 59 Stav terminalu DI5 efektivny

60 Stav terminalu DI6 efektivny 61 Stav terminalu DI7 efektivny

L . Terminal ako frekvenény vystup (vztahuje sa

62 Stav terminalu DI8 efektivny 63 len na terminl DO3/FO)

64 SDOL1 LDI 65 SDO2 LDI

66 SDO1(GSDO2 A 67 SDO3(SD0O4 A

68 SDO5(GSD06 A 69 SDO3@SD04 ALEBO

70 SDO5@SDO06 ALEBO 71 SDO7@SD0O8 ALEBO

» Pri porovnavani premennych monitora sa nebude brat do Gvahy smer

Tabul'ka 3: Tabulka porovnania premennych monitora

SIN Premenna parametra monitorovania 100 % plnorozsahovy vystup
0 Vystupna frekvencia (synchronna frekvencia Horna limitna frekvencia
rotora)

1 Otacky motora Horna limitna frekvencia*60/parov polov motora
2 Pradovy vystup 250 %*menovity prud menica
3 Vystupny kratiaci moment 300 % menovitého momentu

. . . Menovité napatie motora (referenéné napatie v
4 Vystupné napatie rezime V/F)
5 Vystupny vykon 2*menovity vykon motora
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SIN Premenna parametra monitorovania 100 % plnorozsahovy vystup
6 Maximalna teplota vybavenia 150,0 °C
7 Napatie na strane DC 1000 V (jedna faza 500 V)
8 Teplota motora/odpor PTC 500,0 °C/5000 Q
9 Nastaven_é hodnota kanalu frekvenéného Horna limitna frekvencia
nastavenia
10 Prikaz rychlosti Horna limitna frekvencia*60/parov polov motora
11 Prikaz kratiaceho momentu 300 % menovitého momentu
12 Cielova prevadzkova frekvencia Horna limitna frekvencia
13 Rezervované —_—
14 Odchylka nastavovaca rychlosti Horna limitna frekvencia*60/parov pdlov motora
15 Vystup nastavovaca rychlosti 300,0 %
16 Nastavenie procesného PID 100,0 %
17 Spatna vazba procesného PID 100,0 %
18 Hodnota odchylky procesného PID 200,0 %
19 Vystup procesného PID 100,0 %
20 Nastavenie kompenzaéného PID 100,0 %
21 Spatna vazba kompenzaéného PID 100,0 %
22 Odchylka kompenzaéného PID 200,0 %
23 Vystup kompenzaéného PID 100,0 %
24 Vstup Al1 (0,00 aZ 10,00) 10,00 V
25 Vstup Al2 (0,00 aZ 20,00) 20,00 mA
26 Vstup AI3 (-10,00 az 10,00) 10,00 V
27 Vstup Fin Maximalna vstupna frekvencia
28 Aktualna linearna rychlost (vypocet Fin) Maximalna povolena linearna rychlost’
29 ﬁ::g:#le?tzgslssﬁo)éitané dizka (akumuldcia Maximéalna spo&itana dizka
30 Hodnota pocitadla 1 Nastavena hodnota 2 pocitadla 1
31 Hodnota pocitadla 2 Nastavena hodnota 2 pocitadla 2
32 Hodnota ¢asovaca 1 Casovaci cyklus gasovada 2
33 Hodnota ¢asovaca 2 Casovaci cyklus ¢asovaéa 2
34 Hodnota ¢asovaca 3 Casovaci cyklus ¢asovaéa 3
35 Hodnota nastavenia 1 vstavanej zbernice 10000
e
37 Hodnota nastavenia 2 vstavanej zbernice 30000
s | oo resaverie2 osieneno
89 az Rezervované
44
45 Fixny vystup (prud alebo napétie) 20,00 mA (10,00 V)
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7. POPIS SPECIFICKYCH FUNKCIi

Poznamka: Pokial nie je vyslovne uvedené inak, stav terminalov bude definovany podla podmienok
kladnej logiky (,ZAPNUTE" terminaly efektivne a ,VYPNUTE* terminaly neginné).

7.1 SPRAVA SYSTEMU (SKUPINA F0.0)

Parametre skupiny F0.0 sluzia $pecialne na definovanie parametrov riadenia systému, napr. uzamykanie,
inicializacia, typ motora a rezim ovladania, ako aj zobrazovanie parametrov monitorovania a pod.

Rozsah nastavenia: 0000 az Predvolena hodnota:
2006 0000

F0.0.00 Makro parametre

Makro parametre zahffiaju aplikacné makro, systémové makro a Specialne makro. Aplikacné makro
umoznuje pohodine nastavit a riesit niekolko beznych parametrov a zjednoduSuje nastavenie parametrov
pre bezné aplikacie. Systémové makro umozriuje pohodine prepinat prevadzkovy rezim zariadenia a
automaticky definovat giastkové parametre. Specialne makro umozfiuje realizovat intern(i integraciu a volit
nastavenie pre Specialne funkcie alebo parametre jednym tlacidlom podra typickych priemyselnych aplikacii.

Na makro parametre nema dosah inicializacny parameter F0.0.07, pri¢om Ciastkové parametre v spojitosti
s makrom s uzamknuté na Specifickej hodnote alebo v ramci $pecifického rozsahu.

_ _ X: Aplikaéné makro
0: Nastavenie uzivatelom (vlastné nastavenie)
Vlastné nastavenie, vSetky parametre sa daju prispdsobit' bez vplyvu parametrov aplikatného makra.
1: Nastavenie ovladacim panelom
Diagram aplikacného zapojenia najdete na obrazku 7-1 a parametre v spojitosti s makrom najdete v tabulke 7-1.
2: Ovladaci panel s otoénym riadenim

Diagram aplikacného zapojenia najdete na obrazku 7-1 a parametre v spojitosti s makrom najdete v tabulke 7-1.
— DI5 Vstup na resetovanie po poruche
(RESET)
Verejna adresa digitalneho vstupu
cM ) g P

Obrazok 7-1 Diagram zapojenia pre ovladaci panel/oto¢né riadenie

3: 2-vodi¢ové ovladanie 1/nastavenie Al1

Diagram aplika¢ného zapojenia najdete na obrazku 7-2-A a parametre v spojitosti s makrom najdete
v tabulke 7-1.

All Stanovena frekvencia vstupu: 0 az 10V

1~10KQ

GND |Adresa analégového vstupu

+10V | Referenéné napétie: 10 VDC, max. 10mA

— DI3 |Prikaz prevadzky v smere vpred (FWD)

— Di4 Prikaz prevadzky v smere vzad (REV)

— DI5  |vstup na resetovanie po poruche (RESET)

CM  |Verejna adresa digitalneho vstupu

Obrazok 7-2-A  Diagram zapojenia pre 2 vodi¢ové ovladanie
4: 2-vodi¢ové ovladanie 2/nastavenie Al1
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Diagram aplikacného zapojenia najdete na obrazku 7-2-B a parametre v spojitosti s makrom najdete

v tabulke 7-1.

5: 3 vodi¢ové ovladanie 1/nastavenie Al1

Al1 |Dana frekvencia vstupu: 0 az 10V
GND |Adresa analégového vstupu
+10V |Referenéné napétie:10 VDC, max. 10mA
DI3 |Prevadzkovy prikaz
Spinac vyradeny: prikaz FWD
Di4 Spina¢ zaradeny: prikaz REV
DIS  |Vstup na resetovanie po poruche (RESET)
CM | Verejna adresa digitalneho vstupu

Obrazok 7-2-B  Diagram zapojenia pre 2 vodi¢ové ovladanie

Diagram aplikaéného zapojenia najdete na obrazku 7-3 a parametre v spojitosti s makrom najdete v tabulke

7-1.

All |Dana frekvencia vstupu: 0 az 10V
GND |Adresa analégového vstupu
+10V Referen¢né napatie: 10 VDC, max. 10mA
DI2 |Trojvodi€ové riadenie prevadzky
- DI3 Prikaz preva’d(zirmyp\L/"ZTe)re vpred (FWD)
DI4 Prikaz prevadzky v smere vzad (REV)
m (impulz 4 )
DI5 |Vstup na resetovanie po poruche (RESET)
CM [|Verejna adresa digitalneho vstupu

Obrazok 7-3 Diagram zapojenia pre 3 vodi¢ové ovladanie

Tabulka 7-1: Tabul'ka s automaticky nastavovanymi parametrami asociacie aplikacného makra

parametre | (DU | “mako | makod | makos | makos |  Pondamy
F0.1.15 0 0 0 0 0 Uzamknuté
F0.1.16 0 0 0 0 0 Uzamknuté
F0.1.18 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 Uzamknuté
F0.2.25 2(0az2) 3 9 9 9 Uzamknuté
F0.3.33 0 0 1 1 1 Uzamknuté
F0.3.35 — — 0 1 2 Uzamknuté
F0.4.37 0 0 0 0 0 Uzamknuté
F0.4.38 0 0 0 0 0 Uzamknuté
F3.0.01 — — — — 19 Uzamknuté
F3.0.02 — — 7 7 7 Uzamknuté
F3.0.03 — — 8 8 8 Uzamknuté
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e | e | et | s | e | okt | oy
F3.0.04 13 13 13 13 13 Uzamknuté
F6.1.15 0 0 0 0 0 szn';izn?i‘éi‘{ﬁima
F6.2.46 0 0 0 0 0 zmin"y“iim"féit{ﬁima
F7.0.00 0 0 0 0 0 zminry"iim"fé?{ﬁima
F8.0.00 0 0 0 0 0 szn';izn?i‘éi‘{ﬁima
F9.0.00 0 0 0 0 0 szn';izn?i‘éi‘{ﬁima
FA.2.25 0 0 0 0 0 zmin"y“iim"féit{ﬁima

6: Pohon vretena nastroja zariadenia/nastavenia Al1

All Dané otacky: 0 az 10V

1~10k ¥ 1}
& GND Adresa analégového vstupu
]
T +10V Referencné napatie: 10 VDC, max. 10mA
=
— — | DI2 Posuvny krokovy rezim
I geu—

DI3 Spina¢ vyradeny: prikaz FWD
—  ——| Dpu

Spinac¢ zaradeny: prikaz REV
DI5 Vstup resetu po poruche (RESET)
}—"——| DI6 Spinanie motora

CM Verejna adresa digitalneho vstupu
TA
~—— TB Poruchovy vystup
1 TC

Obrazok 7-4 Diagram zapojenia nastavenia All pre makro pohonu vretena nastroja zariadenia

Asociované makro parametre

Asociované

parametre F0.0.09 | F0.2.25 | F0.3.33 | F0.3.35 | F0.4.37 | F0.4.38 | F3.0.01 | F3.0.02 | F3.0.03

Nastavena
hodnota 0000 9 1 0 0 0 67 7 8
makra

Uzamknutie
hodnoty

Asociované

F3.0.04 | F3.0.05 | F3.1.21 | F5.3.32 | F6.1.15 | F6.2.46 | F7.0.00 | F8.0.00 | F8.3.39
parametre

Nastavena
hodnota 13 41 4 1 0 0 0 0 0
makra

Uzamknutie
hodnoty
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X _ _ _: Systémové makro (0 az F)

Systémové makro sa neda upravit, pokial sa nenastavi spravne modifikacné heslo [F0.0.02]. Podrobnosti
najdete v pokynoch k parametru F0.0.02. Uprava systémového makra automaticky povedie k inicializacii
vSetkych funkénych parametrov (parametre skupiny FF nebudu inicializované, pokial FF.0.00 neumozriuje
inicializaciu).

0: Rezim Standardnej prevadzky

1: Prevadzka so stalym zat'azenim

Vztahuje sa na stale zataZenie (napr. zatazenie ventilatorom alebo ¢erpadlom). V tomto rezime sa zatazova
kapacita vybavenia automaticky zvysi o jeden vykonovy stuperi, pri€om o jeden funkény stuper sa zaroven
automaticky zvysi aj inicializaéna hodnota parametrov motora.

F0.0.01 Zobrazenie a GUprava Rozsah nastavenia: 0000 az | Predvolena hodnota:
parametra (H) 9014 0001

_ _ _ X: Rezim zobrazenia parametra
0: Zobrazenie vSetkych parametrov
1: Zobrazenie efektivnych konfiguraénych parametrov

Sluzi na automatické skrytie parametrov irelevantnych pre aktualny prikaz alebo hardvér podla réznych
nastavovacich prikazov parametrov alebo réznych subeznych hardvérovych konfiguracii (napr. rozne
rozSirovacie dosky), ¢im sa zjednodusuje proces uvadzania do prevadzky.

Ziadnom zobrazovacom rezime. Parametre zobrazenia panelu skryté vplyvom
zobrazovacieho rezimu parametrov nebudd mat vplyv na pristup k skrytému parametru

: » F0.0.00 a F0.0.01 nie s obmedzené reZzimom zobrazenia parametrov a nebudu skryté v
S prostrednictvom komunikaéného portu.

2: Zobrazovacie parametre liSiace sa od predvolenej hodnoty

3: Jednorazové zobrazenie upravenych a ulozenych parametrov po zapnuti

4: Jednorazové zobrazenie upravenych a neuloZzenych parametrov po zapnuti
_ _ X _: Rezim upravy parametra

Makro parameter F0.0.00 je tiez obmedzeny touto funkciou.
0: Efektivne a permanentne uloZzené po modifikacii

Upravené parametre budi okamzite uloZzené na pamatovd kartu, permanentne uchované a po vypnuti sa
nestratia.

1: Efektivne po modifikacii, ale neulozené, po vypnuti sa stratia

Upravené parametre su efektivne, ale neuloZia sa do paméate. Upravené parametre automaticky obnovia
hodnoty uloZené v pamati po dokonéeni prislusnej operacie alebo po vypnuti. Tato funkcia slizi na pokusnu
Upravu neustanovenych parametrov na ucely uvadzania do prevadzky. Po uvedeni do prevadzky je mozné
vSetky upravené a uloZzené parametre zobrazit samostatne (ked je jednotka tohto parametra nastavena na
4), pricom sa vykona hromadna obnova alebo hromadné uchovanie (ked je kilobit tohto parametra
nastaveny na 2 alebo 5).

X _ _ _: Hromadna obnova a hromadné ulozenie parametrov
Tato funkcia nema vplyv na makro parameter F0.0.00.
2: Opustit’ upravu vSetkych neulozenych parametrov (obnova na pévodnu hodnotu)

V38etky neulozené parametre sa rychlo jednym tlacidlom obnovia na hodnoty uloZzené v pamati.
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Tato funkcia sa da pouZit len v Case, ked je zariadenie zastavené. Ak sa tato funkcia aktivuje pocas
prevadzky zariadenia, meni¢ odo$le alarm aL.058 a ukonéi prevadzku.

5: Hromadné ulozenie vS§etkych upravenych a neulozenych parametrov
V8etky upravené a neulozené parametre sa uloZia do pamate.
9: Obnova prvotnych hodnét vSetkych parametrov pri poslednom zapnuti

Sluzi na obnovu prvotnych hodnét vSetkych parametrov pri poslednom zapnuti. Dokonca aj po inicializacii sa
parametre pomocou tejto funkcie obnovia na hodnoty spred zapnutia. Tato funkcia sluzi na korekciu po¢as
uvadzania do prevadzky, pokial systém nefunguje spravne, pretoze nikto nevie, ktory parameter je
nespravne nastaveny pri si¢asnom zapnuti.

Tato funkcia sa da pouZit len v ¢ase, ked je zariadenie zastavené. Ak sa tato funkcia aktivuje po¢as
prevadzky zariadenia, meni¢ odo$le alarm aL.059 a ukonéi prevadzku.

F0.0.02 Heslo upravy parametra Rozsah nastavenia: 0 az

makro-volania 65535 Predvolena hodnota: 0

Na upravu nastavenia systémového makra (kilobit) makro parametra F0.0.00 je potrebné zadat modifikacné
heslo 1580. Toto heslo po 30 sekundach automaticky zmizne. Makro parameter sa neda upravit po 30
sekundach od zadania hesla. Ak je potrebné znovu vykonat Upravu, heslo je potrebné zadat znovu.

F0.0.04 Nastavenie displejaLCD | Rozsah nastavenia: 0000 az | Predvolena hodnota:
(H) 0037 0023

Tato funkcia je efektivna len pre ovladaci panel vybaveny displejom LCD.

_ _ X _: Normalny rezim zobrazenia
0: Stabilny rezim
1: Zobrazenie jedného parametra

Panel LCD bude v normalnom monitorovacom rezime zobrazovat len stavové parametre nastavené pre
F0.0.12.

2: Zobrazenie dvoch parametrov

Panel LCD bude v normalnom monitorovacom reZime zobrazovat stavové parametre nastavené pre F0.0.12
a F0.0.13.

3: Zobrazenie troch parametrov

Panel LCD bude v normalnom monitorovacom rezime zobrazovat stavové parametre nastavené pre F0.0.12,
F0.0.13 a F0.0.14.

F0.0.05 Uzamknutie parametra Rozsah nastavenia: 0000 az | Predvolena hodnota:
(H) 0012 0000

F0.0.06 Heslo na uzamknutie Rozsah nastavenia: 0 az Predvolena hodnota: 0
parametra 65535

Po aktivacii uzamknutia parametra sa pocas Upravy uzamknutého parametra na paneli LED zobrazi ,---*;

panel LCD zobrazi hlasenie ,uzamknuté heslom a Upravy su zakazané“. Tato funkcia slizi na zamedzenie
upravam funkénych parametrov vykonanym neopravnenym personalom.

Nastavenie heslo nadobudne platnost, ak sa do 30 sekund stlaci tlacidlo OK. Ak neddjde k potvrdeniu
(tla¢idlom OK) do 30 sekund alebo sa do 30 sekund nestla¢i Ziadne iné tlacidlo, nastavenie hesla sa zrusi.
Nakres operacie uzamknutia je uvedeny nizsie:
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1 2 3
Hiavny displej 0 |mong Havny cisplej  |F0.0.00| (A | Hiavny displej  |Fo.0.08 Hiavny displej | 0000
>
> >
Pomocny displej | 0.0 Pomocny displej | 0000 Pomocny displej | 0000 Pomocny displej | 0.0
4
Na hlavnom displeji bllka’¢ -
desiatkov cifra
7 6 5
Hiavny displej  |F0.0.08] § displei - Hiavny displej | 0010 Hiavny displej | 0000
[A) | Hevydispiei  |Fo.0.05| oK] _a)
Pomocny displej 0 Pomocny displej | 0010 Pomocny displej | 0.0 Pomocny displej | 0.0
l 8 Nedoslo k Heslo uzamknutia je v
o 10 stogeni platnosti a je 12345
Hiavny displej 0 |(A) | Hiavydispiej | 12345 Hiavny displej ~ |F0.0.08) K&*es¥po ] Hiavny displej  |F0.0.06]
>
Pomocny displej | 0.0 Pomocny displej | 0 Pomocny displej | 12345 Pomocny displej | 0

Obrazok 7-5 Procesny tok uzamknutia

Zadajte predvolené heslo a stlacte OK. Ddjde k uvolneniu stavu uzamknutia parametra heslom. Nakres
operacie odomknutia je uvedeny nizSie:
I I [ I s [ SR e e A e I
| Pomoeny aspiei | 00 | '| Pomocny aispe; | oooo | | pomoenyampe | 0 | [ Bemeey ] oo |

@& y

5
Operécia I Hiavny disple] FOOOEI OKI Hiavny displej I12345|

odomknutia je

OK I Pomocny displej I 0.0 I Pomocny displej I 0.0 I

Obrazok 7-6  Procesny tok odomknutia

F0.0.07 Inicializacia parametrov Rozsah nastavenia: 0 az 8 Predvolena hodnota: 0

Ked je efektivny makro parameter F0.0.00, parameter automatického nastavenia relevantny pre makro
nebude ovplyvneny inicializaciou. Nastudujte si popis funkcie F0.0.00.

Parametre skupiny FF nebudu inicializované tymto parametrom, kym sa kilobit parametra FF.0.00 nenastavi
na 1.

F0.0.08 Kopirovanie parametrov (H) Rozsah nastavenia: 0000 az 0013 Predvolena hodnota: 0000

_ X: Odovzdanie a prevzatie
0: Ziadna &innost’
1: Odovzdanie parametra (export idajov)
Meni¢ odovzda hodnoty parametra z pamate riadiacej dosky do pamaéte panelu.
2: Prevzatie parametra (import idajov)
Hodnoty parametra sa z paméate panelu prevezmu do paméte riadiacej dosky.
3: Prevzatie parametra (okrem parametra motora/skupiny F2)

Hodnoty parametra sa z pamate panelu prevezmu do paméte riadiacej dosky (neprevezmu sa parametre
motora).

Poznamka: Ked je meni¢ v prevadzke, ¢innost odovzdania a prevzatia je zakdzana a nastavenie tohto
parametra nevstupi do platnosti.

Pri odovzdavani a preberani parametra su uzamknuté vSetky tlacidla na paneli okrem tlagidla STOP. Ak
chcete vynutene ukonéit odovzdavanie alebo preberanie, stlacte tlacidlo STOP. Ked sa vynutene ukonéi
operacia odovzdavania, odovzdané parametre sa ulozZia do pamate panelu a neodovzdané parametre sa
ponechaju v nezmenenom stave. Ked sa vynutene ukonéi operacia preberania, meni¢ odstrani vSetky
parametre, ktoré uz boli prevzaté do pamate riadiacej dosky a automaticky obnovi hodnoty spred preberania.
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Signal alarmu prislichajuci k tomuto parametru je nasledujici:

alL.071 — Odovzdanie parametra zlyhalo. Odovzdané parametre sa uloZia do pamate panelu a neodovzdané
parametre zostani nezmenené.

alL.072 — UloZenie odovzdaného parametra zlyhalo. Pamat panelu je poSkodena alebo je nedostupna.

al.074 — Prevzatie parametra zlyhalo. Proces preberania parametrov sa ukong&i a vSetky prevzaté parametre
sa automaticky obnovia na hodnoty spred preberania.

aL.075 — Parametre v pamati dosky nie su z hladiska verzie konzistentné s parametrami frekvenéného menica.
alL.076 — V pamati dosky nie su Ziadne efektivne parametre.

alL.077 — Niektoré nastavené hodnoty spomedzi parametrov panelu si mimo povoleného rozsahu. Proces
preberania parametrov sa ukonci a vSetky prevzaté parametre sa automaticky obnovia na hodnoty spred
preberania.

F0.0.09 Vyber typu motora a rezimu | Rozsah nastavenia: 0000 az | Predvolena hodnota:
ovladania (H) 3131 0000

_ _X/_X__:Vyber typu motora
0: Bezny motor
1: Asynchrénny servo motor vyhradeny pre vreteno
Je potrebné si osvojit rezim vektorového ovladania s uzavretym okruhom a je potrebné pouZit' Specifikovany motor.
_ _X_I/X___:Rezim ovladania
0: SVC rezim (vektorové ovladanie s otvorenym okruhom)

RezZim prevadzky s vektorovym ovladanim bez snimaca rychlosti sa vyznacuje nizkou frekvenciou, vysokym
kratiacim momentom, stalou rychlostou a vysokou mierou presnosti. Dokaze precizne ovladat otacky a
krutiaci moment motora a ¢asto sa pouziva v pripade, ked rezim V/F ovladania nedokaze spinit’ poZiadavky
vysokovykonného univerzalneho pohonu s premenlivymi otackami.

1: VC rezim (vektorové ovladanie s uzavretym okruhom)

Prevadzkovy rezim vektorového ovladania so snimagom rychlosti sa vyznacuje rychlejSou odozvou
kratiaceho momentu a vy$Sou presnostou krutiaceho momentu a rychlosti. UmoZzriuje dosahovat urgitu
mieru preciznosti polohového ovliadania s cielom zabezpedit' ovliadanie jednoduchého servo polohovania v
ramci procesu asynchréonneho motora rezania tahom. V rezime asynchrénneho motora rezania tahom je
mozné dosiahnut vysokd mieru preciznosti ovladania polohovacej sluzby (volitelna funkcia).

2: VIF ovladanie

Oznacuje konstantny pomer napétia a frekvencie ovladania. MézZe sa pouzit' v pripade, pokial sa nevyZaduje
velmi vysoky vykon a pouziva sa aj v pripadoch, ked jeden meni¢ napdja niekolko motorov.

3: V/IF samostatné ovladanie

Pouziva sa vo vynimo€nych pripadoch a pri samostatnom V/F ovladani pre momentové motory. V tomto
rezime neexistuje Ziadna spojitost medzi vystupnym napéatim a vystupnou frekvenciou menica, pricom
pouzivatel ich nastavuje samostatne.

V pripade samostatného V/F ovladania sa F0.0.25 vynatene nastavi na kanal frekvencnej predvolby a
F.0.26 sa vynutene nastavi na kanal udavajuci napatie.

Poznamka: Tento rezim ovladania sa neda pouzivat v pripade beznych asynchrénnych a synchrénnych
motorov. Ak by omylom doSlo k nastaveniu tohto rezimu, mohlo by déjst k poSkodeniu zariadeni.

F0.0.11 Obsluha klavesnicou (H) Rozsah nastavenia: 0000 az 0224 Predvolena hodnota: 0000

_ _ X: Uzamknutie tlacidiel panelu
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Ked sa pomocou tejto funkcie nastavi funkcia uzamknutia tlacidiel, uzamknutie nevstupi do platnosti, pokial
sa stlaenim tlagidla ESC neuskutoéni navrat do normalneho rezimu ovladania. Podrobnosti najdete v asti
5.2 Zakladné funkcie a metédy obsluhy panelu.

0: Neuzamknuté
V38etky tlacidla na ovladacom paneli su funkéné.
1: VSetky tlacidla okrem UP/DW (oto¢ny typ), STOP a RUN s uzamknuté.
Na ovladacom paneli su funkéné len tlacidla UP/DW (otoény typ), STOP a RUN.
2: Vsetky tlacidla okrem STOP a RUN su uzamknuté.
Na ovladacom paneli su funkéné len tlacidla STOP a RUN.
3: VSetky tlac¢idla okrem STOP si uzamknuté.
Na ovladacom paneli je funkéné len tlacidlo STOP.
4: Uzamknut' vSetky tlacidla
Vsetky tlacidla na ovliadacom paneli st nefunkéné.
_ X _: Funkcia tlacidla STOP
0: VSetky rezimy okrem ovladania panelu st nefunkéné.

Stlacanie tlacidla STOP je funkéné len v pripade, pokial je prevadzkovany prikazovy kanal nastaveny ako
ovladaci panel.

1: Stlaéenim tlacidla STOP v Fubovolnom rezime ovladania vyvolate zastavenie spomalovanim. (po
krivke)

Bez ohladu na to, ¢i je ako prevadzkovany prikazovy predvoleny kanal nastaveny ovladaci panel, externé
terminaly alebo komunikacny port, pri stlaéeni tlacidla STOP bude meni¢ ovladat motor, aby zabezpecil
zastavenie spomalovanim na zaklade aktualne efektivneho ¢asu spomalovania. Priorita tohto rezimu
zastavenia je vy$Sia ako v pripade parametra F0.4.38.

2: Pokial chcete dosiahnut’ volné zastavenie, stlacte tlacidlo STOP v fubovolnom rezime ovladania.

Bez ohladu na to, &i je ako prevadzkovany prikazovy predvoleny kanal nastaveny ovladaci panel, externé
terminaly alebo komunikacny port, pri stlaéeni tlacidla STOP meni¢ zastavi vystup a motor sa zastavi v
rezime volného kizania. Priorita tohto rezimu zastavenia je vy$$ia ako v pripade parametra F0.4.38.

_ X _ _: Funkcia tlac¢idiel PANEL/REMOTE

Ked je efektivne funk&né nastavenie tlacidiel PANEL/REMOTE a v reZime normalneho monitorovania je
mozné na prepinanie kanalu prevadzkového prikazu pouzit tlacidla PANEL/REMOTE. Stav prepnutia sa
neuchovava a po vypnuti sa strati. Kanalom prevadzkového prikazu pre meni¢ bude po opakovanom
zapnuti meni¢a znova ovladaci panel.

Ak sa tlac¢idla PANEL/REMOTE pouzivaju na cyklické prepinanie na poZzadovany kanal prevadzkového
prikazu, na potvrdenie je do 5 s potrebné stlacit’ tlacidlo ,OK". V opaénom pripade nastavenie nenadobudne
ucinnost.

Postupnost prepinania kanalov prevadzkového prikazu: Kanal prevadzkového prikazu ovladacieho panelu
(svieti kontrolka PANEL/REMOTE) — kanal prevadzkového prikazu obsluhy externého terminalu (kontrolka
PANEL/REMOTE nesvieti) — kanal prevadzkového prikazu komunikaéného portu (kontrolka
PANEL/REMOTE nesvieti) — kanal prevadzkového prikazu ovladacieho panelu (kontrolka
PANEL/REMOTE svieti).

0: Prazdne (necinné)
Kanal prevadzkového prikazu nie je mozné prepnut pomocou tlacidla PANEL/REMOTE.
1: Efektivne pri zastaveni

Tla¢idlo PANEL/REMOTE je efektivne v stave zastavenia. Pocas prevadzky zariadenia v8ak tymto tlagidlom
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nie je mozné prepinat kanal prevadzkového prikazu.
2: Kontinualne efektivne

Tla¢idlo PANEL/REMOTE je mozné pouZzit na prepinanie kanalu prevadzkového prikazu v stave zastavenia
aj v stave prevadzky.

» Prepinanie prikazového kanalu v stave prevadzky menica je potrebné pouzivat opatrne.
Pred prevadzkou dohliadnite na bezpeénost. Ak prevadzkovy prikaz (FWD/REV/JOG) po
prepnuti nie je konzistentny s tym spred prepnutia, meni¢ zmeni svoj aktualny
prevadzkovy stav (zastavenie, prevadzka alebo REV), v dosledku ¢oho méze dojst k

nehode.
F0.0.12 Hlavny parameter Rozsah nastavenia: d0.00 az Predvolena hodnota:
monitorovania (H) d0.55/d1.00 az d1.55 d0.00
F0.0.13 Pomocny parameter Rozsah nastavenia: d0.00 az Predvolena hodnota:
monitorovania 1 (H) d0.55/d1.00 az d1.55 d0.02
F0.0.14 Pomocny parameter Rozsah nastavenia: d0.00 az Predvolena hodnota:
monitorovania 2 (H) d0.55/d1.00 az d1.55 d0.04

Tato skupina parametrov slizi na uréenie obsahu displeja na ovladacom paneli v rezime monitorovania
stavu, pricom nastaveniu musi zodpovedat' bitova operacia.

Hlavny parameter monitorovania sliZi na ustanovenie zobrazovaného obsahu v hlavnom stipci panelu
LED alebo prvého zobrazovacieho parametra na paneli LCD (zobrazenie jedného parametra).

Pomocny parameter monitorovania 1 slizi na ustanovenie zobrazovaného obsahu v pomocnom stipci
panelu LED alebo druhého zobrazovacieho parametra na paneli LCD (zobrazenie dvoch parametrov) po¢as
prevadzky menica.

Pomocny parameter monitorovania 2 slizi na ustanovenie zobrazovaného obsahu v pomocnom stipci
panelu LED alebo tretieho zobrazovacieho parametra na paneli LCD (zobrazenie troch parametrov
parametra) pri zastaveni menica.

Prislusny fyzicky objem zobrazovanych udajov je mozné si nastudovat v tabulke s parametrami
monitorovania stavu. Ked menic realizuje detekciu parametrov motora, na pomocnom displeji sa zobrazi
hodnota aktualneho vystupného prudenia, ktora nie je obmedzena parametrom F0.0.13.

7.2 VYBER PREVADZKOVEHO PRIKAZU (SKUPINA F0.1)

F0.1.15 Vyber miesta ovladania ‘ Rozsah nastavenia: 0, 1, 2 ‘ Predvolena hodnota: 0

Téato funkcia definuje tri druhy rezimov na vyber zdroja ovladacieho prikazu, podla zndzornenia na obrazku 7-7:

F0.3.33

Riadiaci prikaz 1
I_ -7 F0.1.15
| Vyber zdroja
Ovladaci anel—‘—/ o riadiaceho prikazu
P Riadiaci prikaz1 — — — — =

Externy riadiaci
terminal

Zbernica MODBU

efektivny | _—~" |

|
| Vyber multifunkéného vstupného
indlu (ZAP.VYP.) (funkcia &. |
T 11, nastavena skupinou
a4 parametrov F3.0) |
o L
1
|

|
|
|
i | I I —| Riadiaci prikaz
— T
|
|
|

|
Ovladaci panel —‘—/—|— - __| |
Externy riadiaci | |
terminal
Zbernica MODBU!

|

t

| | Riadiaci prikaz 2|

] — efektivnyl- — — — J
F0.3.34

Riadiaci prikaz 2

Obrazok 7-7 Nakres vyberu zdrojov ovladacieho prikazu
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F0.1.16 Vyber frekvenénej hodnoty Rozsah nastavenia: 0 | Predvolena
nastavenia az 14 hodnota: 0

Séria menic¢a V560 ma dva zdroje frekvenéného nastavenia (prislusné parametre F0.2.25, F0.2.26). Tento
parameter uréuje 14 druhov kombinovanej metody vypoctu pre dva zdroje frekvenéného nastavenia.
Obrazok 7-8 znazorfiuje nakres $truktury kanalu frekvenéného nastavenia.

Aktualny smer prevadzky menica je vysledkom ,XOR" medzi nastavenou hodnotou smeru (vzdy ide o smer
FWD v pripade nastavenia jednej polarity) a prevadzkovym prikazom smeru.

F0.2.25
Vyber kanalu pre
frekvenény y zdroj 1

I~ TA " =
Digitalne - | | T [Fo.2.28] |

nastaveme panelu |

|
| | Zdroj i | >
Vlacurovnova frekvencie 1 |
| [F0.2.27]

frekvencia pre —I—/—'—

T T T AT T 71 Nastavena
[Fo.1.22)1  hodnota

|
______ |
vyber terminalu I | | ‘ | frekvencie
—_ »
i' 1 ———r—-— - frekvenéného | / :
Digitaine - | (F0231 | nastavenia L[FO.1.22]
nastavenie panelu Y _ = | | TTTTT7
»

| |
| | Zdroj i |
Viacudroviova | frekvencie 2

frekvencia pre vyb —t | [Fo.2. 30]|
terminalu | Fo2.26 J

Vybeﬂa_nam pre
frekvenény zdroj 2

Obrazok 7-8 Nakres Struktury kanalu frekven¢ného nastavenia

0: Nastavenie Hz kanalu 1

Zdroj frekvenéného nastavenia 2 je efektivny nezavisle. V tomto pripade je nastavena hodnota frekvencie
vyslovne ustanovena zdrojom frekvenéného nastavenia 1 a je pomenovana ako hodnota nastavenia 1.

1: Nastavenie Hz kanalu 2

Zdroj nastavenia frekvencie 2 je efektivny nezavisle. V tomto pripade je nastavena hodnota frekvencie
vyslovne ustanovena zdrojom frekvenéného nastavenia 2 a je pomenovana ako hodnota nastavenia 2.

2: Vyber Hz kanalu 1 alebo 2 cez vstupny terminal (funkcia ¢. 12)

Zdroj frekvenéného nastavenia je zvoleny terminalom funkéného vstupu (funkcia €. 12) a funkcia terminalu je
nastavena parametrami skupiny F3.0.

3: Zvolené prostrednictvom vyberu miesta ovladania

Vyber zdroja frekvenéného nastavenia je spaty s prikazom na spustenie a zastavenie. V tomto pripade je
zdroj prevadzkového prikazu spaty so zdrojom frekven¢ného nastavenia. Tym chceme povedat, Ze pokial je
efektivny zdroj prevadzkového prikazu 1, efektivny je aj zdroj frekvenéného nastavenia 1 a pokial je
efektivny zdroj prevadzkového prikazu 2, efektivny je aj zdroj frekvenéného nastavenia 2.

4: Kanal 1 + Kanal 2
Hodnota frekvenéného nastavenia = hodnota nastavenia 1 + hodnota nastavenia 2

Krivky kombinovanej frekvencie v réznych stavoch su znazornené nizsie:
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A A

Kombinovana hodnota A

Kombinovana hodnota
Kombinovana hodnota

Nastavena hodnota 1(bipolarita)

Hodnota nastavenia 1 Nastavena hodnota 1(unipola

Hodnota nastavenia 2
>

> >
Ko\mbinovana' hodnotamézZe byt
everzna (bipolarita)

v

Nastavena hodnota 2(bipolarita Nastavena hodnota 2 (bipolarita)

(c)
@ C(b)

Obrazok 7-9-A  Nakres frekvencénej kombinacie 1

» Kombinovany vysledok bude v bipolarite vtedy, ked st v smere bipolarity nastavené len
dva zdroje nastavenia (obrazok c).

5: Kanal 1 zosilneny kanalom 2
Hodnota frekvenéného nastavenia = hodnota nastavenia 1 * (1 + hodnota nastavenia 2 /[F0.2.31])

Nakres nastavenia frekvenénej kombinacie je znazorneny nizsie:

/Kombmované hodnota Kombinovana hodnota

Nast. Hodnota 1 (unipolarita)
>
>

Set value 1( bipojarity)
>

Nast. hodnota 2 (bipolarita) Nast. Hodnota 2 (unipolarita)

@ ®

Obrazok 7-9-B  Nakres frekvenénej kombinacie 2

» Kombinovany vysledok bude v bipolarite vtedy, ked je v smere bipolarity nastaveny zdroj
nastavenia 1 (Obrazok b).

6: Kanal 1 - kanal
Hodnota frekvenéného nastavenia = nastavenie 1 - hodnota nastavenia 2
Nakres nastavenia frekvenénej kombinacie je znazorneny nizsie:

A A A
Kombinovana

Hodnota nastavenia 1 (unipolarita) Kombinovana hodnota

Nast. hodnota 2(unipolarita) Nast. Hodn. 2 (bipolarita)

Hodnota nast. 2 (unipolarita)

Nast. hodnota 1 (bipolarita)

! - Nast. H

»

n. 1 (bipolarita)

Kombinovana hodnota (b) (c)

Obrazok 7-9-C  Nakres frekvencnej kombinacie 3
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Obrazok 7-9-C Nakres frekvenénej kombinacie 3

EJ!-‘% »> Kombinovany vysledok bude v bipolarite vtedy, ked st v smere bipolarity nastavené len
iy dva zdroje nastavenia (Obrazok c).

-

7: Kanal 1 redukovany kanalom 2

Hodnota frekvenéného nastavenia = hodnota nastavenia 1 * (1 - hodnota nastavenia 2 /[F0.2.31])

A A

Kombinovana hodnota
Nast. hodnota 1 (bipolarita)

Nast. hodnota 1 (unipolarita)
Kombinovana -

» / g
Nast.hodnota 2 (bipolarita)

(a) (b

Obrazok 7-9-D Nakres frekvenénej kombinacie 4

Nastavena hodnota 2

EJ!-‘% » Kombinovany vysledok bude v bipolarite vtedy, ked je v smere bipolarity nastaveny zdroja
L nastavenia 1 (Obrazok b).

-

8: Kanal 1 redukovany kanalom 2
Hodnota frekvenéného nastavenia = hodnota nastavenia 1 * hodnota nastavenia 2/[F0.2.31]

A A A
Nastavena hodnota 1 Nastavena hodnoa 1
Nastavena hodnot;

1 (bipolarita)

Kombinovana Kombinovana

Komb.hodrEta
Ll

Nastavena hodnota 2 (bipolarita)

Nast: A h i i
Nast. hodnota 2 (bipolarita) astavena hodnota 2 (bipolarita)

(a) (b (c)

Obrazok 7-9-E  Nakres frekvenénej kombinacie 5

@:Fﬂa » Kombinovany vysledok bude v bipolarite vtedy, ked je v smere bipolarity nastaveny zdroja
_i" nastavenia 1 (Obrazok b, Obrazok c).

9: Najvyssia hodnota kanalu 1 alebo kanalu 2

Hodnota frekvenéného nastavenia = Max (Jhodnota nastavenia 1|, |hodnota nastavenia 2|)
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Maximalna hodnota medzi absolutnymi hodnotami hodnoty nastavenia 1 a hodnoty nastavenia 2 sa berie
ako hodnota frekvenéného nastavenia, pri€om kombinovana hodnota musi byt unipolarna.

Hodnota frekvenéného nastavenia = Min (Jhodnota nastavenia 1|, |hodnota nastavenia 2|)

Minimalna hodnota medzi absolitnymi hodnotami hodnoty nastavenia 1 a hodnoty nastavenia 2 sa berie ako
hodnota frekvenéného nastavenia, pricom kombinovana hodnota musi byt unipolarna.

11: V(Kanal 1) + V(Kanal 2)
Hodnota frekven&ného nastavenia = v |hodnota nastavenia 1|+sgrt|hodnota nastavenia 2|

Hodnota frekvenéného nastavenia predstavuje stc¢et druhej odmocniny absolutnej hodnoty nastavenia 1 a
hodnoty nastavenia 2, pri€om kombinovana hodnota musi byt unipolarna.

12: V(Kanal 1 + Kanal 2)
Hodnota frekven&ného nastavenia = v |hodnota nastavenia 1+hodnota nastavenia 2|

Hodnota frekvenéného nastavenia je druhd odmocnina absolutnej hodnoty stétu hodnoty nastavenia 1 a
hodnoty nastavenia 2, pri€om kombinovana hodnota musi byt unipolarna.

13: (Kanal 1 x Skalovanie 1) + (Kanal 2 x Skalovanie 2)
Hodnota frekvenéného nastavenia = hodnota nastavenia 1*[F0.1.18]+ hodnota nastavenia 2*[F0.1.19]

Len ked su oba kanaly nastavenia v reZime bipolarneho nastavenia, kombinované vysledky ukazu
charakteristiky bipolarneho nastavenia.

14: (Kanal 1 x Skalovanie 1) + (Kanal 2 x Skalovanie 2)
Hodnota nastavenia 1*[F0.1.18] - hodnota nastavenia 2*[F0.1.19]

Len ked su oba kanaly nastavenia v reZime bipolarneho nastavenia, kombinované vysledky ukazu
charakteristiky bipolarneho nastavenia.

Poznamky: Po vybere kombinovaného spésobu vyjadrenia hodnoty frekvenéného nastavenia je na
ziskanie spravnej hodnoty frekvenéného nastavenia potrebné zvazovat’ nasledujuce aspekty:

+ Nastavenie F0.2.25 (vyber kanalu pre zdroj frekvenéného nastavenia 1) a F0.2.26 (vyber kanalu pre
zdroj frekvenéného nastavenia 2) na ustanovenie daného kanalu zdroja frekvenéného nastavenia;

+ Nastavenie F0.1.18 (akény koeficient pre zdroj frekvenéného nastavenia 1) a F0.2.26 (akény koeficient
pre zdroj frekvenéného nastavenia 2) na ustanovenie vazeného koeficientu zdroja frekvenéného
nastavenia;

+ Nastavenie F0.2.27 (minimalna hodnota nastavenia frekvenéného zdroja 1) a F0.2.28 (maximalna
hodnota nastavenia frekvenéného zdroja 1) na obmedzenie rozsahu hodnoty frekvenéného nastavenia
frekvenéného zdroja 1 a nastavenie F0.2.30 (minimalna hodnota nastavenia frekven¢ného zdroja 2) a
F0.2.31 (maximalna hodnota nastavenia frekvenéného zdroja 2) na obmedzenie rozsahu hodnoty
frekvenéného nastavenia frekvenéného zdroja 2;

+ Nastavenie F0.1.21 (horna limitna frekvencia) a F0.1.22 (dolna limitna frekvencia) na obmedzenie
rozsahu hodnoty frekvenéného nastavenia.

Rozsah nastavenia: 0000 az | Predvolena hodnota:

F0.1.17 Smer prevadzky (H) 0021 0000

_ _ X: Prepinanie smeru
0: Prazdne (necinné)
Smer prevadzky sa riadi smerovym prikazom

1: Negovat’
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Smer prevadzky je opaény vo vztahu k prikazanému smeru vydanému smerovym prikazom.

_ X _: Uzamknutie smeru

0: Volné (nec¢inné)
Smer prevadzky sa riadi smerovym prikazom
1: Uzamknutie FWD

Motor bude bezat v smere FWD bez ohl'adu na to, ¢i bol vydany prevadzkovy prikaz FWD alebo
prevadzkovy prikaz REV.

2: Uzamknutie REV

Motor bude bezat v smere REV bez ohladu na to, ¢i bol vydany prevadzkovy prikaz FWD alebo prevadzkovy
prikaz REV.

_,,% » Funkcia ,Uzamknutie smeru“ (__x ) ma prednost pred funkciou ,Uzamknutie smeru“ (_ _ _X).
EE = » Da sa nastavit po¢as prevadzky menica. Zaistite bezpecnost prevadzky.

-

F0.1.20 Maximalny vystu Rozsah nastavenia: 10,00 az Predvolena hodnota:
o y vystup 320,00 Hz 60,00
S . Rozsah nastavenia: [F0.1.22] az Predvolena hodnota:
F0.1.21 Horny limit frekvencie min. (300,00 Hz, [F0.1.20]) 50,00
F0.1.22 Dolny limit frekvencie ;:‘;Z:az';]"asm"e"'a: 0,0 Hz a2 Predvolena hodnota: 0,0

Maximalna vystupna frekvencia je povolend maximalna vystupna frekvencia meni¢a nastavena
pouzivatelom (maximalna synchrénna frekvencia statora asynchrénneho motora). Horna limitna frekvencia
je maximalna frekvencia povolena na prevadzku asynchrénneho motora nastavena pouzivatelom
(maximalna frekvencia zodpovedajica mechanickému rotoru asynchrénneho motora). Maximalna vystupna
frekvencia musi byt vy$$ia ako horna limitna frekvencia. Dolna limitna frekvencia je minimalna frekvencia
povolena na prevadzku motora podia nastavenia pouzivatela.

Maximalna vystupna frekvencia, horna limitna frekvencia a dolna limitna frekvencia budu pozorne nastavené
na zaklade prislusnych parametrov z idajového Stitka a podi'a prevadzkového stavu oviddaného motora.
Vztah medzi uvedenymi tromi druhmi frekvencie je znazorneny na obrazku 7-10.

A Vystupné napétie

[F1.2.16] [—= = — — —

| Vystupna
| frekvencia
A .

[F0.1.22] [F1.2.15] [F0.1.21] [F0.1.20]

Obrazok 7-10 Nakres definicie frekvenénych parametrov

EP-‘% » [F1.2.15] na obrazku 7-10 zastupuje referenént frekvenciu motora, kym [F1.2.16]
.-j" zastupuje referenéné napatie motora.
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F0.1.23 Frekvencia Rozsah nastavenia: 0,0 Hz az Predvolena hodnota:
krokového rezimu FWD [F0.1.21] 10,00
F0.1.24 Frekvencia Rozsah nastavenia: 0,0 Hz az Predvolena hodnota:
krokového rezimu REV [F0.1.21] 10,00

Prevadzka v krokovom reZime je $pecidlny rezim prevadzky meni¢a. Bez ohladu na to, i je meni¢ na
zaCiatku zastaveny alebo je v prevadzke, pokial sa zada prikaz krokového reZzimu, meni¢ prejde na
frekvenciu krokového rezimu na zaklade predvolenej doby zrychlovania a spomalovania v krokovom rezime.
Vplyva nari vSak aj Startovacia frekvencia a trvanie Startovacej frekvencie, ako aj funkcia pasového brzdenia
DC, oneskorenia $tartu a predbezného vybudenia pred $tartom.

Cas spomalenia v krok. reime
[F1.0.09]

Frekvencia
Krokova [ .. n ceee Cas spomalenia
frekvenci 1/23/4
a vpred
FWD
» Cas

Krokovysignd I |

Frekvencia Cas spomalenia v krok. rezime
A [F10.10]

1
Krokova [~~~ F
fekvenci E i Cas zrychlenia
a vpred ' i 1/2/3/4
FWD ! :
} 0 > (s

Kmokovy signal I |

Obrazok 7-11  Krivka prevadzky v krokovom rezime FWD

7.3 NASTAVENIE FREKVENCIE (SKUPINA F0.2)

F0.2.25 Kanal frekvenéného nastavenia | Rozsah nastavenia: 00 Predvolena
1 az 29 hodnota: 2
F0.2.26 Kanal frekvenéného nastavenia | Rozsah nastavenia: 00 Predvolena
2 az 29 hodnota: 0

Hodnota frekvenéného nastavenia ustanovena prostrednictvom zdroja frekvenéného nastavenia 1 je
pomenovana ako hodnota nastavenia 1 a hodnota frekvenéného nastavenia ustanovena prostrednictvom
zdroja frekvenéného nastavenia 2 je pomenovana ako hodnota nastavenia 2.

0: Vstup klavesnice 1 (pri zastaveni sa hodnota uchova)

Hodnota frekvenéného nastavenia sa ustanovuje na zaklade hodnoty parametra F0.2.29 (alebo F0.3.32). V
reZime normalneho monitorovania je mozné uskuto€nit priamu zmenu pomocou tla¢idiel A a v (alebo
oto€nym typom) na paneli. Upravené hodnoty nebudu uloZené a po zapnuti sa stratia.

1: Vstup klavesnice 2 (po zastaveni sa vynuluje)

Podobne ako v pripade vy$$ie uvedeného pripadu ,0“ meni¢ po zastaveni automaticky vymaze aktualnu
hodnotu nastavenia.
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2: Vstup klavesnice 3 (pri vypnuti sa hodnota uchova)

Podobne ako v pripade vy$sie uvedenych pripadov ,0, 1“ meni¢ po vypnuti automaticky ulozi aktualnu
hodnotu nastavenia a po opakovanom zapnuti zariadenia pouzije ulozend hodnotu ako vychodiskovu
hodnotu nastavenia.

3: Nastavenie kolieskového potenciometra

Jeho funkcia je ekvivalentna vysoko preciznemu potenciometru na paneli. Nastavené rozliSenie je minimaina
kvantitativna hodnota (napr. 0,01 Hz) a Gidaje sa ukladaju do internej paméte panelu.

4: Dialkové UP/DW 1 (uchovanie hodnoty pri vypnuti)

Multifunkéné terminaly slizia na priame zvySenie, zniZenie (funkcia €. 15, 16) alebo vymazanie (funkcia €. 17)
nastavenej frekvencie. Funkcia terminalu sa vybera podl'a parametrov F3.0.00 az F3.0.08. Nastavené Udaje
sa neuloZia a po vypnuti sa stratia.

Vztah medzi kombinaciou nastavenia stavu troch externych spinacov a aktualnou hodnotou frekvenéného
nastavenia menica je znazornena na obrazku 7-2.

Predpoklady pre nizsie uvedeny pokyn: frekvencia multifunkéného terminalu DI1 alebo funkcia UP
nastavenia procesného PID ([F3.0.00]=15), DI2 nastavuje frekvenciu alebo funkciu DW procesného PID
([F3.0.01]=16) a DI5 nastavuje UP/DW s funkciou vymazania frekvencie ([F3.0.04]=17).

ALl
ool
— L i =
Laradve—amt 3
o
I .
Lo
P )

Obrazok 7-12 Nakres zapojenia terminalu  UP/DW

Tabulka 7-2 Stav externého spinac¢a a hodnota frekvenéného nastavenia pradu menica

Stav terminalov
Nastavena frekvencia
DI5 DI2 DIt

VYPNUTE VYPNUTE VYPNUTE Zachované
VYPNUTE VYPNUTE ZAPNUTE Zvysené
VYPNUTE ZAPNUTE VYPNUTE Znizené
VYPNUTE ZAPNUTE ZAPNUTE Zachované
ZAPNUTE Akykolvek Akykolvek Nula

5: Dialkové UP/DW 2 (po zastaveni prejde na nulu)

Podobne ako v pripade vy$$ie uvedeného pripadu ,4“ meni¢ po zastaveni automaticky vymaze aktualnu
hodnotu nastavenia.

6: Dialkové UP/DW 3 (uchovanie hodnoty pri vypnuti)

Podobne ako v pripade vy$Sie uvedeného pripadu ,4“ sa hodnota nastavenia po zastaveni automaticky ulozi
a vychodiskovymi udajmi nastavenia sa po opakovanom zapnuti stand hodnoty nastavenia pri poslednom
vypnuti.

7: Dialkové UP/DW bipolarne nastavenie 1 (po zastaveni sa zachova bipolarne)
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Zakladna operacia je podobna tej, ktora je uvedena v ,the®, pricom rozdiel je vtom, Ze: v reZime ,4“ nema
frekvenéné nastavenie priradené hodnoty (neobsahuje smerové informéacie) a rozsah nastavenia frekvencie
je: 0 az horna limitna frekvencia; zatial ¢o v rezime ,7“ ma nastavena frekvencia priradené hodnoty
(obsahuje informacie o zmene smeru) a rozsah nastavenia frekvencie je: - horna limitna frekvencia horna
limitna frekvencia.

Aktualny smer prevadzky menica je dany vypoctom ,XOR" smerového prikazu (FWD, REV) a nastavenym
frekvenénym smerom.

8: Dialkové UP/DW bipolarne nastavenie 2 (po vypnuti sa zachova)

Zakladna prevadzka je podobna vyssie uvedenému pripadu ,7“. Hodnota nastavenia sa po zastaveni
automaticky ulozi a prvotnymi idajmi nastavenia sa po opakovanom zapnuti stant hodnoty nastavenia pri
poslednom vypnuti.

9: Analégovy vstup Al1

Hodnota frekvenéného nastavenia je dana prostrednictvom analégového vstupu Al1. Prislusné
charakteristiky najdete v pokynoch k parametrom F4.0.00 a F4.0.01.

10: Analégovy vstup Al2

Hodnota frekvenéného nastavenia je dana prostrednictvom analégového vstupu Al2. Prislusné
charakteristiky najdete v pokynoch k parametrom F4.0.02 a F4.0.03.

11: Analégovy vstup Al3

Hodnota frekvenéného nastavenia je dana prostrednictvom analégového vstupu Al3. Prislusné
charakteristiky najdete v pokynoch k parametrom F4.0.04 a F4.0.05.

12: Ak je analégovy vstup Al1 bipolarny

Hodnota frekvenéného nastavenia Al1 je dana bipolaritou analégového vstupu Al1 ([F4.0.00] az [F4.0.01]),
pricom Al1 obsahuje informacie o zmene smeru. Prislu§né charakteristiky najdete v pokynoch k parametrom
F4.0.00 a F4.0.01.

13: Ak je analéogovy vstup Al3 bipolarny

Hodnota frekvenéného nastavenia Al3 je dana bipolaritou analégového vstupu AlI3 ([F4.0.04] az [F4.0.05]),
pricom Al3 obsahuje informacie o zmene smeru. Prislu§né charakteristiky najdete v pokynoch k parametrom
F4.00.04 a F4.00.05.

14: Pulzny vstup Fin
Hodnota frekvenéného nastavenia je dana pulznym vstupom Fin.
15: Ak je pulzny vstup bipolarny

Hodnota frekvenéného nastavenia je dana bipolaritou pulzného vstupu Fin a pulzny signal obsahuje
informacie o zmene smeru.

16: Relativna hodnota komunikacie so zbernicou MODBUS 1 (relativna hodnota nastavenia)

Hodnota frekvenéného nastavenia je dana hlavnym pocitacom prostrednictvom zbernice MODBUS
(komunikaény port RS485) a hodnota nastavenia (-10000 az 10000) predstavuje relativne Gdaje a
zodpoveda hornej limitnej frekvencii.

17: Relativna hodnota komunikacie so zbernicou MODBUS 2 (relativna hodnota nastavenia)

Hodnota frekvenéného nastavenia je dana hlavnym pocitacom prostrednictvom zbernice MODBUS
(komunika¢ny port RS485) a hodnota nastavenia (-30000 az 30000) predstavuje absolutnu hodnotu so
zanedbanim desatinnej Ciarky (napr. hodnota 1500 zodpoveda frekvenénému nastaveniu 150,00 Hz

v beZznom rezime).

18: Al1 + Al2

Hodnota frekvenéného nastavenia = hodnota frekvencie zodpovedajuca analégovému vstupu Al1 + hodnota
frekvencie zodpovedajica analégovému vstupu Al2
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19: AI2 + AI3

Hodnota frekvenéného nastavenia = hodnota frekvencie zodpovedajuca analégovému vstupu Al2 + hodnota
frekvencie zodpovedajlica analégovému vstupu Al3

20: AI2 + pulzny vstup Fin

Hodnota frekvenéného nastavenia = hodnota frekvencie zodpovedajuca analégovému vstupu Al2 + hodnota
frekvencie zodpovedajlca pulznému vstupu Fin

21: Al1*Al2/stbezny vstup (10 V)

Hodnota frekvenéného nastavenia = hodnota frekvencie zodpovedajuca Al1 * frekvenéna hodnota
zodpovedaju Al2/frekvencia zodpovedajuca maximalnemu vstupu Al2.

22: AI1/AI2

Hodnota frekvenéného nastavenia = hodnota frekvencie zodpovedajuca Al1/frekvenéna hodnota
zodpovedajuca Al2.

23: Vystup z procesného PID

Hodnota frekvenéného nastavenia je dana vystupom procesného PID. Tato moznost byva zvaésa uréena
pre systém, v ktorom je potrebné prevadzkovy vystup PID kombinovat' s inym kanalom nastavenia pre
prevadzku. V rdmci beznych prevadzkovych systémov tato hodnotu nie je potrebné volit. Vystup PID sa
automaticky bude podielat na nastaveni frekvencie na zaklade priority frekvenéného nastavenia.

24: Vystup z kompenzaéného PID

Hodnota frekvenéného nastavenia je dana vystupom kompenzaéného PID. Tato moznost byva zvac$a
uréena pre systém, v ktorom je potrebné prevadzkovy vystup kompenzaéného PID kombinovat s inym
kanalom nastavenia pre prevadzku. V ramci beznych prevadzkovych systémov tdto hodnotu nie je potrebné
volit. Vystup kompenzaé&ného PID sa automaticky bude podielat na nastaveni frekvencie na zaklade priority
frekvenéného nastavenia.

25: Prevadzkova frekvencia rusenia

Hodnota frekvenéného nastavenia je dana prevadzkovou frekvenciou ru$enia. Tato moznost byva zva¢sa
ustanovena pre systém, v ktorom je potrebné prevadzkovy vystup ruSenia kombinovat s inym kanalom
nastavenia pre prevadzku. V ramci beznych prevadzkovych systémov tito hodnotu nie je potrebné violit.
Vystup ru$enia sa automaticky bude podielat na nastaveni frekvencie na zaklade priority frekvenéného
nastavenia.

26: Automaticky predvolené rychlosti

Hodnota frekvenéného nastavenia je dana prevadzkovou viacfazovou frekvenciou. Tato moznost byva
zvacsa ustanovena pre systém, v ktorom je potrebné prevadzkovy viacfazovy vystup kombinovat s inym
kanalom nastavenia pre prevadzku. V ramci beznych prevadzkovych systémov tdto hodnotu nie je potrebné
volit. Viacfazovy prevadzkovy vystup sa automaticky bude podielat na nastaveni frekvencie na zaklade
priority frekvenéného nastavenia.

27: Vstup z viacfazového frekvenéného terminalu

Hodnota frekvenéného nastavenia sa uréuje kombinovanym stavom Styroch multifunkénych vstupnych
terminalov (funkcia €. 1, 2, 3, 4) a funkcia terminalu sa nastavuje parametrami F3.0.00 az F3.0.08. Toto
umoznuje viacfazovu frekvenénu prevadzku.

28: Simulovany analégovy vstup SAI1
29: Simulovany analégovy vstup SAI2

Zdroj frekvenéného nastavenia a hodnotu nastavenia uréuje skupina virtualnych vstupnych parametrov
F4.4.50 az F4.4.54.

F0.2.27 Min. frekvenény kanal 1 Rozsah nastavenia: 0,0 Hz az [F0.2.28] Predvolena hodnota: 0,0
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F0.2.28 Max. frekvenény kanal 1

Rozsah nastavenia: [F0.2.27] az [F0.1.20]

Predvolena hodnota: 50,00

F0.2.27 Min. frekvencny kanal 2

Rozsah nastavenia: 0,0 Hz az [F0.2.31]

Predvolena hodnota: 0,0

F0.2.31 Max. frekvenény kanal 2

Rozsah nastavenia: [F0.2.30] az [F0.1.20]

Predvolena hodnota: 50,00

Tato skupina parametrov obmedzuje frekvenény rozsah, ktory je mozné nastavovat pre dva zdroje

frekvenéného nastavenia.

F0.2.29 Kanal 1 prirastkovej
hodnoty klavesnice

Rozsah nastavenia: 0,0 Hz az
[F0.2.28]

Predvolena hodnota:
0,0

F0.2.32 Kanal 2 prirastkovej
hodnoty klavesnice

Rozsah nastavenia: 0,0 Hz az
[F0.2.31]

Predvolena hodnota:
0,0

Hodnotu frekvenéného povelu v ¢ase digitalneho nastavenia panelu je mozné priamo upravit tlacidlami A,
V (alebo vozikom) na paneli v reZime bezného monitorovania, pri¢om je zaroveri mozné upravit nastavenu
frekvenciu prostrednictvom Upravy parametra.

7.4 ZDROJ PRIKAZU OVLADANIA (SKUPINA F0.3)

F0.3.33 Prikaz ovladania 1

Rozsah nastavenia: 0 az 2

Predvolena hodnota: 0

F0.3.34 Prikaz ovladania 2

Rozsah nastavenia: 0 az 2

Predvolena hodnota: 0

Sluzi na vyber fyzického vstupného signalu ovladacich prikazov meni€a (Start, zastavenie, dopredu, dozadu,

krokovy rezim a reset a pod.).

0: Ovladaci panel

Prevadzkovy riadiaci prikaz sa zada prostrednictvom oviadacieho panelu. Informacie o pouzivani
ovladacieho panelu najdete v kapitole 5.

1: Externy riadiaci terminal

Prevadzkovy riadiaci prikaz je zada prostrednictvom externych riadiacich prikazov a funkcia terminalu sa

nastavuje parametrom F3.0.

2: Konfiguracia zbernice MODBUS/$tandardnej rozsirovacej karty

Prevadzkovy riadiaci prikaz sa zada prostrednictvom zbernice MODBUS.

F0.3.35 Rychle nastavenie
externého ovladania (H)

Rozsah nastavenia: 0000 az
0013

Predvolena hodnota:
0000

_ X: Rezim éinnosti riadiaceho prikazu

Predpoklady pre niZSie uvedené pokyny: Multifunkény terminal DI3 je vyhradeny pre funkciu prikazu FWD
([F3.0.02]=7), DI4 pre funkciu REV ([F3.0.03]=8) a DI5 pre funkciu trojvodi¢ového riadenia prevadzky

([F3.0.04]=19).

0: Dvojvodicovy rezim 1

_ _ FWD
DI4 DI3 Pre";fﬁ(z';m’y

VYPNUTE VYPNUTE Zastavenie REV

VYPNUTE ZAPNUTE FWD

ZAPNUTE VYPNUTE REV

DI3
=
o
Dl4 3,
¢
COM
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ZAPNUTE ZAPNUTE Zastavenie

Figure 7-13-A  Dvojvodi¢ovy prevadzkovy rezim 1

1: Dvojvodi¢ovy rezim 2

. . FWD
D14 DI3 Prevadzkovy DI3

prikaz

VYPNUTE | VYPNUTE Zastavenie REV §

- - Dl4 =

VYPNUTE ZAPNUTE FWD o«

ZAPNUTE VYPNUTE Zastavenie COM

ZAPNUTE ZAPNUTE REV

Obrazok 7-13-A  Dvojvodi€ovy prevadzkovy rezim 2

2: Trojvodi¢ovy rezim 1

Ked je zaradené KO0, oviadanie FWD a REV je funkéné. Ked nie je zaradené KO0, oviadanie FWD a REV je
nec¢inné a meni¢ sa zastavi.

Vzostupny okraj terminalu DI3 signalizuje prevadzkovy prikaz FWD, kym vzostupny okraj terminalu DI4
signalizuje prevadzkovy prikaz REV.

FWD FWD
DY — DI3 |———
REV
= REV =
® D4 o DM I a—
=]
6« pis —G— & pis —G—
COM COM
Obrazok 7-14-A  Trojvodicovy prevadzkovy rezim 1 Obrazok 7-14-B  Trojvodi¢ovy prevadzkovy rezim 2

3: Trojvodi¢ovy rezim 2

Ked je zaradeny KO, oviadanie FWD a REV je funkéné. Ked' nie je zaradené KO0, oviadanie FWD a REV je
nec¢inné a meni¢ sa zastavi.

Vzostupny okraj terminalu DI3 signalizuje prevadzkovy prikaz, vzostupny okraj terminalu DI4 signalizuje
prevadzkovy prikaz FWD a zaradenie terminalu DI4 signalizuje prevadzkovy prikaz REV.

_ _ X _: Rezim ovladania prvého startu
0: Uroven prevadzkového signalu pri $tarte
1: Stupajuci okraj prevadzkového signalu pri Starte

Poznamka: Signal vydany dvojriadkovym prikazom prevadzkového rezimu je vyrovnany signal a ked je
terminal v efektivnom stave, meni¢ sa po zapnuti automaticky spusti. V systéme, u ktorého sa neocakava
automatické spustenie po zapnuti, je potrebné zvolit spdsob Startu so stupajicim okrajom.

7.5 START A ZASTAVENIE (SKUPINA F0.4)
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F0.4.37 Opravnenie na start a Rozsah nastavenia: 0000 | Predvolena hodnota:
prevadzku (H) az 1202 0000

_ _ X: Opravnenie na start

0: Funkcia uzavreta
Meni¢ sa mbéze nastartovat bez signalu opravnenia k Startu.
1: Povolené, ked' je efektivny multifunkény terminal

Meni¢ sa nespusti, kym je zadefinované, ze multifunkény vstupny terminal (skupina F3.0) opravnenia k Startu
(funkcia ¢€.42) je nepretrzite efektivny. Pokial je prazdny, Start je zakazany, a meni¢, ktory je v prevadzke
ukon¢i prevadzku volnym zastavenim (kéd alarmu: aL.031). Meni¢ sa znovu nenastartuje, kym sa bude
rozpoznavat stupajuci okraj Startovacieho signalu.

2: Prikazovy vyraz zo Standardnej zbernice (efektivny, ked’ je vo vybave Standardna rozsirovacia
karta)

Signal opravnenia k Startu pochadza z prikazového povelu zbernice.

_ X _ _: Opravnenie na prevadzku

0: Funkcia uzavreta

Meni¢ méze pracovat bez signalu opravnenia k prevadzke.

1: Povolené, ked je efektivny multifunkény terminal (funkcia €. 43)

Meni¢ sa nespusti, kym je efektivny multifunkény vstupny terminal (skupina F3.0), ktory je definovany s
opravnenim na prevadzku (funkcia €. 43). Pokial je prazdny, meni¢ sa zastavi spésobom definovanym
tisickami tohto parametra a po obnove signalu sa opat uvedie do prevadzky.

2: Prikazovy vyraz zo Standardnej zbernice (efektivny, ked' je vo vybave $tandardna rozsirovacia karta)
Signal opravnenia k Startu pochadza z prikazového povelu zbernice.

X _ _ _: Rezim éinnosti, ked’ je signal prevadzkového opravnenia prazdny

0: Volné zastavenie

Meni¢ zastavi vystup a motor sa volne zastavi.

1: Zastavenie spomalovanim (po krivke)

Meni¢ sa zastavi v rezime spomalovania v zavislosti od predvolenej doby spomalovania.

Opravnenie $Startu

Opravnenie na prevadzku

Prevadzkovy prikaz

Prikaz na
ické zadanie
vycistenie prikazu

| |

| |

| |

u f T
Opatovné | Nejasny |
} prikaz }

| |

| |

|

|

| |
| . |
| | Stav motora
| |
Cas zrychlenia ) / ‘ Cas spomalenia
f

VolnobeZné zastavenie Zastavenie spomalenia

Obrazok 7-15 Schematické znézornenie procesu $tartovania
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F0.4.38 Rezim Rozsah nastavenia: 0000 az

Startulzastavenia (H) 0101 Predvolena hodnota: 0000

_ _ _X: Rezim Startu

0: Normalny Start

Pre va&Sinu rezimov Startu pri zataZeni neplatia Ziadne $peciélne poziadavky. Uplatni sa reZim norméaineho $tartu.
1: Start so sledovanim otagok

Vztahuje sa na pripad resetu po poruche a restartu resp. redtartu po zapnuti. Meni¢ automaticky posudi
prevadzkovu rychlost a smer motora a zaéne otacat motor plynulym a beznarazovym spdsobom na zaklade
vysledkov detekcie a posudenia. Nakres $tartu so sledovanim ota€ok najdete znazorneny nizsie.

A

U zhkemird costoveEne

CrRALky
reoboa

wash 293
frekvercia
mer el

e Az Z el _
pr.az

>

L=t ciz oBYEC . MOTOra 2 £m=tL

\ 4

Obrazok 7-16 Znazornenie $tartu so sledovanim otacok

X _ _: Rezim zastavenia

0: Zastavenie spomalovanim (po krivke)

V pripade zastavovania spomalovanim bude meni¢ postupne zniZovat' vystupnu frekvenciu podia
predvolenej doby spomalovania, az kym sa nezastavi.

1: Volné zastavenie

Pri zastaveni bude meni¢ vykazovat nulovy frekvenény vystup a merat vystupné signaly, pri¢om motor sa
zastavi spdsobom volného kizania v zavislosti od miery zotrva&nosti.

Ak je pri volnom zastavovani potrebné restartovat motor e$te pred Uplnym zastavenim jeho prevadzky, bude
potrebné vhodne nakonfigurovat funkciu $tartu so sledovanim otacok. V opaénom pripade déjde k aktivacii
funkcie ochrany v pripade poruchy v désledku nadprudu alebo prepatia.

Ak sa spomalovanim motor celkom nezastavi vzhladom na vysoku zatazovu zotrva€nost prevadzky a kratku
dobu spomalovania, potom je mozné spustit riadené brzdenie pasmovou brzdou DC. Podrobnosti najdete v
pokynoch k parametru F0.4.44.

. Rozsah nastavenia: 0,0 Hz az Predvolena
F0.4.39 Frekvencia Startu 50,00 Hz hodnota: 0,50
F0.4.40 Doba zadrzania Rozsah nastavenia: 0,00 az Predvolena
frekvencie Startu 10,00 sek. hodnota: 0,0

Frekvencia $tartu oznacuje vychodiskovu frekvenciu pri $tarte meni¢a, pri€om nie je obmedzena dolnou
limitnou frekvenciou F0.1.22.

Doba zadrzania frekvencie Startu oznacuje dobu prevadzky pri Startovacej frekvencii a da sa nastavit podla
aktualnej potreby. Ked sa nastavi na 0, $tartovacia frekvencia je neaktivna.
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V pripade systémov s vysokou zotrvaénostou, vysokou zatazou a velkymi poziadavkami na kratiaci moment
pri Starte dokaze Startovacia frekvencia G¢inne prekonat’ problémy pri Starte, pricom $tartovacia frekvencia je
efektivna aj v ramci akceleraéného procesu, ked meni¢ prepina medzi smerom prevadzky dopredu a
dozadu.

A Frekvencia
[F1.2.15]
[F0.4.39]
tFo.4.40] Cas
Obrazok 7-17 Nakres Startovacej frekvencie
F0.4.41 Spustenie pradu Rozsah nastavenia: 0,0 az Predvolena hodnota:
predbezného vybudenia 100 % 35,0
F0.4.42 Doba predbezného Rozsah nastavenia: 0,00 az Predvolena hodnota:
vybudenia pri Starte 10,00 sek. 0,10

V pripade asynchrénneho motora trva vytvorenie prddu vzduchovej medzery urcity ¢as (blizi sa ku kon$tante
Casu rotora). Ked sa pred nastartovanim motor nachadza v stave zastavenia, na ziskanie vy$Sieho
Startovacieho momentu je potrebné vytvorit prud vzduchovej medzery. Preto je potrebné spustit predbezné
vybudenie pre asynchrénny motor. Proces predbezného vybudenia najdete znazorneny na obrazku 7-18.

Hodnota nastavenia prudu predbezného vybudenia pri $tarte je vyjadrena percentom vo vztahu k
menovitému vystupnému prudu menica.

Cas predbeZného vybudenia pri $tarte oznaéuje dobu, po&as ktorej meni& zabezpeduje vstup pridu
predbeZného vybudenia do motora.

-e% > Ked sa menovity priud adaptacného motora vyrazne odliSuje od menovitého prudu
LS menica, velmi opatrne nastavuijte prud predbezného vybudenia (F0.4.41), pretoze v
e T8 pripade nadmerného nastavenia méze dojst k poskodeniu motora.

Fie A

[HEd47)

\4

VTP,
raata 1206

\4

Obrazok 7-18 Vystup prudu predbezného vybudenia pri Starte
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Rozsah nastavenia: 0,00 az Predvolena hodnota:

F0.4.43 Oneskorenie Startu 10,00 s 0,0

Oneskorenie Startu ozna¢uje dobu ¢akania pred spustenim meni¢a po prijati prevadzkového prikazu.

F0.4.44 Riadenie pasmovej brzdy Rozsah nastavenia: 0000 Predvolena hodnota:
DC az 0001 0

_ _ X: Riadenie pasmovej brzdy DC

Pasmova brzda DC oznacuje privod jednosmerného prudu k rotoru motora, aby sa vytvoril brzdny moment.
Funkcia pasmovej brzdy DC sa neda pouZit pri pohone synchrénneho motora.

Ked hodnota nastavenia a redlna rychlost motora klesne pod [F0.4.45], meni¢ prestane generovat sinusovy
prud a bude k motoru privadzat jednosmerny prud, pricom hodnota tohto pridu sa nastavi pomocou
parametra [F0.4.47]. Ked udana rychlost alebo rychlost motora presiahne parameter [F0.4.45], meni¢
zastavi privod jednosmernému pridu a obnovi bezny prevadzkovy stav.

V pripade nastartovania sa signal opravnenia odpoji a pasmova brzda DC bude neaktivna.

Referencna A
hodnota
[F0.4.45]
»
>
Cas
Otacky
motora Pasmova
brzda DC
»
Ll
Cas

Obrazok 7-19 Nakres pasmovej brzdy DC

» Privadzanie prudu k motoru méze viest k prehrievaniu motora. V pripadoch, ked je

"'% potrebné na dihie ¢asové intervaly pouZzit pasmovu brzdu DC, je potrebné pouzivat’ motor
[1Fa s vynutenym privodom vzduchu. Ak pri dlhych obdobiach pouZivania pasmovej brzdy
J—ﬁ_‘ dochadza ku konStantnému zatazeniu pasmovej brzdy motora, pasmova brzda DC

: nedokaze zaru€it, Ze sa hriadel motora nebude otacat.
F0.4.45 Prvotna frekvencia Rozsah nastavenia: 0,0 Hz az Predvolena hodnota:
pasmovej brzdy DC [F0.1.21] 2,00

Ked je v ramci procesu spomalovania a zastavovania meni¢a vystupna frekvencia nizSia ako
frekvencia/rychlost Startu pasmovej brzdy DC/brzdy, spusti sa funkcia pasmovej brzdy DC/brzdy.

F0.4.46 Gas Ginnosti brzdy DC Rozsah nastavenia: 0,00 az Predvolena hodnota:
10,00 s 0,0

F0.4.47 Uroven pradu Rozsah nastavenia: 0,0 az 100 | Predvolena hodnota:

pasmovej brzdy DC % 50,0

Cas brzdy DC predstavuje trvanie privodu vystupného jednosmerného brzdného pradu. Ak sa zvoli, ze
zastavovacie brzdenie DC externého termindlu je efektivne, parameter doby €innosti brzdenia DC bude
neaktivny.
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Privodny prad pasmovej brzdy DC/brzdy oznacuje brzdovy prid na vystupe v €ase pouZivania pasmovej
brzdy DC/brzdy meni¢a. Jeho hodnota nastavenia predstavuje percento vo vztahu k menovitému pradu.

AV)’/stupna’ frekvencia

Uvodna frekvencia brzdy DC
Startovacia Cas zadrzania
frekvencia < A .
Startovacej frekvencie
Doba brzdenia DC
Zastaven N .
Startovacia Uvodna frek Cas prvadzky

= SLo N f vodna frekvencia
Cas zadrzania Cas mftvej zény frekvencia brzdy DC

frekvencie Vpred (FWD) a Vzad(REV)

Statovania

Obrazok 7-20 Nakres zastavovacej brzdy DC
< . . Predvolend hodnota:
F0.4.48 Restart po vypnuti Rozsah nastavenia: 0, 1 0

Uréené najma pre rezimy aktivaéného Startovania vratane ,panelového oviadania, zbernicového oviadania a
trojvodi¢ového oviadania“. Ak je funkcia restartu po vypnuti nastavena do efektivnej podoby, ked je meni¢
vypnuty, prevadzkovy prikaz/stav pred vypnutim sa automaticky ulozi a po opakovanom zapnuti obnovi do
podoby prevadzkového stavu spred vypnutia po uplynuti €akacej doby.

V pripade restartu po vypnuti sa obnovi prevadzka v reZime restartu pri detegovanej rychlosti.

F0.4.49 Cas oneskorenia Rozsah nastavenia: 0,1 az Predvolena hodnota:
restartu 10,0 s 0,5

Oznaduje ¢as stavu Eakania predtym, ako meni¢ automaticky spusti funkciu restartu po vypnuti.

F0.4.50 Cas oneskorenia pri Rozsah nastavenia: 0,00 az Predvolena hodnota:
zmene smeru 5,00s 0,00

Stratovy ¢as prechodu medzi smerom dopredu a dozadu slUzi na nastavenie ¢akacej doby pre motor pri
prechode z rezimu FWD do REV alebo z REV do FWD. Tato funkcia slizi na prekonanie reverzného pradu
vznikajuceho u€inkom mechanickej mftvej zony, podla znazornenia na obrazku 7-21.

Vystupna frekvencia

| I Cas
| |

[F0.4.50]

Obrazok 7-21  Mftva zénu prechodu pri zmene rezimu medzi
smerom FWD a REV
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F0.4.51 Rezim prepinania medzi smerom Rozsah nastavenia: Predvolena
dopredu a dozadu 0,1 hodnota: 0

0: Prepnut’ v nulovom bode

Sluzi na prepinanie medzi smerom FWD a REV v nulovom bode.
1: Prepnutie Startovacej frekvencie

Sluzi na prepinanie medzi smerom FWD a REV pri $tartovacej frekvencii. Pozrite si nasledujuci obrazok:

Vystupna g
frekvencia

>

{F0.4.39] |--smmmememremme s Cas

Obrazok 7-22 Nakres Startovacej frekvencie pri prepinani medzi rezimami

F0.4.52 Uroven rozpoznavania | Rozsah nastavenia: 0,00 az Predvolena hodnota:
nulovej rychlosti (frekvencie) 100,00 Hz 0,10 Hz

F0.4.53 Cas oneskorenia Rozsah nastavenia: 0,00 az Predvolena hodnota:
nulovej rychlosti 10,00 sek. 0,05

Ked frekvencia vystupu meni¢a klesne na nulu, vystup sa automaticky uzamkne. V tomto okamihu otacky
motora nemusia byt nulové a motor bude kompletne v stave volného zastavovania a bude zastavovat’
kizanim.

Ked je v ramci doby oneskorenia vystupna frekvencia meni¢a nizsia ako rozpoznana uroven nulovej rychlosti
(frekvencie) [F0.4.52], v ramci doby oneskorenia nulovej rychlosti [F0.4.53] meni¢ zostane v prevadzke a
bude zabezpecovat vystup jednosmerného pradu a motor zostane vo vybudenom stave. Meni¢ sa moze
kedykol'vek nahle restartovat.

Ziadne oneskorenie Oneskorenie nulovej
Speed A nulovej rychlosti Rychl ost”] rychlosti
[F0.4.52] [F0.4.52]
-\ T - »
> >
Cas A Cas
[F0.4.53]

Obrazok 7-23 Diagram porovnania s oneskorenim nulovej rychlosti a bez oneskorenia nulovej rychlosti

F0.4.54 Rezim nudzového zastavenia Rozsah nastavenia: 0, 1 Predvolena hodnota:
(EMS) 0

Tento parameter definuje rezim zastavenia, ked meni¢ prijme prikaz k nidzovému zastaveniu (funkcia ¢. 14,

nastavi sa parametrami skupiny F3.0).
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7.6 CHARAKTERISTIKY ZRYCHLOVANIA A SPOMAL’'OVANIA
(SKUPINA F1.0)

F1.0.00 Rezimy zrychlovania a Rozsah nastavenia: 0000 | Predvolena hodnota:
spomalovania az 0011 0000

_ _ _X: Rezim zrychlovania a spomalovania

0: Zrychlovanie a spomal'ovanie dopravnika

Vystupna frekvencia meni¢a sa zvySuje alebo znizuje konstantnou rychlostou. Vystupna frekvencia vykazuje
linearny vztah s dobou zrychlovania a spomalovania a progresivne sa zvySuje alebo zniZzuje na zaklade
konstantného gradientu.

1: Zrychlovanie a spomalovanie podfa S krivky

Vystupna frekvencia meni¢a sa zvySuje alebo zniZuje stupriujucou sa rychlostou, pricom charakteristiky
krivky S st dané parametrom [F1.0.01] a [F1.0.02]. Tato funkcia slUzi primarne na zniZzovanie hluku a
prudenia vzduchu pocas zrychlovania a spomalovania a zniZenie vplyvu zataze pri zrychlovani a
spomalovani. Ked je zotrvacnost zatazenia nadmerna a vedie pri spomalovani k poruche z dévodu
pretazenia, da sa upravit korekciou nastavovacieho parametra ([F1.0.01] a [F1.0.02]) S spomalovace;j krivky,
aby sa primeranym spdsobom upravila intenzita spomalovania na inej frekvencii.

_ X _: Jednotka zrychlovania a spomalovania
0: Sek. (sekunda)
Cas zrychlovania a spomalovania je definovany v sekundéch a je nastaveny na predvolent hodnotu.
1: Min. (minata)

Cas zrychlovania a spomalovania je definovany v minGtach.

A Vystupna frekvencia(Hz)
Priamka
o/ @
é S krivka
»
Cas
[F0.0.01]  [F0.0.02] ( s/min.)

Obrazok 7-24  Krivka zrychlovania a spomalovania

F1.0.01 % S krivky v spodnej | Rozsah nastavenia: 5,0 az Predvolena hodnota:
Casti 100,0-[F1.0.02] 15,0
F1.0.02 % S krivky v strednej | Rozsah nastavenia: 20,0 az Predvolena hodnota:
Casti 100,0-[F1.0.01] 70,0

Zadefinujte parametre krivky zrychfovania a spomalovania S krivky

Ako sa uvadza pod polozkou na obrazku 7-24, obdobie zaciatku zrychlovania/ukonéenia spomalovania S
krivky sa udava percentom z celkovej doby zrychlovania a spomalovania.

Ako sa uvadza pod polozkou na obrazku 7-24, obdobie narastu zrychlovania/poklesu spomalovania S
krivky sa udava percentom z celkovej doby zrychlovania a spomalovania.
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F1.0.03 az F1.0.08 Cas
e . ! . Rozsah nastavenia: 0,01 az Predvolena
zrychl'ovania/spomalovania 600,00 hodnota:
1/2/3
F1.0.09 Zrychlovanie 4/¢as . 5 .
e ; Rozsah nastavenia: 0,01 az Predvolena
zn'(f:hlovanla v krokovom 600,00 hodnota:
rezime
51 :r:;ensi:?,raféir::o‘z‘cas Rozsah nastavenia: 0,01 az Predvolena
e 600,00 hodnota:

Cas zrychlovania ozna&uje ¢as potrebny na to, aby menié zrychlil z 0,00 Hz na maximalnu vystupnd
frekvenciu [F0.1.20].

Cas spomalovania oznauje &as potrebny na to, aby meni& spomalil z maximalnej vystupnej frekvencie
[FO.1.20] na 0,00 Hz.

Menige série V560 sa definuji so 4 druhmi &asu zrychlovania a spomalovania. Cas zrychlovania a
spomalovania 1 az 4 po€as prevadzkového procesu menica je mozné zvolit' prostrednictvom réznych
kombinacii externych terminalov. Po¢as jednoduchej prevadzky PLC je ich mozné pouzit ako ¢as
zrychlovania a spomalovania v ase prepinania medzi réznymi prevadzkovymi frekvenciami v jednotlivych
fazach. Podrobnosti najdete v pokynoch pre parametre skupiny F6.1.

Cas zrychlovania/spomalovania 4/zrychlovania krokového rezimu/spomalovania krokového rezimu tiez sluzi
ako prevadzkovy ¢as zrychlovania a spomalovania v stave prevadzky v krokovom reZime. Frekvencia
krokového rezimu ma najvyssiu prioritu. Pokial' déjde k vstupu prikazu na pouZzitie krokového rezimu, meni¢
bez ohladu na stav okamZite prejde do prevadzkového stavu frekvencie krokového reZzimu na zaklade
predvolby €asu zrychlovania a spomalovania krokového rezimu. (Pozrite si pokyny k funkénému parametru
F0.1.23 and F0.1.24) Jednotka (sek., min.) €asu zrychlovania a spomalovania sa ustanovuje desiatkovou
Cislicou parametra F1.0.11.

Frekvencia

i
Vybersvorky 1 pre ¢as !
|
i

zrychlovania/spo malovania I l ‘

Vyber svorky2 pre ¢as i

1
i
zrychlovania/spomalovania i |7'9°h'a‘ie/: scHeni i
ry po Tydienioh  Zrycrieres ;s[nmalenie: ZricHenie spomalenie
:spomalmie: spomalenie ; H
| Cas1 i Cas 2 | Cas3 H Cas4

P revadzkovy
prikaz |

Obrazok 7-25 Vyber rezimu externého terminalu pre ¢as zrychlovania a spomalovania

F1.0.11 Nudzové zastavenie Rozsah nastavenia: 0,01 az

EMS a ¢as spomalovania 600,00 Predvolena hodnota:

Cas pre spomalovanie z maximalnej vystupnej frekvencie [F0.1.20] na nulovu frekvenciu bude fungovat len
vtedy, ked sa meni¢ zastavuje spomalovanim (F0.4.54 nastavené na 0) po prijati prikazu nidzového
zastavenia EMS (funkcia ¢. 14).
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7.7 PRENOSOVA FREKVENCIA (SKUPINA F1.1)

Rozsah nastavenia: 1,5 az
F1.1.13 Prenosova frekvencia 12,0 KHz(FF.4.43=##0#) Predvolena hodnota:
1,5 az 15,0 KHz(FF.4.43=##1#)

Ide o frekvenciu prepinania, ktoru ur€uje interny napajaci modul meni¢a. Povolena maximalna prenosova
frekvencia zodpoveda prislusnému modelu meni¢a. Prenosova frekvencia ovplyviiuje najma hluénost a
tepelny efekt pocas prevadzky. Ked je potrebné dosiahnut ticht prevadzku, je potrebné primerane zvysit
hodnotu prenosovej frekvencie, pricom vS8ak moéze déjst k miernemu zniZeniu maximalneho pripustného
zatazZenia, ktoré moze sprevadzat mierny narast ruSenia menic¢a vonkajSimi vplyvmi.

V pripadoch, ked je kabel motora prili§ dlhy, méze dochadzat k vzniku zvodového priddu medzi vodi¢mi
motora a medzi vodi¢om a uzemnenim. Ked je teplota prostredia prili§ vysoka a zatazenia motora je
nadmerne vysoké alebo meni¢ zlyha z vys$sie uvedenych pricin, odporti¢a sa vhodnym spdsobom znizit
prenosovu frekvenciu, aby doslo k zlep$eniu tepelnych charakteristik menica.

F1.1.14 Prenosové Rozsah nastavenia: 0000 az | Predvolena hodnota:
charakteristiky 2111 0011

Tento parameter slizZi na nastavenie niektorych charakteristik vo vztahu k prenosovému prvku (nastavenie
binarneho systému) a zvy€ajne ich netreba menit.

_ _ X: Nastavenie zat'azovej vazby

Ked je tato funkcia efektivna, pokial je zatazovy prud nadmerny, prenosova frekvencia sa automaticky znizi,
aby sa zaistila bezpe¢na prevadzka menica.

_ _ X_: Nastavenie teplotnej vazby

Ked je tato funkcia efektivna, meni¢ automaticky znizi prenosovu frekvenciu, pokial je teplota prostredia
nadmerne vysoka.

_ X _ _: Nastavenie referen¢nej frekvenénej vazby

Ked je tato funkcia efektivna, meni¢ primerane znizi prenosovu frekvenciu, pokial je vystupna frekvencia
prili$ nizka.

X _ _ _: Rezim modulacie

0: Asynchrénna modulacia

1: Synchrénna modulacia

Ked je pomer medzi prenosovou frekvenciou a vystupnou frekvenciou meni€a nizsi ako 20, odporu¢a sa
nastavit rezim asynchrénnej modulacie v zaujme zvySenia stability.

2: Timenie Sumu

V tomto reZime predstavuje prenosova frekvencia meni¢a neuréitd nahodni hodnotu, ktora je vhodna na
znizenie hluku a fixného frekvenéného rusenia.
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7.8 PARAMETRE V/F A OCHRANA PROTI PRETAZENIU (MOTOR 1)
(SKUPINAF1.2)

F1.2.15 Referen¢na Rozsah nastavenia: 5,00 az Predvolena hodnota:
frekvencia motora 1 300,00 Hz 50,00

F1.2.16 Referencné napitie Rozsah nastavenia: 50 az Predvolena hodnota:
motora 1 500 vV 400/230

Referenéna frekvencia oznacuje minimalnu frekvenciu, kedy menic realizuje vystup maximalneho napatia,
pri¢om vo vS8eobecnosti ide 0 menovit frekvenciu motora.

Referen¢né napatie oznacuje vystupné napatie, kedy meni¢ realizuje vystup referencnej frekvencie, pricom
vo vSeobecnosti ide o menovité napatie motora.

Tato skupina parametrov sa nastavuje podla parametrov motora a okrem vynimoénych okolnosti si
nevyZaduje Upravu.

F1.2.17 Vyber krivky V/F pre

Rozsah nastavenia: 0, 1, 2, 3 Predvolena hodnota: 0
motor 1

Nastavi prisluSnd krivku medzi vystupnym napatim meni¢a a vystupnou frekvenciou. Pozrite si nasledujici
obrazok.

0: Prisposobena krivka

Ked je zvoleny tento rezim, pouzivatel méze nastavit lubovolnu pozadovanu krivku V/F prostrednictvom
tejto skupiny parametrov (skupina F1.2).

1: Krivka 1,2-nasobnej mocniny

Realizuje sa vystup krivky 1,2-nasobnej mocniny s klesajucimi momentovymi charakteristikami. Pozrite si
krivku 1 na obrazku.

Hodi sa pre momentové zatazZenie ventilatorov a ¢erpadiel
2: Krivka 1,5-nasobnej mocniny

Realizuje sa vystup krivky 1,5-nasobnej mocniny s klesajucimi momentovymi charakteristikami. Pozrite si
krivku 2 na obrazku. Hodi sa pre momentové zatazenie ventilatorov a ¢erpadiel. Efekt Uspory energie krivky
s klesajucim momentom sa mierne zvySuje v porovnani s krivkou s konstantnym momentom.

3: Krivka druhej mocniny

Realizuje sa vystup krivky 2,5-nasobnej mocniny s klesajucimi momentovymi charakteristikami. Pozrite si
krivku 3 na obrazku. Hodi sa pre momentové zatazenie ventilatorov a ¢erpadiel. Pokial nie je prevadzka pri
nizkom zatazeni stabilna, prepnite na prevadzku pri krivke 1,5-nasobnej mocniny.

A pdupes il

MAzds |

L
[ s [ W B Ty TR

Obrazok 7-26  Krivka V/F
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F1.2.18 ZvySenie momentu motor Rozsah nastavenia: 0 az 20,0 % Predvolena hodnota:1

Sluzi na zvySenie nizkofrekvenénych momentovych charakteristik meni¢a. Ked sa meni¢ prevadzkuje na
nizkej frekvencii, zabezpecuje kompenzaciu vystupného napéatia meni¢a. Hodnota nastavenia predstavuje
percento vo vztahu k referenénému napéatiu motora [F1.2.16]. Pozrite si obrazok 7-27-A a obrazok 7-27-B.
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Obrazok 7-27-A  Nakres zvySenia momentu
pre krivku klesajuceho momentu

Obrazok 7-27-B  Nakres momentu
posilfiovac¢a pre krivku kons§tantného momentu

motora 1

\'

F1.2.19 Krivka V/F 1. frekvencie Rozsah nastavenia: 0,0 az Predvolena hodnota:
motora 1 [F0.1.21] 0,0
F1.2.20 Krivka V/F 1. napitia Rozsah nastavenia: 0 az 500 | Predvolena hodnota:
motora 1 \' 0,0
F1.2.21 Krivka V/F 2. frekvencie Rozsah nastavenia: 0,0 az Predvolena hodnota:
motora 1 [F0.1.21] 0,0
F1.2.22 Krivka V/F 2. napitia Rozsah nastavenia: 0 az 500 | Predvolena hodnota:
motora 1 \' 0,0
F1.2.23 Krivka V/F 3. frekvencie Rozsah nastavenia: 0,0 az Predvolena hodnota:
motora 1 [F0.1.21] 0,0
F1.2.24 Krivka V/F 3. napitia Rozsah nastavenia: 0 az 500 | Predvolena hodnota:

0,0

Tato skupina parametrov sa pouziva na flexibilné nastavenie krivky V/IF podla potreby pouzivatela; pozrite si

znazornenie na obrazku 7-28.

Napétie A

[F1.2.16]

[F1.2.24]

[F1.2.22]

[F1.2.20]

»

[F1.2.19]

[F1.2.21]

Obrazok 7-28 Prispdsobena krivka V/F

>
[F1.2.23] [F1.2.15] Frekvencia Hz
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F1.2.25 Kompenzacia frekvencie sklzu | Rozsah nastavenia: 0 az Predvolena
pre motor 1 150 % hodnota: 0

Aktualny rozdiel ota€ok motora sa moéze |iSit pri zmene zatazenia. Nastavenim tychto parametrov meni¢
automaticky prispdsobi vystupnu frekvenciu meni¢a podla zatazenia, aby sa zmiernil vplyv zataze na otacky
motora.

Tento parameter je efektivny len v reZime oviadania V/IF.

A
Vy stupny prad Korrpenzacia prekizavani a 100%
|
I
:
I
150%f- " 3
I
1
100%f——7""""""—"""—"""—""—"-"-- d P o kompenzacii
Pred kompenzaciou &«—prekizavania
prekizavania |
50% |- == == m wm mm e e e o
I
i
! Otacky motora
|

Obrazok 7-29 Nakres kompenzacie frekvencie skizu

7.9 PARAMETRE V/F A OCHRANA PROTI PRETAZENIU (MOTOR 2)
(SKUPINA F1.3)

Rozsah nastavenia: 0 az | Predvolena

F1.3.27 Referenéna frekvencia motora 2 150 % hodnota: 0

Rozsah nastavenia: 0 az | Predvolena

F1.3.37 Referenc¢né napitie motora 2 150 % hodnota: 0

Riadiaci parameter V/F pri vybere motora 2 sa voli rovnako ako v pripade parametrov F1.2.15 az F1.2.25.

7.10 STABILNA PREVADZKA (SKUPINA F1.4)

F1.4.39 Limitna aroven prudu pri Rozsah nastavenia: 120 | Predvolena
zrychlovani/spomalovani az 180 % hodnota: 160

Ked je frekvenény menic¢ v rezime zrychlovania alebo spomalovania, vzhfadom na skuto¢nost, Ze ¢as
zrychlovania a spomalovania sa nezhoduje so zotrvaénostou motora alebo zatazovymi pauzami, méze
dochadzat k javu prudkého narastu prddu. Tento parameter slGzi na nastavenie povolenej Urovne vystupu,
ked je frekvenény menic¢ v stave zrychlovania. Hodnota nastavenia predstavuje prislu§né percento
menovitého vystupného pridu frekvenéného menica.

Ked vystupny prud frekvenéného menica presiahne Specifikovanu uroven tohto parametra, ¢as zrychlovania
a spomalovania sa automaticky oneskori, aby sa zabezpecilo obmedzenie vystupného pridu v rozsahu tejto
urovne. Pozrite si nizSie uvedenu tabulku. Tym padom sa v pripadoch, ktoré si vyzaduju krat$iu dobu
zrychlovania, nalezitym sp6sobom posilni Urovert momentu zrychlovania.

Pouzivatelska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy meni¢ série V560 s uzavretym okruhom



Popis $pecifickych funkcii 129

Hriesbab=ris oo

| mewencd A )L;-g\mlem:
>
>
a5
Hur A
- ads] =2

'y

—aid

Obrazok 7-30 Schematické znazornenie pridového obmedzenia pre zrychlovanie a spomalovanie

F1.4.40 Aktualna aroven Rozsah nastavenia: 120 az Predvolena hodnota:
obmedzenia intenzivneho Startu 200 % 160
F1.4.41 Doba zachovania Rozsah nastavenia: 0,00 az Predvolena hodnota:
intenzivneho prudu pri Startovani 5,00 s 0,0

Funkcia je podobna funkcii [F1.4.39], pri€om obmedzuje hodnotu prudu pri zrychlovani a Starte
frekvenéného menica. V pripade niektorych systémov s vysokou zotrvaénostou alebo vyzadujucich
prekonanie vyrazného statického trenia pri Starte je mozné na urcity €as nastavit' silny Startovaci prad
([F1.4.41]), aby sa splnila prislusna poziadavka. Hodnota nastavenia predstavuje prislusné percento
menovitého vystupného prudu frekvenéného menica.

@:!ds » Parameter F1.4.41 je nastaveny na nulu, €o znamena, Ze funkcia prudového obmedzenia
i intenzivneho &tartu ie uzavreta.

Rozsah nastavenia: 0000 az Predvolena hodnota:
0112 0111

_ _ X: Nastavovaci prvok zmiernenia prepéatia

F1.4.42 Vyber potlacenia aktivacie

Ked je nastavenie platné, v pripade zatazenia s energetickou spatnou vazbou méze frekvenény menic na
Ucely zabranenia vzniku prepatia automaticky zdvihnut' vystupnu frekvenciu, v désledku ¢oho dochadza k
prekro€eniu zvolenej frekvencie (obmedzenie hornou limitnou frekvenciou). Pri nastaveni davajte pozor, aby
ste neohrozili samotné zariadenie.

_ _ X _: Nastavovaci prvok zmiernenia podpitia

Ked je nastavenie platné, pri podpéati sp6sobenom nahlym poklesom napétia v sieti m6ze frekvenény meni¢
automaticky zabezpecit' vystup nizSej frekvencie s pristupom do stavu brzdenia spatnou vazbou za u¢elom
zachovania prevadzky s mechanickou energiou na uréité Casové obdobie v zaujme zaistenia normalnej
prevadzky vybavenia.

_ X _ _: Moduléacia frekvencie a prad

Ked je toto nastavenie platné, v pripade ak vystupny prad prekro¢i maximalny prud [F1.4.47], frekvenény
meni¢ automaticky znizi frekvenény vystup.

X _ _ _: Rezim automatickej obnovy po poruche
Ak je nastavenie efektivne, rezim automatickej obnovy po poruche predstavuje normalny Start. Ak

nastavenie nie je efektivne, rezim automatickej obnovy po poruche predstavuje Start so sledovanim rychlosti.
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F1.4.43 Uroveii aktivacie pri Rozsah nastavenia: 720 az Predvolena hodnota:
prepéti (ZBERNICA DC) 800V 740
F1.4.44 Korekény prirastok pri Rozsah nastavenia: 0,10 az Predvolena hodnota:
prepati 10,00 1,00

Ked motor spdsobuje prepatie alebo v procese zastavovania spomalovanim s velkou zotrvaénostou, méze
dojst k prechodu do stavu recyklaéného brzdenia, ktoré spdsobi rychly narast napéatia zbernice
jednosmerného prudu frekvenéného menicéa, ¢o vyvola aktivaciu prepatovej ochrany. Ked frekvenény meni¢
rozpozna, ze napéatie zbernice jednosmerného pradu presiahlo [F1.4.43], nastavi sa vystupna frekvencia
(predizena doba spomalovania alebo zvy$ena frekvencia) na zaistenie pokradovania v bezpeénej
prevadzke.
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Obrazok 7-31-A  Zmierfiovanie Obrazok 7-31-B  Zmierfiovanie
prepatia pocas stalej prevadzky prepatia v ramci procesu spomalovania
EFJE > Cim vagsi je korekény prirastok v pripade prepétia, tym vyraznejsi je efekt zmierfiovania,
_-ﬁ- pricom vS8ak mdze dojst k nestabilnej prevadzke.

F1.4.45 Uroveii aktivacie v pripade Rozsah nastavenia: [FF.2.35] | Predvolena
podpatia (vstup AC) az 480V hodnota: 400
F1.4.46 Prirastok urovne aktivacie v | Rozsah nastavenia: 0,10 az Predvolena
pripade podpétia 10,00 hodnota: 1,00

Ked frekvenény meni¢ rozpozna, Ze napatie zbernice jednosmerného pradu klesne pod [F1.4.45], mbze
automaticky zniZit vystupnu frekvenciu a prejst do stavu recyklacnej brzdy so zachovanim prevadzky s
mechanickou energiou. Cim vacsi je korekény prirastok v pripade podpéatia, tym vyraznejSie je zmierfiovanie
podpatia.

Tato funkcia pracuje mimoriadne efektivne v pripadoch pouzitia zataze s velkou zotrvaénostou, ako su napr.
odstredivé ¢erpadla a prietahové ventilatory.
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Obrazok 7-32-A Nakres korekcie

Obrazok 7-32B  Nakres korekcie obmedzenia

prudu a korekcie podpéatia

F1.4.47 Uroven aktivacie
limitu pradu

Rozsah nastavenia: 20 az 200 %

Predvolena hodnota:
190

F1.4.48 Prirastok urovne
aktivacie limitu pradu

Rozsah nastavenia: 0,10 az
10,00

Predvolena hodnota:
1,00

Ked' vystupny prud frekvenéného menica presiahne [F1.4.47], méze dojst k automatickému zniZeniu
vystupnej frekvencie v zaujme zmiernenia dalSieho narastu prudu za u¢elom zaistenia bezpeénej prevadzky.
Cim vagsi je prirastok (F1.4.48), tym vyraznej$ie je zmierfiovanie pridu. Hodnota nastavenia predstavuje
prislu§né percento menovitého vystupného prudu frekvenéného menica.

F1.4.49 Pocet pokusov o
automaticky reset

Rozsah nastavenia: 0 az 5

Predvolena hodnota: 0

F1.4.50 Cas medzi
automatickymi resetmi

Rozsah nastavenia: 0,2 az 100,0
s

Predvolena hodnota:
1,0

F1.4.51 Cas cyklu
automatického resetu

Rozsah nastavenia: 900 az
36000 s

Predvolena hodnota:
3600

Automaticky reset po chybe sa vztahuje na pripad, ked po poruche frekvenéného menica je v urcitej Casovej
peridde mozné pouzit automaticky reset po poruche na obnovu prevadzky so $tartom pri sledovani rychlosti.
Ked akumulované pocty resetov prekrocia hodnotu nastavenia [F1.4.49], operacia automatického resetu sa

ukonéi. Ked je po€et automatickych resetov [F1.4.49] nastaveny na nulu, znamena to, Ze funkcia je

zakazana.

Cakacia doba obnovy automatického resetu po poruche sa s pribtidajlicim po&tom resetov prediZuje:
Cakacia doba = [F1.4.50] * po€et uz vykonanych resetov

Po kazdom uplynuti obdobia nastavenia parametra [F1.4.51] alebo externom vynatenom resete po poruche
sa automaticky odstrani jeden zaznam automatického resetu.

F1.4.53 Koeficient zobrazenia

Rozsah nastavenia: 0,001 az
60,000

Predvolena hodnota:
1,000

Sluzi na korekciu hodnét parametrov monitorovania (d0.0.00, d0.0.01, d0.0.9, d0.0.10), aby sa dosiahla
zhoda s parametrami prislu§ného pracoviska.
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7.11 PARAMETRE VEKTOROVEJ PREVADZKY (MOTOR 1)
(SKUPINA F2.0)

F2.0.00 az F2.0.04 Menovité parametre motora e — Predvolena hodnota:

Parametre na udajovom $titku asynchrénneho motora; na zaistenie riadenia vykonu je potrebné:
e spravne nastavit parametre z Udajového $titka,

e Uroven vykonu motora a frekvenéného meni¢a sa musi vzajomne zosuladit; motor méze vo
v§eobecnosti dosahovat o dve urovne menej alebo o jednu uroven viac ako frekvenény menic.

Zmerite menovité nastavenie vykonu (F2.0.00); m6ze sa automaticky zosuladit s naslednymi parametrami.
Nastavenia merite v prisluSnom poradi.

V pripade zmeny jedného z parametrov z tdajového Stitka frekvenény meni¢ dokaze automaticky nastavit
staticku identifikaciu parametrov motora. Pri pristupe k motoru za G€elom spustenia prevadzky sa pred
prevadzkou vykona doplnkova staticka identifikacia parametrov (parameter FF.4.43 moze zatiefiovat tito
funkciu).

F2.0.05 az F2.0.09 Interné parametre motora — Predvolena hodnota:

Tuto skupinu parametrov je mozné automaticky aktualizovat’ po identifikacii parametrov, vo v§eobecnosti bez
nevyhnutnosti nastavovania.

Rozsah nastavenia: 0,50 | Predvolena hodnota:

F2.0.10 Koeficient kompenzacie skizu a 1,50 1,00

Koeficient kompenzacie sklzu sluzi na vypocet frekvencie skizu, platny v rezime vektorového oviadania. Pri
prevadzke s pouzitim SVC je tento parameter mozné pripojit za t¢elom korekcie rychlosti pre kompenzacné
ovladanie.

Predvolena hodnota:
0,0

Tento parameter plati vtedy, ked je platny vyber pulzu Z ([F8.0.07] = 1), sluZiaci na nastavenie prislusného
uhla mechanického ota¢ania polohy pulzu Z.

F2.0.24 Prvotny uhol pulzu Z Rozsah nastavenia: 0,0 az 359,9

F2.0.25 Nastavenie prepat'ovej | Rozsah nastavenia: 50,0 az 131,0 | Predvolena hodnota:
ochrany pre motor 1 % 110,0

S hodnotou tahového menovitého pradu (parameter F2.0.02, F2.1.28) motora dokaze frekvenény menic
automaticky overit’ krivku ochrany motora pred prehriatim. Tento parameter slizi na nastavenie citlivosti
ochrany tepelného relé na zataZenie motora frekvenéného meni¢a. Cim vaésia je tato hodnota, tym niz$ia je
citlivost. Nastavujte podla aktualnej zatazovej kapacity motora.

Ked je fixna hodnota tohto parametra 131,0 %, funkcia ochrany motora pred pretazenim sa uzavrie.

» Ked frekvenény meni¢ pracuje s niekolkymi motormi v paralelnom zapojeni, funkcia

uTIH ochrany tepelného relé frekvenéného menic¢a sa automaticky vyradi z innosti. V zaujme
g efektivnej ochrany motora sa odporuca do kazdého motora instalovat relé tepelnej
ﬁl ochrany.
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7.12 MERANIE PARAMETROV A PREDBEZNE VYBUDENIE
(SKUPINA F2.2)

F2.2.52 Cas vybudenia pre Rozsah nastavenia: 0,02 az Predvolena
vektorovy rezim 250s hodnota:

Tento parameter je platny pri vektorovej prevadzke; ¢innost predbezného vybudenia sa musi vykonat pred
nastartovanim motora, aby sa vytvoril prud vzduchovej medzery za u¢elom dosiahnutia dostato¢ného
Startovacieho momentu. Tento vybudzovaci proces sa bude realizovat po zadefinovani €innosti parametra
F0.4.42, pri¢om vybudzovaci prid sa bude vypogitavat automaticky v podobe zvoleného &asu. Cim kratsia
je doba vybudenia, tym vacsi je prad.

Rozsah nastavenia: 0, 1, | Predvolena
2,3 hodnota: 0

F2.2.53 Meranie parametrov motora

Funkcia merania parametrov motora sa musi spustit' vtedy, ked' je zvoleny rezim vektorového oviadania
(desiatky F0.0.09 nastavené ako 0 alebo 1).

Ked sa pouziva tato funkcia (ked je parameter F2.2.53 nastaveny na 1 az 3), pri spusteni frekvenéného
menic¢a prebehne identifikacna operacia. Po identifikacii parametrov sa F2.2.53 automaticky resetuje.
Ziskané parametre motora sa uloZia do interného uUloziska frekvenéného meni¢a a hodnota parametra
F2.0.05 az F2.0.09 sa automaticky aktualizuje.

Pred identifikaciou si overte, Ci:
e  bol spravne zadany parameter z idajového $titka motora (F2.0.01 az F2.0.04),
e je motor v stave zastavenia.

0: Uzatvorené

-

: Identifikacia staticky

Poc¢as procesu merania parametrov sa motor ponecha v zastavenom stave. Na vztah pripojenia hriadela
motora sa nevztahuje Ziadna poziadavka, okrem niZSej presnosti merania.

2: Identifikacia staticky + prevadzkové parametre

Frekvenény meni¢ najskor vykona staticku identifikaciu a potom automaticky spusti proces prevadzkovej
identifikacie. Po€as procesu prevadzkovej identifikacie je mozné zadat prikaz na zastavenie, ktorym si je
mozné vynutit ukonéenie identifikacného procesu. Nasledne nedéjde k identifikacii. Po restarte sa
identifikaény proces znovu uvedie do &innosti.

Maximalna prevadzkova frekvencia prevadzkovej identifikacie dosiahne 80 % menovitej frekvencie motora.
Pred zaciatku identifikacie nezabudnite zaistit bezpe€nost vybavenia. Po ukonéeni identifikacie sa
prevadzka automaticky ukonéi.

Prevadzkova identifikacia dokaze ziskat presné parametre, avSak musi sa pouzivat v ¢ase nulového
zatazenia motora. V opa¢nom pripade sa mézu nastavit nepredvidatelné hodnoty parametrov.

3: Identifikacia staticky + identifikacia prevadzkovych parametrov + identifikacia pomeru otacok

Prevadzkovy proces pri tomto nastaveni je Uplne rovnaky ako v pripade nastavenia 2, ako aj vysledok
identifikacie parametrov motora. Pokial v§ak na hriadeli motora nie je nainStalovany enkodér PG, prevodovy
pomer hriadela motora a hriadela merania rychlosti sa musi ziskat na dosiahnutie vektorového oviadania s
uzavretym okruhom. Toto nastavenie nedokaze automaticky identifikovat parametre motora, ale odmeria
prenosovy pomer hriadela motora: hriadel merania rychlosti, pri¢om vysledok sa automaticky ulozi do
parametra F8.0.17.

» Vramci procesu prevadzkovej identifikacie parametrov motora sa musi zaistit, Ze pocas
celého procesu nie je zatazeny motor. V opacnom pripade sa mozu ziskat nespravne
parametre motora.
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7.13 MULTIFUNKCNY VSTUPNY TERMINAL (SKUPINA F3.0)

F3.0.00 az F3.0.05 Multifunkény Rozsah nastavenia: 0
vstupny terminal DI1 az DI6 az 96

F3.0.06 Multifunkény vstupny terminal | Rozsah nastavenia: 0

DI7/Standardna rozsirovacia karta az 96 Predvolend hodnota: 0

F3.0.07 Multifunkény vstupny terminal | Rozsah nastavenia: 0 Predvolena hodnota: 0

DI8/standardna rozsSirovacia karta az 96
F3.0.08 Multifunkény vstupny terminal | Rozsah nastavenia: 0 Predvolena hodnota:
DI9/Fin/Standardna rozsirovacia karta az 98 97

Kontrolné terminaly DI1 az DI9/Fin su funkéné programovatelné prepinatelné vstupné terminaly. Dokazu
primerane definovat funkcie DI1 az DI9/Fin prostrednictvom nastavenia hodnét F3.0.00 az F3.0.08. Ich
hodnoty nastavenia a prislusné funkcie najdete v tabulke 1 (Tabulka porovnania funkcie multifunkénych
terminalov (DI/EDI/SDI)).

Napriklad: F3.0.00 zadefinujte ako 23, aby funkciu DI1 bolo mozné zadefinovat ako ,Viacfazovy
prevadzkovy vstup jednoduchého PLC“. Po overeni stavu terminalu DI1 je mozné pouzivat funkciu
viacfazového prevadzkového vstupu.

Funkéné Specifikacie v tabulke su nasledujuce:
1 az 4: Viacrychlostné kontrolné terminaly 1 az 4

Prostrednictvom kombinacie stavov ZAP./VYP. tychto Styroch funkénych terminalov vyberte frekvencie
nastavenia relevantné pre parametre F6.0.00 az F6.0.15 ako aktualne nastavené frekvencie frekvenéného
konvertora. Priorita frekvenénych pokynov je vy$Sia ako priorita kanalu frekvenéného nastavenia F0.1.16.

Tabulka 7-3 Tabulka vyberu viacrychlostnej prevadzky

Viacrjchlostné REchehics s Viacrjchlostné Viacrjchlostné Nastavena frekvencia
VYPNUTE VYPNUTE VYPNUTE VYPNUTE Bei”(éF glrf“%djz;":otsxg”"ia
VYPNUTE VYPNUTE VYPNUTE ZAPNUTE Viacfazova prevadzkova frekvencia 1
VYPNUTE VYPNUTE ZAPNUTE VYPNUTE Viacfazova prevadzkova frekvencia 2
VYPNUTE VYPNUTE ZAPNUTE ZAPNUTE Viacfazova prevadzkova frekvencia 3
VYPNUTE ZAPNUTE VYPNUTE VYPNUTE Viacfazova prevadzkova frekvencia 4
VYPNUTE ZAPNUTE VYPNUTE ZAPNUTE Viacfazova prevadzkova frekvencia 5
VYPNUTE ZAPNUTE ZAPNUTE VYPNUTE Viacfazova prevadzkova frekvencia 6
VYPNUTE ZAPNUTE ZAPNUTE ZAPNUTE Viacfazova prevadzkova frekvencia 7
ZAPNUTE VYPNUTE VYPNUTE VYPNUTE Viacfazova prevadzkova frekvencia 8
ZAPNUTE VYPNUTE VYPNUTE ZAPNUTE Viacfazova prevadzkova frekvencia 9
ZAPNUTE VYPNUTE ZAPNUTE VYPNUTE Viacfazova prevadzkova frekvencia 10
ZAPNUTE VYPNUTE ZAPNUTE ZAPNUTE Viacfazova prevadzkova frekvencia 11
ZAPNUTE ZAPNUTE VYPNUTE VYPNUTE Viacfazova prevadzkova frekvencia 12
ZAPNUTE ZAPNUTE VYPNUTE ZAPNUTE Viacfazova prevadzkova frekvencia 13
ZAPNUTE ZAPNUTE ZAPNUTE VYPNUTE Viacfazova prevadzkova frekvencia 14
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Viacry Viacry Viacry Viacry

4 ie 3 ie 2 ie 1 Nastavena frekvencia

ZAPNUTE ZAPNUTE ZAPNUTE ZAPNUTE Viacfazova prevadzkova frekvencia 15

5 az 6: Externé ovladanie krokového rezimu dopredu/dozadu

Vztahuje sa na ovladanie operacie krokového rezimu pri riadeni externym terminalov (F0.3.33/F0.3.34
povazujte za 1).

7 az 8: Prikazovy terminal prevadzky FWD/REV

Vztahuje sa na prevadzkovy prikaz dopredu (FWD)/dozadu (REV) pri oviadani externym terminalom
(F0.3.33/F0.3.34 povazujte za 1). V zavislosti od nastavenia F0.3.35 je mozZné realizovat krokovy chod
dvojvodic¢ového a trojvodi€ového rezimu (dalsi externy riadiaci terminal povazujte za trojvodi€ovu funkciu
prevadzkového prikazu (funkcia ¢.19)).

9 az 10: Cas spomalenia a zrychlenia 1 a 2

Prostrednictvom ¢asu spomalenia a zrychlenia je vyberom stavovych kombinacii terminalov ZAP./VYP.
mozné dosiahnut' vyber asu zrychlovania a spomalovania 1 az 4 (vztahuje sa na $pecifikacie parametrov
F1.0.03 az F1.0.10). Ak pouzivatel nedefinuje tuto funkciu, frekvenény meni¢ dokaze automaticky zvolit
zrychlovanie a spomalovanie 1, okrem jednoduchého krokovania PLC. Cas zrychlovania a spomalovania
nastavte podla nasledujlcej tabulky.

Tabulka 7-4 Tabulka porovnania vyberu ¢asu zrychlovania a spomalovania

Vyber éasg 2 qumalenia a Vyber éaSL{ 1 qumalenia a Gas zrychlovania a spomalovania
zrychlenia zrychlenia
VYPNUTE VYPNUTE Cas zrychlovania 1/8as spomalovania 1
VYPNUTE ZAPNUTE Cas zrychlovania 2/&as spomalovania 2
ZAPNUTE VYPNUTE Cas zrychlovania 3/8as spomalovania 3
ZAPNUTE ZAPNUTE Cas zrychlovania 4/8as spomalovania 4

11: Prepinanie prevadzkovych prikazov

Tato funkcia sa vztahuje na prepinanie prevadzkovych prikazov frekvenéného meni¢a medzi ovladacim
prikazom 1 a ovladacim prikazom 2. Stav prepinania prevadzkovych prikazov nastavte podla nasledujucej
taburky:

Tabulka 7-5 Tabulka porovnania prepinania prikazov krokového rezimu

Stav terminalov Prevadzkovy prikaz frekvenéného menica
ZAPNUTE Prevadzkovy prikaz 2
VYPNUTE Prevadzkovy prikaz 1

12: Prepinanie frekvenénych prikazov

Tato funkcia sa vztahuje na prepinanie zdroja frekvenéného nastavenia frekvenéného meni¢a medzi
zdrojom frekvenéného nastavenia 1 a zdrojom frekvenéného nastavenia 2. Stav prepinania frekvenénych
prikazov si pozrite v nasledujucej tabulke:

Tabulka 7-6 Tabulka porovnania prepinania prikazov frekvencie

Stav terminalov Zdroj nastavenia frekvencie frekvenéného menica
ZAPNUTE Zdroj frekvenéného nastavenia 2
VYPNUTE Zdroj frekvenéného nastavenia 1
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13: Vstup resetu po poruche (RESET)

Ked' na frekvenénom menici déjde k chybovému alarmu, resetujte ho pomocou externych terminalov a
zadajte platny stupajuci okraj; funkcia zodpoveda funkcii tlacidiel STOP/RESET na ovladacej doske.

14: Nudzové zastavenie (EMS)

Bez ohladu na to, v akom stave pracuje frekvenény meni¢, pokial je efektivny funkény terminal, frekvenény
meni¢ zastavi ¢innost podla nastaveného reZzimu nidzového zastavenia (F0.4.54) a zahaji prevadzku so
stupajucim okrajom prevadzkového prikazu.

15 az 16: Vzostupna (UP)/zostupna (DW) hodnota nastavenia frekvencie alebo procesného PID (DW)

Frekven¢ny meni¢ V560 dokaze vykonat nastavenie prevadzkovej frekvencie prostrednictvom externého
terminalu a operaciu nastavenia frekvencie na velku vzdialenost. Ak je terminal efektivny, nastavena
frekvencia sa postupne zvySuje alebo znizuje podla nastavenej rychlosti; ak terminal nie je efektivny,
nastavena frekvencia zostava rovnaka. Ak su efektivne oba terminaly, nastavené frekvencie zostavaju
rovnaké. Pozrite si funkéné Specifikacie parametrov 4 az 8 pre F0.2.25 alebo F0.2.26.

17: Vynulovanie nastavenia frekvencie UP/DW

Nastavena frekvencia externého terminalu sa da vynulovat' prostrednictvom funkéného terminalu (nastavené
frekvencie prikazu progresivneho narastu frekvencie UP/prikazu progresivneho poklesu frekvencie DW).
Funkcia rusi platnost frekvencii nastavenych inymi rezimami frekvenéného nastavenia.

18: Porucha externého vybavenia

Vstup poruchového signalu externého vybavenia prostrednictvom terminalu je jednoduchy a frekvenénému
meniéu umozriuje realizovat dohlad nad poruchami a komunikovat s externym vybavenim. Ked frekvenény
meni¢ prijme poruchu externého vybavenia, zobrazi sa ,[Fu.017“ na signalizaciu poruchy externého
vybavenia a dbjde k vynitenému zastaveniu prevadzky.

19: Trojvodi¢ové ovladanie prevadzky

Ked vyberate trojvodi¢ovy prevadzkovy rezim pri ovladani externého terminalu (F0.3.33/F0.3.34 povazujte
za 1), zadefinujte trojvodi€ové oviadanie prevadzky pre vstupny terminal. Pozrite si Gvod k trojvodi€ovému
rezimu (F0.3.35 povazujte za 2 alebo 3).

20: Prikaz zastavenia brzdenim DC

Ked je frekvenény meni¢ v procese zastavovania spomalovanim a prevadzkova frekvencia je nizSia ako
brzda priameho toku alebo Startovacia frekvencia €i rychlost brzdy, funkcia je efektivna. Ked je stav
terminalu efektivny, spustite brzdu DC. Brzda DC sa da zastavit len v pripade, ked je stav terminalu
neefektivny. Pri pouzivani tejto funkcie je funkény ¢as brzdenia DC F0.4.46 neefektivny.

21: Zrychlovanie a spomalovanie zakazané

Ked je terminal efektivny, pozastavenie zrychlovania a spomalovania je zakazané a frekvenény meni¢
zachova aktualnu frekvenénl operaciu po dosiahnuti zrychlenia a spomalenia; pokial je terminal neefektivny,
spusti sa prikaz bezného zrychlovania a spomalovania.
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Obrazok 7-33 Nakres zakazaného zrychlovania a spomalovania
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22: Procesny PID aktivny

Pri vybere multifunkénych vstupnych terminalov v ramci procesného PID dokaZze funkcia dosiahnut’ vstup
procesného PID a zabezpecit odstavenie.

23: Viacfazova prevadzka jednoduchého PLC efektivna

Pri vybere viacfazovych frekvencii alebo vstupu podmienenej rotaénej prevadzky v programovatelnom
prevadzkovom rezime viacfazovej rychlosti (F6.1.15 povazujte za ###2) dokaze funkény terminal dosiahnut
vstup viacfazovej prevadzky jednoduchého PLC a odstavit' ho.

24: Prevadzka frekvencie kolisania efektivna

Ak prevadzka frekvencie kolisania zvoli efektivny terminal (nastavi F6.2.46 ako ###2), funkény terminal
dokaze zabezpecit vstup a vyradenie prevadzky frekvencie kolisania.

Ak je terminal v efektivnom stave, frekvenény meni¢ prevadzkuje frekvenciu kolisania. Ak je terminal v
neefektivnom stave, frekvenény meni¢ moéze zrychlit alebo spomalit na predvolent frekvenciu frekvencie
kolisania [F6.2.47] za u€elom prevadzky podla efektivneho €asu zrychlovania a spomalovania (za suhlasnu
hodnotu sa povaZuje ¢as zrychlovania a spomalovania 1).

25: Kompenzacéné PID efektivne

Ked je aktivovana funkcia kompenzaéného PID z vyberu externého efektivneho terminalu (F9.0.00
povazujte za _ 2), funkény terminal dokaze zabezpecit vstup alebo vyradenie funkcie kompenza¢ného
PID.

26: Stav viacfazovej prevadzky jednoduchého PLC (pri zastaveni) sa resetuje

Viacfazovy prevadzkovy stav jednoduchého PLC méze pri zastavovani zvolit automaticky zapaméatanu
hodnotu ([F6.1.15] = _1__/_2__). Funkény termindl m6ze vynutene resetovat automaticky zapamatany
stav.

27: Stav frekvencie kolisania sa resetuje (efektivne pri zastaveni)

Ak je aktualny prevadzkovy stav frekvencie kolisania ([F6.2.46] = _ _ 0 _), ked operacia frekvencie kolisania
zvoli automatické zastavenie pamate, funkény terminal méze vynutene resetovat stav frekvencie kolisania.

28 az 30: Viacfazové ustanovené terminaly 1 az 3 procesného PID

Pomocou kombinacie stavov ZAP./VYP. viacfazovych ustanovenych terminalov 1 az 3 procesného PID je
mozné dosiahnut vyber viacfazovych ustanovenych terminalov procesného PID na zaklade nasledujicej
taburky.

Tabulka 7-7 Tabulka porovnania vyberu viacfazovych ustanovenych terminalov procesného PID

Vlacfgzpvy ustanov'eny Vlacflaz'ovy ustanov'eny Vlacfgzovyl ) Viacfazovo ustanoveny vyber
terminal 3 procesného | terminal 2 procesného | ustanoveny terminal 1 rocesného PID
PID PID procesného PID P
VYPNUTE VYPNUTE VYPNUTE Ustanovené bezné procesné PID
(ustanovené parametrom F7.0.01)
VYPNUTE VYPNUTE ZAPNUTE Viacfazovo US;?BO)]Iené procesné
VYPNUTE ZAPNUTE VYPNUTE Viacfazovo usltjallgogené procesné
VYPNUTE ZAPNUTE ZAPNUTE Viacfazovo us;?Bo;ené procesné
ZAPNUTE VYPNUTE VYPNUTE Viacfazovo us;a;go:ené procesné
ZAPNUTE VYPNUTE ZAPNUTE Viacfazovo us;a;go;ené procesné
ZAPNUTE ZAPNUTE VYPNUTE Viacfazovo us;a;gogené procesné
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Viacfazovo ustanovené procesné

ZAPNUTE ZAPNUTE ZAPNUTE PID 7

31: Vyber nastavenia procesného PID (prepinanie)

Tento funkény terminal sa pouziva na prepinanie nastavenia procesného PID frekvenéného meni¢a medzi
nastavenim procesného PID 1 a nastavenim procesného PID 2. V nasledujucej tabulke si nastudujte
prepinanie stavu nastavenia procesného PID:

Tabulka 7-8 Tabulka porovnania prepinania stavu nastavenia procesného PID

Stav terminalov Nastavenie procesného PID frekvenéného menica
ZAPNUTE Nastavenie procesného PID 2
VYPNUTE Nastavenie procesného PID 1

32: Vyber spétnej vazby procesného PID (prepinanie)

Tento funkény terminal sa pouziva na prepinanie spatnej vazby procesného PID frekvenéného menic¢a medzi
nastavenim procesného PID 1 a nastavenim procesného PID 2. V nasledujucej tabulke si nastudujte
prepinanie stavu procesného PID:

Tabulka 7-9 Tabulka porovnania prepinania stavu spéatnej vazby procesného PID

Stav terminalov Spatna vazba procesného PID frekvenéného menica
ZAPNUTE Spatna vézba procesného PID 2
VYPNUTE Spatna vézba procesného PID 1

33: Aktivacia spanku procesného PID

Ked sa vstupnymi terminalmi aktivuje funkcia spanku (nastavte F7.2.34 ako 2), funkény terminal dokaze
aktivovat funkciu spanku procesného PID.

34: Prepinanie rezimu ovladania kritiaceho momentu/rychlosti

Tento funkény terminal sa pouZiva na prepinanie rezimu oviaddania uzavretého okruhu frekvenéného menica
medzi ovlddanim momentu a ovladanim rychlosti. Rezim oviadania uzavretého okruhu frekvenéného menica
si nastudujte v nasledujucej tabulke:

Tabulka 7-10 Tabulka porovnania rezimu ovladania uzavretého okruhu frekvenéného menica

Stav terminalov Rezim ovladania uzavretého okruhu frekvenéného meniéa
ZAPNUTE Rezim ovladania kratiaceho momentu
VYPNUTE ReZim ovladania rychlosti

35: Vyber hodnoty nastavenia obmedzenia minimalneho kriatiaceho momentu

Tato funkcia sa pouziva na prepinanie hodnoty nastavenia minimalneho momentového obmedzenia
frekvenéného menica (zaporné momentové obmedzenie) medzi minimalnym obmedzenim momentu 1 a
minimalnym obmedzenim momentu 2. Stav prepinania si pozrite v nasledujucej tabulke:

Tabulka 7-11 Tabulka porovnania minimalneho momentového obmedzenia frekvenéného menica

Hodnota nastavenia obmedzenia minimalneho kratiaceho

v terminalov o e
S alo momentu frekvenéného menica

ZAPNUTE Obmedzenie minimalneho krutiaceho momentu 2

VYPNUTE Obmedzenie minimalneho krutiaceho momentu 1

36: Vyber hodnoty nastavenia obmedzenia maximalneho kriatiaceho momentu

Tato funkcia sa pouziva na prepinanie hodnoty nastavenia maximalneho momentového obmedzenia
frekvenéného meni¢a medzi maximalnym obmedzenim momentu 1 a maximalnym obmedzenim momentu 2.
Stav prepinania si pozrite v nasledujucej tabulke:
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Tabulka 7-12 Tabulka porovnania maximalneho momentového obmedzenia frekvenéného menica

Hodnota nastavenia obmedzenia maximalneho kritiaceho

Stav terminalov - P
momentu frekvenéného menica

ZAPNUTE Obmedzenie maximalneho krdtiaceho momentu 2

VYPNUTE Obmedzenie maximalneho kratiaceho momentu 1

40: Prepinanie RS485 externého/Standardného ovladacieho panelu

Ked su do frekvenéného menic¢a vioZzené dva ovliadacie panely su¢asne, jeden slizi na prepinanie hlavného
ovladacieho panelu a druhy slUzi len na monitorovanie, pri€om neumozfiuje zadavat prikazy.

Tabulka 7-13 Tabulka prepinania a vyberu kanalu ovladacieho prikazu pre frekvenény menié

Stav terminalu Kanal ovladacieho prikazu frekvenéného menica
ZAPNUTE Externy panel RS485
VYPNUTE Standardny ovladaci panel

42: Opravnenie na Start

Ked je parameter F0.4.37 nastaveny na ###1 alebo ###2, funkény terminal je platny.
43: Opravnenie na prevadzku

Ked je parameter F0.4.37 nastaveny na #1## alebo #2##, funkény terminal je platny.
44 az 45: Terminal hodin po¢itadla

Tato funkcia sluzi na vstup hodin pocitadla.

46 az 47: Signal aktivatora pocitadla

Tento terminal slUzi na ukoncenie aktivatora pocitadla.

48 az 49: Terminal resetu pocitadla

Tento terminal sluZi na viozenie signalu na reset pocitadla.

50 az 51: Signal automatického ovladania pocitadla

Tento terminal slUzi na vioZenie synchronizovaného signalu pocitadla.

52 az 54: Signal aktivatora €asovaca

Tento terminal sluZi na ukonéenie aktivatora asovaca.

55 az 57: Resetovanie ¢asovaca

Tento terminal slUzi na vioZenie signalu na reset Casovaca.

58 az 60: Synchronizaény signal ¢asovaca

Tento terminal sluzi na viozenie synchronizovaného signalu ¢asovaca.

61: Hodnota kumulativnej dizky samostatného pulzu

Tento terminal slGZi na resetovanie hodnoty kumulativnej dizky samostatného pulzu
62: Kontaktny vstup rozpoznavania teploty motora

Ked sa ako externy teplotny vysiela¢ pouziva tepelny spina¢ (pozrite si Specifikaciu parametra F5.4.43),
tento terminal sa pouziva na vstup externého tepelného spinaca.

63 az 64: Vyber parametra kompenzaéného PID

Ked [F9.1.21] = # # 3 3, tento terminal sluzi na vyber parametra oviada¢a kompenza¢ného PID.
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Tabulka 7-14 Tabulka vyberu parametrov pre kompenzaéné PID

VYPNUTE VYPNUTE Skupina 1 (F9.0.03 az F9.0.07)
VYPNUTE ZAPNUTE Skupina 2 (F9.1.29 aZ F9.1.33)
ZAPNUTE VYPNUTE Skupina 3 (F9.1.34 a7 F9.1.38)
ZAPNUTE ZAPNUTE Skupina 4 (F9.1.39 a2 F9.1.43)

65: Brzda magnetického toku efektivna

Vztahuje sa na vstup a odstranenie funkcie brzdy magnetického toku poc¢as procesu zastavovania
spomalovanim.

66: Reset pocitadla polohovych pulzov

Pocitadlo polohovych pulzov sa nastavi na nulu; pouziva sa pri pocitani predvolenej predvolby pévodu
polohy.

67: Krokovy rezim automatického posunu

Ide o funkciu vretena orientovanu na posun strojového zariadenia alebo prevodu strojového zariadenia s
premenlivou rychlostou. Ked je tato funkcia neplatnd, systém frekvenéného pohonu bude pracovat na oboch
stranach striedavo po urgity asovy interval alebo pri urcitej rychlosti otaéania/momente sily, aby sa dosiahol
posun zariadenia s vyhnutim sa mftvemu parametru (relativna funkcia: Fb.2.18, Fb.2.19).

68: Smer prikazu pulzu serva

Tato funkcia je platna, ked sa port pulzného vstupu (DI8//Fin) pouziva ako pulz servo prikazu a
reprezentativny smer pulzu je: neplatny je kladny (pridanie pulzu), platny je zaporny (odobranie pulzu).

69: Ovladanie serva efektivne
Prepinaci terminal servo ovladania a oviadania momentovej sily (relativny funkény parameter Fb.2.23).
70: Fotoelektricky signalovy vstup pévodu polohovania vretena

Ked je referenénym signalom pévodu polohovania vretena polohovanie fotoelektrickym spinacom
(parameter Fb.2.36), tento signal zastava povod vretena.

71: Domovska poloha pévodu vretena

Ked je platna tato funkcia, vreteno sa automaticky polohuje do vychodiskovej polohy, aby sa zachovala
momentova sila a po zruseni signalu nedochadza k Ziadnemu vystupu momentovej sily.

72: Vyber polohovania vretena 1
73: Vyber polohovania vretena 2
74: Vyber polohovania vretena 3

Ked prikaz polohovania vretena vyberie zdroj vyberu externého terminalu (vo vztahu k funkénému
parametru Fb. 2.36), tieto multifunkéné terminaly sa pouzivaju na vyber uhla polohovania vretena; pokial su
platné nasledujuce skupiny, vreteno sa umiestni do priradeného uhla a zachova si momentovu silu. Ked' su
tieto terminaly neplatné, nedochadza k vystupu momentovej sily.

Tabulka 7-15 Tabulka vyberu uhla polohovania vretena

Vyber polohovania Vyber polohovania Vyber polohovania Hodnoty uhla polohovania
vretena 3 vretena 2 vretena 1
VYPNUTE VYPNUTE VYPNUTE BezZna operacia
VYPNUTE VYPNUTE ZAPNUTE Uhol polohovania 1 (Fb.2.38)
VYPNUTE ZAPNUTE VYPNUTE Uhol polohovania 2 (Fb.2.39)
VYPNUTE ZAPNUTE ZAPNUTE Uhol polohovania 3 (Fb.2.40)
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Vyber polohovania Vyber polohovania Vyber polohovania Hodnoty uhla polohovania
vretena 3 vretena 2 vretena 1
ZAPNUTE VYPNUTE VYPNUTE Uhol polohovania 4 (Fb.2.41)
ZAPNUTE VYPNUTE ZAPNUTE Uhol polohovania 5 (Fb.2.42)
ZAPNUTE ZAPNUTE VYPNUTE Uhol polohovania 6 (Fb.2.43)
ZAPNUTE ZAPNUTE ZAPNUTE Uhol polohovania 7 (Fb.2.44)

75: Vyber prirastku polohy

Prirastok polohy servo ovladania alebo vyberu polohy serva.
76: Rezervované

77: Vynulovanie hodnoty pulzu prikazu serva

78 az 96: Rezervacéna funkcia

97: Pulzny vstup (0,1 az 100,00 KHz)

Tato funkcia sa vztahuje na terminal multifunkéného vstupu DI9/Fin (F3.0.08), pri¢om je efektivne mozné
prijimat signal s frekvenciou 0,10 az 100,00 KHz.

98: Pulzny vstup

Tato funkcia sa vztahuje na terminal multifunkéného vstupu DI9/Fin (F3.0.08), pri¢om efektivne je mozné
prijimat’ nizkofrekvenény signal s frekvenciou 1,0 az 1000,00 KHz.

F3.0.09 Cas filtrovania multifunkéného Rozsah nastavenia: 1 Predvolena
terminalu (DI1 az DI5) az 50 ms hodnota: 5

F3.0.10 Cas filtrovania multifunkéného
terminalu (D16 az DI9)/Standardna
rozSirovacia karta

Rozsah nastavenia: 1 Predvolena
az 50 ms hodnota: 5

Nastavuje ¢as filtrovania detekcie vstupného terminalu. Ked sa zmeni stav vstupného terminalu, potom
pokial stav zostane rovnaky aj po nastaveni filtratného ¢asu, zmena stavu terminalu je efektivna. V
opac¢nom pripade zostane v predchadzajucom stave, ¢im je mozné znizit neplatni operaciu aktivovanu
rusenim.

F3.0.11 Efektivna uroven Rozsah nastavenia: 0000 Predvolena hodnota:
vstupného terminalu (H) az OFFF 0000

Definuje kladnu a zapornu logiku vstupného terminalu

Kladna logika: Ked je pripojeny terminal Dix a spolo¢ny port COM, funkcia je platna, v opaénom pripade je
neplatna.

Zaporna logika: Ked' je odpojeny terminal Dix a spolo¢ny port COM, funkcia je platna, v opaénom pripade je
neplatna.

Bitové umiestnenie v podobe 0 predstavuje kladnu logiku; 1 predstavuje zapornu logiku.
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Tisice Stovky | pesiay | Jednotky

BITO:Definicia kladnej a zapornej logiky terminalu D11;
BIT2:Definicia kladnej a zapornej logiky terminalu D12;

BIT3:Definicia kladnej a zapornej logiky terminalu D13;

BIT4:Definicia kladnej a zapornej logiky terminalu D14;

BITO:Definicia kladnej a zapornej logiky terminalu D15;

BIT2:Definicia kladnej a zapornej logiky terminalu D16;

BIT3:Definicia kladnej a zapornej logiky terminalu D17;

BIT4:Definicia kladnej a zapornej logiky terminalu D18;

BITO:Definicia kladnej a zapornej logiky terminalu D19

Rezervované

Sposoby ustanovenia hodnoty parametra st znazornené nizsie.

Tabulka 7-16 Suvislost’ medzi nastavenim binarneho ¢isla a hodnotou digitalneho zobrazenia

Nastavenie binarneho ¢isla Hexateam ey A ene oano
BIT3 BIT2 BIT1 BITO digitalneho zobrazenia)
0 0 0 0 0
0 0 0 1 1
0 0 1 0 2
0 0 1 1 3
0 1 0 0 4
0 1 0 1 5
0 1 1 0 6
0 1 1 1 7
1 0 0 0 8
1 0 0 1 9
1 0 1 0 A
1 0 1 1 b
1 1 0 0 C
1 1 0 1 d
1 1 1 0 E
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Nastavenie binarneho ¢isla Hexad SIne vyjadrenie (hodnota

digitalneho zobrazenia)

BIT3 BIT2 BIT1 BITO

1 1 1 1 F

7.14 MULTIFUNKCNY VYSTUPNY TERMINAL DO2 (SKUPINA F3.1)

F3.1.12 Multifunkény vystup DO1 Rozsah nastavenia: 0 az Predvolena hodnota:

71 1
F3.1.13 Multifunkény vystup DO2 7R1¢:ozsah nastavenia: 0 az ;’redvolena hodnota:

F3.1.14 Multifunkény vystupny

terminal DO3/Fout/Standardna Rozsah nastavenia: 0 az Predvolena hodnota:

rozsirovacia karta 4 63
F3.1.21 Vystup multifunkéného relé Rozsah nastavenia: 0 az Predvolena hodnota:
(RO1A/BIC) 71 4

F3.1.22 Vystup multifunkéného relé
(RO1A/B/C)/Standardna rozSirovacia
karta

Rozsah nastavenia: 0 az Predvolena hodnota:
71 5

Kontrolny terminal D01 — DO3 predstavuje vystupny terminal zapnutia/vypnutia s programovatelnou funkciou
a jeho funkcie je mozné definovat hodnotami nastavenia F3.1.12-F3.1.14. Funkcie vystupu RO1 a RO2 relé,
vystupny terminal zapnutia/vypnutia s programovatelnou funkciou, je mozné zadefinovat hodnotami
nastavenia F3.1.21 a F3.1.22. Na$tudujte si priloZeny zoznam hodnét nastavenia a prisluSnych funkcii
(referenéna tabulka premennych multifunkéného vystupného terminalu (DO/EDO/SDO)).

1: Meni¢ pripraveny na prevadzku

Ked je meni¢ v stave pripravenosti na prevadzku, terminal zabezpeci vystup efektivneho signalu/vtiahne sa
relé (pripojenie TAa TC).

2: Meni¢ je v prevadzke
Ked je meni¢ v prevadzkovom stave, terminal zabezpeci vystup efektivneho signalu/vtiahne sa relé.
3: Vybavenie v poriadku

Ked meni¢ nevykazuje Ziadnu poruchu a napatie zbernice DC je normalne, terminal bude efektivne indikovat
signal/relé sa vtiahne.

4: Porucha vybavenia
Ked meni¢ zlyha a odosle chybovy signal, terminal zabezpeci vystup efektivneho signalu/vtiahne sa relé.
5: Alarm vybavenia

Ked doéjde k vynimke meni¢a a odoslaniu vystrazného signalu, terminal zabezpeci vystup efektivneho
signalu/relé sa vtiahne.

6: Porucha vybavenia alebo alarmu

Ked doéjde k poruche z dévodu vynimky meni€a a odoslaniu poruchy alebo vystrazného signalu, terminal
zabezpeci vystup efektivneho signalu/relé sa vtiahne.

7: Prevadzka v opaénom smere
Ked sa elektricky motor otaéa opaénym smerom, terminal zabezpeci vystup platného signalu/relé sa vtiahne.
8: Prevadzkovy prikaz platny

Ked je platny prevadzkovy pokyn menica, terminal zabezpeci vystup platného signalu/relé sa vtiahne.
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9: Prevadzka pri nulovej rychlosti

Ked je prevadzkovy pokyn platny, ale vystupna frekvencia je na nule a dochadza k vystupu pradu, terminal
zabezpeci vystup efektivneho signalu/relé sa vtiahne.

10: Rychlost’ nie je na nule

Ked rychlost rotaéného prvku elektromotora nie je na nule (rezim VC) alebo vystupna frekvencia nie je na
nule (rezim VF alebo SVC), terminal zabezpe¢i vystup platného signalu/relé sa vtiahne.

11: Zastavenie pri podpati menica

Ked' je meni¢ zastaveny z dovodu podpatia a vykazuje chybu Fu.008, terminal zabezpedi vystup platného
signalu/relé sa vtiahne.

12: Ovladanie terminalu efektivne

Ked sa riadiaci prikaz frekvenéného konvertora nevyda z panelu, terminal zabezpe¢i vystup platného
signalu/relé sa vtiahne.

14: Prevadzka v stave generovania vykonu (brzdenie)
Ked je meni¢ v prevadzkovom stave, terminal zabezpeci vystup platného signalu/relé sa vtiahne.
19: Dokoncenie aktualnej fazy viacfazovej prevadzky (0,5 s pulz)

Po dokonceni aktualnej fazy viacfazovej prevadzky terminal zabezpeci vystup platného pulzného signalu s
0,5 s Sirkou/relé sa odpoji po vtiahnuti na 0,5 s.

20: Viacfazova prevadzka dokonéena (0,5 s pulz)

Po dokon¢eni jedného cyklu viacfazovej rychlostnej prevadzky terminal zabezpeci vystup platného
impulzného signalu s 0,5 s Sirkou/relé sa odpoji po vtiahnuti na 0,5 s.

21: Viacfazova prevadzka dokonéena (vystup na kontinualnej turovni)

Po dokon¢eni jedného cyklu viacfazovej rychlostnej prevadzky terminal zabezpeci vystup kontinualneho
platného impulzného signalu/relé sa vtiahne.

22: Viacfazovy prevadzkovy cyklus dokonéeny (0,5 s pulz)

Po dokonéeni jedného cyklu viacfazovej rychlostnej prevadzky terminal zabezpec€i vystup efektivneho
impulzného signalu s 0,5 s Sirkou/relé sa odpoji po vtiahnuti na 0,5 s.

23: Horny a dolny limit frekvencie kolisania

Ak po vybere rozmetania rozsah fluktuacie frekvencie rozmetania, ktory sa vypocitava na zaklade stredovej
frekvencie, presahuje hornu limitnd frekvenciu F0.1.21 alebo dolnd limitna frekvenciu F0.1.22, terminal
zabezpeci vystup efektivneho signalu/relé sa vtiahne.

24: Smer enkodéra
Sluzi na indikaciu vystupu smerového signalu frekvenénym delenim prddovym enkodérom.
26/29/32: Monitorovacie parametre 1/2/3 pod dolnym limitom

Ked su monitorovacie parametre 1/2/3 pod dolnymi limitnymi hodnotami, terminal zabezpeci vystup platného
signalu/relé sa vtiahne, pricom tento stav sa zachova dovtedy, kym parametre monitorovania 1/2/3 nestupnu
nad horné limitné hodnoty a potom sa vstup neplatného signalu/relé odpoji (podla znazornenia na obrazku
7-34-A).

Pouzivatelska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy meni¢ série V560 s uzavretym okruhom



Popis $pecifickych funkcii 145

A Monitor reference value A Monitor reference value
Upper limit Upper limit /\\

Lower limit Lower limit|

> >

> >

Time A Time
Relay pull-in — Relay pull-in

> >

> >

Time Time

Obrazok 7-34-A  Funkény nakres monitora 1 Obrazok 7-34-B  Funkény nakres monitora 2

27/30/33: Monitorovacie parametre 1/2/3 nad dolnym limitom

Ked st monitorovacie parametre 1/2/3 nad dolnymi limitnymi hodnotami, terminal zabezpe¢i vystup
efektivneho signalu/relé sa vtiahne, pri¢om tento stav sa zachova, kym parametre monitorovania 1/2/3
neklesnu pod dolné limitné hodnoty a potom sa vstup neefektivneho signalu/relé odpoji (podla zndzornenia
na obrazku 7-34-A).

28/31/34: Parametre monitorovania 1/2/3 medzi hornym limitom a dolnym limitom

Ked su parametre monitorovania 1/2/3 medzi hranicou horného a dolného limitu (vratane stavu, ked sa
rovnaju hodnote horného a dolného limitu), terminal zabezpec€i vystup signalu indikator/relé sa vtiahne.

A Monit. referenéna hodnota
Horny limit
Dolny limit
>
Ll
Cas
/tiahnutie relé
»
Ll

Obrazok 7-34-C  Funkény nakres monitora 3Cas

36 az 38: Detekcia poruseného vodi¢a analégového vstupu Al1 efektivna

Ked meni¢ rozpozna poru$enie vodi¢a analégového vstupu, rozhodne sa uskutocnit’ prisluSnu operaciu na
zaklade operacie po preruseni vodi¢a. Medzi¢asom bude terminal zabezpec€ovat vystup efektivneho
signalu/relé sa vtiahne.

40 az 43: Vystupny signal pocitadla

Ked pocet na pocitadle dosiahne hodnotu nastavenia, terminal zabezpeci vystup efektivneho signalu/relé sa
vtiahne. Nastudujte si funkéné Specifikacie parametrov F5.2.20 az F5.2.27

44 az 49: Vystupny signal éasovaca

Ked komparativna hodnota/periodickd hodnota ¢asovac¢a dosiahne hodnotu nastavenia, terminal zabezpeci
vystup efektivneho signalu/relé sa vtiahne. NaStudujte si funkéné Specifikacie parametrov F5.1.06 az
F5.1.19

55 az 62: Stav multifunkéného vstupného terminalu
Ak su terminaly D10 az D18 efektivne, terminal zabezpe€i vystup efektivneho signalu/relé sa vtiahne.

63: Terminal DO3/Fout ako terminal frekvenéného vystupu
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Ako terminal frekvenéného vystupu je zvoleny frekvenény rozsah vystupného signalu terminalu DO3/Fout:
0,07 — 100,0 KHz.

64 az 71: Pozrite si kapitolu 6 ,, Tabulka 2: Tabulka premennych multifunkéného vystupného
terminalu (DO/EDO/SDO) “

F3.1.15az F3.1.20 Doba

oneskorenia DO1 az DO3 pre Rozsah nastavenia: 0,01 az Predvolena hodnota:
zapinanie a vypinanie 10.00 s 0,0

signalového vystupu

F3.1.23 az F3.1.26 Doba . 5 . i
oneskorenia RO1/RO2 pre :R:;;a: nastavenia: 0,01 az (F)’r:dvolena hodnota:

zapinanie a vypinanie

Tato skupina parametrov slizi na zadefinovanie multifunkéného vystupného terminalu DO1 az DO3 a
&asového oneskorenia zmeny pre vystup stavu signalu multifunkénym relé RO1/RO2. Ked je vystup signalu
multifunkénym terminalom a vtiahnutie prostrednictvom relé efektivne, terminal zabezpeci vystup
synchronizaéného signalu a relé sa vtiahne (pripojenie TAa TC) po ¢asovom oneskoreni nastavenom
parametrami F3.1.15 az F3.1.20, F3.1.23 az F3.1.26.

F3.1.27 az F3.1.29 Vstup Rozsah nastavenia: 0 az Predvolena hodnota:
premennych monitora 1 az 3 44 0az2

Ro6zne stavové parametre je mozné monitorovat nastavenim hodnét F3.1.27 az F3.1.29.

F3.1.30 az F3.1.35 Horny a dolny Rozsah nastavenia: 0,0 az | Predvolena hodnota:
limit premennych monitora 1 az 3 100,0 % 0,0/100,0

Tato skupina parametrov obmedzuje rozsah premennych parametrov monitorovania, v pripade ktorych
hodnoty nastavenia zodpovedaju percentdm premenlivého vystupu Uplného monitorovania.

7.15 PULZNY VSTUP (SKUPINA F3.2)

F3.2.36 Min. pulzna vstupna Rozsah nastavenia: 0,0 az Predvolena hodnota:
frekvencia DI9/Fin 100,00 kHz 0,0

F3.2.37 Max. pulzna vstupna Rozsah nastavenia: 0,01 az Predvolena hodnota:
frekvencia DI9/Fin 100,00 kHz 10,0

F3.2.38 Cyklus detekcie pulzu | Rozsah nastavenia: 1 az 20 ms :’Eedvolena hodnota:

Tato skupina parametrov definuje multifunkény vstupny terminal DI9/Fin ako frekvenény rozsah a detekény
cyklus externého pulzného signalu pre signalovy vstup (F3.0.08 nastavené ako 97-99), pricom efektivny
rozsah externého pulzného signalu je 5 az 30 V.

F3.2.39 Samostatny kanal pulzu Rozsah nastavenia: 1 Predvolena hodnota:
enkodéra az 4096 1024

Ked sa signal frekven&ného vstupu terminalu DI9/Fin pouZiva na meranie dizkovej akumulacie a rychlosti,
tieto parametre sa pouzivaju na nastavenie kvantity pulzného signalu pre kazdé otoCenie enkodéra.

F3.2.40 Mechanicky prevodovy Rozsah nastavenia: 0,010 az Predvolena hodnota:
pomer 10,000 1,000
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F3.2.41 Priemer hnacieho kolesa | Rozsah nastavenia: 0,1 az Predvolena hodnota:
(pre linearny vypocet rychlosti) 2000,0 mm 100,0

Tato skupina parametrov sliZi na linearny vypoget rychlosti alebo dizkovej akumulacie.

Mechanicky pomer pohonu = rychlost ota¢ania meracieho hriadela pulznej rychlosti: Rychlost ota€ania
hriadela motora

F3.2.42 Hodnota max. Rozsah nastavenia: 10 m az Predvolena hodnota:
dizkového poétu 50000 m 50000

L , , | Rozsah nastavenia: 0,01 az Predvolena hodnota:
F3.2.43 Max. linearna rychlost 500,00 10,00

Ked dojde k dosiahnutiu alebo prekrogeniu limitu maximalnej akumulovanej dizky alebo linearnej rychlosti,
moze dojst’ k vystupu vystrazného signalu cez multifunkény vystupny signal Dox.

F3.2.42 Aktualna hodnota Rozsah nastavenia: 0 az Predvolena hodnota:
dizkového poétu 50000 m —
F3.2.45 Aktualna linedrna rychlost ?:oz;;h nastavenia: 0,0 az | Predvolena hodnota:

Parametre v stave len na &itanie sl(Zia na zobrazenie vypo&itanych vysledkov aktualnej dizky a linearnej
rychlosti.

7.16 PULZNY VYSTUP (SKUPINA F3.3)

F3.3.46 Typ vystupného pulzného Rozsah nastavenia: 0, 1,

signalu DO3/Fout 2 Predvolena hodnota: 0

0: Frekvenény signal (0,25 az 100,00 KHz)
1: Frekvenény signal
2: Signal modulacie Sirky pulzu (PWM)

Pri nastaveni 2 je chybovy frekvenény rozsah 0,25 az 100,00 KHz a modulaéna frekvencia je nastavena
maximalnym pulzom s parametrom vystupnej frekvencie F3.3.48, ktory je mozné pouzit na rozsirenie portu
AO.

F3.3.47 Min. pulzna vystupna | Rozsah nastavenia: 0,25 az Predvolena hodnota:
frekvencia DO3/Fout 100,00 kHz 0,25
F3.3.48 Max. pulzna Rozsah nastavenia: 0,25 az Predvolena hodnota:
vystupna frekvencia DO3/Fout | 100,00 kHz 10,0

Ked tato skupina parametrov definuje multifunkény vystupny terminal DO3/Fout ako pulzny vystup (funkcia €.
63), frekvenény rozsah vystupného pulzu, nastavenia kategoérie pulzného signalového vystupu a rozsah
vystupnej frekvencie sa odliSuju.

F3.3.50 Dolny limit Rozsah nastavenia: 0,0 az Predvolena hodnota:
DO3/Fout [F3.3.51] 0,0

F3.3.51 Horny limit Rozsah nastavenia: [F3.3.51] az Predvolena hodnota:
DO3/Fout 100,0 % 100,0

Tato skupina parametrov dokaze urcit prislu§ny vztah medzi maximalnou, minimalnou frekvenciou a
premennymi mapovania pulzného vystupu, pri¢om nastavené hodnoty predstavuju percenta premennych
mapovania kompletného pulzného vystupu. Prislusny vztah medzi uvedenymi dvomi prvkami je zndzorneny
na obrazku 7-35:
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A Vystupna frekvencia
Fout
[F3.3.48]
F3.3.47
{ ] Perc. hadnota pulzného
vystugu mapovacej
ptemennej
[F3.3.50] [F3.3.51]

Obrazok 7-35 Krivka charakteristiky pulzného vystupu Fout

7.17 ANALOGOVY VSTUP (SKUPINA F4.0)

Al1 az AI3

F4.0.00 az F4.0.05 Minimalne a maximalne hodnoty analégového vstupu

Tato skupina parametrov slizi na zadefinovanie rozsahu nastavenia analégového vstupného signalu, ktory
je potrebné nastavit' v zavislosti od realneho stavu pristupového signalu.

Port analégového vstupu Al1 je unipolarny napatovy signal; port analégového vstupu Al2 je unipolarny
prudovy signal; signal analégového vstupu Al3 je bipolarny napatovy signal.

A

Flz oo ore Teersd

KaaTuT
prousne,
Premere,

I Fure
pizuEne,
preTenrs, |

-

L1 e U Ry

£

Obrazok 7-36-A Nakres analégového vstupu
Al1 a prislusnych premennych (bipolarita)

F =litra TrenTnnd

I As a3 e,
prererne,

(UG R ]

\j
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Obrazok 7-37-A  Nakres analégového vstupu
AI3 a prislusnych premennych (bipolarita)

4

b Foisiatnd ymerra

pacwy

(L AT o (I AT

Obrazok 7-36-B  Nakres analégového
vstupu Al1 a prisluSnych premennych

ElLaicinia u

[EERTRTRIRTOR TR
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A

I b p ks

IFaL L)

IR

[T

1 (L]

IFaL L)

Lopw L o11u
(TN TR QR TRRTTS
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Obrazok 7-37-B  Nakres analégového vstupu
AI3 a prislusnych premennych (bipolarita)
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‘;L » Ked sa unipolarny vstupny signal Al1 a A2 pouzivaju ako bipolarny signal, déjde k

T "ﬁ preruseniu vstupného signalu a vstupna hodnota vykazuje nastavenie maximalnej

@»_&-‘" rezervy, méze dojst k ohrozeniu na zdravi a Skodam na majetku. Pouzivajte v kombinécii
- s funkciou detekcie poruchy poskodenej linky portu analégového vstupu.

F4.0.06 az F4.0.08 Casova Rozsah nastavenia: 1 az

konitanta filtrovania Al az AI3 | 1000 ms Predvolena hodnota: 10

Vykona filtrovanie kvantity externého analégového vstupu za G€elom efektivnej eliminacie signalového
rugenia. Casova konstanta filtrovania (8as nevyhnutny na narast vydaného signalu na 63 % stabilnej hodnoty)
sa musi spravne nastavit podia rozsahu fluktuacie externého signalového vstupu. Ak sa nastavi na prili§
vysoku hodnotu, kapacita proti ruSeniu bude silna za su¢asného oneskorenia rychlosti odozvy na signal
nastavenia.

7.18 KOREKCIA KRIVKY ANALOGOVEHO VSTUPU (SKUPINA F4.1)

F4.1.09 az F4.1.21 Bod/hodnota 1 az 3 korekcie krivky analégového
vstupu Al1 az Al31

Tato skupina parametrov slUZi na realizaciu nelinearnej korekcie hodnoty analégového vstupu (v pripade
potreby). Korekcia krivky analégového vstupu Al1 je znazornena na obrazku #-##, zatial' ¢o spésoby
korekcie krivky Al2 a AI3 su pribuzné analégovému vstupu Al1.

A Perc. hodnota Al1

|
|
Hodnota korekcie 2 1 :
F4.012] |- ___ g |
|
|
|

Hodnota korekcie 1

1

I

I

I
Krivka po korekdi
F4010] [~ Vi@ po Koeke

I

I

1

I

1

>
Bod korekcie 1 Bod korekcie 2 Al
[F4.0.09] [F4.0.11]

1

Obrazok 7-38 Korekcia krivky analégového vstupu Al1

F4.1.17 Mrtva zéna pasma Rozsah nastavenia: 0,00 az | Predvolena hodnota:
hysterézy AI3 2,00 0,10

Nastavi Sirku hysterézy stredového bodu medzi maximalnu hodnotu a minimalnu hodnotu Al3, ked sa
pouzije ako bipolarny signal, pricom fluktuacia hodnoty nulového nastavenia v smere dopredu a dozadu
bude zvy€ajne zodpovedat znazorneniu na obrazku 7-38. V pripade pouZzitia v podobe unipolarneho signalu
sa ma nastavit na 0.
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7.19 ANALOGOVY VYSTU

P (SKUPINA F4.2)

F4.2.22 Vyber funkcie AO1

Rozsah nastavenia: 0 az 45

Predvolena hodnota:
0

F4.2.23 Vyber funkcie
AO2/standardna rozsirovacia karta

Rozsah nastavenia: 0 az 45

Predvolena hodnota:
2

Multifunkény analégovy vystup AO1, AO2 dokaze uskutoénit’ vystup napatového signalu 0 az 10 V
pradového signalu v intenzite 1 az 20 mA, s vyberom realizovanym pomocou oto¢ného spina¢a na riadiacej
doske. Stav frekvenéného menica reprezentovany signalom analégového vystupu sa nastavuje touto
skupinou parametrov. Pozrite si prilohu 3 (tabulka porovnania stavovych premennych ).

F4.2.24 Min. hodnota AO1

Rozsah nastavenia: 0,00 az
10,00 V

Predvolena hodnota:
0,0

F4.2.25 Max. hodnota AO1

Rozsah nastavenia: 0,00 az
10,00 V

Predvolena hodnota:
10,00

F4.2.30 Min. hodnota
AO2/standardna rozSirovacia
karta

Rozsah nastavenia: 0,00 az
10,00 V

Predvolena hodnota:
0,0

F4.2.31 Max. hodnota
AO2/standardna rozSirovacia
karta

Rozsah nastavenia: 0,00 az
10,00 V

Predvolena hodnota:
10,00

Tato skupina parametrov definuje maximum a minimum multifunkéného analégového vystupu AO1, AO2.

F4.2.26 Skalovanie doiného
limitu AO1

Rozsah nastavenia: 0,0 az
[F4.2.27]

Predvolena hodnota:
0,0

F4.2.27 S$kalovanie horného
limitu AO1

Rozsah nastavenia: [F4.2.26]
az 100,0 %

Predvolena hodnota:
100,0

F4.2.32 Skalovanie doiného
limitu AO2/$tandardna
rozsSirovacia karta

Rozsah nastavenia: 0,0 az
[F4.2.33]

Predvolena hodnota:
0,0

F4.2.33 Skalovanie horného
limitu AO2/$tandardna
rozSirovacia karta

Rozsah nastavenia: [F4.2.32]
az 100,0 %

Predvolena hodnota:
100,0

Prislusny vztah medzi maximom a minimom vystupu AO1, AO2 dany touto skupinou parametrov a
premennou mapovania (pozrite si obrazok nizsie), ktorych hodnota nastavenia predstavuje percento
zodpovedajuce plnému vystupu premennej mapovania AO1, AO2.

[

Maximum AO

Minimum AO

‘AO vystupné napéatie

Jednotkova
hodnota
premennej

! .

Obrazok 7-39 Krivka charakteristiky vystupu AO

Horny niz§i limit
priradenia AO

Horny limit
Priradenia AO

mapovania AO
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F4.2.28 Casova konstanta
filtrovania AO1

Rozsah nastavenia: 0,01 az
10.00 s

Predvolena hodnota:
0,10

F4.2.34 Casova konstanta
filtrovania AO2/§tandardna

Rozsah nastavenia: 0,01 az
10.00 s

Predvolena hodnota:
0,10

rozsirovacia karta

Tato skupina parametrov sliZi na nastavenie koeficientu ¢asu filtrovania analégového vystupného signalu
AOI, AO2, na zaklade vyberu poziadaviek na rychlost a vinového charakteru signalu. Cim vacsi je ¢asovy
koeficient, tym hlads$i je vystupny signal a tym pomalSia je odozva.

Rozsah nastavenia: 0,00 az Predvolena hodnota:
20,00 mA (0,00 az 10,00 V) 0,0

F4.2.29 Vyber vystupného
signalu AO1

F4.2.35 Vyber vystupného
signalu AO2/Standardna
rozsirovacia karta

Rozsah nastavenia: 0,00 az Predvolena hodnota:
20,00 mA (0,00 az 10,00 V) 0,0

Ked je premenna mapovania multifunkéného analégového vystupu AO1, AO2 fixna hodnota (F4.02.22,
F4.2.23 nastavené na 24), fixna hodnota vystupu AO1 je [F4.2.29] a fixna hodnota vystupu AO2 je [F4.2.35],
¢o umozriuje realizovat' vystup napatového a prudového signalu.

7.20 DETEKCIA PORUSENIA VODICA ANALOGOVEHO VSTUPU
(SKUPINA F4.3)

V stave, ked je platna funkcia detekcie porusenia analégového vstupu, potom ked je hodnota analégového
vstupu Al1, Al2 a AI3 v rozsahu prahovej Urovne detekcie, ked frekvenény meni¢ prechadza €innostou
oneskorenia detekcie porusenia, vykona sa prislu$na ¢innost podla zvoleného nastavenia ¢innosti po
poru$eni vodica.

F4.3.39 Vyber ¢innosti po poruseni vodica Rozsah Predvolena hodnota:
Al1 nastavenia:0az4 | 0
F4.3.43 Vyber ¢innosti po poruseni vodica Rozsah Predvolena hodnota:
Al2 nastavenia:0az4 | 0
F4.3.43 Vyber ¢innosti po poruseni vodica Rozsah Predvolena hodnota:
Al3 nastavenia:0az4 | 0

Zadefinuje prislusné ¢innosti po tom, ako frekvenény meni¢ rozpozna poskodenie vodi¢a analégového
vstupu.

0: Ziadna &innost (pre nepretrzity alarm)

Ak pri rozpoznavani poru$enia vodi¢a analégového vstupu frekvenény meni¢ pracuje normalne, vykaze sa
len vystrazny signal aL.036-aL.038. Ak sa odstrani porucha poru§eného vodica, vystrazny signal sa moze
odvolat automaticky.

1: Vynatene nastavené na minimum

Ak pri rozpoznavani poru$enia vodi¢a analégového vstupu frekvenény meni¢ pracuje normalne, vykaze sa
vystrazny signal aL.036-aL.038. Medzi¢asom sa vynutene nastavi signal analégového vstupu na minimum
analégového vstupu. Ak sa odstrani porucha poruseného vodi€a, vystrazny signal sa méze odvolat
automaticky. Medzi¢asom signal analégového vstupu obnovi hodnotu vstupu.

2: Vynutene nastavené na maximum

Ak pri rozpoznavani poru$enia vodi¢a analégového vstupu frekvenény meni¢ pracuje normailne, vykaze sa
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vystrazny signal aL.036-aL.038. Medzi¢asom sa vynutene nastavi signal analégového vstupu na maximum
analégového vystupu. Ak sa odstrani porucha poruseného vodi¢a, vystrazny signal sa moze odvolat’
automaticky. Medzi¢asom signal analégového vstupu obnovi hodnotu vstupu.

3: Vynutene nastavené na predvolend hodnotu

Ak pri rozpoznavani poru$enia vodi¢a analégového vstupu frekvenény meni¢ pracuje normailne, vykaze sa
vystrazny signal aL.036-aL.038. Medzi¢asom sa vynutene nastavi signal analégového vstupu na predvolenu
vstupnu hodnotu analégového vstupu. Ak sa odstrani porucha poruseného vodi¢a, vystrazny signal sa moze
odvolat automaticky. Medzi¢asom signal analégového vstupu obnovi hodnotu vstupu.

4: Zastavenie z dovodu vynuteného vypnutia menica

Ked' sa rozpozna porusenie vodi¢a analégvého vstupu, vykaze sa poruchovy signal aL.036 - aL.038 a vystup
sa uzamkne, pri¢om zatazeny motor bude volne spomalovat. Ak sa odstrani porucha poruseného vodica,
poruchovy signal sa odvola ruénym resetom.

7.21 FREKVENCIA KMITANIA (SKUPINA F5.0)

Funkcia frekvencie kmitania zabezpeci, Ze vystupna frekvencia frekvenéného meni¢a zamedzi
frekvenénému bodu mechanickej rezonancie stroja pod zatazou.

Nastavenie frekvencie frekvenéného meni¢a moze prebiehat s frekvenciou kmitania v blizkosti ur¢itého
frekvenéného bodu v podobe metddy na obrazku nizSie, pricom max. st zadefinované 3 frekvencie kmitania.

Po nastaveni parametrov frekvencie kmitania sa dokonca aj frekvencia nastavenia frekvenéného menica
nachadza vo frekvenénom pasme mechanickej rezonancie hnacieho systému. Vystupna frekvencia
frekvenéného menica sa bude nadalej nastavovat mimo rezonanéného pasma, pricom bude pracovat s
niz8ou limitnou hodnotou rozsahu kmitania tejto frekvencie kmitania.

hgstavana frekvancia po
karakcii
[F3.0.04] I[FS.CI.CIS]
[F3.0.02]r M [[F3.0.03]

[F5.0.00]

a3
»
»

Obrazok 7-40 Schematické znazornenie vystupu frekvencie kmitania

7.22 VSTAVANY POMOCNY CASOVAC (SKUPINA F5.1)

Tato skupina parametrov sa nastavuje podla vzoru ¢asovaca 1.
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7.22.1 ZAKLADNE FUNKCIE CASOVACA

F5.1.09 f==========ceeu-u

[F51.10] fpm======= === === ——
[l : |
[} ) |
1 N
1) 1 H 1
T ™ T 1 [ ’ g
Aktivagny signal L ( \ ‘ '
ClockU 8U¢ 1 ) 1 )
\ 1 1 ]
) ’
Res et u
Dosahovanie komparativnejhodnoty (0,5 pulz) :( :

Dosahovanie komparativne hodnoty (Urovery)

| |

REV mo dosiahnuti komparativnei hodnotv

Obrazok 7-41-A  Schematicky diagram porovnania
hodnoty ¢asovaca 1 dosahujuceho zakladnu funkciu (F5.1.06=11#1)

[F5.1.09]

[F5.1.10]

v

Aktivacny signal .} Casovad

Dosahovanie cyklu (0,5s impulz)

Reset

Dosahovanie cyklu(troveri)

REV po dosiahnuti cyklu

REV po dosiahnuti komparativnej hodnoty alebo c]klu

Obrazok 7-41-B  Schematicky diagram porovnania
hodnoty ¢asova¢a 1 dosahujuceho zakladnu funkciu (F5.1.06=10#1)
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7.22.2 NASTAVENIE FUNKCIE RIADENIA AKTUATORA A SYNCHRONIZACIE
CASOVACA

[F5.0.00] [ ===========--=-----------o .

Casovaé

:

Aktivaérw
sianal

Gating signall L J

Obrazok 7-41-C  Funkcia signalu Startovacieho ¢asovaca a riadenia synchronizacie ¢asovaca 1 (UT1)
(F5.1.06=1111; F5.1.15=0001)

7.22.3 NASTAVENIE FUNKCIE RETAZENIA HODIN CASOVACA

uT1
[F5.1.09] [f-====----= ettt w Sttt !
1
: | 1
| | |
= ' ! N
Aktivacny | 1 ! : |
signal Casovac : | |
A : : :
' ' |
]
uT2 ' . .
| 1 |
| 1 |
' 1 1
e
Aktivagny T T T >
sianal :4_ Casovac—> !

Obrazok 7-41-D  Funkcia pulzného retazenia ¢asovaca 1(UT1) (F5.1.06=10#1; F5.1.07=###3)
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7.22.4 NASTAVENIE FUNKCIE AKTUATORA RETAZENIA CASOVACA

A

Cyklus
casovaca

Ak tivaény
signal

Casov ac
Signal dosiahnutia UT2 ako aktivaény signalUT3

Obrazok 7-41-E Nastavenie funkcie aktuatora retazenia ¢asovaca (UT1, UT2, UT3)

7.23 VSTAVANE POMOCNE POCITADLO (SKUPINA F5.2)

Podobne ako v pripade funkcie asovaca, pocitadlo je navrhnuté pre externy kmito¢et (neznama frekvenéna
premennd) a asovac je navrhnuty pre interny kmitoCet (znama a ustanovena frekvencia). S terminalovou
funkciou vystupu analégového vstupu je mozné preniest pocitadlo do funkcie ¢asovaca.

Rozdiely: Pog¢itadlo bude pokracovat v po€itani nahor bez resetu a bude zacinat 0 az do prete€enia.

Nastave na
ho dnota 2

Nastaven &
hodn ota 1

- - = . E .- -

v

|
|
|
|
y
]
’
1

Dosah ovarie hodnoty nastave nia 1(0,5's impulz)

S el

A/ Reset LI
Dosahovanie hod noty n astavenia 1 (r overi )

REV pod osiahnu ti hod noty n astaveria 1 I I

Obrazok 7-42-A  Funkcia pocitadla 1
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Obrazok 7-42-B  Funkcia pocitadla 2

7.24 POMOCNE FUNKCIE (SKUPINA F5.3)

F5.3.28 Vyber priority zdroja Rozsah nastavenia: 0000 Predvolena hodnota:
prikazu frekvencie (otacok) az 7777 0000

Tento parameter slUzi na zadefinovanie poradia priority zdroja pokynov (rychlosti ota€ania) danej frekvencie.
Ked je kanal nastavenia s vy$Sou prioritou neplatny, hodnota frekvenéného nastavenia frekvenéného menica
automaticky nastavi hodnotu s frekvenciou najbliz8ej najvy$sej priority.

Tabulka 7-17 Poradie nastavenia frekvencie frekvenéného menica V560:

Priorita Nastavenie Poznamky
1 Nastavenie frekvencie krokovania Najvyssia priorita
. . : - V pripade metédy ovladania krutiaceho
2 Metdda oviddania kritiaceho momentu momentu je nastavenie frekvencie neplatné
Priorita definovana tymto parametrom sa
3 Priorita definovana tymto parametrom (najviac $tyri) automaticky vymaze zo zoznamu nizkej
priority
4 Vystup procesného PID
vysoka
5 Frekvencia kolisania Frekvencia prevadzky
6 Vystup kompenzaéného PID
7 Kanal nastavenia otacok rotacie (F8.0.00)
8 Prevadzkové poradie automatickej viacnasobne;j izk
frekvencie nizka
9 Viacnasobna prevadzkova frekvencia zvoleného
externého terminalu
10 Kanal frekvenéného nastavenia (F0.1.16) NajniZ8ia priorita
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F5.3.29 Rezim ¢innosti dolnej limitnej Rozsah nastavenia: | Predvolena
frekvencie 0,1 hodnota: 0

0: Vystup nulovej frekvencie, ked’ sa nachadza pod spodnou hranicou limitnej frekvencie
Ak je hodnota nizSia ako dolna limitna frekvencia, vystup frekvencie menic¢a je nula.

1: Frekvencia frekvencie spodného limitu, ked’ sa nachadza pod spodnou hranicou limitnej
frekvencie

Ak je hodnota nizSia ako dolna limitna frekvencia, vystup frekvencie menic¢a je dolna limitna frekvencia.

Predvolena
hodnota: 0

F5.3.30 Automaticka regulacia napatia
(efektivne v rezime V/F)

Rozsah nastavenia: 0,
1,2

Tento parameter je relevantny v situacii, ked frekvenény menic¢ pracuje v rezime V/IF, s vynitenou
prevadzkou v rezime VC, SVC. Funkcia automatickej regulacie napéatia slizi na zaistenie toho, Ze
nedochadza ku kolisaniu vystupného napétia frekvenéného menica pri vykyvoch vstupného napéatia. V
pripadoch, ked dochadza k vyraznému kolisaniu napatia v sieti a vyZzaduje sa stabilné napatie a prud pre
stator motora, je potrebné pouzit' tuto funkciu.

Predvolena
hodnota: 0

Rozsah nastavenia:
0,1

F5.3.31 Rezim uspory energie (efektivne len
na asynchréonnych motoroch)

Magnetické prudenie pracuje optimalne a je platné pri pouZiti na asynchrénnom stroji. Operacia automatickej
uspory energie sa vztahuje na schopnost frekvenéného meni¢a automaticky rozpoznat' zatazovy stav
motora a v€as prispdsobit vystupné napatie, aby sa dosiahla vys$ia efektivnost prevadzky motora a ¢o
najvyssia Uspora energie.

Operacia automatickej Uspory energie je najucinnejsia vtedy, ked zatazova zmena motora vykazuje nizku
frekvenciu a $iroky rozsah. Hlavnym spésobom Uspory energie je dosiahnut pridavny efekt Uspory energie
vdaka korekcii stavu vybudenia motora, ¢im sa zabezpe¢i mimoriadna efektivita prevadzky motora a
vyrazne sa znizi spotreblivané mnozstvo energie.

Vzhladom na $pecificky zodpovedajuci vztah ventilatora pre rezanie tahom, zatazeného ¢erpadia a rychlosti
otacania sa stav zatazenia da vyhodnotit na zaklade frekvencie vystupu. Ide o typicky Specialny pripad
operacie automatickej Uspory energie s pouzitim krivky V/F poklesového momentu. Pri pouZziti krivky V/IF
poklesového momentu (F1.2.17, F1.3.29 nastavené ako 1, 2, 3) nie je potrebné prevadzkovat funkciu
automatickej Uspory energie.

Predvolena
hodnota: 0

F5.3.32 Brzdenie pomocou
magnetického toku

Rozsah nastavenia: 0, 1, 2

Frekvenény meni¢ dokaze zvysit magneticky tok, ked motor zastavuje spomalovanim, aby sa dosiahlo
rychlejSie zastavenie motora (pozrite si obrazok nizsie).

Elektricka energia vznikajuca po€as procesu brzdenia sa spotreblva najma v podobe tepla vo vnutri motora.
To znamen4, Ze Casté brzdenie s magnetickym tokom povedie k narastu teploty vo vnutri motora. Preto
davajte pozor, aby teplota motora neprekrocila maximalnu povolenu uroven.

Pri vstupe prikazovych operacii po¢as brzdenia magnetickym tokom déjde k zruseniu magnetického toku a
frekvenény meni¢ znovu zrychli na zvolenu frekvenciu. Pri pouZiti brzdového rezistora sa vo vSeobecnosti
brzdenie magnetickym tokom oznaci sa neplatné alebo déjde k prislusnému znizeniu intenzity (F5.3.33).

rzdovy moment ( %)

60

Brzdenie magnetickym

40 tokom

20

Brzdenie bez m?gnetického toku |

0 25 50 Frekvencia(Hz)

Obrazok 7-43

Krivka brzdenia magnetického toku
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Predvolena hodnota:

F5.3.33 Intenzita prietoku magnetickej | Rozsah nastavenia: 30 az
brzdy 120 %

Tento parameter definuje zvySend amplitidu magnetického toku motora pri brzdeni magnetickym tokom,
pricom zvolena hodnota predstavuje prisluSné percento menovitého magnetického toku.

Predvolena hodnota:

F5.3.34 Nadmerna modulacia napatia Rozsah nastavenia: 0, 1 1

Nadmerna modulacia napétia oznacuje situaciu, kedy v stave dlhotrvajiceho nizkeho napétia v sieti alebo
dlhotrvajucej prevadzky s vysokym zatazenim frekvenény meni¢ zvysi vystupné napatie s vylepSenim miery
vyuZzitia svojho napatia na zbernici. Ked je funkcia nadmernej modulacie platna, déjde k miernemu zvySeniu
harmonického pradového vystupu.

0: Prazdne (necinné)

1: Efektivne
F5.3.35 Pomer vyuzivania Rozsah nastavenia: 50 az | Predvolena
dynamického brzdenia 100 % hodnota: 100
F5.3.35 Uroven uvodnej ¢innosti Rozsah nastavenia: 700 Predvolena
dynamického brzdenia az 760 V hodnota: 720

Tieto dva parametre sa vztahuju na frekvenéné menice so vstavanou brzdovou jednotkou (22 KW a nizsie
modely) a sliZia na zadefinovanie parametrov ¢innosti vstavanej brzdovej jednotky frekvenénych menicov.
Ked' je napatie na strane interného jednosmerného pradu frekvenéného menica vy$sSie ako uroveri
Startovacieho aktu dynamického brzdenia [F5.3.36], vstavana brzdova jednotka sa uvedie do &innosti. Ak je
pritomny externy brzdovy rezistor, zabezpeci sa spatny navrat napétia jednosmerného pradu uvolnenim
napumpovanej napatovej energie pomocou brzdového rezistora. Ked napatie na strane DC klesne na
Specifikovand hodnotu, vstavana brzdova jednotka frekvenéného meni¢a sa uzavrie podla znazornenia na
obrazku 7-44.

Miera vyuZivania dynamického brzdenia sa pouziva na zadefinovanie priemernej hodnoty napéatia
pbsobiacej na brzdovy rezistor pri ¢innosti brzdovej jednotky. Napatie na brzdovom rezistore predstavuje
modula&nl vinu $irky pulzu. Miera zataZenia sa rovna miere aktivity dynamického brzdenia. Cim vaésia je
miera aktivity, tym rychlejSie sa uvolfiuje energia a tym zjavnejsi je prislusny efekt a zarover je o to vyssia
spotreba energie na brzdovom rezistore. Operator by mal zvazit komplexné nastavenie parametrov na
zéaklade odporu brzdového rezistora, vykonu a pozadovaného brzdového u€inku.

Napéatie nasA
strane DC :/
I
|Fi 2 52 /, \I
|
[P 2 53] duy : '
|
: : Akcia brzdnej jednotky
. e
Gas ML-£==1-7-44 Dynamické brzdenie
F5.3.37 Koeficient Rozsah nastavenia: 0,0; 0,1 Predvolena hodnota:
zmiernovania vibracii az 10,00 0,0

Plati len pri metdde oviadania V/F. Vyber tohto parametra méze obmedzit' oscilaciu vystupného pradu.

Nastavenim na 0,0 vyradite tuto funkciu. Cim vaésia je hodnota, tym pomalsia je obmedzuijtica aktivita a tym
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SirSi je max. dostupny rozsah nastavenia.

F53_38 Funkcia vyvazovania Rozsah nastavenia: 0, 1, 2 Predvolena hodnota:
zat'aze 0

F5.3.39_ R'efererjcny z_drol' ;’)r? Rozsah nastavenia: 0 az 5 Predvolena hodnota:
dynamické vyvazovanie zat'aze 0

F5.3.40 Referenéna hodnota pre Rozsah nastavenia: 0,0 az Predvolena hodnota:
dynamické vyvazovanie zat'aze 200,0 % 100,0

F5.3.41 Korekény prirastok Rozsah nastavenia: 0,0 az Predvolena hodnota:
vyvazovania zat'aze 100,00 50,0

F5.3.42 Limit nastavenia Rozsah nastavenia: 0,00 az Predvolena hodnota:
dynamického vyvazovania 100,00 (%) 1.00

Funkcia dynamického vyvaZovania zataze slizi na vyvazovanie zataze pri pripojeni viacerych motorov
alebo v pripadoch, ktoré si vyzaduju momentové charakteristiky motora ,Asynchrénne elektrické jednotky
frekvenéného menica“.

Ked je tato funkcia platna, frekvenény meni¢ ako referenciu vezme vstupni hodnotu referenéného zdroja
dynamického vyvazovania zataze (relativna hodnota menovitého pradu), automaticky pripoji vstupny
integrator frekvencie/rychlosti ota€ania a nastavi vystupnu frekvenciu za G€elom vyvaZenia zataze. Korekcia
vystupnej frekvencie pre funkciu dynamického vyvazovania je relativne pomala a vplyvaju na fu vyber ¢asu
zrychlovania a spomalovania.

Ak sa vyzaduje rychla odozva operacie vyvaZovania sustavy, pouzite funkciu automatického vyvazovania
prevadzky sustavy (pozrite si pokyny k parametrom v skupine FA), pripadne je potrebné pouzit
kompenza¢né PID na dosiahnutie flexibility, €¢im je mozné vykonat korekciu priamo na vystupe frekvenéného
integratora.

Hodnota korekéného prirastku = [F5.3.41] * menovity prad vybavenia/100; ked rozdiel vystupného prudu a
referen¢nej hodnoty dosiahne hodnotu korekéného prirastku, vystupna frekvencia klesne na limitni hodnotu
korekénej amplitudy.

Limitna hodnota korekénej amplitudy = [F5.3.42] * aktualna zvolena frekvencia/100; pricom tato hodnota
predstavuje vrchol amplitidy nastavenia dynamického vyvazovania.

A zstaz
Referenéné zéta
( F5339) |0/
Cas A
» Vystupna
Ll .
frekvencia
Frekvencia Limit Hodnota
A korekcie korekéného
—_ prirastku
[F5'3'42]$ — Referenéna
hodnota
Vystupné _
. napate | Regulatn
Cas oblast -
» »
> t
Obrazok 7-45 Nakres dynamického vyvazovania Obrazok 7-46 Nakres premennych dynamického
zatazenia vyvaZovania
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7.25 DETEKCIA TEPLOTY MOTORA (SKUPINA F5.4)

Rozsah nastavenia: | Predvolena
0az6 hodnota: 0

F5.4.43 Senzor teploty motora typu 2

Tento parameter sa vztahuje na typy zvoleného teplotného senzora motora; odli§ny zvoleny senzor teploty
motora s odliSnymi internymi algoritmami povedie k prisluSnym zmenam v jednotkach parametrov F5.4.46 a

F5.4.47: ked je senzorom tepelny spina¢/PT100, jednotky su °C; ked je senzorom PTC, jednotky su Q

0: Ziadne 1: 1 X PT100
2: 2XPT100 3: 3 X PT100
4: Senzor PTC 5: Tepelny rozpina¢ (normalne uzavrety)

6: Tepelny spina¢ (normalne otvoreny)

Teplota motora sa da odmerat’ pripojenim senzora PT100 alebo senzora PTC k analégovému vstupu a
vystupnym rozhraniam frekvenéného konvertora. Zapojenie najdete na obrazku 7-47-Aa 7-47-B:

Jed=nsenzor
11 ermaom,
oo | @ -igsar e
“yL . M=t
IFene LE
_I_ _L' =HL oE
Obrazok 7-47-A  Zapojenie Obrazok 7-47-B  Zapojenie Obrazok 7-47-C  Zapojenie
merania teploty motora 1 merania teploty motora 2 merania teploty motora 3

Teplotu motora je mozné odmerat aj pripojenim tepelného spinaca k terminalom multifunkéného vstupu
frekvenéného menica (funkcia €. 62). Pozrite si obrazok 7-47-C s informaciami o zapojeni (napriklad terminal
DI6, t.j. F3.0.05=62)

Predvolena hodnota:
100,0

Funkény parameter sluzi na zadefinovanie portu prddového zdroja PT100 alebo senzora PTC.
0: Ziadne
1: AO1

F5.4.44 Zdroj prudu senzora Rozsah nastavenia: 0 az 2

Port pradového zdroja senzora je multifunkény analégovy vystup AO1 a typ signalu vystupu ma byt signal
prudu (oto€ny prepinac oviadacieho panelu).

2: AO2

Port pradového zdroja senzora je multifunkény analégovy vystup AO2 a typ signalu vystupu ma byt signal
prudu (oto€ny prepinac oviadacieho panelu).

» Tento parameter nielen upravi, ale aj uzamkne prislusné zvolené porty AO a vynlitene ich
F.!J: nastavi na vystup fixnej hodnoty. Ked sa pouziva senzor PT100, port privadza konstantny
o ﬂ;---- prud 4,00 mA. Ked sa pouziva senzor PTC, port privadza konstantny prud 1,60 mA.
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F5.4.45 Zdroj teplotného vstupu ?ozsah nastavenia: 0 az Predvolena hodnota: 0

Tento parameter slUzi na zadefinovanie vstupného kanalu teplotného signalu.
0: Ziadne
1: Vstup Al1 (PT100 alebo PTC)

Teplotny signal senzora PT100 alebo senzora PTC je potrebné priviest prostrednictvom kanalu analégového
vstupu Al1.

2: Vstup AI3 (PT100 alebo PTC)

Teplotny signal senzora PT100 alebo senzora PTC je potrebné priviest prostrednictvom kanalu analégového
vstupu Al3.

3: DI1 az DI9 (tepelny spinac)

Teplotny signal tepelného spinaca je potrebné priviest prostrednictvom kanalu terminalov multifunkéného
vstupu D1-D19 (funkcia €. 62).

F5.4.46 Prahova hodnota Rozsah nastavenia: -10,0 az Predvolena hodnota:
vystraznej ¢innosti 500,0 °C (0 az 5000Q/PTC) 110,0
F5.4.47 Prahova hodnota Rozsah nastavenia: -10,0 az Predvolena hodnota:
ochrannej ¢innosti 500,0°C (0 az 5000Q/PTC) 130,0

Tento parameter slizi na zadefinovanie vystrazného akéného bodu a bodu ochrannej ¢innosti pre detekciu
nadmernej teploty. Jednotka sa ustanovi podla pouzivaného senzora teploty motora.

7.26 VIACFAZOVE FREKVENCNE NASTAVENIE (SKUPINA F6.0)

F6.0.00 az F6.0.14 Predvolena | Rozsah nastavenia: Predvolena hodnota: 5,00
rychlost’ 1 az 15 [F0.1.22] az [ F0.1.21] az 50,00

Tento parameter slUZi na nastavenie frekvencie viacfazovej prevadzky a je mozné ho pouzit pre operaciu
viacfazovej rychlosti a jednoducht programovatelnu viacfazovu prevadzku. Nastudujte si podrobné pokyny k
funkcii viacrychlostného ovladania 1, 2, 3, 4 multifunkénych terminalov F3.0.00-F3.0.07 a jednoduchej
programovatelnej viacfazovej prevadzke v parametroch skupiny F6.1. Frekvenény meni¢ dokaze premienat’
frekvenciu a smer automaticky podla prevadzkovej doby v zaujme uspokojenia technologickych pozZiadaviek
— podl'a znazornenia na obrazku 7-48-A.
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Obrazok 7-48-A Jednoducha operacia PLC
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Na obrazku parametre a1-a15 a d1-d15 predstavuju ¢asy zrychlovania a spomalovania aktualnej fazy, zatial
¢o parametre f1-f15 a T1-T15 predstavuju danu frekvenciu a prevadzkovu dobu aktualnej fazy. VSetky tieto
prvky budu v prisluSnom poradi definované v tomto parametri.

Dokonéenie jednoduchej programovatelnej viacfazovej prevadzky pre fazu, cyklus a pod. méze zabezpegit

pristup k multifunkénym vystupnym terminalom alebo indexovému signalu vystupu relé. Pozrite si funkciu 20,
21 (viacfazova prevadzka dokonéend) a 22 (viacfazovy prevadzkovy cyklus dokonéeny) medzi parametrami
F3.1.15-F3.1.20.

F6.0.15 Programovatelny Rozsah nastavenia: 0000 Predvolena hodnota:
viacfazovy rezim az 1254 0000

_ _ _X: Vyber funkcie
0: Vyber funkcie
1: Prevadzka viacfazovej frekvencie/otacok efektivna

Pokial priorita povoluje prikazovy zdroj frekvencie (otacok), frekvenény meni¢ pracuje v rezime viacfazovej
frekvencie/otacok.

2: Stav operacie viacfazovej frekvencie/prevadzkovej operacie efektivny

Ked je platny multifunkény vstupny terminal (funkcia ¢.23), frekvenény meni¢ pracuje v rezime viacfazovej
frekvencie/otacok; ked je neplatny, frekvenény meni¢ automaticky prejde do rezimu nastavenia frekvencie
povoleného na nizsej Grovni priority.

3: Operacia nastavenia viacfazového PID efektivna

Ked proces PID spusti svoju funkciu, nastavenie PID sa nakonfiguruje automaticky podla daného ¢asového
cyklu, pricom sa nastavuje najviac 7 faz (F7.1.27 az F7.1.33).

4: Stav operacie nastavenia viacfazového PID efektivny

Ked je platny multifunkény vstupny terminal (funkcia €. 23), viacfazové nastavenie procesného PID je tiez
platné, pricom sa nastavuje maximalne 7 faz (F7.1.27 az F7.1.33).

_ _ X _: Prevadzkovy rezim

0: Jednoduchy cyklus

Frekvenény meni¢ ma najskor pracovat pri prvej nastavenej frekvencii viacfazovej rychlosti a realizovat
vystup frekvencie kazdej rychlosti podla prisluSného prevadzkového ¢asu. Ak je dany prevadzkovy ¢as
urcitej rychlosti nulovy, rychlost sa opusti. Pri prevadzkovom cykle ma frekvenény meni¢ zastavit' vystup a

znovu zabezpedit vstup efektivneho prevadzkového pokynu na priebeh nasledujuceho cyklu. Pozrite si
obrazok 7-48-B.

F-Eaz HUr-

Obrazok 7-48-B ReZzim samostatného cyklu prevadzky

Pouzivatelska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy meni¢ série V560 s uzavretym okruhom



Popis $pecifickych funkcii 163

1: Rezim zastavenia jednoduchého cyklu

Zakladny prevadzkovy rezim je rovnaky ako rezim 0, pricom rozdiel je v tom, Ze po prevadzke frekvenéného
menica pri fazovej rychlosti najskor dojde k zniZeniu vystupnej frekvencie na nulu podia $pecifikovanej doby
spomalovania a nasledne sa zabezpedi vystup frekvencie nasledujucej fazy.

Frekvencia 4

[F6.0.03]
[F6.0.02]

[F6.0.01]
[F6.0.00]

[F6.0.35]

/\ Cas

F6.0.36]

[F6.0.05]"
[F6.0.04]

Prevadzkovy pridaz
Koniec fazy 4
|_| |_| DO vystup

Koniec cyklu

|_| DO vystup
Obrazok 7-48-C  Rezim zastavenia samostatného cyklu
2: Rezim kontinualneho cyklu

Ako znazorfiuje obrazok, frekvenény meni¢ spusti nasledujici cyklus automaticky po dokonéeni cyklu a bude
v tomto postupe pokracovat, kym nedostane pokyn k zastaveniu.

Fiikas HUN

Obrazok 7-48-D  Rezim kontinualneho cyklu prevadzky jednoduchého PLC

3: Rezim zastavenia kontinualneho cyklu

Zakladny prevadzkovy rezim je rovnaky ako rezim 2, pricom rozdiel je v tom, Ze po prevadzke frekvenéného
menica pri fazovej rychlosti najskor dojde k zniZeniu vystupnej frekvencie na nulu podia $pecifikovanej doby
spomalovania a nasledne sa zabezpedi vystup frekvencie nasledujucej fazy.
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4: Ponechanie zavereénej hodnoty

Ako uvadza obrazok, frekvenény meni¢ zachova prevadzkovu frekvenciu a smer poslednej fazy a bude
pokracovat v prevadzke, kym nedostane pokyn k zastaveniu.

F (v provirks

Frika: RLIM

Obrazok 7-48-E  Prevadzka jednoduchého PLC so zachovanim reZzimu zavere¢nej hodnoty

5: Rezim zastavenia s ponechanim zavereénej hodnoty

Zakladny prevadzkovy rezim je rovnaky ako rezim 4, pricom rozdiel je v tom, Ze po prevadzke frekvenéného
menica pri fazovej rychlosti najskor dojde k zniZeniu vystupnej frekvencie na nulu podia $pecifikovanej doby
spomalovania a nasledne sa zabezpedi vystup frekvencie nasledujucej fazy.

_ X _ _: Vyber rezimu zlomového bodu/obnovy po zastaveni
0: Obnova prevadzky v prvej faze

Pri jednoduchej programovatelnej viacfazovej prevadzke frekvenény meni¢ automaticky precisti aktualny
prevadzkovy stav po zastaveni z dévodu zastavenia pri vyskyte chyby alebo zastavenia na pokyn a po
opakovanom spusteni sa obnovi prevadzka od prvej fazy.

1: Start prevadzky v éase prerusenia (efektivne pre viacfazovu frekvenciu/operaciu otacania)

Pri jednoduchej programovatelnej viacfazovej prevadzke bude frekvenény meni¢ automaticky
zaznamenavat prevadzkovy ¢as a prevadzkovu frekvenciu fazy v €ase prerusenia po zastaveni z dévodu
zastavenia pri vyskyte chyby alebo zastavenia na pokyn a po opakovanom spusteni sa zahdji prevadzka vo
faze prerudenia.

2: Start prevadzky vo faze prerusenia

Pri jednoduchej programovatelnej viacfazovej prevadzke bude frekvenény meni¢ automaticky
zaznamenavat prevadzkovy ¢as a prevadzkovu frekvenciu fazy v €ase prerusenia po zastaveni z dévodu
zastavenia pri vyskyte chyby alebo zastavenia na pokyn a po uplynuti doby prerusenia sa obnovi prevadzka
vo faze prerusenia. Jedinym rozdielom medzi rezimom 1 a 2 su rozdielne frekvencie vo faze prerusenia.
Pozrite si obrazok 7-49.
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Signal prerusenia

1

Vystupna frekvencia A d2
Hz
_.at

ipustenie prevadzky od
Gasu prerusenia

A
Faza 1 Prevadzkova doba | Zostavajuci das

|
I
e
N N as
5
1

fazy 2 fazy 2
Vystupna frekvencia A £
Hz
d2
3

al 2 a3 —
Spustenie a2
prevadzky od o
nastavenia fazy Ca's ¢

v Case prerusenia Faza 1 Prevadzkova doba Zostavajuci ¢as

fazy 2 fazy 2

Obrazok 7-49 Nakres obnovy zlomového bodu

X _ _ _: Ulozenie stavu vypnutia
0: Neulozené

Ked zlyha napéjanie frekvenéného menica, neulozi sa jednoducha programovatelna viacfazova prevadzka a
po obnoveni napajania sa prevadzka obnovi od prvej fazy.

1: Ulozené

Ked' zlyha napajanie frekvenéného menica, ulozi sa jednoducha programovatelna viacfazova prevadzka
vratane stavu vypnutia napdjania, prevadzkovej frekvencie, doby prevadzky a po obnove napajania bude
prevadzka prebiehat podla zlomového bodu parametra/reZimu obnovy po zastaveni prisluSnej definicie.

7.27 JEDNODUCHA PROGRAMOVATELNA VIACFAZOVA
PREVADZKA (SKUPINA F6.1)

F6.1.16 az F6.1.30 Nastavenie fazy 1 Rozsah nastavenia: 0000 | Predvolena hodnota:
az 15 az 1321 0000

Jednotka: Zdroj prevadzkovej frekvencie/zdroj nastavenia v jednotlivych fazach
0: Viacfazové frekvenéné nastavenie 1 az 15/viacfazové nastavenie procesného PID 1 az 7

Hodnoty nastavenia prevadzkovej frekvencie fazy budu nakonfigurované viacfazovym frekvenénym
nastavenim 1 az 15 (skupina F6.0)/viacfazovym nastavenim procesného PID 1 az 7 (skupina F7.1).

1: Prikaz frekvencie (F0.1.16)/nastavenie procesného PID (F7.0.01)

Hodnoty nastavenia prevadzkovej frekvencie fazy budi nakonfigurované frekvenénym prikazom
(F0.1.16)/nastavenim procesného PID (F7.0.01).

F6.1.31 az F6.1.45 Cas prevadzky Rozsah nastavenia: 0,0 Predvolena hodnota:
fazy 1 az 6500,0 0,0

Tento parameter slUZi na nastavenie prevadzkovej doby jednotlivych faz, pokial sa vyskytne nula, znamena
to, Ze tato prevadzkova faza sa preskoci.
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[F6.2.47]

7.28 OPERACIA FREKVENCIE KOLISANIA (SKUPINA F6.2)

Operacia frekvencie kolisania je regulovana hornou a dolnou hranicou frekvencie. Ak je skupina parametrov
funkcie nespravna, frekvencia kolisania pracuje spravne.

F6.2.50] X Amplitida frekvencie kolisania
A Prevadzkovéa e ] P

Amplitida - o - - e o e e e e NN\ - - -Frekvencia v strede
frekvencie frekvencie kolisania

kolisania—

[F6.2.51]

[F6.2.52]

>

v

IFG 2 481
Obrazok 7-50 Nakres operacie frekvencie kolisania

Rozsah nastavenia: 0000 az Predvolena hodnota:
1112 0000

F6.2.46 Vyber funkcie (H)

_ _ X: Nastavenia funkcie
0: Funkcia uzavreta
Dostupny je funkény parameter skupiny F6.2.
1: Funkcia efektivna
Pokial priorita povoluje prikazovy zdroj frekvencie (ota€ania), frekvenény meni¢ si osvoji funkciu kolisania.
2: Moznost vyberu terminalu efektivna

Ked je platny multifunkény vstupny terminal definicie 24 (vstup operacie kolisania), frekvenény meni¢ si
osvoji funkciu kolisania, pokial priorita povoluje prikazovy zdroj frekvencie (otacania). V pripade neplatnosti
frekvenény meni¢ pracuje s nastavenou hodnotou predvolenej frekvencie frekvencie kolisania F6.2.47. V
tomto rezime akacia doba predvolenej frekvencie straca platnost.

F6.2.47 Predvolena frekvencia Rozsah nastavenia: 0,00 az Predvolena hodnota:
preklenutia [F0.1.21] 10,00

F6.2.48 Doba ¢akania na Rozsah nastavenia: 0,0 az Predvolena hodnota:
predvolenu frekvenciu 6000,0 s 0,0

Predvolena frekvencia sa vztahuje na prevadzkovu frekvenciu predtym, ako si frekvenény meni¢ osvoji
operaciu frekvencie kolisania alebo opusti prevadzkovu frekvenciu operacie frekvencie kolisania. Ustanovi
sa prevadzkovy rezim predvolby frekvencie na zaklade pokynu funkcie frekvencie kolisania.

Ked je platna zvolena funkcia frekvencie kolisania ([F6.2.46]=_ _ _ 1), frekvenény meni¢ po prevadzke
spusti predvolenu frekvenciu frekvencie kolisania a nasledne prostrednictvom procesu ¢akacej doby nastavi
prevadzkovy stav frekvencie kolisania na predvolenu frekvenciu.
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Pokial je dostupny terminal funkcie frekvencie kolisania ([F6.2.46]=_ _ _ 2), ked je platny vstupny terminal
operacie frekvencie kolisania, frekvenény meni¢ spusti prevadzkovy stav frekvencie kolisania. Ked dojde k

vypraniu platnosti, frekvenény konvertor zabezpeéi vystup predvolenej frekvencie ([F6.2.47]) doba ¢akania
na predvolenu frekvenciu bude nedostupna.

F6.2.49 Amplitada frekvencie Rozsah nastavenia: 0,0 az Predvolena hodnota:
kolisania 50,0 % 10,0

Amplituda frekvencie kolisania predstavuje amplitidovy pomer frekvencie kolisania.

Pokial d6jde k fixnej amplitude frekvencie kolisania ([F6.2.46]=_ 0 _ _), matematické vyjadrenie praktickej
amplitudy frekvencie kolisania je nasledovné:

Prakticka amplitida frekvencie kolisania= [F6.2.49] x maximalna frekvencia [F0.1.20]

Pokial d6jde k premenlivej amplitude frekvencie kolisania ([F6.2.46]=_ 1 _ _), matematické vyjadrenie
praktickej amplitudy frekvencie kolisania je nasledovné:

Prakticka amplitida frekvencie kolisania = [F6.2.49] x (predvolena frekvencia stredu frekvencie kolisania
[F6.2.53] + nastavena hodnota frekvencie F0.1.16)

Rozsah nastavenia: 0,0 az Predvolena hodnota:

F6.2.50 Prudky vykyv frekvencie 50,0 % 10,0

Prudky vykyv frekvencie predstavuje amplitiddu rychleho poklesu frekvencie po dosiahnuti hornej hranice v
ramci cyklu frekvencie kolisania resp. amplitida rychleho narastu frekvencie po dosiahnuti dolnej hranice.
Podrobnosti najdete v referenénom diagrame 7-50.

Prakticky prudky vykyv frekvencie = [F6.2.50] x prakticka amplitida frekvencie kolisania.

F6.2.51 Cas narastu Rozsah nastavenia: 0,0 az Predvolena hodnota:
trojuholnikovej viny 1000,0 s 10,0
F6.2.51 Cas poklesu Rozsah nastavenia: 0,0 az Predvolena hodnota:
trojuholnikovej viny 1000,0 s 10,0

Parametre v tejto skupine sa vztahuju na intenzitu zrychlovania a spomalovania v ramci procesu frekvencie
kolisania.

Cas narastu trojuholnikovej viny oznaduje &as straveny pri prechode od dolnej limitnej frekvencie po hornu
limitna frekvenciu pri operacii frekvencie kolisania, t. j. ¢as zrychlenia v rdmci cyklu operacie frekvencie
kolisania.

Cas poklesu trojuholnikovej viny oznaduje &as straveny pri prechode od hornej limitnej frekvencie po dolnt
limitna frekvenciu pri operacii frekvencie kolisania, t. j. as spomalenia v ramci cyklu operacie frekvencie
kolisania.

Sucet ¢asu stupania a ¢asu klesania trojuholnikovej viny predstavuje prevadzkovy cyklus frekvencie
kolisania.

F6.2.53 Stredové
nastavenie frekvencie
preklenutia

Rozsah nastavenia: 0,00 az Predvolena hodnota:
[F0.1.21] 10,00

Nastavenie frekvencie v strede frekvencie kolisania sa vztahuje na stredovd hodnotu vystupnej frekvencie
frekvenéného menica v rdmci procesu prevadzky frekvencie kolisania.

Stredova frekvencia praktického vystupu = [F6.2.53] + F0.1.16 urcitd nastavena frekvencia
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7. POPIS SPECIFICKYCH FUNKCIi

Poznamka: Pokial nie je vyslovne uvedené inak, stav terminalov bude definovany podla podmienok
kladnej logiky (,ZAPNUTE" terminaly efektivne a ,VYPNUTE* terminaly neginné).

7.1 SPRAVA SYSTEMU (SKUPINA F0.0)

Parametre skupiny F0.0 sluzia $pecialne na definovanie parametrov riadenia systému, napr. uzamykanie,
inicializacia, typ motora a rezim ovladania, ako aj zobrazovanie parametrov monitorovania a pod.

Rozsah nastavenia: 0000 az Predvolena hodnota:
2006 0000

F0.0.00 Makro parametre

Makro parametre zahffiaju aplikacné makro, systémové makro a Specialne makro. Aplikacné makro
umoznuje pohodine nastavit a riesit niekolko beznych parametrov a zjednoduSuje nastavenie parametrov
pre bezné aplikacie. Systémové makro umozriuje pohodine prepinat prevadzkovy rezim zariadenia a
automaticky definovat giastkové parametre. Specialne makro umozfiuje realizovat intern(i integraciu a volit
nastavenie pre Specialne funkcie alebo parametre jednym tlacidlom podra typickych priemyselnych aplikacii.

Na makro parametre nema dosah inicializacny parameter F0.0.07, pri¢om Ciastkové parametre v spojitosti
s makrom s uzamknuté na Specifickej hodnote alebo v ramci $pecifického rozsahu.

_ _ X: Aplikaéné makro
0: Nastavenie uzivatelom (individualne vlastné nastavenie)
Vlastné nastavenie, vSetky parametre sa daju prispdsobit' bez vplyvu parametrov aplikatného makra.
1: Nastavenie ovladacim panelom s tlacitkami
Diagram aplikacného zapojenia najdete na obrazku 7-1 a parametre v spojitosti s makrom néjdete v tabulke 7-1.
2: nastavenie ovladaci panel s otoénym gombikom

Diagram aplikacného zapojenia najdete na obrazku 7-1 a parametre v spojitosti s makrom najdete v tabulke 7-1.
DI5 Vstup na resetovanie po poruche
(RESET)
Verejna adresa digitalneho vstupu
oM j g p!

Obrazok 7-1 Diagram zapojenia pre ovladaci panel/oto¢né riadenie

3: 2-vodi¢ové ovladanie 1/nastavenie Al1

Diagram aplika¢ného zapojenia najdete na obrazku 7-2-A a parametre v spojitosti s makrom najdete
v tabulke 7-1.

All Stanovena frekvencia vstupu: 0 az 10V

1~10KQ

GND  |Adresa analégového vstupu

+10V |Referenéné napétie: 10 VDC, max. 10mA

— DI3 Prikaz prevadzky v smere vpred (FWD)

— Dl4 Prikaz prevadzky v smere vzad (REV)

———1 DI5  |Vstup na resetovanie po poruche (RESET)

CM  |Verejna adresa digitalneho vstupu

Obrazok 7-2-A  Diagram zapojenia pre 2 vodic¢ové ovladanie
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4: 2-vodi¢ové ovladanie 2/nastavenie Al1

Diagram aplikacného zapojenia najdete na obrazku 7-2-B a parametre v spojitosti s makrom najdete
v tabulke 7-1.

Al1 |Dana frekvencia vstupu: 0 az 10V

GND |Adresa analégového vstupu

+10V |Referenéné napétie:10 VDC, max. 10mA

——| DI3 |Prevadzkovy prikaz

Spinac vyradeny: prikaz FWD

Di4 Spina¢ zaradeny: prikaz REV

—| DI5 |Vstup naresetovanie po poruche (RESET)

CM | Verejna adresa digitalneho vstupu

Obrazok 7-2-B  Diagram zapojenia pre 2 vodi¢ové ovladanie

5: 3 vodi¢ové ovladanie 1/nastavenie Al1

Diagram aplikaéného zapojenia najdete na obrazku 7-3 a parametre v spojitosti s makrom najdete v tabulke
7-1.

All |Dana frekvencia vstupu: 0 az 10V

GND |Adresa analégového vstupu

+10V |Referencné napétie: 10 VDC, max. 10mA

DI2 |Trojvodi€ové riadenie prevadzky

Prikaz prevadzky v smere vpred (FWD
DI3 P (imypulzj) pred ( )

DI4 Prikaz prevadzky v smere vzad (REV)
(impulz 4 )
DI5 |Vstup na resetovanie po poruche (RESET)

cM | Verejna adresa digitalneho vstupu

Obrazok 7-3 Diagram zapojenia pre 3 vodi¢ové ovladanie

Tabulka 7-1: Tabul'ka s automaticky nastavovanymi parametrami asociacie aplikaéného makra

parametre | (DY | “mako | makod | makos | makos |  Ponamy
F0.1.15 0 0 0 0 0 Uzamknuté
F0.1.16 0 0 0 0 0 Uzamknuté
F0.1.18 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 Uzamknuté
F0.2.25 2(0az2) 3 9 9 9 Uzamknuté
F0.3.33 0 0 1 1 1 Uzamknuté
F0.3.35 — — 0 1 2 Uzamknuté
F0.4.37 0 0 0 0 0 Uzamknuté
F0.4.38 0 0 0 0 0 Uzamknuté
F3.0.01 — — — — 19 Uzamknuté
F3.0.02 — — 7 7 7 Uzamknuté

Pouzivatel'ska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy menic¢ série V560 s uzavretym okruhom



110 Popis $pecifickych funkcii

pore | gt | o | e | s | et | o
F3.0.03 — — 8 8 8 Uzamknuté
F3.0.04 13 13 13 13 13 Uzamknuté
F6.1.15 0 0 0 0 0 zmﬁn"y“iin'lfé?{‘n’:ma
F6.2.46 0 0 0 0 0 sznry"fn?i‘éi‘{ﬁinia
F7.0.00 0 0 0 0 0 zmSnr;?errr]]iZssiz:nia
F8.0.00 0 0 0 0 0 zmin"y“iim"féit{ﬁima
F9.0.00 0 0 0 0 0 zmﬁn"y“iin'lfé?{‘n’ima
FA.2.25 0 0 0 0 0 zng%§E§£:ma

6: Pohon vretena nastroja zariadenia/nastavenia Al1

All Dané otacky: 0 az 10V

1-10k¥ 1) —
T GND Adresa analégového vstupu
!
e +10V Referenéné napatie: 10 VDC, max. 10mA
L=
— — | DI2 Posuvny krokovy rezim
I g— P S
DI3 Spinac¢ vyradeny: prikaz FWD
— —— Du4 Spina¢ zaradeny: prikaz REV
—/ —

DI5 Vstup resetu po poruche (RESET)
——— DI6 Spinanie motora

CM Verejna adresa digitalneho vstupu
TA
AR B Poruchovy vystup
— TC

Obrazok 7-4 Diagram zapojenia nastavenia All pre makro pohonu vretena nastroja zariadenia

Asociované makro parametre

Asociované

F0.0.09 | F0.2.25 | F0.3.33 | F0.3.35 | F0.4.37 | F0.4.38 | F3.0.01 | F3.0.02 | F3.0.03
parametre

Nastavena
hodnota 0000 9 1 0 0 0 67 7 8
makra

Uzamknutie
hodnoty

Asociované

F3.0.04 | F3.0.05 | F3.1.21 | F5.3.32 | F6.1.15 | F6.2.46 | F7.0.00 | F8.0.00 | F8.3.39
parametre

Nastavena
hodnota 13 41 4 1 0 0 0 0 0
makra

Uzamknutie
hodnoty
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X _ _ _: Systémové makro (0 az F)

Systémové makro sa neda upravit, pokial sa nenastavi spravne modifikacné heslo [F0.0.02]. Podrobnosti
najdete v pokynoch k parametru F0.0.02. Uprava systémového makra automaticky povedie k inicializacii
vSetkych funkénych parametrov (parametre skupiny FF nebudu inicializované, pokial FF.0.00 neumozriuje
inicializaciu).

0: Rezim Standardnej prevadzky

1: Prevadzka so stalym zat'azenim

Vztahuje sa na stale zataZenie (napr. zatazenie ventilatorom alebo ¢erpadlom). V tomto reZime sa zatazova
kapacita vybavenia automaticky zvysi o jeden vykonovy stuperi, pri€om o jeden funkény stuper sa zaroven
automaticky zvysi aj inicializaéna hodnota parametrov motora.

F0.0.01 Zobrazenie a GUprava Rozsah nastavenia: 0000 az | Predvolena hodnota:
parametra (H) 9014 0001

_ _ _ X: Rezim zobrazenia parametra
0: Zobrazenie vSetkych parametrov
1: Zobrazenie efektivnych konfiguraénych parametrov

Sluzi na automatické skrytie parametrov irelevantnych pre aktualny prikaz alebo hardvér podla r6znych
nastavovacich prikazov parametrov alebo réznych subeznych hardvérovych konfiguracii (napr. rozne
rozSirovacie dosky), ¢im sa zjednodusSuje proces uvadzania do prevadzky.

Ziadnom zobrazovacom rezime. Parametre zobrazenia panelu skryté vplyvom
zobrazovacieho rezimu parametrov nebudd mat vplyv na pristup k skrytému parametru

» F0.0.00 a F0.0.01 nie s obmedzené reZzimom zobrazenia parametrov a nebudu skryté v
;’ prostrednictvom komunikaéného portu.

2: Zobrazovacie parametre liSiace sa od predvolenej hodnoty

3: Jednorazové zobrazenie upravenych a ulozenych parametrov po zapnuti
4: Jednorazové zobrazenie upravenych a neulozenych parametrov po zapnuti
_ _ X _: Rezim upravy parametra

Makro parameter F0.0.00 je tiez obmedzeny touto funkciou.
0: Efektivne a permanentne uloZzené po modifikacii

Upravené parametre budi okamzite uloZzené na pamatovd kartu, permanentne uchované a po vypnuti sa
nestratia.

1: Efektivne po modifikacii, ale neulozené, po vypnuti sa stratia

Upravené parametre su efektivne, ale neuloZia sa do paméate. Upravené parametre automaticky obnovia
hodnoty uloZené v pamati po dokonéeni prislusnej operacie alebo po vypnuti. Tato funkcia slizi na pokusnu
Upravu neustanovenych parametrov na ucely uvadzania do prevadzky. Po uvedeni do prevadzky je mozné
vSetky upravené a uloZzené parametre zobrazit samostatne (ked je jednotka tohto parametra nastavena na
4), pricom sa vykona hromadna obnova alebo hromadné uchovanie (ked je kilobit tohto parametra
nastaveny na 2 alebo 5).

X _ _ _: Hromadna obnova a hromadné ulozenie parametrov
Tato funkcia nema vplyv na makro parameter F0.0.00.
2: Opustit’ upravu vSetkych neulozenych parametrov (obnova na pévodnu hodnotu)

V38etky neulozené parametre sa rychlo jednym tlacidlom obnovia na hodnoty uloZzené v pamati.
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Tato funkcia sa da pouZit len v ¢ase, ked je zariadenie zastavené. Ak sa tato funkcia aktivuje pocas
prevadzky zariadenia, meni¢ odo$le alarm aL.058 a ukonéi prevadzku.

5: Hromadné ulozenie vS§etkych upravenych a neulozenych parametrov
V8etky upravené a neulozené parametre sa uloZia do pamate.
9: Obnova prvotnych hodnét vSetkych parametrov pri poslednom zapnuti

Sluzi na obnovu prvotnych hodnét vSetkych parametrov pri poslednom zapnuti. Dokonca aj po inicializacii sa
parametre pomocou tejto funkcie obnovia na hodnoty spred zapnutia. Tato funkcia sluzi na korekciu poc¢as
uvadzania do prevadzky, pokial systém nefunguje spravne, pretoze nikto nevie, ktory parameter je
nespravne nastaveny pri si¢asnom zapnuti.

Tato funkcia sa da pouZit len v ¢ase, ked je zariadenie zastavené. Ak sa tato funkcia aktivuje pocas
prevadzky zariadenia, meni¢ odo$le alarm aL.059 a ukonéi prevadzku.

F0.0.02 Heslo upravy parametra Rozsah nastavenia: 0 az

makro-volania 65535 Predvolena hodnota: 0

Na upravu nastavenia systémového makra (kilobit) makro parametra F0.0.00 je potrebné zadat modifikacné
heslo 1580. Toto heslo po 30 sekundach automaticky zmizne. Makro parameter sa neda upravit po 30
sekundach od zadania hesla. Ak je potrebné znovu vykonat Upravu, heslo je potrebné zadat znovu.

F0.0.04 Nastavenie displejaLCD | Rozsah nastavenia: 0000 az | Predvolena hodnota:
(H) 0037 0023

Tato funkcia je efektivna len pre ovladaci panel vybaveny displejom LCD.
_ _ X _: Normalny rezim zobrazenia
0: Stabilny rezim

1: Zobrazenie jedného parametra

Panel LCD bude v normalnom monitorovacom rezime zobrazovat len stavové parametre nastavené pre
F0.0.12.

2: Zobrazenie dvoch parametrov

Panel LCD bude v normalnom monitorovacom reZime zobrazovat stavové parametre nastavené pre F0.0.12
a F0.0.13.

3: Zobrazenie troch parametrov

Panel LCD bude v normalnom monitorovacom rezime zobrazovat stavové parametre nastavené pre F0.0.12,
F0.0.13 a F0.0.14.

F0.0.05 Uzamknutie parametra Rozsah nastavenia: 0000 az | Predvolena hodnota:
(H) 0012 0000

F0.0.06 Heslo na uzamknutie Rozsah nastavenia: 0 az Predvolena hodnota: 0
parametra 65535

Po aktivacii uzamknutia parametra sa pocas Upravy uzamknutého parametra na paneli LED zobrazi ,---*;
panel LCD zobrazi hlasenie ,uzamknuté heslom a Upravy su zakazané“. Tato funkcia slizi na zamedzenie
upravam funkénych parametrov vykonanym neopravnenym personalom.

Nastavenie heslo nadobudne platnost, ak sa do 30 sekund stlaci tlacidlo OK. Ak neddjde k potvrdeniu
(tla¢idlom OK) do 30 sekund alebo sa do 30 sekund nestla¢i Ziadne iné tlacidlo, nastavenie hesla sa zrusi.
Nakres operacie uzamknutia je uvedeny nizsie:
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1 2 3
Hiavny disple o |boog | ewyaispei [roooof (A | Havnysissiei  [Fo.0.09 Hiavny displej | 0000
> >
Pomocny displej | 0.0 Pomocny displej | 0000 Pomocny displej | 0000 Pomocny displej | 0.0
Na hlavnom displeji bli
desiatkova cifra
Z ; 0010 2 0000
Hiavny displej ~ |F0.0.08) J di . Hiavny displej Hiavny displej
(&) | Hevydspiei  |Fo.0.08) oK] _(a)
Pomocny displej 0 Pomocny displej | 0010 Pomocny displej | 0.0 Pomocny displej | 0.0
l 8 Nedoslo k Heslo uzamknutia je v
0 10 Slacen platnosti aje 12345,
. v o klavesy po v
Hiavny displej o (@A) | Hewydisplei | 12345 | Henydispie;  [Fo.0.06) Héwesire ] Hiavny cispiei  |Fo.0.09
>
Pomocny displej | 0.0 Pomocny displej | 0 Pomocny displej | 12345 Pomocny displej | 0

Obrazok 7-5 Procesny tok uzamknutia

Zadajte predvolené heslo a stlacte OK. Ddjde k uvolneniu stavu uzamknutia parametra heslom. Nakres
operacie odomknutia je uvedeny nizSie:

1 2 3
I Hiavny displej I 0 Iml Hiavny displej IFoooti[z]J Hiavny displej IFDDD4I Hiavny displej I o I

I Fomocn\]d\sple‘l 00 I I Pomocnvd\sp\ejluuuul I Pomocnymsplell o I I ooy I 00 I

‘& ¢
5
Operécia I Hlavny displej IFouosl Hiavny displej |12345|
odomknutia je
E e e N e K |

Obrazok 7-6  Procesny tok odomknutia

F0.0.07 Inicializacia parametrov Rozsah nastavenia: 0 az 8 ‘ Predvolena hodnota: 0

Ked je efektivny makro parameter F0.0.00, parameter automatického nastavenia relevantny pre makro
nebude ovplyvneny inicializaciou. Nastudujte si popis funkcie F0.0.00.

Parametre skupiny FF nebudu inicializované tymto parametrom, kym sa kilobit parametra FF.0.00 nenastavi
nal.

F0.0.08 Kopirovanie parametrov (H) Rozsah nastavenia: 0000 az 0013 Predvolena hodnota: 0000

_ _X: Odovzdanie a prevzatie
0: Ziadna &innost’
1: Odovzdanie parametra (export idajov z meni¢a do panelu)
Meni¢ odovzda hodnoty parametra z pamate riadiacej dosky do pamaéte panelu.
2: Prevzatie parametra (import idajov z panelu do menica)
Hodnoty parametra sa z pamate panelu prevezmu do paméate riadiacej dosky.
3: Prevzatie parametra (import udajov z panelu okrem parametra motora/skupiny F2)

Hodnoty parametra sa z pamate panelu prevezmu do paméte riadiacej dosky (neprevezmu sa parametre
motora).

Poznamka: Ked je meni¢ v prevadzke, ¢innost odovzdania a prevzatia je zakazana a nastavenie tohto
parametra nevstupi do platnosti.

Pri odovzdavani a preberani parametra su uzamknuté vSetky tlacidla na paneli okrem tlacidla STOP. Ak
chcete vynutene ukong€it odovzdavanie alebo preberanie, stlacte tlacidlo STOP. Ked sa vynutene ukongéi
operacia odovzdavania, odovzdané parametre sa ulozia do pamate panelu a neodovzdané parametre sa
ponechaju v nezmenenom stave. Ked sa vynutene ukoné&i operacia preberania, meni¢ odstrani vSetky
parametre, ktoré uz boli prevzaté do pamate riadiacej dosky a automaticky obnovi hodnoty spred preberania.

Signal alarmu prislichajuci k tomuto parametru je nasledujici:
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alL.071 — Odovzdanie parametra zlyhalo. Odovzdané parametre sa uloZia do paméate panelu a neodovzdané
parametre zostani nezmenené.

alL.072 — Ulozenie odovzdaného parametra zlyhalo. Paméat panelu je poSkodena alebo je nedostupna.

al.074 — Prevzatie parametra zlyhalo. Proces preberania parametrov sa ukong&i a vSetky prevzaté parametre
sa automaticky obnovia na hodnoty spred preberania.

aL.075 — Parametre v paméati dosky nie su z hladiska verzie konzistentné s parametrami frekvenéného menica.
alL.076 — V pamati dosky nie su Ziadne efektivne parametre.

alL.077 — Niektoré nastavené hodnoty spomedzi parametrov panelu si mimo povoleného rozsahu. Proces
preberania parametrov sa ukonci a vSetky prevzaté parametre sa automaticky obnovia na hodnoty spred
preberania.

F0.0.09 Vyber typu motora a rezimu | Rozsah nastavenia: 0000 az | Predvolena hodnota:
ovladania (H) 3131 0000

_ _X/_X__: Vyber typu motora
0: Asynchrénny elektromotor
1: Asynchrénny servo motor
Je potrebné si osvojit rezim vektorového ovladania s uzavretym okruhom a je potrebné pouzit Specifikovany motor.
_ _X_IX___:Rezim ovladania
0: SVC rezim (vektorové ovladanie s otvorenym okruhom)

RezZim prevadzky s vektorovym ovladanim bez snimaca rychlosti sa vyznacuje nizkou frekvenciou, vysokym
kratiacim momentom, stélou rychlostou a vysokou mierou presnosti. Dokaze precizne ovladat otacky a
kratiaci moment motora a ¢asto sa pouziva v pripade, ked rezim V/F ovladania nedokaze splnit poziadavky
vysokovykonného univerzalneho pohonu s premenlivymi otackami.

1: VC rezim (vektorové ovladanie s uzavretym okruhom)

Prevadzkovy rezim vektorového ovladania so snimagom rychlosti sa vyznacuje rychlejSou odozvou
kratiaceho momentu a vy$Sou presnostou krutiaceho momentu a rychlosti. UmoZzriuje dosahovat urgitua
mieru preciznosti polohového ovliadania s cielom zabezpe it ovliadanie jednoduchého servo polohovania v
ramci procesu asynchrénneho motora rezania tahom. V rezime asynchrénneho motora rezania tahom je
mozné dosiahnut vysokd mieru preciznosti ovladania polohovacej sluzby (volitelna funkcia).

2: VIF Skalarne ovladanie

Oznacuje konStantny pomer napétia a frekvencie ovladania. MézZe sa pouzit' v pripade, pokial sa nevyZaduje
velmi vysoky vykon a pouziva sa aj v pripadoch, ked jeden meni¢ napdja niekolko motorov.

3: V/IF samostatné ovladanie

Pouziva sa vo vynimoénych pripadoch a pri samostatnom V/F ovladani pre momentové motory. V tomto

rezime neexistuje Ziadna spojitost medzi vystupnym napéatim a vystupnou frekvenciou menica, pricom
pouzivatel ich nastavuje samostatne.

V pripade samostatného V/F ovladania sa F0.0.25 vynutene nastavi na kanal frekven¢nej predvolby a
F.0.26 sa vynutene nastavi na kanal udavajuci napatie.

Poznamka: Tento rezim ovladania sa neda pouzivat v pripade beznych asynchrénnych a synchrénnych
motorov. Ak by omylom doslo k nastaveniu tohto rezimu, mohlo by dojst k poskodeniu zariadeni.
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F0.0.11 Obsluha klavesnicou (H) Rozsah nastavenia: 0000 az 0224 Predvolena hodnota: 0000

_ _ X: Uzamknutie tlacidiel panelu

Ked sa pomocou tejto funkcie nastavi funkcia uzamknutia tlacidiel, uzamknutie nevstupi do platnosti, pokial
sa stlatenim tlacidla ESC neuskutoéni navrat do normalneho rezimu ovladania. Podrobnosti najdete v Casti
5.2 Zakladné funkcie a metédy obsluhy panelu.

0: Neuzamknuté
VSetky tlacidla na ovladacom paneli su funkéné.
1: VSetky tlacidla okrem UP/DW (oto¢ny typ), STOP a RUN s uzamknuté.
Na ovladacom paneli su funkéné len tlacidla UP/DW (otoény typ), STOP a RUN.
2: Vsetky tlacidla okrem STOP a RUN su uzamknuté.
Na ovladacom paneli su funkéné len tlacidla STOP a RUN.
3: VSetky tlacidla okrem STOP su uzamknuté.
Na ovladacom paneli je funkéné len tlacidlo STOP.
4: Uzamknut' vSetky tlacidla
Vsetky tlacidla na ovladacom paneli st nefunkéné.
_ X _: Funkcia tlacidla STOP
0: VSetky rezimy okrem ovladania panelu st nefunkéné.

Stlacanie tlacidla STOP je funkéné len v pripade, pokial je prevadzkovany prikazovy kanal nastaveny ako
ovladaci panel.

1: Stlaéenim tlacidla STOP v Ffubovolnom rezime ovladania vyvolate zastavenie spomalovanim. (po
krivke)

Bez ohladu na to, ¢i je ako prevadzkovany prikazovy predvoleny kanal nastaveny ovladaci panel, externé
terminaly alebo komunikacny port, pri stlaceni tlacidla STOP bude meni¢ ovladat motor, aby zabezpecil
zastavenie spomalovanim na zaklade aktualne efektivneho ¢asu spomalovania. Priorita tohto rezimu
zastavenia je vy$Sia ako v pripade parametra F0.4.38.

2: Pokial chcete dosiahnut’ volné zastavenie, stlacte tlacidlo STOP v l'ubovolnom rezime ovladania.

Bez ohladu na to, ¢i je ako prevadzkovany prikazovy predvoleny kanal nastaveny ovladaci panel, externé
terminaly alebo komunikacny port, pri stlaéeni tlacidla STOP meni¢ zastavi vystup a motor sa zastavi v
rezime volného kizania. Priorita tohto rezimu zastavenia je vy$$ia ako v pripade parametra F0.4.38.

_ X _ _: Funkcia tlac¢idiel PANEL/REMOTE

Ked je efektivne funk&né nastavenie tlacidiel PANEL/REMOTE a v reZime normalneho monitorovania je
mozné na prepinanie kanalu prevadzkového prikazu pouzit tlacidla PANEL/REMOTE. Stav prepnutia sa
neuchovava a po vypnuti sa strati. Kanalom prevadzkového prikazu pre meni¢ bude po opakovanom
zapnuti meni¢a znova ovladaci panel.

Ak sa tlacidla PANEL/REMOTE pouzivaju na cyklické prepinanie na pozadovany kanal prevadzkového
prikazu, na potvrdenie je do 5 s potrebné stlacit tlacidlo ,OK". V opac¢nom pripade nastavenie nenadobudne
ucinnost.

Postupnost prepinania kanalov prevadzkového prikazu: Kanal prevadzkového prikazu ovladacieho panelu
(svieti kontrolka PANEL/REMOTE) — kanal prevadzkového prikazu obsluhy externého terminalu (kontrolka
PANEL/REMOTE nesvieti) — kanal prevadzkového prikazu komunikaéného portu (kontrolka
PANEL/REMOTE nesvieti) — kanal prevadzkového prikazu ovladacieho panelu (kontrolka
PANEL/REMOTE svieti).
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0: Prazdne (necinné)
Kanal prevadzkového prikazu nie je mozné prepnut pomocou tlacidla PANEL/REMOTE.
1: Efektivne pri zastaveni

Tlacidlo PANEL/REMOTE je efektivne v stave zastavenia. Pocas prevadzky zariadenia vS§ak tymto tlacidlom
nie je mozné prepinat kanal prevadzkového prikazu.

2: Kontinualne efektivne

Tla¢idlo PANEL/REMOTE je mozné pouzit na prepinanie kanalu prevadzkového prikazu v stave zastavenia
aj v stave prevadzky.

» Prepinanie prikazového kandlu v stave prevadzky menica je potrebné pouzivat opatrne.
Pred prevadzkou dohliadnite na bezpecnost. Ak prevadzkovy prikaz (FWD/REV/JOG) po
prepnuti nie je konzistentny s tym spred prepnutia, meni¢ zmeni svoj aktualny
prevadzkovy stav (zastavenie, prevadzka alebo REV), v dosledku ¢oho méze dojst k

nehode.
F0.0.12 Hlavny parameter Rozsah nastavenia: d0.00 az Predvolena hodnota:
monitorovania (H) d0.55/d1.00 az d1.55 d0.00
F0.0.13 Pomocny parameter Rozsah nastavenia: d0.00 az Predvolena hodnota:
monitorovania 1 (H) d0.55/d1.00 az d1.55 d0.02
F0.0.14 Pomocny parameter Rozsah nastavenia: d0.00 az Predvolena hodnota:
monitorovania 2 (H) d0.55/d1.00 az d1.55 d0.04

Tato skupina parametrov slizi na uréenie obsahu displeja na ovladacom paneli v rezime monitorovania
stavu, pricom nastaveniu musi zodpovedat' bitova operacia.

Hlavny parameter monitorovania slZi na ustanovenie zobrazovaného obsahu v hlavnom stipci panelu
LED alebo prvého zobrazovacieho parametra na paneli LCD (zobrazenie jedného parametra).

Pomocny parameter monitorovania 1 slizi na ustanovenie zobrazovaného obsahu v pomocnom stipci
panelu LED alebo druhého zobrazovacieho parametra na paneli LCD (zobrazenie dvoch parametrov) po¢as
prevadzky menica.

Pomocny parameter monitorovania 2 slizi na ustanovenie zobrazovaného obsahu v pomocnom stipci
panelu LED alebo tretieho zobrazovacieho parametra na paneli LCD (zobrazenie troch parametrov
parametra) pri zastaveni menica.

Prislusny fyzicky objem zobrazovanych udajov je mozné si nastudovat v tabulke s parametrami
monitorovania stavu. Ked menic realizuje detekciu parametrov motora, na pomocnom displeji sa zobrazi
hodnota aktualneho vystupného prudenia, ktora nie je obmedzena parametrom F0.0.13.
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7.2 VYBER PREVADZKOVEHO PRIKAZU (SKUPINA F0.1)

F0.1.15 Vyber miesta ovladania

‘ Rozsah nastavenia: 0, 1, 2 ‘ Predvolena hodnota: 0

Tato funkcia definuje tri druhy rezimov na vyber zdroja ovladacieho prikazu, podia znazornenia na obrazku 7-7:

F0.3.33
Riadiaci prikaz 1
T | F0.115
| Vyber zdroja
Ovladaci panel ———" riadiaceho prikazu
P | Riadiaci prikaz 1 — —
Externy riad?a(]:i | | efektivny [ / |
terminal | | Vyber multifunkéného vstupného | |
Zbernica MODBUS. " terminalu (ZAP./VYP.) (funkcia &. |
11, nastavena skupinou | |
[EE—— parametrov F3.0) |
I_ -—- —o:- \ I [ | —| Riadiaci prikaz
T
Ovladaci panel —:—/—: — _| | |
Externy riadiaci | | ! |
terminal ; | Riadiaci prikaz 2| I
Zbernica MODBUS—l—/—'— efektivny — — — — |
[EE——
F0.3.34

Riadiaci prikaz 2

Obrazok 7-7 Nakres vyberu zdrojov ovladacieho prikazu

Predvolena
hodnota: 0

Rozsah nastavenia: 0
az 14

F0.1.16 Vyber frekvenénej hodnoty
nastavenia
Séria menica V560 ma dva zdroje frekvenéného nastavenia (prislusné parametre F0.2.25, F0.2.26). Tento
parameter ur€uje 14 druhov kombinovanej metody vypoctu pre dva zdroje frekvenéného nastavenia.
Obrazok 7-8 znazorfiuje nakres Struktury kanalu frekvenéného nastavenia.

Aktualny smer prevadzky menica je vysledkom ,XOR" medzi nastavenou hodnotou smeru (vzdy ide o smer
FWD v pripade nastavenia jednej polarity) a prevadzkovym prikazom smeru.
F0.2.25

Vyber kanalu pre
frekvengny zdroj 1

| Y iy
e — F0.2.28]
nastavenle panelu | ] | i ]
| | Zdroj veni |
Vlacurovnova frekvencie 1
frekvencia pre _l_/_'_ |

vyber terminalu

Digitalne

T 7 71 Nastavena
{Fo.1.21)  hodnota
| frekvencie

[FO.2. 27]|

F0.1.16
Kombinacia
frekvencného
nastavenia

_l

p T

|
Digitalne I - | |

nastavenle panelu ]

|
| Zdroj i | o
Vlacurovhové I | frekvencie 2 |
o1 _—". | [F0.2.30]

frekvencia pre vybi —
terminalu | o226 I e 4

Vyber kanalu pre
frekvenény zdroj 2

Obrazok 7-8 Nakres Struktury kanalu frekvenéného nastavenia

0: Nastavenie Hz kanalu 1

Zdroj frekvencéného nastavenia 2 je efektivny nezavisle. V tomto pripade je nastavena hodnota frekvencie
vyslovne ustanovena zdrojom frekvenéného nastavenia 1 a je pomenovana ako hodnota nastavenia 1.

1: Nastavenie Hz kanalu 2

Zdroj nastavenia frekvencie 2 je efektivny nezavisle. V tomto pripade je nastavena hodnota frekvencie
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vyslovne ustanovena zdrojom frekvenéného nastavenia 2 a je pomenovana ako hodnota nastavenia 2.
2: Vyber Hz kanalu 1 alebo 2 cez vstupny terminal (funkcia ¢. 12)

Zdroj frekvenéného nastavenia je zvoleny terminalom funkéného vstupu (funkcia €. 12) a funkcia terminalu je
nastavena parametrami skupiny F3.0.

3: Zvolené prostrednictvom vyberu miesta ovladania

Vyber zdroja frekvenéného nastavenia je spaty s prikazom na spustenie a zastavenie. V tomto pripade je
zdroj prevadzkového prikazu spaty so zdrojom frekvenéného nastavenia. Tym chceme povedat, Ze pokial je
efektivny zdroj prevadzkového prikazu 1, efektivny je aj zdroj frekvenéného nastavenia 1 a pokial je
efektivny zdroj prevadzkového prikazu 2, efektivny je aj zdroj frekvenéného nastavenia 2.

4: Kanal 1 + Kanal 2
Hodnota frekvenéného nastavenia = hodnota nastavenia 1 + hodnota nastavenia 2

Krivky kombinovanej frekvencie v réznych stavoch su znazornené nizsie:

Kombinovana hodnota A

Kombinovana hodnota
inov Kombinovana hodnota

Nastavena hodnota 1(bipolarita)

Hodnota nastavenia 1 Nastavena hodnota 1(unipola

Hodnota nastavenia 2

| L
P&binované hodnotaméze byt
everzna (bipolarita)

v

Nastavena hodnota 2(bipolarita Nastavena hodnota 2 (bipolarita)

)
(a) (b

Obrazok 7-9-A Nakres frekvenénej kombinacie 1

» Kombinovany vysledok bude v bipolarite vtedy, ked st v smere bipolarity nastavené len
dva zdroje nastavenia (obrazok c).

5: Kanal 1 zosilneny kanalom 2
Hodnota frekvenéného nastavenia = hodnota nastavenia 1 * (1 + hodnota nastavenia 2 /[F0.2.31])

Nakres nastavenia frekvenénej kombinacie je znazorneny nizsie:

/Komb\novana’ hodnota Kombinovana hodnota

Nast. Hodnota 1 (unipolima) Set value 1( bipolarity)
> >

Nast. hodnota 2 (bipolarita) Nast. Hodnota 2 (unipolarita)

@ (b)

Obrazok 7-9-B  Nakres frekvenénej kombinacie 2

» Kombinovany vysledok bude v bipolarite vtedy, ked je v smere bipolarity nastaveny zdroj
nastavenia 1 (Obrazok b).
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Podla nasledujuceho obrazka si nastudujte Struktdru procesného PID a funkcii jednotlivych funkénych parametrov:

Nast. kanal procesného PID

100%

—

Nast.

kombinacia

[ F7.017]

Nastavenie
frekvencie

T

[F7.001]

xXCzZ

AllL = PID :
Al2 ——{ nastavenig—
HE B |
—_ 0 1
[F7.04] [F7.05]
[F7.0.02]
100%
All —
PID
Al2 .| nastavenie| |
2
— 0
F7.0.6 F7.0.7
[F7.0.03] [Fr.08] [F7.07]
PLC-PIDST1
. Viacfazové
H PID
: nastavenie
PLC-PIDST7

[ F7.1.27] ~[ F7.133]

Obrazok 7-51

[ F7.234] ~[ F7.238]

Funkcia

0~ [F0.1.21]

Horna medzna

frekvencia

spanok

—
00r 0~ [F0.1.21]

Nastavenie momentu

imit vystupnej polarity
F7.0.21desiatky)
[F7.0.00]

-

Nezavislé
PID

AO vystup

Vystup kontrolera

1,
= -1
[ F7.0.18]
Polarita odchylky | Ka.S i
( F7.021 | 4TS
jednotky) l——_1___
[ F7.019] [ F7.0.20]
*K Kombinacia
spitnej vazby
[F7.0.16]

0
[F7.0.12] [F7.0.13]

Kanal spitnej vizby
rocesného PID

PID

100%

[F7.0.09]

0
[F7.0.14] [F7.0.15)

spétna
vizba
1

— All
A2

T

[F7.0.10]

PID

Schematicky blok ovladania procesného PID

spitna
vizba
2

—AIl
—— AI2

T

[F7.0.11]
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7.29 PROCESNE PID (CYKLUS 4 MS OVLADANIA) (SKUPINA F7.0)

F7.0.00 Vyber funkcie | Rozsah nastavenia: 0000 az | Predvolena hodnota:
procesného PID 2102 0000

Procesné PID pracuje vtedy, ked je funkény kanal frekvenéného nastavenia (F0.2.25, F0.2.26 hodnota 23) a
referencénu prioritu nastavenej frekvencie (F5.3.28) je potrebné nakonfigurovat na 0007, potom vystup
procesného PID zastava funkciu frekvenéného prikazu kanalu frekvenéného nastavenia, pricom horny limit
tohto frekvenéného prikazu bude zvoleny kilobitom tohto parametra. Tato funkcia sa pouziva zva¢sa v
pripadoch vystupu PID a superpozicie externej sustavy. V tomto reZzime je proces prebudzania/spanku
neplatny.

X _ _ _: Rezim hlavnej a pomocnej superpozicie sa vztahuje na frekvenénu referenciu
0: Horny limit frekvencie

Frekvencna referencia ustanovena maximalnou hodnotou zvoleného kanalu frekvenéného nastavenia
kanalu funkcie PID

1: hodnota nastavenia kanalu superpozicie

Frekvencna referencia ustanovena hodnotou nezvoleného kanalu frekvenéného nastavenia kanalu funkcie
PID

2: hodnota nastavenia kanalu superpozicie/nastavenie kanalu superpozicie hornej frekvencie

Ked ma hodnota nastavenia vystupu PID a kanal superpozicie rovnaky znak, referen¢na frekvencia bude
,hastavenie kanalu frekvenénej superpozicie“; v opacnom pripade to bude hodnota nastavenia kanalu
superpozicie.

Ak chcete zabezpecit funkénost prebudzania/spanku procesného PID, priorita reZimu menovitého vystupu
musi byt vysSia ako kanal frekvenéného nastavenia. (F5.3.28=0000 alebo 0001)

Rozsah nastavenia: 0,0 V az
[F7.0.05])/
Al2: 0,0 mA az [F7.0.05]

Predvolena hodnota:
0,0

F7.0.04 Minimalna hodnota
analégového vstupu (Kanal 1)

F7.0.05 Maximalna hodnota ?gé%?h nastavenia: [F7.0.04] a2 Predvolena hodnota:

analégového vstupu (Kanal 1) AI2: [F7.0.04] a2 20,00 mA 10,00

Rozsah nastavenia: 0,0 V az
[F7.0.07])/
Al2: 0,0mA az [F7.0.07]

Predvolena hodnota:
0,0

F7.0.06 Minimalna hodnota
analégového vstupu (Kanal 2)

Rozsah nastavenia:[F7.0.06] az
10,00/
Al2: [F7.0.06] az 20,00 mA

Predvolena hodnota:
10,00

F7.0.07 Maximalna hodnota
analégového vstupu (Kanal 2)

Ked je zvoleny analégovy vstup pre zdroj nastavenia procesného PID, prislusny vztah medzi hodnotou
nastavenia procesného PID a analégovym portom je mozné zmenit touto skupinou parametrov. Prislusny
vztah je znazorneny na obrazku 7-52.

Rozsah nastavenia: 0,0 az
[F7.0.13])/
Al2: 0,0 mA az [F7.0.13]

Predvolena hodnota:
0,0

F7.0.12 Minimum prudovej
hodnoty 1 (kanal spatnej viazby 1)

Rozsah nastavenia: [F7.0.12] az
10,00 V/
Al2: [F7.0.12] az 20,00 mA

Predvolena hodnota:
5,00

F7.0.13 Maximum pradovej
hodnoty 1 (kanal spatnej vazby 1)
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Rozsah nastavenia: 0,0 az
[F7.0.15)/
Al2: 0,0 mA az [F7.0.15]

Predvolena hodnota:
0,0

F7.0.14 Minimum prudovej
hodnoty 2 (kanal spatnej vazby 2)

F7.0.15 Maximum prudovej Il?ggza\r/l/nastavema: [F7.0.14] a2 Predvolena hodnota:

hodnoty 2 (kanal spatnej vazby 2) Al2: [F7.0.14] a2 20,00 mA 5,00

Ked je zvoleny analégovy vstup pre zdroj spatnej vazby procesného PID, prislusny vztah medzi hodnotou
spatnej vazby procesného PID a analégovym portom je mozné zmenit' touto skupinou parametrov. Prislusny
vztah je zndzorneny na obrazku 7-53.

Nast. hodnota procesného PID
Hodnota spatnej vazby procesného PID

100%

| Verkost
analégovéh
, Vstupu

Velkost

analégovej

spatnej vazby
>

0 [F7.0.12)[F7.0.14] [F7.0.13)/[F7.0.15] ” 0 [F7.0.04)/[F7.0.06] [F7.0.05)/[F7.0.07]
Obrazok 7-52 Nakres hodnoty nastavenia Obrazok 7-53 Nakres prislusného vztahu hodnoty
procesného PID spatnei vazby procesného PID

F7.0.16 Multiplikacny faktor Rozsah nastavenia: 0,01 az Predvolena hodnota:
aktualnej hodnoty 100,00 1,00

Tato funkcia sa pouziva zvac$a v pripadoch vypoctu toku s diferencialnym tlakom. Ked hodnota spatnej
vazby nie je v stlade s danou hodnotou procesného PID, kym existuje urcity linearny vztah, je mozné zvolit
tato kupinu parametrov, aby doSlo k zosuladeniu vo vyzname vyjadrenom hodnotou spéatnej vazby a danou
hodnotou procesného PID. Ak napriklad dana hodnota procesného PID oznacuje prietok potrubia, hodnota
spatnej vazby procesného PID oznacuje prietok potrubia za predpokladu, Ze hodnota nastavenia tohto
parametra oznacuje prierezovu oblast (CSA) potrubia, potom dana hodnota a hodnota spéatnej vazby
procesného PID budu vzajomne zosuladené.

F7'.0.17 Proporcionalny Rozsah nastavenia: 0,0 az 100,00 Predvolena hodnota:

prirastok 2,00

F7.0.18 Integrélny &as Rozsah nastavenia: 0,0, 0,1 az Predvolena hodnota:
1000,0 s 20,0

F7.0.19 Diferencialny Rozsah nastavenia: 0,0, Predvolena hodnota:

kvocient 0.01~10.00 0,0

F7.0.20 Cas filtrovania Rozsah nastavenia: 0,01 az 100,00 | Predvolena hodnota:

zotrvacénosti diferencialu S 10,00

Proporcionalny prirastok definuje zva&senie odchylky. Cim vaésia je hodnota nastavenia, tym rychlej$ia bude
odozva systému, pricom vSak pokial je hodnota nadmerna, méze dochadzat k oscilacii; ¢im mensia je
hodnota nastavenia, tym pomalSia je odozva. Nastavenie len pomocou proporcionalneho prirastku
nezabezpedi UpIny eliminaciu odchylky. Ak sa ma eliminovat zostatkova odchylka, musi ddjst k vyberu
integralneho &asu. Cim mensia je nastavena hodnota integralneho &asu, tym rychlejia je odozva, pri¢om
vSak pokial je hodnota prili§ velka alebo prili§ mala, méze dochadzat k oscilacii systému.

Derivaény &len méze zabezpedit reakciu na mieru zmeny odchylky. Cim vaésia je zmena, tym va&si bude
prirastok vystupu, €o znamena, Ze prirastok je v proporcionalnom vztahu s mierou zmeny odchylky. Nebude
vSak reagovat na konstantnd odchylku. Ked je diferencialny koeficient 0,0, znamena to, Ze diferencialna
funkcia uzatvara ovladag. Diferencialna funkcia zvySuje spolahlivost systému.

Cim vacsi je diferencialny koeficient, tym silnejsia je diferencialna funkcia. V pripade beZného systému nie je
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potrebné zavadzat diferencialne spojenie.

Cas filtrovania va&sej diferencialnej zotrvagnosti méze vo vieobecnosti zvysit plynulost korekcie diferencialu.
Nastavuje sa proporcionalne so systémom zotrvacnosti.

Bez integralneho riadenia S integralnym riadenim

Cielova hodnota
Spéatna Cielova hodnota Pri integralnom

vézba PID \/\_/—L Hodnota \/ riadeni je odchylka O
patna vazba

Spétna vazba

>

Ca: Cas

v

Obrazok 7-54 Funkcia integralneho ovladania

F7.0.21  Konfiguracia Rozsah nastavenia: 0000 az

Standardného ovlddaga PID | 0111 Predvolena hodnota: 0000

_ _ X: Polarita odchylky
0: Kladna odchylka
Ked signal spatnej vazby straca na intenzite, vystup PID narasta.
1: Zaporna odchylka
Ked signal spatnej vazby straca na intenzite, vystup PID klesa.
_ _ X _: Polarita vystupu
0: Samostatna polarita 1: Dualna polarita

V pripade samostatnej polarity rezimu ovladania PID je vystup nastavovacieho prvku PID vzdy kladna
hodnota; dolny limit je 0. V pripade nastaveni frekvencie sa smer prevadzky frekvenéného menica
ustanovuje externym riadiacim prikazom, zatial o vystup PID nemdze zmenit smer prevadzky. Vo
vSeobecnosti sa vztahuje na zariadenia bez reverzu motora pre privod vody a tlaku. Nastudujte si obrazok
7-55-A.

V pripade dudlnej polarity rezimu ovladania PID je vystup nastavovacieho prvku PID zaporna hodnota. V
pripade nastaveni frekvencie sa smer prevadzky frekvenéného meniéa ustanovuje externym riadiacim
prikazom a vypoctom smeru vystupu PID ,Exkluzivne OR*, pri¢om vystup PID mbze zmenit smer prevadzky.
Ak je platny parameter uzamknutia smeru (F0.1.17), G¢inny vystup PID nadobudne absolutnu hodnotu.
Nastudujte si obrazok 7-55-A a 7-55-B.
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Spainavazba PID]

”rﬁl;r;’\rezi;rru’zrsrah odehylky F7.0 2211 o~ A Y o PID-nastavenie?

Cast

Vystupn & frekvenciaft

Pre-jednu-polarituPID, -ak je-vysstupna-frekvencia-0,
tak-smer-sa-nezmenf®]

Casf
Obréazok 7-55-A  Samostatna polarita rezimu ovladania PID
t Spétna vazba PID
I Pripustna limi Q____:
hodnota odchylky
[F7.0.22] T

Vystupna

Pre rezim ovladania PID dualnou polaritou
mozZe vystupna frekvencia zmenit fazovu
sekvenciu

<«

frekvencia

Cas
Obrazok 7-55-B  Dudlna polarita rezimu ovladania PID
F7.0.22 Povolena staticka . . . .
odchylka (relativne 100 % Rozsah nastavenia: 0,0 az Predvolena hodnota:
] 20,0 % 5,0
nastavenie)

Hodnota vystupu ovladaca je povolena hodnota maximalnej odchylky s danou hodnotou ovladaca. Ked je
hodnota spatnej vazby v rozsahu maximalnej odchylky, oviada¢ ukonci korekciu. Spravne nastavenie tejto
funkcie prispieva k zabezpeceniu presnosti a stability vystupu systému.
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A

Dané hodnota

A Velkost spatnej vazby

[N AU N G

Cas

Obrazok 7-56 Nakres statickei odchvlky

Cas

F7.0.23 Predvolba vyst

upu Rozsah nastavenia: 0,0 az

Predvolena hodnota:

PID 100,0 % 0,0
F7.0.24 Cas pozdrzania Rozsah nastavenia: 0,0 az 3600,0 Predvolena hodnota:
predvolby pred spustenim PID | s 0,0

Tato funkcia dokaze zabezpedit skorsi pristup k stabilnej faze za u¢elom korekcie PID. Hodnota predvolby
vystupu PID predstavuje relevantné percento hornej limitnej frekvencie [F0.1.21].

Ked sa frekvenény meni¢ uvedie do prevadzky, v prvom rade zrychli na predvolent frekvenciu PID a bude sa
prevadzkovat s charakteristikami uzavretého okruhu po tom, ako bude v tomto frekvenénom bode chvilu

pracovat [F7.0.24].

A

A/ystupna frekvencia

Predr

A

procesného PID
100%

A Hodnota spétnej vazby

frekvencie

Obrazok 7-57 Nal

operacie frekvenénej predvolby uzavretého okruhu

‘Cas zadrzania prednastavenej

Hodnota spétnej
vazby senzora

CasT
[F7.0.26]

kres

>

[F7.0.25]

Obrazok 7-58 Vztahova krivka percenta
spatnej vazby a prislu$nej hodnoty senzora

F7.0.25 Skutoéna hodn
(rozsah) zodpovedajica
vazbe

ota senzora

100 % spitnej Rozsah nastavenia: 0,01

az 100,00

Predvolena hodnota:
1,00

F7.0.26 Skuto¢na hodn

zodpovedajuca 0 % spéatnej vdazbe

Rozsah nastavenia:
-100,00 az 100,00

ota senzora

Predvolena hodnota:
0,0

Tato skupina parametrov ustanovuje prislusny vztah medzi percentom spatnej vazby a fyzickou kvantitou
spatnej vazby, ¢im sa ustanovuje monitorovanie zobrazeného rozmeru parametra d0.1.36 a d0.1.37.
Prislusna vztahova krivka je znazornena na obrazku 7-58.
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6.2.32 VIACFAZOVE NASTAVENIE PROCESNEHO PID (SKUPINA
F7.1)

F7.1.27 az F7.1.33 Viacfazova Rozsah nastavenia: -100,0 az Predvolena hodnota:
predvolba procesného PID 7 100,0 % 0,0

Tato skupina parametrov definuje hodnotu nastavenia viacfazovej prevadzky procesného PID. Hodnota
nastavenia predstavuje prislusné percento hodnoty nastavenia procesného PID ustanovené v parametri
F7.0.01.

Viacfazova prevadzka procesného PID sa da flexibilne realizovat pomocou terminalu multifunkéného vstupu;
nastuduijte si funkéné pokyny k terminalu 1, 2, 3 (28 az 30) viacfazového procesného PID funkcie terminalu
F3.0.00 az F3.0.08.

7.31 FUNKCIA SPANKU PROCESNEHO PID (SKUPINAF7.2)

Tato funkcia je platna vtedy, ked vystup PID vydava frekvenény prikaz; nakres je znazorneny nizsie:

Vystupné‘k
frekvencia
T<[F7.2.36] [F7.2.36]
— € ————)
[F7.2.35] :
Stop Start Cas'(T)
PID sp. vazbak
PID ust. T
hodnota ai [F7.2.38
pr hiidesnd
[F7.2.37] R
Cas(T)

Obrazok 7-59 Nakres funkcie spanku PID

» Hodnota nastavenia odchylky prebudenia je relativne percento ustanovenej hodnoty
PID.

[F8.1.29]

L% Rychlostng|
Otacky cﬁlyba Moment

\4

Spétna vazba

vy [F8.1.30]

Limit momentu

[F8.1.21]~[F8.1.28]

Obrazok 7-60 Blokovy diagram otac¢ok uzavretého okruhu

Tato skupina parametrov plati pre rezimy VC a SVC.
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Rozsah nastavenia: 0 az | Predvolena

F8.0.00 Kanal nastavenia otacok 10 hodnota: 0

Tento parameter slUZi na zadefinovanie kanalu nastavenia otaok. Vyber rezimu kanalu nastavenia otacok je
podobny vyberu rezimu kanalu zdroja frekvenéného nastavenia. Nastudujte si pokyny pre parameter
F0.2.25.

0: Nastavuje parameter frekvenéného nastavenia (F0.1.16)

Hodnota nastavenia ota¢ok sa ziskava z prechodu hodnoty nastavenia frekvencie zvolenej parametrom
FO0.1.16: Nastavenie otad¢ok = hodnota nastavenia frekvencie * 60/pary polarity motora

1: Referencia klavesnice (F8.0.03)

Hodnota parametra F8.0.03 je nastavena ako hodnota nastavenia otacok; priom v pripade vypadku sa
automaticky zachova.

2: Potenciometer klavesnice

Hodnota nastavenia klavesnice sa konfiguruje otoénym potenciometrom vozika panelu.
3: Analégovy vstup Al1

4: Analégovy vstup Al2

5: Analégovy vstup Al3 (bipolarita)

6: Vstup frekvenéného signalu (Fin)

Ako hodnota nastavenia otaCok sa berie pulzny signal privedeny portom vstupného signalu Fin.
7: Hodnota nastavenia 1 zbernice MODBUS (relativne nastavenie)

8: Hodnota nastavenia 2 zbernice MODBUS (absolutne nastavenie)

9: Virtualny analégovy vstup SAI1

10: Virtualny analégovy vstup SAI2

Poznamka: Vyberte kandly nastavenia ota¢ok 3 az 7; horné a dolné limitné parametre budu spravne zvolené
parametrami F8.0.01 a F8.0.02.

Rozsah nastavenia: 0 az
60*[F0.1.21)/pary p6lov motora Predvolena hodnota: 0
(ot./min.)

F8.0.01 Minimalna rychlost’
otacania

Rozsah nastavenia: 0 az
60*[F0.1.21)/pary p6lov motora
(ot./min.)

Predvolena hodnota:
1500

F8.0.02 Maximalna rychlost’
otacania

Tento parameter sliZi na nastavenie vztahovej krivky hodnoty nastavenia a prislusnych ota¢ok motora, ked
je kanalom otacéok port analégového vstupu tohto parametra.

A Otacky motora
[F8.0.02]
[F8.0.01] |1
0 1 >
Miniméina hodnota  Maximéina hodnota ~F<@nal otaok

Obrazok 7-61 Prislusny vztah medzi hodnotou nastavenia otacok a otackami motora
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F8.0.06 Smer otacania PG Rozsah nastavenia: 0, 1 Predvolena hodnota: 0

V systéme indukéného vektorového ovladania ma sekvencia faz vystupu frekvenéného menica (v zavislosti
od poradia pripojeni medzi motorom a frekvenénym meni¢om U, V, W) a poradie pripojeni medzi pulzmi
enkodéra fazy A a fazy B zostat jednotna. V opa¢nom pripade nie je mozné zabezpecit normalnu prevadzku,
pricom déjde k poruche Fu.020 alebo 0 rychlostnému Soku pri Startovani. Nasledne je situaciu mozné riesit
Upravou parametra.

» Systémy ovladania tenzie alebo zdvihacieho vybavenia a pod. mézu viest k postrannému
ﬁ tahu hriadela motora, v désledku ¢oho sa méze objavit porucha Fu.020. V tomto okamihu
Y zatiefite ochrannu funkciu (FF.1.22 = # 0 # #).

Rozsah nastavenia: 1 az 5 Predvolena hodnota:
ms 2 ms

F8.0.09 Cyklus kontroly otacania

Ked kanal spatnej vazby otacania vyberie enkodér, tento parameter nastavi cyklus riadenia otacania.

Parameter ma nastavit mensie hodnoty; nadmerne velky cyklus riadenia ota€ania méze viest k nestabilnej
prevadzke uzavretého okruhu a spomaleniu odozvy. Ked sa pouziva vaési cyklus kontroly na zabezpecenie
presnosti rychlosti merania, znizte faktory proporcionality F8.1.21, F8.1.25 regulatora ota€ok uzavretého
okruhu a mierne zvyste konstantu integralnej doby F8.1.22, F8.1.26.

F8.0.11 Strata oneskorenia signalu | Rozsah nastavenia: 0,01 az Predvolena hodnota:
rotacnej spatnej vazby 5,00 s 2,00

F8.0.12 Urovern signalu prerusenia

vodi¢a nulovej rychlosti (v Rozsah nastavenia: 0 az Predvolena hodnota:
porovnani s maximalnou 20,0 % 0,0

nastavenou rychlost'ou

Ked su nastavené otacky vacsie ako uroven signalu nulovej rychlosti preruSenia vodi¢a (hodnota nastavenia
je relativna k percentu najvacsej nastavenej rychlosti [F8.0.02]), zatial ¢o rychlost spatnej vazby je nizSia ako
uroven signalu nulovej rychlosti preruSenia vodi€a a otacky frekvenéného menica zabezpecuju kontrolu

funkcie preru$enia vodi¢a po zachovani ¢asu nastavenia parametra F8.0.11.

F8.0.13 Citlivost’ rotacnej spatnej Rozsah nastavenia: 0,1 Predvolena hodnota:
vazby az100,0 5,0

Ak je ruSenie okruhu merania rychlosti vyrazné, méze sa zvysit parameter [F8.0.13], aby sa zabranilo
nespravnemu vyhodnocovaniu v désledku rusenia; v opacnom pripade sa hodnota nastavenia znizi, aby sa
zrychlila odozva systému na kontrolu prerusSenia vodica.

F8.0.14 Koeficient ¢asu filtrovania Rozsah nastavenia: 1 az Predvolena hodnota:
detekcie otacok 50 ms 2ms

Koeficient filtracného ¢asu nastavenej spatnej vazby otacania v tomto parametri je dostupny pre vSetky
rezimy merania rychlosti (kanaly). Ked sa enkodér pouziva na meranie rychlosti, funkcia je podobna
parametru riadenia cyklu (F8.0.09), a preto je potrebné nastavit nizsie hodnoty pre systém rychlej odozvy.

F8.0.15 Minimalna hodnota Rozsah nastavenia: 0 az Predvolena hodnota:
rotacnej spatnej vazby (nie PG) 30000 ot./min. 0

F8.0.16 Minimalna hodnota Rozsah nastavenia: 0 az Predvolena hodnota:
rotacnej spatnej vazby (nie PG) 30000 ot./min. 1500

Tento parameter slizi na nastavenie vztahov medzi signalom spatnej vazby otacok (kanal spatnej vazby 1
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az 4) a prislusnej hodnoty pre spatnd véazbu motora.

A Otacky motora

[F8.0.16]

[F8.0.15]

Spatna vazb:

glinimé\na hodnota
spatnej vazby

otacok
>
Maximalna hodnota
spatnej vazby

Obrazok 7-62 Prislusny vztah medzi hodnotou spétnej vazby otac¢ania a otdéanim motora

7.33 PARAMETER OTACOK V UZAVRETOM OKRUHU (SKUPINA

F8.1)

F8.1.18 Vyber parametra ovladaca

Rozsah nastavenia: 0,
1,2

Predvolena
hodnota: 2

0: Samostatny parameter PID (druha skupina parametrov je predvolene efektivna)

1: Dualny parameter PID (prepinanie hysterézy)

2: Parameter dualneho PID (kontinualne prepinanie)

AASR-PID
P= [F8.1.25] AASR-PID
I= [F8.1.26] | — — x Fe [[;88-11 '2255]]
D= [F8.1.27] D= [F8.1.27] )
|
P= [F8.1.21] 3 P= [F8.1.21] !
I= [F8.1.22] | | N I= [F8.1.22] !
D= [F8.1.23] | | Otacky D= [F8.1.23] : | Otagky
| | motora‘ | | _motora
0 [F8.1.19] [F8.1.20] ” 0 [F8.1.19] [F8.1.20] g

Obrazok 7-63-A Parameter dvojitého PID

(prepinanie hysterézy)

Obrazok 7-63-B  Parameter dvojitého PID
(kontinualne prepinanie)

F8.1.19 Otacanie PID s
prepinanim parametrov

Rozsah nastavenia: 0 az
[F8.1.20]

Predvolena hodnota:
100

F8.1.20 Horné limitné otacky
prepinania parametrov PID

Rozsah nastavenia: [F8.1.19] az
60 * [F0.1.21] pary polov motora
(ot./min.)

Predvolena hodnota:
300

Tieto parametre su efektivne v stave prepinania hysterézy dvojitych parametrov PID; prva skupina
parametrov je efektivna vtedy, ked je niZSia ako prepinanie dolnych otacok [F8.1.18]; druha skupina
parametrov je efektivna vtedy, ked je vysSia ako prepinanie hornych otacok.

F8.1.21 Proporcionalny
prirastok 1 (ASR-P1)

Rozsah nastavenia: 0,1 az 2,00

Predvolena hodnota:
1,00

F8.1.22 Integralny cas 1
(ASR-I1)

Rozsah nastavenia:0,0; 0,01 az
50,00 s

Predvolena hodnota:
1,00

F8.1.23 Diferencialny
koeficient 1 (ASR-D1)

Rozsah nastavenia: 0,0, 0,01 az
10,00

Predvolena hodnota:
0,0

F8.1.24 Konstanta filtrovania 1
diferencialneho vystupu

Rozsah nastavenia: 0,10 az 5,00
s

Predvolena hodnota:
1,00
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(ASR-DT1)

F8.1.25 Proporcionalny
prirastok 2 (ASR-P2)

Rozsah nastavenia: 0,1 az 2,00

Predvolena hodnota:
0,80

F8.1.26 Integralny ¢as 2
(ASR-12)

Rozsah nastavenia: 0,0; 0,01 az
50,00 s

Predvolena hodnota:
2,50

F8.1.27 Diferencialny

Rozsah nastavenia: 0,0,

Predvolena hodnota:

koeficient 2(ASR-D2) 0.01~10.00 0,0
F.8'1'28 ”KonstanSa filtrovania 2 Rozsah nastavenia: 0,10 az 10,00 | Predvolena hodnota:
diferencialneho vystupu s 1.00

(ASR-DT2)

Tieto parametre sa pouzivaju na nastavenie proporcionalneho prirastku nastavovaca rychlosti, integralneho
¢asu a diferencialneho koeficientu. Kazdy parameter je potrebné nastavit nasledovne:

1) Proporcionalny prirastok P: Cim je hodnota vaésia, odozva je rychlejsia, stabilita systému sa véak
zhor$uje a nadmerny prirastok moze viest' k otackovému Soku.

2) Koeficient | integralneho ¢asu: So zvySovanim hodnoty sa zvySuje rychlost odozvy a zarovern sa zvySuje
nadmerna korekcia otacok a zniZuje stabilita systému. Tieto parametre vo v§eobecnosti su priamo
proporcionalne k zotrva¢nosti systému. Ked je zotrvaénost vysoka, parameter sa tiez nastavuje s vysokou
hodnotou.

3) Diferencialny koeficient D: ide o inverziu k diferencialnej Casovej konstante; pri beznych systémoch nie je
potrebny a ma sa nastavit na nulu. Nastavenie diferencialu v praxi predstavuje urcity druh korekcie prognézy
trendov; €im je vacsi nastaveny parameter, tym je silnejSia diferencialna funkcia. Spravne nastaveny
diferencial dokaze zvysit rychlost odozvy, zvysit' stabilitu a pouziva sa u systémov s poziadavkami na nizsiu
zotrvacnost a rychlu odozvu.

4) Casova konstanta filtrovania diferencialneho vystupu DT: Diferencialny vystup do nastavovacieho prvku

pre fazu ¢asovej konstanty filtrovania zotrvacnosti sa vo vSeobecnosti nastavuje priamo proporcionalne k
zotrvacnosti systému.

F8.1.29 Maximalny momentovy Rozsah nastavenia: 0,0 az Predvolena hodnota:
vystup 250,0 % 190,0
F8.1.30 Minimalny momentovy Rozsah nastavenia: -250,0 Predvolena hodnota:
vystup az 0,0 % -190,0

Tento parameter slizi na nastavenie amplitidy vystupu nastavovaca a obmedzenie prechodového momentu
systému pre prevadzku vpred a vzad. Jeho hodnota nastavenia predstavuje percento menovitého momentu.

7.34 OCHRANNE PARAMETRE (SKUPINA F8.2)

» Aktudlny vystupny moment je tiez obmedzeny amplitidou dolného limitu vystupu
nastavovaca [F1.4.47] a ma zvolit niZSiu volbu z dvoch dostupnych. Po¢as zrychlovania
alebo spomalovania je obmedzeny najma limitnou Urovriou elektrickej energie.

F8.2.32 Nadmerna ¢innost’
odchylky otacania (DEV)

Rozsah nastavenia: 0 az 3

Predvolena hodnota: 0

F8.2.33 Cinnost detekcie
nadmernej rychlosti (OS)

Rozsah nastavenia: 0 az 3

Predvolena hodnota: 1

Tento parameter slUzi na nastavenie nadmernej ¢innosti odchylky ota¢ania (DEV) a ¢innosti detekcie

nadmernej rychlosti (OS).

0: Ziadna éinnost’
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Meni¢ pokracuje v prevadzke bez vykazania poruchy ¢i vystrazného hlasenia.
1: VolPné zastavenie pri alarme

Meni¢ okamzite zablokuje vystup a vyhlasi nadmerna odchylku rychlosti ota¢ania (Fu.018) alebo poruchu
nadmernej rychlosti (Fu.019), zatial o elektromotor volne spomaluje az do zastavenia.

2: Zastavenie spomalovanim pri alarme

Meni¢ spomaluje az do zastavenia podla efektivneho ¢asu spomalovania a vyhlasi nadmernu odchylku
rychlosti otacania (Fu.018) alebo poruchu nadmernej rychlosti (Fu.019).

3: Pokracovanie v prevadzke po alarme

Meni¢ pokracuje v prevadzke a zaroven vyhlasi nadmernu odchylku rychlosti ota€ania (aL.018) alebo
vystrahu nadmernej rychlosti (aL.019).

F8.2.34 Rozpoznana hodnota Rozsah nastavenia: 0,0 Predvolena hodnota:
odchylky nadmerného otac¢ania (DEV) | az 50,0 % 20,0%

F8.2.34 Cas rozpoznavania hodnoty | Rozsah nastavenia: 0,0 Predvolena hodnota:
odchylky nadmerného otac¢ania (DEV) | az 10,00 s 10,00

Tieto parametre slUZia na nastavenie hodnoty rozpoznavania a ¢asu pre nadmernu odchylku rychlosti
otacania (DEV).

Za predpokladu, Ze rychlost otac¢ania je kontinualne vyssia ako dana hodnota rozpoznavania DEV v ramci
daného ¢asu na detekciu DEV [F8.2.35], meni¢ bude postupovat v stlade s nastavenou €innostou
parametra F8.2.32. Hodnota nastavenia parametra F8.2.34 zodpoveda percentu hornej limitnej frekvencie
[FO.1.21].

F8.2.36 Rozpoznana hodnota Rozsah nastavenia: 0,0 az Predvolena hodnota:
nadmernej rychlosti (OS) 150,0 % 120,0%

F8.2.37 Cas rozpoznavania Rozsah nastavenia: 0,0 az Predvolena hodnota:
nadmernej rychlosti (OS) 2,00 s 0,10

Tieto parametre slUzia na nastavenie hodnoty rozpoznavania a ¢asu nadmernej rychlosti (OS).

Za predpokladu, Ze rychlost ota€ania spatnej vazby je kontinualne vy$sia ako dana hodnota rozpoznavania
OS v ramci daného ¢asu na detekciu OS [F8.2.37], meni¢ bude postupovat v stlade s nastavenou
¢innostou parametra F8.2.33. Hodnota nastavenia parametra F8.2.36 zodpoveda percentu hornej limitnej
frekvencie [F0.1.21].

7.35 OVLADANIE KRUTIACEHO MOMENTU (SKUPINA F8.3)

F8.3.40 Vyber kanalu prikazu Rozsah nastavenia: 0

kratiaceho momentu az 12 Predvolena hodnota: 0

0: Digitalne nastavenie (F8.3.41)

Hodnota nastavenia F8.3.41 sa berie za ustanovenu hodnotu momentu a vykona sa uloZenie pre pripad
vypadku napajania.

1: Nastavenie potenciometra vozika panelu
Hodnota nastavenia kratiaceho momentu sa nastavuje otoénym potenciometrom vozika.
2: Analégovy vstup Al1

Hodnota napatového vstupu Al1 0 az 10 V zodpoveda 0 az 250 % menovitého kratiaceho momentu.
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3: Analégovy vstup Al2

Hodnota pradového vstupu Al2 4 az 20 mA zodpoveda 0 az 250 % menovitého kratiaceho momentu.

4: Analégovy vstup Al3

Hodnota napéatového vstupu -10 az 10 V 0 az 10 V zodpoveda 0 az 250 % menovitého krdtiaceho momentu.
5: Analégovy vstup Al3 (bipolarita)

Hodnota napatového vstupu -10 az 10 V 0 az 10 V zodpoveda -250 % az 250 % menovitého krutiaceho
momentu; kladny a zaporny vstup Al3 zodpoveda kladnej a zapornej prikazovej hodnote krutiaceho
momentu.

6: Vstup frekvenéného signalu (Fin)
Maximalna hodnota vstupnej frekvencie terminalu Fin zodpoveda 250 % menovitého krutiaceho momentu.
7: Vystup procesného PID

V pripade vystupu procesného PID, ktory sa ustanovuje ako momentovy povel, je v zaujme dosiahnutia
suladu potrebné parameter F7.0.00 nastavit na #1##.

8: Vystup kompenzaéného PID

V pripade vystupu kompenzaéného PID, ktory sa ustanovuje ako momentovy povel, je v zaujme dosiahnutia
suladu potrebné parameter F9.0.00 nastavit na #1##.

9: Hodnota nastavenia 1 zbernice MODBUS (relativna hodnota nastavenia)

Aktualny momentovy povel meni€a nastavuje hlavny pocita¢ prostrednictvom vstavaného Standardného
komunika¢ného rozhrania RS485 na menici.

10: Hodnota nastavenia 2 zbernice MODBUS (absolutna hodnota nastavenia)
11: Virtualny analégovy vstup SAI1
12: Virtualny analégovy vstup SAI2

F8.3.41 Digitalne nastavenie Rozsah nastavenia: -250 az Predvolena hodnota:
krutiaceho momentu 250 % 0,0

Jeho hodnota nastavenia, nastavovana symbolmi (smer), zodpoveda percentu menovitého momentu;
aktualne ustanoveny smer momentu je ,Exkluzivhe OR" smeru riadiaceho prikazu a smeru hodnoty
nastavenia.
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Podla nasledujuceho obrazka si nastudujte Struktdru kompenzaéného PID a funkcii jednotlivych funkénych parametrov:

Horna medzna
frekvencia

0~ Horna medzna frekvencia
[F0.1.21]

Nastavenie kanilu
kompenzaéného PID

[ F9.0.07]
AlL Nastaven_ie F9.0.01]
frekvencie -Kompenzagna amplitada~
A2 PID Lt MUX| Kompenzacna -4000 o hodnota kompenzatnej
1+T,S frekvencia 4 amplitady
Nezavislé -[ F9.0.01]
[FO009] [F9.0.10] 0 Limitovana amplitada PID
[F9.0.08] Vystupna olaritd
( F9.0.02 | 10V
jednotky) | Vystupna polarita [ F9.0.00] -_——
(' F9.0.02 desiatky) Vystup regulatora | Vystup AO
F9.0.05 F9.0. |
Kanal spitnej viizby kompenzacného [ ] [ F9.0.06] |
PID 0 4000
All —
PID
Al2 | spatna [
t | vizba :
[ F9.0.13][ F9.0.14]
[ F9.0.12]

Obrazok 7-64 Schematicky blok kompenzaéného PID
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7.36 KOMPENZACNE PID (1 MS CYKLUS OVLADANIA) (SKUPINA

F9.0)

F9.0.09 Minimalna hodnota
analégového vstupu je 0 %

Rozsah nastavenia: 0,0 V az
[F9.0.10)/
Al2: 0,0 mA az [F9.0.10]

Predvolena hodnota:
0,0

F9.0.10 Maximalna hodnota
analégového vstupu je 100 %

Rozsah nastavenia: [F9.0.09] az
10,00 V/
Al2: [F9.0.09] az 20,00 mA

Predvolena hodnota:
10,00

Ked kanal zdroja nastavenia kompenzacéného PID zvoli vstup analégového kanalu, tato skupina parametrov
sa da pouzit na Upravu prislusného vztahu medzi hodnotou nastavenia kompenzaéného PID a analégovym
portom. Prislusny vztah je znazorneny na obrazku 7-65.

F9.0.13 Minimalna hodnota
analégového vstupu je 0 %

Rozsah nastavenia: 0,0 V az
[F9.0.14]/
Al2: 0,0 mA az [F9.0.14]

Predvolena hodnota:
0,0

F9.0.14 Minimalna hodnota
analégového vstupu je 100 %

Rozsah nastavenia: [F9.0.13] az
10,00 V/
Al2: [F9.0.13] az 20,00 mA

Predvolena hodnota:
10,00

Ked kanal zdroja nastavenia kompenzacéného PID zvoli vstup analégového kanalu, tato skupina parametrov
sa da pouzit na Upravu prislusného vztahu medzi hodnotou spatnej vazby kompenzaéného PID a
analégovym portom. PrisluSny vztah je znazorneny na obrazku 7-66.

A Nastavena hodnota kompenzécie PID
100%
Hodnota
analégového
vstupu
0%
[F9.0.09] [F9.0.10]

Obrazok 7-65 Nakres definicie hodnoty nastavenia kompenzaéného PID

100%

0%

A

A Spétna vazba kompenzaéného PID

Hodnota

vazhy

[F9.0.13] [F9.0.14]

analogovej spétnej

Obrazok 7-65 Nakres definicie hodnoty spatnej vazby kompenzaéného PID
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7.37 VYBER PARAMETROV KOMPENZAGNEHO PID
REGULATORA(SKUPINA F9.1)

RozliSujeme 4 skupiny parametrov kompenzaéného PID regulatora, pricom ich prostriedky prepinania su
znazornené na obrazku 7-67 ([9.1.21=0023]):

Horny limit pre prepinanie 4\
skupiny parametrov 3, 4 [F9.1.28]

Spodny limit pre prepinanie / [F9.1.27]
skupiny parametrov 3, 4

Horny limit pre prepinanie [F9.1.26
skupiny parametrov 2, 3

Spodny limit pre prepinanie [F9.1.25]
skupiny parametrov 2, 3

Horny limit pre prepinanie |[F9.1.24]
skupiny parametrov 1, 2

Spodny limit pre prepinanie [F9.1.23]
skupiny parametrov 1, 2

. >
Time

Vyber parametrov y
regulatora A

PID skupina 4 efektivna

[F9.1.39]~[F9.1.43]
PID skupina 3 efektivna

[F9.1.84]~[F9.1.38]
PID skupina 2 efektivna

[F9.1.29]~[F9.1.33]
[F9.0.03]~[R9.0.07]

PID skupina 1 efektivna

o
Time

Obrazok 7-67 Nakres prepinania parametrov kompenza¢ného PID
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7.38 ZBERNICA MODBUS (KONFIGURACIA STANDARDNEJ
ROZSIROVACEJ KARTY) (SKUPINA FA.0)

Rozsah nastavenia: 0 az Predvolena hodnota:

FA.0.02 Adresa stanice menica 247 1

Tento parameter slizi na nastavenie adresy lokalneho menica pre pripad komunikacie cez sériovy port.
Efektivny je len v ¢ase, ked je meni¢ nastaveny ako meni¢ slave 1. Lokalne zariadenie po¢as komunikacie
prijima len prikazy pre datové ramce konzistentné s adresou tohto zariadenia a nasledne odosiela spat
odpovedové ramce.

» Vysielacia adresa je 0. Pri nastaveni na adresu vysielania zariadenie prijme a vysle len
vysielacie prikazy a nebude odpovedat zariadeniu master.

FA.0.03 Oneskorenie odozvy Rozsah nastavenia: 0 az Predvolena hodnota:
zariadenia 1000 ms 5ms

Oneskorenie odozvy meni¢a oznaduje ¢akaciu dobu od okamihu, kedy sériovy port menica prijal a spracoval
prikaz odoslany zo zariadenia slave, do odoslania odpovedovych ramcov.

FA.0.04 Cas postdenia zlyhania Rozsah nastavenia: 0,01 az | Predvolena hodnota:
komunikacie 10.00 s 1,00

Ak lokalny meni¢ neprijme spravny datovy signal za hranicou ¢asového intervalu definovaného tymto
parametrom, potom sa predpoklada, Ze na menici doslo k zlyhaniu komunikacie. Invertor nahlasi poruchu
Fu.071 a bude konat' podla nastavenia parametra FA.0.05.

7.39 PRISTUP K PARAMETROM MAPOVANIA (SKUPINA FA.1)

FA.1.08 az FA.1.13 Parameter Rozsah nastavenia: F0.00 Predvolena hodnota:
aplikacie mapovania 1 az 6 (H) az FF.55 F0.29/F0.32

FA.1.14 az FA.1.23 Parameter stavu Rozsah nastavenia: d0.00 Predvolena hodnota:
mapovania 1 az 10 (H) az d1.49 d0.00 az d0.09

Ked meni¢ série V560 pristupi k funkénym parametrom alebo monitorovacim parametrom prostrednictvom
zbernice, prislusnu adresu je mozné prognézovat priamo pomocou funkéného koédu. Ked' je v8ak potrebné
pristupovat k niekolkych funkénym parametrom alebo parametrom monitorovania s nekontinualnou adresou,
na tuto metddu su potrebné viacramcové Udaje.

Pristup k parametrom mapovania v praxi predstavuje rezim ihlového pristupu. Pri pristupe (Citanie alebo
zapis) k niekolkym funkénym parametrom alebo stavovym parametrom s nekontinualnou adresou je tieto
parametre mozné mapovat do oblasti s kontinualnou adresou (oblast riadiaceho parametra zbernice) na
ucely pristupu.

V nasledujlcej tabulke najdete parametre riadenia pristupu (kompatibilné so sériou A510 a V320).
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Nazov registra Pr;sdt:Je;:;vé Poznamky
Kontrolny pojem 0x1300 D4 sa nacitavat podla okruhov (1 az 16)
Hodnota nastavenia 1 0x1301 Nastavenie relativnych hodnét
Hodnota nastavenia 2 0x1302 Nastavenie absolutnych hodnot

Aplika¢ny parameter mapovania 1 0x1303 Pristupovy param'e:t:.rfgsrjastavuje funkciou
Aplikaény parameter mapovania 2 0x1304 Pristupovy param'e:t:.rfggrjastavuje funkeiou
Aplika¢ny parameter mapovania 3 0x1305 Pristupovy param'e:t:.rffoﬁastavuje funkeiou
Aplika¢ny parameter mapovania 4 0x1306 Pristupovy param'e;t:.rlsjlr.lastavuje funkciou
Aplika¢ny parameter mapovania 5 0x1307 Pristupovy param'e:t:.rff;astavuje funkeiou
Aplikacny parameter mapovania 6 0x1308 Pristupovy param'e:t:‘rff;astavuje funkciou

Stavovy pojem 0x1309 Da sa nacitavat podl‘algi)skrétnej kvantity (1 az
Aplika¢ny parameter mapovania 1 0x130A Pristupovy param'e:t:‘rff 4r.1&stavuje funkciou
Aplika¢ny parameter mapovania 2 0x130B Pristupovy param'e:t:.rff;astavuje funkciou
Aplika¢ny parameter mapovania 3 0x130C Pristupovy param'e:t:.rffer?astavuje funkciou
Aplika¢ny parameter mapovania 4 0x130D Pristupovy param'e:t:.rff;astavuje funkciou
Aplika¢ny parameter mapovania 5 0x130E Pristupovy param'e:t:‘rff;astavuje funkciou
Aplika¢ny parameter mapovania 6 0x130F Pristupovy param'e:t:‘rffgﬁastavuje funkciou
Aplika¢ny parameter mapovania 7 0x1310 Pristupovy param'eitAe‘rfgoﬁastavuje funkciou
Aplika¢ny parameter mapovania 8 0x1311 Pristupovy param'e:tAe.rfzalr?astavuje funkciou
Aplika¢ny parameter mapovania 9 0x1312 Pristupovy param'e:tAe.rfzazr?astavuje funkciou
Aplikacny parameter mapovania 10 0x1313 Pristupovy param'e:tAe.rfg;astavuje funkciou

Parametre mapovania definuje skupina parametrov FA.1.

Priklad: V jednom ramci udajov protokolu Standardnej zbernice MODBUS nie je mozné nacitat’ stavové
parametre d0.0.02, d0.0.05, d1.0.01 a d1.1.31 a stavovy pojem naraz s uplatnenim beznej metédy. Ak
chcete mapovat stavové parametre do zbernicou kontrolovanej oblasti parametrov s kontinualnou adresou,

nastavujte nasledovnym spésobom:

[FA.1.14] = d0.02
[FA.1.15] = d0.05
[FA.1.16] = d1.01
[FA.1.17] = d1.31

Potom staci nacitat udaje na kontinualnej adrese 0x130A az 0x130D.
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7.40 SYNCHRONNE OVLADANIE KOMUNIKAGNEHO SPOJENIA
(SKUPINA FA.2)

FA.2.26 Proporény koeficient Rozsah nastavenia: 0,010 az | Predvolena hodnota:
nastavenia spojenia 10,000 1,000

Tento parameter pri prepojenom ovladani definuje proporciu medzi vystupnou frekvenciou zariadenia master
a zariadenia slave; parameter meni¢a master nefunguje.

FA.2.27 Nastavenie jemnej

proporcie spojenia Rozsah nastavenia: 0 az 3 Predvolena hodnota: 0

0: Bez jemného nastavenia

Ak je zdroj jemného nastavenia pre proporény koeficient spojenia prazdny (necinny), potom prikaz
frekvencie slave = prikaz frekvencie master * [FA.2.26] zariadenia slave.

1: Analégovy vstup Al1

Ak je zvoleny zdroj All ako zdroj jemného nastavenia pre proporény koeficient spojenia, potom prikaz
frekvencie slave = prikaz frekvencie master * [FA.2.26] zariadenia slave * AI1/Al1 maximum.

2: Analégovy vstup Al2

Ak je zvoleny zdroj Al2 ako zdroj jemného nastavenia pre proporény koeficient spojenia, potom prikaz
frekvencie slave = prikaz frekvencie master * [FA.2.26] zariadenia slave * AI2/AI2 maximum.

3: Analégovy vstup Al3

Ak je zvoleny zdroj Al3 ako zdroj jemného nastavenia pre proporény koeficient spojenia, potom prikaz
frekvencie slave = prikaz frekvencie master * [FA.2.26] zariadenia slave * AI3/AI3 maximum.

FA.2.28 Frekvencia/otacky ofsetu Rozsah nastavenia: 0, 1,

! ) Predvolena hodnota: 0
zariadenia slave 2

Tento parameter meni¢a master nefunguje a slizi na vyber pomocnej frekvencie zariadenia slave.

Skutocna vystupna frekvencia zariadenia slave = prikaz frekvencie zariadenia master * proporcia spojenia
zariadenia slave (vratane jemného nastavenia) + frekvencia ofsetu

0: Bez ofsetu

Ziadna ofsetova frekvencia/otacky; hodnota nastavenia frekvencie zariadenia slave je uréena frekvenénym
prikazom zariadenia master a nastavenim parametra FA.2.26 a FA.2.27.

1: Uréuje zdroj frekvenéného nastavenia 1

Hodnota nastavenia frekvencie zdroja 1 nastavenia frekvencie zariadenia slave sa povazuje za ofsetovu
frekvenciu/otacky zariadenia slave.

2: Uréuje zdroj frekvenéného nastavenia 2

Hodnota nastavenia frekvencie zdroja 2 nastavenia frekvencie zariadenia slave sa povazuje za ofsetovu
frekvenciu/otacky zariadenia slave.
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FA.2.29 Funkcia vyvazovania

S Rozsah nastavenia: 0 az 4 | Predvolena hodnota: 0
spojenia

0: Prazdne (necinné)
1: Vyvazovanie prudu

Vo vztahu k zatazovému prudu zariadenia master bude kazdé zariadenie slave automaticky uskuto¢fovat’
jemné nastavenie vystupu lokalneho zariadenia v zaujme zaistenia konzistentnosti s praidom zariadenia
master.

2: Vyvazenie kratiaceho momentu
Vo vztahu ku kratiacemu momentu zariadenia master bude kazdé zariadenie slave automaticky 7.
3: Vyvazovanie vykonu

Kazdy motor slave sa viaze na vykon motora master, pricom dochadza k automatickej korekcii jeho vystupu
v zaujme zaistenia relativnej konzistentnosti s vykonom motora master.

4: Vyvazovanie synchronnej polohy

V pripade systémov s prepojenim viacerych motorov s vektorovym ovlddanim PG s uzavretym okruhom
pouzitie vyvazovania synchrénnej polohy umoznuje eliminovat aktualnu posunovu odchylku vyvolanu
drobnou odchylkou v rychlosti ota¢ania hnacieho Ustrojenstva. Tento spdsob si vyzaduje, aby motor, ktory je
v prevadzke s prepojenim, mal rovnaky parameter detektora rychlosti PG.

VyvaZzovanie synchrénnej polohy dokaze korigovat len drobné odchylky rychlosti otaéania motora. Pred
pouzitim funkcie nastavte funkciu synchrénnej rychlosti otacania.

Akrualny pulz podradeného motora sa v tomto reZzime musi resetovat su¢asne s motorom master. Preto
staci obsluhovat motor master alebo pouzit funkciu resetovacieho terminalu na motore slave.

FA.2.30 Prirastok vyvazovania Rozsah nastavenia: 0,001 | Predvolena hodnota:
spojenia az 10,000 1,000

Ked je efektivna funkcia vyvaZovania spojenia, tento parameter slizi na nastavenie vystupu korekéného
prirastku na tomto zariadeni a je efektivny len v pripade zariadenia slave. Cim vy$$i je prirastok, tym vyssia
je amplitida samovyvaZovacej korekcie.

7.41 ROZSIROVACI MULTIFUNKNCNY VSTUPNY TERMINAL
(SKUPINA FB.0 A FB.1)

Ak maju nadobudnut’ uginnost prislusné rozsirenia pristupovych parametrov, prislusna funkcia a skupina F3
musi mat rovnaké parametre.

7.42 OVLADANIE SERVA A POLOHOVANIE SKALY (SKUPINA FB.2)

Fb.2.18 Frekvencia prepinania Rozsah nastavenia: 0 az 5,00 | Predvolena hodnota:
automatického posunu Hz 1,00

Fb.2.19 Cyklus prepinania Rozsah nastavenia: 0,10 az Predvolena hodnota:
automatického posunu 2,00s 0,3

V pripade vybavenia so sustavou na mechanicki zmenu rychlosti, ako je vreteno, je mozné na eliminaciu
mechanického umftvenia mozné pouzit posunovy rezim krokovania. Tato skupina parametrov definuje
prevadzkové parametre posunového rezimu krokovania.
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Fb.2.20 Kratiaci moment pri 0 Hz

(uprednostniuje sa navazna brzda Predvolena hodnota:

Rozsah nastavenia: 0 az 3

DC) 0
Fb.2.21 Prirastok uzamknutia Rozsah nastavenia: 0,10 az Predvolena hodnota:
polohy 1 (polohovy prirastok) 10,00 1,0

0: Prazdne (necinné)
1: Moment navéaznej brzdy efektivny
2: Uzamknutie polohy (rezim VC odozvy PG)

V prevadzkovom rezime V/F a SVC je funkcia zadrZania pri nulovom frekvenénom momente podobna funkcii
brzdenia jednosmernym pradom. Nedokaze zarucit, Ze hriadel motora je Uplne nehybny, ked je hriadel
tahany zatazou a polohovy prirastok je necinny.

Ak sa v rezime spatnej vazby PG ovladania VC zvoli zadrzanie pri nulovom frekvenénom momente 2, pohon
si automaticky zapamata polohu hriadela pri zastaveni a prejde do prevadzkového rezimu ustanovenia
polohy, aby sa zarucilo, Ze hriadel sa nebude otacat ani pri vyraznom tahu pod zatazenim.

Cim vysi je polohovy prirastok, tym silnej$i je uzamykaci moment.
3: Uzamknutie v ustanovenom uhle zastavenia

Aplikuje sa na pohon vretena nastroja zariadenia na zaistenie konstantného uhla pri zastavovani vretena.
Uhol zastavenia sa nastavuje parametrom Fb 2.45.

Fb.2.22 Vzdialenost’ pohonu
hriaderla rychlosti PG na jednu
otacku

Rozsah nastavenia: 0,001 az Predvolena hodnota:
50,000 mm 0,500

Tento parameter sluzi na nastavenie linearneho posunu prevodovej Struktury pre kazdu otacku hriadela
rychlosti PG. Kumulativny posun je znazorneny na monitorovacom parametri d1.2.20.

Rozsah nastavenia: 0000 az Predvolena hodnota:

Fb.2.23 Funkcia servo ovladania 0012 0000

_ X: Vyber funkcie

0: Prazdne (necinné) — servo ovladanie necinné; prebieha prevadzka v rezime ovladania rychlosti alebo
krutiaceho momentu.

1: Efektivne — musi sa nachadzat v rezime vektorového ovladania s uzavretym okruhom.
2: Vyber externého terminalu (funkcia €. 69)

Rezim vektorového ovladania s uzavretym okruhom sa musi zvolit pre tuto funkciu; vyber nebude efektivny,
kym sa meni¢ celkom nezastavi.
_ _ X _: Rezim ¢innosti

0: Bezny rezim

1: Orientacia vretena

Fb.2.24 Zdroj nastavenia polohy v
beZznom rezime

Rozsah nastavenia: 0 az
5

Predvolena hodnota:
1

Fb.2.25 Nastavenie cislice polohy
(dolné)

Rozsah nastavenia: 0 az
65535

Predvolena hodnota:
0

Fb.2.26 Nastavenie Cislice polohy
(horné)

Rozsah nastavenia: 0 az
500

Predvolena hodnota:
0
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Tato skupina parametrov sluzi na zadefinovanie zdroja polohového prikazu v reZzime bezného servo
ovladania.

Ked' sa na nastavenie polohy pouziva analégové nastavenie, maximalny analégovy vstup zodpoveda 5000
pulzovym prikazom.

Ked je zvolené digitalne nastavenie ([Fb.2.24] = 2) ako zdroj nastavenia polohy, Fb.2.25 a Fb.2.26 slGZia na
nastavenie polohového prikazu.

L .. " Rozsah nastavenia: 0 az | Predvolena hodnota:
Fb.2.27 Elektronicky prevod (Citatel) 65535 1000
Fb.2.28 Elektronicky prevod Rozsah nastavenia: 0 az | Predvolena hodnota:
(menovatel) 65535 1000

Elektronicky prevod sluzi na prevadzanie prikazového pulzu na rozsah pohybu. Ak je enkodér nastaveny na
A (pulz na jednu otacku), posun na jednu ota¢ku motora je B a jednotka pulzného prikazu je C, potom je
elektronicky prevod mozné vypodcitat nasledovne:

Elektronicky prevod = 4AC/B
Citatel a menovatel je mozné ustanovit po aproximacii spolo&ného menovatela.

Priklad: Enkodér urcitého prenosu ma 1000 riadkov (A=1000), ponun motora na jednu otacku je 2 mm (B=2)
a jednotka pulzného prikazu je 1 um (C=0,001m); potom elektronicky prevod je 4AC/B = 4000*0,001/2 = 2/1.
To znamen3, Ze Citatel elektronického prevodu je 2 a menovatel je 1.

Rozsah nastavenia: 0,01 az Predvolena hodnota:

Fb.2.30 Prirastok polohy 2

100,00

1,00

Fb.2.31 Rezim vyberu
polohového prirastku

Rozsah nastavenia: 0 az 3

Predvolena hodnota: 0

Fb.2.32 Polohova odchylka
vyberu polohového prirastku

Rozsah nastavenia: 0 az
30000

Predvolena hodnota:
100

V rezime vyberu polohového prirastku je polohovy prirastok 1 (Fb. 2.21) efektivny, ked je na zaklade
polohovej odchylky zvoleny prirastok ([Fb.2.31]=3) a polohova odchylka je nizSia ako nastavena hodnota
pulzu (Fb.2.32). V opacnom pripade bude efektivny polohovy prirastok 2 (Fb.2.30).

Fb.2.33 Prirastok rychlostného
privodu vpred

Predvolena hodnota:
100,0

Rozsah nastavenia: 0,0 az
200,0 (%)

Cim vy3sie je nastavenie prirastku polohovej rychlosti privodu vpred, tym vyssia je rychlost sledovania. Ak
sa vS8ak hodnota nastavi nadmerne vysoko, méze klesnut stabilita.

Predvolena hodnota:
0000

Rozsah nastavenia: 0000 az

Fb.2.36 Rezim orientacie vretena o111

_ _ _ Xz Vyber referenénych signalov polohovania nulového bodu

0: Umiestnenie pulzu Z

Pulz Z sluzi ako referenény signal pre nulovy bod vretena (na zaklade beznej praxe je mozné nastavit
fubovolny ofsetovy uhol). V tomto reZime ma byt na vretene namontovany enkodér.

1: Polohovanie fotoelektrického spinaca

Fotoelektricky signal (alebo iny signal senzora) na vretene sa pouziva ako referenény signal nulového bodu.
_ _ X _: Prikaz polohovania

0: Vyber externého terminalu

Hodnota (Fb.2.38 az Fb.2.44) predvolena vyberom externého funkéného terminalu (funkcia €. 72 az 74) sa
pouziva ako aktualny polohovaci prikaz. Vyzaduje sa na spravne nastavenie prevodového pomeru (Fb.2.46)
vretena a ked je na vretene namontovany dekodér, tato hodnota sa nastavuje na 1,000.
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1: Nastavenie pulzného prikazu

Uhol polohovania bude ustanoveny na zaklade prijatého pulzného prikazu. V tomto reZime je mozné nastavit
prevodové vybavenie elektronickym prevodom alebo priamo zmenit' €islo pulzného prikazu. Uvedomte si, Ze
smer pulzného prikazu ma byt konzistentny so smerom otac¢ania vretena, priom je potrebné spravne
nastavit prevodovy pomer vretena (Fb.2.46).

_x__: lokalizacia smeru prevadzky
0: suhlas s prikazanym smerom

1: rychla lokalizacia s minimalnym uhlom odklonu

Fb.2.37 Frekvencialrychlost’ Rozsah nastavenia: 0,01 Predvolena hodnota: 5,00
orientacie vretena az 100,00 Hz Hz

Sluzi na zadefinovanie maximalnej frekvencie vyhladavania v ¢ase polohovania vretena.

Fb.2.38 az Fb.2.44 Uhol Rozsah nastavenia: 0 az | Predvolena hodnota: 0,0
polohovania vretena 1 az 7 359,9 az 315,0
Fb.2.45 Uhol zastavenia vretena gggzah nastavenia: 0 az Predvolena hodnota: 0,0

Nastavenie pre uhol polohovania a uhol zastavenia viacfazového vretena.

Rozsah nastavenia: Predvolena hodnota:

Fb.2.46 Prevodovy pomer vretena 0,010 a 50,000 1,000

Ked enkodér nie je priamo nainstalovany na vretene, tento parameter je potrebné nastavit, aby sa dosiahla
spravna orientacia vretena. Tento parameter funguje len v pripade funkcie orientacie vretena.

Prevodovy pomer vretena = otacky hriadela rychlosti : otacky vretena.

7.43 VIRTUALNY VSTUP A VYSTUP (SKUPINA FF.0)

FF.0.00 Funkcia uzamknutia Rozsah nastavenia: 0000

konfiguraéného parametra FF (H) az 1001 Predvolend hodnota: 0000

Skupina parametrov FF zahffia Specialne a interné funkéné parametre a ich nastavovanie a inicializacia su
obmedzené. Tato skupina parametrov slUzi na nastavenie opravnenia pouzivatela na prevadzku parametrov
FF.

FF.0.01 az FF.0.08 Definicia uzla . s
Rozsah nastavenia: 0 az

virtualneho vystupu (SDO 1 az SDO 7 Predvolena hodnota: 0
8)

Virtualne vystupné uzly SDO1 az SDO8 su funk&ne rovnaké ako multifunkéné vystupné terminaly DO1 az
DO3, pricom v8ak nezabezpecuju Ziaden vystup signalu. Su priamo pripojené na ovladaci menica k
virtudlnym vstupnym uzlom SDI1 az SDI8 systémom jedna k jedne;j.

Pouzivanie virtualnych uzlov dokaze nielen zjednodusit zapojenie, alebo zarover predchadzat ruseniu.
Funkcia SDO1 az SDO8 sa da zadefinovat nastavenim hodnoty parametrov FF.0.01 az FF.0.08. Premenné
zodpovedajuce hodnote nastavenia najdete v tabulke 2 (Porovnavacia tabulka premennych multifunkénych
vystupnych terminalov (DO/EDO/SDO).

FF.0.09 az FF.0.16 Definicia uzla

virtulneho vstupu (SDI a2 SDI8) Rozsah nastavenia: 0 az 96 | Predvolena hodnota: 0

Uzly virtualneho vstupu SDI1 az SDI8 su funk&ne rovnaké ako multifunkéné vstupné terminaly DI1 az DI9.
Fyzické vstupné uzly v8ak realne fyzicky neexistuju. Su pripojené k virtualnemu vystupu SDO1 az SDO8

Pouzivatel'ska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy menic série V 560 s uzavretym okruhom




Popis Specifickych funkcii 201

systémom jedna k jednej, pricom sa ziskavaju priamo z virtualneho vystupného signalu.

Virtualne vstupné uzly SDI1 az SDI8 su funk&éne programovatelné a ich funkcia sa definuje nastavenim
hodnét FF.0.09 az FF.0.16. Funkcie zodpovedajuce hodnote nastavenia najdete v tabulke 1 (Porovnavacia
taburka funkcii multifunkénych vstupnych terminalov (DI/EDI/SDI).

FF.0.17 Virtualny vystup — polarita

vstupného pripojenia

az 1111

Rozsah nastavenia: 0000

Predvolena hodnota:
0000

FF.0.18 Virtualny vystup — polarita

vstupného pripojenia

az 1111

Rozsah nastavenia: 0000

Predvolena hodnota:
0000

Tieto parametre sluZia na nastavenie stavu logiky pripojenia virtualny vystupnych uzlov SDO1 az SDO8 a

virtualnych vstupnych uzlov SDI1 az SDI8. Ked sa nastavi pripojenie s opacnou polaritou, virtualny vystupny

signal sa zneguje pred vstupom do virtudlneho vstupného portu podla znazornenia na obrazku 7-67.

FF0.01~FF0.08

(SKUPINA FF.1)

FF0.17~FF0.18 FF0.097FF0.16

o3
o

Obrazok 7-67 Blokovy diagram virtualneho vystupu — vstupu

7.44 KONFIGURACNE PARAMETRE OCHRANNEJ FUNKCIE

Tato skupina parametrov sa pouziva na zadefinovanie, i je potrebné aktivovat ochrannu funkciu alebo nie.
Vo v8eobecnosti sa nevyZzaduje Ziadna Uprava.

7.45 KOREKCNE PARAMETRE (SKUPINA FF.2)

FF.2.25 Nastavenie nulového
ofsetu All

az 0,500 V

Rozsah nastavenia: -0,500

Predvolena hodnota:
0,0

FF.2.26 Korekcia prirastku Al1

1,050

Rozsah nastavenia: 0,950 az

Predvolena hodnota:
1,000

Tato skupina parametrov sluzZi na jemné nastavovanie nulového bodu All a All.

Uprave:

Vztah pred Gpravou a po

Hodnota vstupu All = korekcia prirastku Al1 * hodnota All pred Upravou + nulovy ofset All

FF.2.27 Nastavenie 4 mA Rozsah nastavenia: -0,500 az Predvolena hodnota:
odchylky pre Al2 0,500 mA 0,0

. . Rozsah nastavenia: 0,950 az Predvolena hodnota:
FF.2.28 Korekcia prirastku Al2 1,050 1,000
FF.2.29 Nastavenie nulového Rozsah nastavenia: -0,500 az Predvolena hodnota:
ofsetu AI3 0,500 V 0,0

. . Rozsah nastavenia: 0,950 az Predvolena hodnota:
FF.2.30 Korekcia prirastku Al2 1,050 1,000
FF.2.31 Nastavenie nulového Rozsah nastavenia: -0,500 az Predvolena hodnota:
ofsetu AO1 0,500 V 0,0
FF.2.32 Korekcia prirastku Rozsah nastavenia: 0,950 az Predvolena hodnota:
AO1 1,050 1,000
FF.2.33 Nastavenie nulového Rozsah nastavenia: -0,500 az Predvolena hodnota:
ofsetu AO2 0,500 V 0,0
FF.2.34 Korekcia prirastku Rozsah nastavenia: 0,950 az Predvolena hodnota:

AO2

1,050

1,000
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Princip korekcie pre kazdy port analégového vstupu/analégového vystupu je rovnaky ako v pripade All.
Vztahové krivky s nastavenim nulového ofsetu a korekciou prirastku su vyobrazené nizsie. Pouzivatelia vo
vSeobecnosti nepotrebuju nastavovat tieto parametre.

A Al korek&na hodnota (V) A Al korek&na hodnota (V)
10f-—------mmm
95fk----- -~ ¥

»
9510 0 ”
-0.5 Al1 aktualna hodnota (V) Al1 aktualna hodnota (V)
Obrazok 7-68-A Krivka korekcie Obrazok 7-68-B  Krivka
nulového ofsetu Al1 korekcie prirastku Al1
A Al2 korekéna hodnota (mA) A Al2 korekéna hodnota (mA)
20 20 f--mmmmmmmm o
19.5 [T} A 7
[FF.2.28] ‘
45 [FF.2/28]=0.950
4 -0. 4 - -
35 o | P
| L > 1 [ »
o 4 19.5 20 A2 aktualna hodnota (mA X 4 A aktuaina hodnota (mA>
Obrazok 7-69-A Krivka Obrazok 7-69-B  Krivka
korekcie nulového ofsetu Al2 korekcie prirastku Al2
A Al3korekéna hodnota (V) A\ A3 korekéna hodnota (V)
10 %
10 - 9.5 L
9.5 e

[FF.2.29]=0.500
[FF.2.261=1.0504" /

0.5 4
-10-9.5 N -10 A
Ll
‘05 9510 3 aktuina VAR 4 10 Az akal
hodnota (V) /) W [FF.2.26]=0.950 hodnota (V)
[FF.2.29]=-0.500
A -9.5 e -9.5
4 - -10 - -10
Obrazok 7-70-A  Krivka korekcie Obrazok 7-70-B  Krivka korekcie

nulového ofsetu AI3 prirastku Al3
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FF.2.35 Uroveii éinnosti Rozsah nastavenia: 320 az Predvolena hodnota: 400
ochrany pre podpatim 450 V \Y,

Tento parameter nastavuje pripustné doIné limitné napatie na strane jednosmerného prudu pri normainej
prevadzke menica. V niektorych pripadoch s nedostatocnym napétim v sieti je potrebné vhodnym spésobom
znizit droven ochrany proti podpétiu, aby sa zaistila normalna prevadzka menica.

» Ked je v elektrickej sieti vyrazne znizené napatie, vystupny moment motora klesne. V
pripade konstantného vykonového zatazenia a konstantného momentového
zatazenia nadmerny pokles napatia v elektrickej sieti povedie k zvySeniu vstupného
prudu menica a sprievodnému zniZeniu spolahlivosti prevadzky menica.

Hodnota nastavenia pre tento parameter [FF.2.35] nesmie byt vy$Sia ako uroveri ¢innosti nastavenia v
pripade podpatia [F1.4.45].

FF.2.36 Prirastok urovne
rozpoznavania prudu na zbernici
DC

Rozsah nastavenia: 0,950 az | Predvolena hodnota:
1,050 1,000

Ked sa aktualna zbernica meni€a odchyli od hodnoty parametra monitorovania napéatia na strane DC
d0.0.07, je vhodné nastavit tento parameter v kombinacii s korekciou potenciometra v okruhu detekcie
napatia zbernice.

7.46 SPECIALNE FUNKCNE PARAMETRE (SKUPINA FF.3)

Uprava tejto skupiny parametrov sa bude realizovat pod vedenim odbornikov a vo véeobecnosti si
nevyzaduje Ziadne Upravy.

7.47 INE KONFIGURAGNE PARAMETRE (SKUPINA FF.4)

FF.4.41 Ovladanie Rozsah nastavenia: 0000 az | Predvolena hodnota:
chladiaceho ventilatora 0111 0101

_ _ X: Funkcia mdkkého Startu (efektivne pre model s oznaéenim niz$im ako 4T0370)

Tato funkcia pomaha efektivne znizovat okamzity vykon nevyhnutny na spustenie ventilatora, ¢im sa
garantuje stabilna a spolahliva prevadzka napajacieho zdroja prepinaca.

_ _ X _: Automatické nastavenie objemu vzduchu (efektivne pre model s oznaéenim niz$im ako
4T0370)

Otacky chladiaceho ventilatora je mozné automaticky upravit podla teploty prostredia a prevadzkového
stavu meni€a, aby sa maximalizovala prevadzkova Zivotnost ventilatora.

_ X _ _: Cas spustenia
0: Spustit’ okamzite po zapnuti

Ventilator bude ihned po zapnuti meni¢a pracovat podla nastaveni na jednotke a na Gislici desiatok tohto
parametra.

1: Spustit’ po¢as prevadzky

Ventilator bude ihned po zapnuti a prijati prevadzkového prikazu meni¢a pracovat podla nastaveni na
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jednotke a na ¢islici desiatok tohto parametra.

FF.4.42 Moznosti ovladania Rozsah nastavenia: 0000 | Predvolena hodnota:
ovladacieho panelu az 2001 0000
X _ _ _: Vyber ovladania panelu (okrem tlacidla STOP)

0: Standardné ovladanie rozhrania panelu

Prikaz ovladania je mozné vydat len prostrednictvom Standardného ovladacieho panelu, pricom externy
monitorovaci panel sa da pripojit cez rozhranie RS485.

1: Externé ovladanie panelu cez port RS485
Riadiaci prikaz je mozné vydat len cez port RS485 a Standardny panel slUzi len na monitorovanie.
2: Prepinanie multifunkénych terminalov

Ovladaci panel master sa voli multifunkénym vstupnym terminalom (funkcia €. 40) a funkcia terminalu sa
nastavuje parametrami F3.0.00 az F3.0.08.

FF.4.43 Konfiguracia Specialnych Rozsah nastavenia: 0000 | Predvolena hodnota:
funkcii az 1111 0001
_ _ X: Automatické spustenie identifikacie parametrov motora
0: Zakazané
1: Povolené

Po uprave parametrov udajového Stitka motora menica raz automaticky nastavi staticki samoidentifikaciu
parametrov motora.

_ _ X _: Rezim zlozenia napat'ového vektora
0: Trojfazové zlozenie

1: Dvojfazové zlozenie

Dal$i sposob modulacie pre vektor priestorového napétia. Tento spdsob mdze pomdct primerane znizit
zahrievanie menica, avS§ak m6ze déjst k miernemu zvy$eniu hluénosti.

_ X _ _: Tienenie drobnych pulzov

0: Prazdne (necinné)

1: Efektivne

Ked je zvolena moznost ,Efektivne”, ohrev pohonu je mozné znizit pri max. vystupnom napati.
X _ _ _: Rezim identifikacie otacok SVC/rezim synchronizovaného ovladania

0: Rezim identifikacie otaéok SVC 1/ID synchronizacie = rezim ovladania 0

1: Rezim identifikacie otacok SVC 2 (rezervované) efektivny/rezim ovladania synchronizacie minimalneho
prudu
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8. DIAGNOSTIKA VYSTRAHA ALARMOV A PRI-
SLUSNE PROTIOPATRENIA

Ked frekvenény meni¢ vysle vystrazné signaly, v stipci pomocného displeja sa zobrazi kéd vystrahy. Niektoré
vystrahy nemaju Ziaden vplyv na prevadzku menica. Tie vystrahy, ktoré mézu ovplyvnit prevadzku frek-
vencéného menica, je potrebné v o najvacSej miere obmedzit; v opaénom pripade mézu vzniknut zavazné
poruchy. Ked zlyha vyhlasenie alarmu zo strany frekvenéného menica, zakroc¢i jeho ochranna funkcia a
zobrazi kéd poruchy, pri€om meni¢ zastavi vystup motora volnym dobehom a vypnutim.

8.1 RIESENIE PROBLEMOV SO ZOBRAZENIM VYSTRAH ALEBO
ALARMOV

8.1.1 ZOBRAZENIE ALARMOV A RIESENIE PROBLEMOV

Koéd n Ry T
poruchy Popis poruchy Mozné priciny RieSenia
1. Nastavte zrychlovania.

1. Doba zrychlovania je prili$ kratka. 2. Nastavte parametre krivky V/F

2. Krivka V/F alebo posilnenie momentu su alebo posilnenia momentu.
nespravne nastavene. 3. [F0.4.38] je mozné nastavit na 1;

. . 3. Po opakovanom privode energie po obnovte prevadzku v rezime
Nadprud pri : . ) . <
Fu.001 L . prechodnom zastaveni sa rotacny motor spomalovania a restartu po vyp-
zrychlovani = . .
restartuje. nuti.

4. Frekvenény meni¢ ma mensiu kapacitu. 4. Vlyberte frekvencny menic s

5. Enkodér je chybny alebo odpojeny pocas vyhovujticou droviiou kapacity.
prevadzky a zrychlfovania pomocou PG. 5. Skontrolujte enkodér a jeho

pripojenie

1. Doba spomalovania je prili$ kratka. 1. Nastavte qObH spomalo’vam-a.

2. Potencidlne energetické zatazenie alebo 2. El)gsgn'zg:(ﬂiﬁ e brzdovy rezistor

FU.002 Nadprud pri zatazova zotrvacnost st nadmerné. J o .
' spomalovani | 3. Frekvengny menic ma mensiu kapacitu, | o vyberte frekvenény menic s
vyhovujucou uroviiou kapacity.

4. Enkodér je chybny alebo odpojeny pocas . J
prevadzky a spomalovania pomocou PG. 4 Slfon_trol_uﬁe enkodér a jeho

pripojenie.
1. Zmiernite nahlost zmeny zataze-
nia.

1. Dochadza k prudkej zmene zataZenia. 2. Skontrolujte napétie na napaja-

2. V sieti je nadmerne nizke napatie. com zdroji.

3. Frekvenény meni¢ ma mensiu kapacitu. 3. Vyberte frekvenény menic¢ s

4. Zataz je nadmerna. vyhovujucou Uroviiou kapacity.

Nadbrid ori 5. Po opakovanom privode energie po 4. Skontrolujte zataZ alebo frek-
Fu.003 adprud pri prechodnom zastaveni sa rotagny motor vencny menic vymerite za model
zrychlovani restartuje. s vy8Sou kapacitou.

6. Vystupna linka frekvenéného meniéa 5. [F0.4.38] je mozné nastavit na 1;
vykazuje medzifazovy skrat alebo skrat obnovte prevadzku v rezime
fazovej linky k uzemneniu. Eﬁgmalovanla arestartu po vyp-

7. Enkodér je chybny alebo odpojeny pogas ]
prevédzk]y s PSEB. Y poleny p 6. Odstrarite poruchu spdsobujlcu

skrat.
7. Skontrolujte pripojenie enkodéra.
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Kod . S P
poruchy Popis poruchy Mozné priciny Riesenia
1. Skontrolujte vstupny zdroj napa-
jania.
1. Vystupné napétie je abnormalne. 2. Nastavte parametre rychlosti
2. Parametre rychlosti otd¢ania uzavretého otacania uzavretého okruhu. Na-
Prepétie pocas okruhu su nastavené nespravne v ramci Studuijte si popis sady parametrov
Fu.004 B ! L . AN
zrychlovania operacie vektorového ovladania. F8.1.
3. Spustite rotac¢ny motor (bez sledovania 3. [F0.4.38] je mozné nastavit na 1;
rychlosti otac¢ania). obnovte prevadzku v rezime
spomalovania a restartu po vyp-
nuti.
1. Interval spomalovania je prili§ kratky. 1. Nastavte C’_as lspomalov?ma.-
FU.005 Prepétie po€as | 2. Energia zataZového potencialu alebo 2. aE|§§gn'Z§:§tﬁﬁe brzdovy rezistor
: spomalovania zatazova zotrvacnost st nadmerné. J ) ’ . . .
3. Vystupné napétie je abnormalne. 8. jsal:](i):trolune vstupny zdroj napé-
1. Vystupné napaétie je abnormalne. 1. Nainstalujte vstupnu timivku.
Fuooe | Prepétie potas | 2. Parametre regulatora st nastavené 2. Pokyny k nastaveniu parametrov
prevadzky nespravne v ramci operacie vektorového regulatora najdete v popise sady
ovladania. parametrov F8.1.
Fu.007 Prepahe' pri Napatie napajacieho zdroja je abnormalne. Skor_1_tro|u1te napatie na napajacom
vypinani zdroji.
Podpétie pogas | 1. Napétie napajacieho zdroja je abnormal- 1. i(l;?nntzrg:gjﬁe napatie na napdja-
Fu.008 | prevadzky (da ne. 2 7ab ‘t. atny zdroi
sa tienit) 2. Vlysoké zatazenie zahajené v sieti. - £abezpecie samostatny zdroj
napdjania
Fu.011 I_ElekrtrorVnag_ne— Chybna prevazl:lzk? spoVsob'ena okolitym Obratte sa na technicky servis
tické rusenie elektromagnetickym ruSenim.
1. Z&ta2 je nadmerna. 1. Zn|z§e¥ zatazvalebo frekvencnyv
meni¢ vymerfite za model s vys-
2. Inverval zrychlovania je prili$ kratky. Sou kapacitou.
3. Napatie posilfiova¢a momentu je prilis 2. Predizte dobu zrychlovania.
vysoké alebo je nespravne nastavena 3. Zniz . < .
Krivka VIF. . Znizte napéatie 2zvySovania mo-
Pretazenie 4.V sieti i ’ ik i mentu a upravte krivku V/F.
Fu012 | frekvengného - v sielljenadmerne nizke napate. 4. Skontrolujte napétie v sieti.
e et et |5 Nastawe rozm spust
ta&ny motor nia/zastavovania ([F0.4.38]) ako
Y ’ rezim restartu sledovania rychlosti
6. V reZime vektora uzavretého okruhu je otadania.
SEEL ;:]:ngtgrznkodera opacny k smeru 6. Skontrolujte, ¢i enkodér nie je v
p ’ stave reverzu.
1. Krivka V/F je nastavena nespravne. 1. Nastavte krivku V/E.
2.V sieti je nadmerne nizke napétie. 2. Skontrolujte vstupné napétie v
3. Motor sa prevadzku prili§ dlho pri nizkej sieti.
) , rychlosti a vefkom zatazeni. 3. Pri dihodobej prevadzke nizkou
Cinnost ochrany | 4. Koeficient ochrany motora pred pretaze- rychlostou vyberte $pecialny mo-
Fu.013 | motora pred nim je prili§ maly. tor pre frekven&nl konverziu.
pretazenim 5. Prevadzka motora s uzamknutym rotorom | 4. Zvyste koeficient ochrany motora
alebo nadmerné zatazenie. pred pretazenim ([F2.0.25]).
5. Upravte prevadzkové podmienky

6. V rezime vektora uzavretého okruhu je
smer pulzu enkodéra opacny k smeru
pulzu motora.

zataze alebo vyberte frekvencny
menic¢ s vyhovujicou urovriou
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Kod . S P
poruchy Popis poruchy Mozné priciny RieSenia
kapacity.

6. Upravte pripojenie enkodéra alebo
zmerite funkéné nastavenie smeru
enkodéra.

1. Vzduchovy rozvod je zablokovany. 1. VIVC'S.t.'te vzgugholy rOfVOd. alebo
Prehrievanie o h zlepsite podmienky vetrania.
el 2. Teplota prostredia je prili$ vysoka. < . .

frekvenéného S i 2. Zlepsite podmienky vetrania a
FuOld | cnica (senzor | 3- Ventilator je v abnormélnom stave. Znizte prenosovu frekvenciu.

1) 4. Okruh rozpoznavania teploty alebo napa- | 3. Vymerite ventilator.

jaci modul je v abnormalnom stave. 5. . .
4. Ziadajte predajcu o podporu.

Prehrievanie
Fuols | frekvenného o csie uvedens. Plati vy3$ie uvedené.

menica (senzor

2)

Prehrievanie
Fuole |frekvencného o\ xsie uvedens. Plati vy3sie uvedené.

menica (senzor

3)

Externé vyba-

VE?SZKZ‘:;E? Externé vybavenie frekvenéného menica je | Skontrolujte zdroj signélu a prislu§né
Fu.017 zoélo K vynate- chybné, vstupny termindl vykazuje signalovy | vybavenie a vyhladajte zdrojovu

. y vstup. pric¢inu veducu k zastaveniu panelu.

nemu zastave-

nie panela.

1. Znizte zatazenie.

1. Zatazenie je nadmerné. 2. Predizte dobu zrychlovania a
Nadmerna 2. Doba zrychlovania je prili$ kratka. spomalovania.
Fu.018 ochrana od- 3. Zatazenie je uzamknuté. 3. Overte mechanicky systém zata-
: chylky rychlosti < Zenia.
tacani 4. Hodnota ([F8.2.34]) a ¢as ([F8.2.35])
otacania rozpoznavania DEV su nastavené ne- 4. Resetujte hodnotu ([F8.2.34]) a
spravne. &as ([F8.2.35]) rozpoznavania
DEV.
1. Dochéadza k prekmitu a podkmitu. 1. Nastavte prirastok.
o . 2. Upravte hodnotu nastavenia
Porucha nad- 2. Frekvencia je prili§ vysoka. frek .
Fu.019 | memej rychlosti | 3 Hodnota ([F8.2.36]) a Cas ([F8.2.37]) osvenee
(0s) rozpoznavania nadmernej rychlosti su na- 3 I?esetujte hodnotu ([FB'ZJSGD a
. . ¢as ([F8.2.37]) nastavenia hod-
stavené nespravne. oo
noty rozpoznéavania OS.

1. Zmente poradie zapojenia pulzu

A, B alebo
Opacné zapoje- . - 2. Upravte nastavenie parametra
Fu.020 nie pulzu A, B Nespravne zapojenie pulzu A, B na karte PG. F8.0.06 alebo
3. Vymerite lubovolné dva vodice z
U, v,w
Hlavny stykac . .| 1. Odstrarite prach z kontaktu hlav-
sa neaktivuje 1. Hlavny styka¢ na strane DC na frekven¢- ného stykaca.
4 nom meniéi sa neaktivuje spravne.
Fu.021 spravne. Alebo . . L. ,] . P o 2. Vymerite hlavny stykac.
spravne nedo- 2. Napatie zdroja napajania je nestabilné s o ) X
sada pomocny &astymi nahlymi zmenami. 3. Uzavrite tuto ochrannu funkciu
priebojnik. (FF.1.21).
Fu.026 éf;lbpreyrf’erm 1. Doslo k odpojeniu vodiéa od frekvenéného | 1. Odstrante sprievodné poruchy.
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Koéd ) S A
poruchy Popis poruchy Mozné priciny Riesenia
Fu.027 | dostato¢ny/maly menic¢a k motoru 2. Poziadajte o podporu vyrobcu.
Fu.028 | Vystupny prud 2. Pohon alebo ovladaci panel frekvenéného | 3. Odstrarite poruchu motora.
fazy V je ne- menica su chybné.
dostatocny/maly | 3. Trojfazové vinutie motora je chybné.
Vystupny prad
fazy W je ne-
dostato¢ny/maly
Trojfazové 1. Pridajte vstupnu timivku AC alebo
Fu.032 vstupné napatie | Nevyvazenost trojfazového napétia je vac- DC.
' je nevyvazené | Sia. 2. Zvyste kapacitu frekven&ného
(da sa tienit) menida.
Vstup Al je 1. Zapojenie vstupného analégového signal
odnoieny . jenie vstu Vi i u )
Fu.036 pojeny . je odpojené a zdroj analégového vstup- 1. Skon’troluj,te zapojenie 5'9”?“!
FU.037 Vstup A12 je ného signalu neexistuje analégového vstupu a zdroj sig-
u- odpojeny ) nalu analégového vstupu.
Fu.038 . 2. Parametre vo vztahu k rozpoznavaniu N .
Vstup A13 je L . . . 2. Upravte konfiguraéné parametre.
w o odpojenia su nakonfigurované nespravne.
odpojeny
L VOd'C. vsgupnehol pulzrjeho §|gna|u1e . 1. Skontrolujte vodi€¢ signalu pulz-
- odpojeny a zdroj analégového vstupného ného vstupu a zdroj signalu ana-
Fu03g | VStupFinje signalu neexistuje. ¢ho vstup j sig
odpojeny ) . légového vstupu.
2. Parametre vo vztahu k rozpoznavaniu 2. Upravte konfiguracné parametre
odpojenia su nakonfigurované nespravne. |~ P 9 p .
1. Modul merania rychlosti je nespravne
pripojeny.
Okruh rozpoz- | 2. KabelaZ modulu merania rychlosti je 1. Skontrolujte pripojenie modulu
FU.040 navania rychlo- odpojena. merania rychlosti.
u- sti otacania je 3. Vystup modulu merania rychlosti je v 2. Upravte nastavenia parametra.
odpojeny abnormalnom stave. 3. Poziadaijte o podporu vyrobcu.
4. Prislusné funkéné kédy su nastavené
nespravne.
Pri identifikacii
parametrov Pri identifikacii parametrov motora sa motor .
Fu.041 motora sa motor | nepripoji. Pripojte motor.
nepripoji.
Vystup fazy U je 1. Doslo k odpojeniu vodi¢a od frekvenéného
odpojeny alebo meni¢a k motoru. 1. Odstrarite sprievodné poruchy.
Fu.042 | st vyrazne 2. Pohon alebo ovladaci panel frekvenéného | 2. PoZiadajte o podporu vyrobcu.
nevyvazené menica st chybné. 3. Odstrafite poruchu motora.
parametre 3. Trojfazové vinutie motora je chybné.
Vystup fazy V je 1. Doslo k odpojeniu vodi¢a od frekvenéného
odpojeny alebo meni¢a k motoru 1. Odstrarite sprievodné poruchy.
Fu.043 | st vyrazne 2. Pohon alebo ovladaci panel frekvenéného | 2. PoZiadajte o podporu vyrobcu.
nevyvazené menica st chybné. 3. Odstrarite poruchu motora.
parametre 3. Trojfazové vinutie motora je chybné.
Vystup fazy W | 1- Doslo k odpojeniu vodica od frekvencneho
je odpojeny menica k motoru 1. Odstrante sprievodné poruchy.
FU.044 alebo su vyraz- | 2. Pohon alebo ovladaci panel frekvenéného | 2. PoZiadajte o podporu vyrobcu.
u- ne nevyvazené meniéa st chybné. 3. Odstréfite poruchu motora.

parametre

3. Trojfazové vinutie motora je chybné.
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polr(::hy Popis poruchy Mozné priciny Riesenia
o 1. Znizte zataZenie motora.
Fu.045 Errzhnatle mo- Teplota motora presahuje rozsah nastavenia | 2. ZlepSite prevadzkové prostredie.
3. Upravte ochranny prah.
Prud fazy U bol 1. Prddovy senzor alebo okruh je poSkodeny.
Fu.051 rcr)]z%oz'nany ako | 2. Pomocny zdroj napajania je chybny. Poziadaite o podporu vyrobeu,
chybny (senzor | 3 panel oviadania a pohonu st zle pripoje-
alebo okruh) ne.
Prad fazy V bol 1. Pradovy senzor alebo okruh je poskodeny.
Fu.052 rohzrl))oz’nany ako | 2. Pomocny zdroj napajania je chybny. Poziadajte o podporu vyrobcu,
chybny (senzor | 3 panel oviadania a pohonu st zle pripoje-
alebo okruh) né.

Senzor teploty 1
Fu.054 | je chybny (da sa
zatienit)

Okruh rozpoznavania teploty je v abnormal-

nom stave. Poziadajte o podporu vyrobcu.

Senzor teploty 2
Fu.055 | je chybny (da sa
zatienit)

Okruh rozpoznavania teploty je v abnormal-

nom stave. Poziadajte o podporu vyrobcu.

Senzor teploty 3

FU.056 | je chybny (da sa Okruh rozpoznavania teploty je v abnormal-

Poziadajte o podporu vyrobcu.

zatienit) nom stave.
Pripojenie | 1 Rozsirené komponenty nie st spravne 1. Znovu nainstalujte rozsirené
prisluSenstva je 3and

Fu.072 > vlozené. komponenty.
v abnormalnom T L . « Efrand
stave 2. Roz8irené komponenty s poskodené. 2. Vymerite roz8irené komponenty.
Konflikt nasta-

Fu.201 | venia paramet- Obratte sa priamo na dodavatela.
rov

Fu.301 Oviadaci |

5 vladaci pane g .
az je chybny Poziadajte o podporu vyrobcu.
Fu.311
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8.1.2 ZOBRAZENIE VYSTRAH A RIESENIE PROBLEMOV

Moze byt tiene-

Displej Vystrahy B et i RieSenia okrem tienenia
al.003 Nadf“e’”e .V.yS(.)ke napstie Skontrolujte vstupny zdroj napajania
zdroja napajania
Znizené vstupné napatie
alL.008 | (vEasné varovanie pred pod- Skontrolujte vstupny zdroj napajania
patim)
aL.011 Nevhodné elektromagnetické ZlepSite prevadzkové prostredie alebo pozZiadajte
’ prostredie o podporu vyrobcu
Zataz je nadmerna a moze sa Znizte zataz alebo frekvenény menic¢ vymerite za
alL.012 X , . : T
aktivovat ochranna funkcia model s vy$Sim vykonom.
VCasné varovanie pred pre- Zlepsite podmienky vetrania a znizte prenosovd
alL.014 . !
hriatim INV frekvenciu
1. Znizte zatazenie
2. Predizte dobu zrychlovania a spomalovania
aL.018 | Nadmerna DEV 3. Overte si mechanicky systém zataZenia
4. Overte hodnotu ([F8.2.34]) a ¢as ([F8.2.35])
rozpoznavania DEV.
1. Nastavte okruh frekvenéného nastavenia
aL.019 | Nadmerna rychlost (OS) 2. Skontrolujte hodnotu nastavenia hodnoty
([F8.2.36]) a ¢asu ([F8.2.37]) OS.
Vystupny prud fazy U je
aL.026 nedostatocny/maly
al.027 Vystupny prud fazy V je ne- MbzZe byt tiene- | Skontrolujte vodi¢ zapojenia medzi frekvenénym
’ dostato¢ny/maly né meni¢om a motorom alebo vinutie motora
alL.028 . L es .
Vystupny prud fazy W je
nedostato¢ny/maly
1. Skontrolujte sprostredkovacie pripojenie (42)
L, . . na multifunkénom vstupnom termindli a stav
aL.o31 | Signdl na umoZnenie Startu je terminalu (ZAP/VYP.)
nedostatocny L . _—
2. Skontrolujte, ¢i je efektivny signal sprostred-
kovania $tartu v prikazovom povele zbernice.
V¢asné varovanie pred nevy- MbZe byt tiene- Odmerajte vstupné napéatie vSetkych troch faz,
alL.032 | vazenym trojfazovym vstup- nsé nainstalujte ACR a zmiernite nevyvazenost medzi
nym napéatim fazami
al.036 | Vstup Al1 je odpojeny 1. Skontrolujte pripojenie signalu analégového
62 ' tiene- vstupu
al.037 | Vstup A2 je odpojeny MoZe byt tiene oo Lo
X L ne 2. Skontrolujte, ¢i su na zdroji signalu pritomné
al.038 | Vstup Al3 je odpojeny signaly
aL.039 Vstup F!n je odpojeny (za- Mbze by}' tiene-
chované) né
L, . - - 1. Skontrolujte pripojenie modulu merania rychlo-
aL.040 Okruh rozpoznavania rychlosti Mbze byt tiene- sti

otacania je odpojeny

né

2. Poziadajte o podporu vyrobcu
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Moze byt tiene-

n q RieSenia okrem tienenia
né alebo nie

Displej Vystrahy

Pri bezzataZovej prevadzke sa
alL.041 | nedari rozpoznat parametre
motora.

Parametre fazy U motora su v
abnormalnom stave

al.042

al.043 F’aramet’re fazy V motora sdi v Skontrolujte, ¢i vinutie motora nie je chybné.
L 04a abnormalnom stave

aL.

Parametre fazy W motora st v
abnormalnom stave

Pri dihodobej prevadzke nizkou rychlostou vy-

alL.045 | Prehriatie motora o o )
berte Specialny motor pre frekvenénu konverziu

Okruh pohonu je v abnormal-
al.049 | nom alebo nevyvazenom

stave
aL.050 KomL‘mika'ciavzbe’mice MOD-
BUS je prerusena
aL.054 | Senzor teploty 1 je chybny . - 1. Zvyste bod &innosti pre vystrahu nadmernej
. . Moze byt tiene- |
aL.055 | Senzor teploty 2 je chybny ne teploty
al.056 | Senzor teploty 3 je chybny 2. Vymerite senzor teploty 1, 2, 3

Parametre sa nedaju hro-
alL.058 | madne obnovit po¢as pre-
vadzky

Ciselna hodnota pri privode
alL.059 | energie sa neda obnovit
pocas prevadzky

Spojenie medzi rozSirenym
komunikaénym modulom a
hlavnou riadiacou doskou bolo
abnormalne prerusené

al.061

1. Zvolena rozsirovacia jednotka je nenalezita a

. I nesmie sa pouzivat' s takymto typom frek-
aL.062 Jednotka funkéného rozsirenia venéného menica

1 vykazuje hardvérovy konflikt
4 | y . Jednotka funkéného rozsirenia 1 vykazuje
internd poruchu

N

1. Zvolena rozsirovacia jednotka je nenalezita a

< - nesmie sa pouzivat s takymto typom frek-
Jednotka funkéného rozsirenia

venéného menica
al.063 2 vykazuje hardvérovy konflikt

2. Jednotka funk&ného rozsirenia 1 vykazuje
internd poruchu
aL.064 Jednotka funkéného rozsirenia Téato rozSirovacia jednotka sa neda pouzivat s
’ 1 vykazuje konflikt zdroja inymi rozSirovacimi jednotkami

Nepodarilo sa nadviazat
alL.065 | spojenie s jednotkou funk-
&ného rozsirenia 1

alL.066 | Nepodarilo sa nadviazat
spojenie s jednotkou funk-
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Moze byt tiene-

Displej Vystrahy B el i RieSenia okrem tienenia
€ného rozSirenia 2
Komunika¢né spojenia jed-
alL.067 | notky funkéného rozsirenia 1
boli abnormalne prerusené
Komunikacéné spojenia jed-
alL.068 | notky funkéného rozsirenia 2
boli abnormalne prerusené
Prevzatie parametra zlyhalo
(Poznamka: Prevzatie ozna-
¢uje prenos Udajov z pre-
vadzkového panelu do ovla- Skontrolujte, ¢i riadne funguje komunika¢né
alL.071 | dacieho panelu frekvenéného rozhranie medzi prevadzkovym panelom a ovla-
meni¢a, kym odovzdanie dacim panelom
oznacuje prenos Udajov z
ovladacieho panelu do pre-
vadzkového panelu)
alL.072 | Pamat panelu nefunguje
Pamat panelu neumozriuje
al.073 | zapis a nedokaze prevziat
parametre
1. Skontrolujte, ¢i riadne funguje komunikacné
Odovzdanie parametrov rozhranie medzi prevadzkovym panelom a
al.074 | ZYhalo (automaticka obnova ovladacim panelom
' na ¢iselnd hodnotu pred 2.V parametri F0.0.08 je odovzdavanie para-
odovzdanim) metrov zakazané v zmysle lokalneho odo-
vzdavania.
Verzia parametrov panelu sa
aL.075 odliSuje od verzie parametrov Znovu odovzdajte parametre panelu, ktoré maju
’ vybavenia; odovzdanie sa rovnaku verziu ako parametre vybavenia
neda uskutocnit’
aL.076 P:genlqgﬁ-renz i':ggz:ﬁ’:;mgg_ Parametre panelu nie su efektivne upravené a
’ P ; nesmu sa odovzdat
nit odovzdanie
Parametre panelu presahuju . . h
aL.077 | rozsah povolengch nastaven OO(;/;;tZZ asl!tgovc::leny rozsah parametrov, resetujte a
INV a nedaju sa odovzdat J
aL.099 Prevadzkovy panel je pripoje- Po vypnuti panel vytiahnite a znovu zasurite na
’ ny abnormalne poévodné miesto
Program ovladania zlyhal v
alL.100 | dosledku elektromagnetického Zlepsite elektromagnetické prostredie
rusenia
al.101 Para_metre nastavenia st v Parametre nastavte spravne
konflikte
Parametre nastavenia nedo- Resetujte parametre alebo skontrolujte pripojenie
al.102 | kazu pripojit prislusnu rozsi- rozéirO\j/acg‘ Kart e pripoj
rovaciu kartu ) y
Parametre motora nastavenia
al.103 Resetujte parametre motora

su v konflikte (menovita frek-
vencia, konflikt rychlosti ota-
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Displej Vystrahy Mo;e byt tle_ne— RieSenia okrem tienenia
né alebo nie
¢ania)
Parametre motora nastavenia
su v konflikte (bezzatazovy
alL.104 p.r ud, m’eno'vvlty .p rid, menpy ita Resetujte parametre motora
rychlost otaania, menovita
frekvencia a ¢asova konstanta
rotora)
aL.105 Parametre indukénosti prete- Resetujte parametre indukénosti pretecenia
’ &enia statoru motora statoru motora
alL.201 Parametre nastayenla suv, OkamZite sa obratte priamo na dodavatela.
konflikte a chysta sa vypnutie

8.2 ABNORMALNA PREVADZKA BEZ VYZIEV A RIESENIA

1. MOTOR SA NEOTACA:

Mozné pric¢iny

RiesSenia

Kanal prevadzkového prikazu je
zvoleny nespravne

Kanal prevadzkového prikazu prepnite na spravne nastavenie pomocou
tlacidla PANEL/REMOTE na prevadzkovom paneli alebo vzdialenom terminali

Zdroj prevadzkového prikazu je
zvoleny nespravne

Podla potreby na pracovisku resetujte vyber zdroja prevadzkového kanalu
([F0.1.15]), kontrolny prikaz 1([F0.3.33]) a kontrolny prikaz 2 ([F0.3.34])

Nastavenie frekvencie je pod
uroviou $tartovacej frekvencie

1. Nastavenie frekvencie nastavte nad uroven $tartovacej frekvencie
([F0.4.39])

2. Skontroluijte, ¢i je kanal frekvenéného nastavenia normalny, napravte
potencialne chyby v nastaveni frekvencie analégového vstupu a na poten-
ciometri vozika a pod.

3. Spravne pripojte externé terminaly viazuce sa na frekvenéné nastavenie

Ostatné zdroje frekvenénych
prikazov s vy$Sou prioritou su
platné

Podla potreby na pracovisku resetujte prioritu nastavenia frekvencie (rychlosti
otacania) ([F5.3.28])

Horny a dolny frekvenc¢ny limit je
nastaveny nespravne

Skontrolujte udaje horného ([F0.1.21]) a dolného ([F0.1.22]) frekvenéného
limitu a resetujte

Motor vykazuje nedostatocny
moment

V rezime ovladania V/F:
Zvyste moment motora a posilfiovacie napatie
Nastavte krivku V/F

V rezime ovladania SVC/VC:
Znovu odmerajte parametre motora ([F2.2.53])

Nastavte vektorovy reZim a spustite ¢as predbezného vybudenia
([F2.2.52))
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2. MOTOR SA OTACA, ALE NIE JE MOZNE ZVYSIT RYCHLOST:

Mozné priciny

RieSenia

Hodnota nastavenia maximalnej
vystupnej frekvencie je prili§
nizka.

Zvyste hodnotu nastavenia maximalnej vystupnej frekvencie ([F0.1.20]).

Hodnota nastavenia horného
frekvenéného limitu je prili§
nizka.

1. Zvyste nastavenie horného frekvenéného limitu ([F0.1.21]).

2. Zvyste maximalnu hodnotu kanalu frekvenéného nastavenia 1 ([F0.2.28]) a 2
([FO0.2.31]).

Nastavena frekvencia je prili§
nizka.

Skontrolujte, ¢i je nastavenie vyberu kanalu frekvenéného nastavenia
([F0.1.16]) spravne alebo nie; ¢i je hodnota nastavenej frekvencie nizSia alebo
je chybny kanal frekvenéného nastavenia.

Doba zrychlovania je prili§
kratka.

Nastavte nalezity ¢as zrychlovania ([F1.0.03], [F1.0.05], [F1.0.07], [F1.0.09]).

Hodnoty parametrov motora su
nastavené nespravne

1. Overte si, ¢i je polozka ([F2.0.00] az [F2.0.09]) kompatibilna s parametrami
motora.

N

.V reZime vektorového ovladania vykonajte automatické meranie motora a
ziskajte spravne interné parametre motora.

Vystupna frekvencia nestupa
vzhladom na ochranu prudového
obmedzenia

-

. Podla poZziadaviek na pracovisku spravne nakonfigurujte urover limitného
pradu zrychlovania/spomalovania ([F1.4.39]) a droveri limitného pradu in-
tenzivneho Startu (F1.4.40) a ¢as udrzby ([F1.4.41]).

2. Reétartujte po znizeni momentu a posilfiovacieho napétia (F1.2.18) a sle-
dujte, i vystupna frekvencia stupa alebo nie.

. Overte si, ¢i je nastavenie V/F ([F1.2.15], [F1.2.16] a [F1.2.17]) vhodné alebo
nie. Upravte nastavenie V/F na menoviti hodnotu motora.

w

Vystupna frekvencia nestupa
vzhladom na obmedzenie na-
stavenia momentu

Overte si, ¢i limit nastavenia momentu ([F8.3.47], [F8.3.48] az [F8.3.51])
nastavuje spravnu hodnotu.

3. SMER OTACANIA MOTORA JE OPACNY AKO UDAVA PRIKAZ

Mozné priciny

Riesenia

Prevadzkovy smer

Skontrolujte nastavenie prevadzkového smeru ([F0.1.17]).

Funkény kéd F/R na multi-
funkénom terminali je nespravne
zvoleny

Skontrolujte, & multifunkény vstupny terminal ([F3.0.00] az [F3.0.08]) spravne
voli funkény kod terminalu prevadzkového prikazu FWD, terminalu prevadz-
kového prikazu REV a trojvodi¢ového riadenia prevadzky.

Rezim ¢innosti externého ria-
diaceho terminalu je nespravne
zvoleny

Skontrolujte rezim ¢innosti externého riadiaceho terminalu (F0.3.35).

Skontrolujte zapojenie kabelaze
motora

Vymeinite zapojenie fubovolnych dvoch faz U, V a W frekvenéného menica
alebo motora.

Skontrolujte pripojenie terminalu
ovladania F/R.

Skontrolujte pripojenie multifunkéného vstupného terminalu ako terminalu
prevadzkového prikazu FWD, terminalu prevadzkového prikazu REV a troj-
vodicového riadenia prevadzky.
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4. K ZMENE RYCHLOSTI OTACANIA A KOLISANIU PRUDU DOCHADZA PRI PREVADZKE
V REZIME KONSTANTNEJ RYCHLOSTI

Mozné priciny

RieSenia

Dochadza k obmene nastavenia
frekvencie

Ked sa frekvencia nastavuje preberanim hodnét z terminalu analégového
vstupu, je mozné zvysit Casovu konstantu filtrovania analégového vstupu.
([F4.0.06], [F4.0.07], [F4.0.08])

Prenosova frekvencia je nasta-
vena nizsie

Zvyste prenosovu frekvenciu frekvenéného menica ([F1.1.13]), zmerite pre-
nosové charakteristiky ([F1.1.14]) a sledujte, ¢i sa oscilacia stratila.

Typ zataZenia je nastaveny
nespravne

Nastavte prevadzku so stalym zataZzenim v parametri makra ([F0.0.0]) a
skontrolujte, €i vznikaju vibracie.

Parametre motora su nastavené
nepresne

1. Uistite sa, Ze parametre motora ([F2.0.00 az F2.0.09]) su nastavené
spravne alebo vykonajte znovu automatické nastavenie internych para-
metrov motora.

2. Upravte parameter PID uzavretého okruhu ota¢ok motora ([F8.2.25 az
F8.2.27]).

KabelaZz medzi frekvenénym
meni¢om a motorom je prilis
diha

Co najviac skratte vystupnu kabelaz alebo nainstalujte vstupn timivku AC.

Vibracie vznikaju v dosledku
vibraéného systému so znizenou
tuhostou na strane zatazenia.

Zruste zvySovanie automatického momentu, automatickd prevadzku Uspory
energie, kontrolu ochrany pred pretazenim, obmedzenie pridu a obmedzenie
momentu a overte si, ¢i vibracie zmizli.

5. MOTOR HUCi ALEBO VYD

AVA ABNORMALNE ZVUKY

Mozné priciny

Riesenia

Prenos je nizsi

2Zvyste prenosovu frekvenciu frekvenéného menica ([F1.1.13]).

Teplota okolo frekvenéného
menica je vySSia

[u

. Ak teplota presiahne 40 °C, bude potrebné posilnit vetranie a zniZit teplotu.

Znizte zatazZenie a teplotu frekvenéného menica (znizte horny frekvenény

limit ventilatora a ¢erpadla ([F0.1.21])).

. Vyberte funkciu sprievodnej korekcie teploty v rdmci charakteristik prenosu
([F1.1.14)).

N

w

Mechanicka rezonancia

N

. Motor prevadzkujte samostatne, odhalte pri€iny rezonancie a zlepSite
charakteristiky na jednej strane motora.

. Nastavte frekvenciu kmitania ([F5.0.00] az [F5.0.05]) a predchadzajte
kontinuélnej prevadzke vo frekvenénej oblasti, v ktorej vznika rezonancia.

N

Porucha fazy vstupu

N

. Skontrolujte zapojenie medzi frekvenénym meni¢om a motorom.
Skontrolujte, &i trojfazové vinutie motora nie je chybné alebo poSkodené.

N

Parametre motora su nastavené
nespravne

Upravte parameter PID uzavretého okruhu ota€ok motora ([F8.2.25 az
F8.2.27]).
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6. MOTOR NEZRYCHLUJE ANI NESPOMAL'UJE V RAMCI NASTAVENEJ DOBY ZRYCHL'OVA-
NIA A SPOMALOVANIA

Mozné priciny

RieSenia

Zabezpecenie prevadzky v
podobe S krivky zrychlovania a
spomalovania

1. Nastavte parameter charakteristiky zrychlovania a spomalovania ([F1.0.00])
v rezime linearneho zrychlovania a spomalovania a sledujte podmienky
zrychlovania a spomalovania.

2. Skratte ¢as zrychlovania a spomalovania ([F1.0.03] az [F1.0.10]) a dodr-
Ziavajte podmienky zrychlfovania a spomalovania.

Cinnost pridového obmedzenia,
narast frekvencie je obmedzeny

(pri zrychlovani)

1. Zvyste nastavenie Urovne prudového obmedzenia zrychlovania ([F1.4.39]) a
urovne pradového obmedzenia intenzivneho Startu ([F1.4.40]).

2. Predizte dobu zrychlovania ([F1.0.03], [F1.0.05], [F1.0.07] a [F1.0.09]).

Motor vykazuje nedostatocny
moment

Zvyste moment a posilfiovacie napatie ([F1.2.18]) a overte si, ¢i do$lo k na-
Startovaniu.

Zrychlovanie a spomalovanie
frekvencie je obmedzené z
dévodu obmedzeného momentu

1. Resetujte limit nastavenia momentu ([F8.3.47]) a hodnotu obmedzenia
maximalneho a minimalneho momentu ([F8.3.48] az [F8.3.51]).

2. Predizte dobu zrychlovania a spomalovania ([F1.0.03] a2 [F1.0.10]).

Nespravne zvoleny ¢as zrychlo-
vania a spomalovania

Skontrolujte, ¢i je spravny vyberovy signal pre dobu zrychlovania a spomalo-
vania multifunkéného vstupného terminalu ([F3.0.00] az [F3.0.08]).

7. PO PRECHODNOM VYPNUTi SA MOTOR NEDA NASTARTOVAT, HOCI JE ZAPNUTY.

Mozné priciny

RieSenia

Funkcia restartu po vypnuti (F0.4.48)

je zakazana

Funkciu restartu po prechodnom vypnuti (F0.4.48) nastavte ako platnu.

Pri zapnuti sa prevadzkovy prikaz
zachovana v stave VYP.

V pripade potreby si overte sekvenciu resetu externého okruhu; a zvazte
osvojenie zadrziavacieho relé prevadzkového prikazu.

8. PARAMETRE SU NASTAVENE NESPRAVNE A POVODNA HODNOTA ALEBO HODNOTA
PRiVODU SA MUSi OBNOVIT

Mozné priciny

Riesenia

Funkény kéd vykazuje nastavenie
nepotrebného parametra

Obnovte predvolené hodnoty nepotrebnych parametrov.

Funkény kéd vykazuje nastavenie
nespravneho parametra

Po inicializacii parametrov znovu nastavte potrebné funkéné kédy a
overte ¢innosti.
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8.3 PORUCHY PRI NASTAVOVANiI PREVADZKY FREKVENCNEHO

MENICA

1. Na prevadzkovom paneli sa ni¢ nezobrazuje

Mozné priciny

RieSenia

Prevadzkovy panel nie je spravne
pripojeny k frekvenénému menicu

1. Overte si, &i je prevadzkovy panel spravne pripojeny k frekven&nému
menicu, zlozte ho dolu a znova ho nainstalujte.

2. Ostatné prevadzkové panely dajte na svoje miesto a overte zobraze-
nie.

2. Funkény koéd sa neda zmenit’

Mozné priciny

Riesenia

Niektoré kody sa nedaju zmenit pocas
prevadzky

Overte si, Ci je v prevadzke a ¢i funkény kod uréeny na zmenu v zozname
funkénych kdédov je mozné zmenit pocas prevadzky.

Parametre st uzamknuté

Overte si stavy uzamknutia parametrov ([F0.0.05]), ([F0.0.06]); ak sa
parametre mézu podmienecne upravovat, najskoér je potrebné zadat
heslo odomknutia s prisluSnymi opravneniami na Upravu.

Nedoslo k stlaceniu tlacidla OK

Overte si, ¢i ste po zmene udajov funkéného kodu stlagdili tlacidlo OK.

Spojenie medzi prevadzkovym pane-
lom a frekvenénym menic¢om vykazuje
poruchu

Odstrarite prevadzkovy panel a znovu ho nainstalujte alebo ho vymerite
za novy prevadzkovy panel.

8.4 ZOBRAZENIE CHYBOVEHO ZAZNAMU

Tato séria frekvenénych meni¢ov zaznamenava chybovy kod poslednych 8 pripadov a vystupné parametre
frekvenéného menica pri poslednej poruche. Vyhladanie takychto idajov méze pomaoct pri diagnostike

poruchy.

Informacie o poruche a parameter stavu monitorovania sa uchovavaju spolo¢ne. Vyhladajte informacie o

spdsoboch obsluhy klavesnice.

Polozky Polozky Polozky
monitoro- Obsah monitoro- Obsah monitoro- Obsah
vania vania vania
Vstupny orad ori po- Kumulativny ¢as
dE.0.00 | Posledna porucha dE.0.09 | /YSWuPny prud prip dE.0.18 | prevadzky (h) pri
slednej poruche J
poslednej poruche.
Casovy interval (h)
dE.0.01 Historické porucha dE.0.10 Vystupne_ napétie pri dE.0.19 prevadzky med’2| )
1 poslednej poruche. dvomi poslednymi
poruchami.
Historicka porucha an%?g%Z?saon:(;r{;glrgi: Frekvencia synchroni-
dE.0.02 dE.0.11 . RN . dE.0.20 | za¢ného vystupu pri
2 rychlosti) pri poslednej oslednei poruche
poruche. P 1P :
Historicka porucha Napétie na strane DC pri
dE.0.03 3 dE.0.12 poslednej poruche. dE.0.21
Historicka porucha Vystupny moment pri
dE.0.04 4 dE.0.13 poslednej poruche. dE.0.22
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Polozky Polozky Polozky
monitoro- Obsah monitoro- Obsah monitoro- Obsah
vania vania vania
dE.0.05 Historicka porucha dE.0.14 Cielova ﬂ_'ekvenaa pri dE.0.23
5 poslednej poruche.
e Najvyssia teplota vyba-
dE.0.06 Ehstoncka porucha dE.0.15 | venia pri poslednej dE.0.24
poruche.
Stav prikazu pri posled-
dE.0.07 Historicka porucha dEO.16 | M€l ’poruche (podroppog— dE.0.25
7 ti najdete v nasledujucej
tabuflke).
Prevadzkova frek- Prevadzkové podmienky
vencia pri poslednej rekvencneho menica pri
dE.0.08 dE.0.17 | poslednej poruche
poruche (synchro- (podrobnosti najdete v
nizacia rotora) L ;
nasledujlcej tabulke).

Popis prikazového a prevadzkového stavu:

___X

0: Prikaz zastavenia

dE.0.16 1: Prevadzkovy prikaz

X _ _ _:Zachované

_ _ _ X: Prevadzkovy rezim

0: Rezim V/F

1: Rychlost vektora otvoreného okruhu

2. Rychlost vektora uzavretého okruhu

3: Ovladanie kratiaceho momentu otvoreného okruhu
4: Ovladanie krutiaceho momentu uzavretého okruhu
5: Regulacia separacie V/F

_ _ X _: Prevadzkovy stav

0: Vypnutie

1: Start zrychlovanim

2: Zastavenie spomalovanim

3: Znizovanie frekvencie a spomalovanie
4: Stabilna prevadzka

dE.0.17

_ X _ _: Stav elektrického systému/brzdenia
0: Elektricka operacia
1: Operacia generovania energie

X _ _ _: Limitné zmierriovanie

0: Ziadna ginnost

1: Cinnost zmierfiovania v pripade nadpridu
2: Cinnost zmierfiovania v pripade prepétia
3: Cinnost zmierfiovania v pripade podpatia
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8.5 RESET PRI ZLYHANIi VYSTRAHY ALEBO ALARMU

Ked sa dbjde k poruche vystrahy alebo alarmu, zvolit je mozné nasledujlce operacie:
1. Ked sa zobrazi kéd poruchy, stladte tlagidlo STOP/RESET.

2. Ked sa pouziva kanal prevadzkového prikazu externého terminalu a terminal pre reset po poruche je
zadefinovany ako platny na multifunkénom vstupom terminali Dix, poruchy sa resetuju.

3. Ked sa pouziva kanal prevadzkového prikazu zbernice, horny pocitaé méze odoslat prikaz na reset po
poruche do frekvenéného menica cez rozhranie RS 485.

4. Vypnutie.

»  Priciny poruchy sa musia dokladne skontrolovat a pred resetom odstranit, pretoze v
opacnom pripade méze dojst k nezvratnému poskodeniu frekvenéného menica.

» Ak reset nemozno vykonat alebo sa poruchy objavia znovu, je potrebné zistit' pri¢inu;
sustavné resetovanie spésobi poskodenie frekvenéného menica.

» V pripade aktivity ochrannej operacie pri pretazeni alebo prehriati sa reset uskuto¢ni po
uplynuti 5 minut.

»  Pri ovladani cez externé terminaly sa reset po poruche uskutoéni po odstraneni prikazu
prevadzky terminalu.
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9. UDRZBA

K opotrebovaniu frekvenéného menica prispieva mnoho faktorov vratane teploty, vihkosti , prachu a vibracii
aplikaéného prostredia a zastaravania internych sucasti, ¢o méze viest k jeho skrytym porucham. Ak sa ma
zabezpedit dlha a nepretrzitd prevadzka frekvenéného menica, pri pouzivani a skladovani ho je potrebné
podrobovat udrzbe.

Po preprave frekvenéného menica na velku vzdialenost su pouzivatelia povinni overit, ¢i st jeho sucasti v
nalezitom stave a pred pouzitim skontrolovat dotiahnutie skrutiek. Po¢as obdobia bezného pouzivania budu
pouzivatelia pravidelne &istit prach z vnutra frekvenéného menica a kontrolovat, ¢i skrutky nie su povolené.

» Kontrolu bude vykonavat profesionalny technik, pricom predtym déjde k odpojeniu
napajania frekvenéného menica.

@ » V pripade frekvenéného menica s viac ako polro¢nou dobou uskladnenia sa bude pri
privode elektrického pradu napatie postupne zvySovat napatovym regulatorom, pretoze v
opacnom pripade by hrozilo riziko zasahu elektrickym pridom a vybuchu (interny
elektrolyticky kondenzator).

Vzhladom na vysoké napatie prevadzkovaného frekvenéného meni¢a mdze nespravna obsluha viest k
vaznemu ubliZzeniu na zdravi alebo usmrteniu, a preto je najskor potrebné odstavit' frekvenény meni¢ od
zdroja napajania a udrzbu vykonat' az desat minut po tom, ako je mozné vykonat zhasnutie budiacej elek-
trénky panelu frekvenéného menica.

9.1 BEZNA UDRZBA

Prostrednictvom beznej udrzby je mozné odhalit’ najréznejSie druhy abnormalnych stavov a javov, ¢o
umoznuje v€as odstraniovat poruchy a skryté nebezpecenstva. Tym padom je mozné zabezpecit normalnu
prevadzku vybavenia a zarovefi predizit prevadzkovu Zivotnost frekvenéného meni¢a. Postup beznej Gdrzby
najdete v nasledujlcej tabulke.

Tabulka 9-1 Tipy pre kontrolu a adrzbu

Objekt Cyklus kontroly

skc‘J’ntr:c')Io— Nepravi- |Pravi- Rozsah kontroly Kritérium hodnotenia

any delne |delne

A 1. Odkryte frekvenény menic, ked teplota

- 1. Vlhkost, teplot: h S
Prevéadzko N 2P ?]S Ihekp o presahuje 45 °C, vihkost udrzte pod 95 %,
ve pdr?stre_ - Prach, vihkost bez usadenej kondenzacie
3. Plyn 2. Bez zapachovy, zapalny a vybusny plyn

-

1. Prostredie instalacie . Prostredie instalacie bude riadne vetrané a

Chladiaci N 2. Ventilator frekvend rozvod nebude blokovany

systém - Ventilator frekvenc- 2. Ventilator riadne funguje bez abnormaineho

ného menicall
hluku
1. Vibracie, narast tep- 1. Vibracie su hladké a vystupna teplota je
Frekvenény J loty normalna

menic 2. Hluénost 2. Ziadny abnormalny hluk a podozrivy zépach

3. Vodi¢, terminal 3. Ziadne uvolnené poistné skrutky

N

1. Vibracie, narast tep- . Plynula prevadzka a normalna teplota

Generator \/ loty 2. Ziadne nezrovnalosti ani nekonzistentny
2. Hluénost hluk
Parameter 1. Vstupné napétie 1. Vstupné napétie je v Specifikovanom roz-
vstupu a N 5 Vstupny orid sahu
vystupu - vystupny pru 2. Vystupny prud je pod menovitou hodnotou
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» Na frekvenénych meni¢och pred opustenim vyrobného zavodu prebehol izolaény test, a
teda pouzivatelia nemusia opakovane realizovat test kompresie, pretoze by sa tym mohli
poskodit vnutorné sucasti.

» Ak ma frekvenény meni¢ podstupit testovanie izolacie, skontrolujte, ¢i su vSetky vstupné

a vystupné terminaly pripojené spolahlivym spoésobom. V pripade samostatného
A terminalu je izolacné testovanie prisne zakazané, ako aj vykonavanie testu 500 V
meracom.

» Na meranie kontrolného obvodu nepouzivajte mera¢. Kedze frekvenény meni¢ ma
interny prvok citlivy na staticku elektrinu, priamy dotyk je zakazany.

»  Pri realizacii izolacného testu generatora odstrarite pripojovaci rozvod medzi
generatorom a frekvenénym menicom.

9.2 KONTROLA A VYMENA ZRANITELNYCH KOMPONENTOV

Pocas prevadzky sa niektoré komponenty frekvenéného meni¢a mézu opotrebovat alebo méze klesnut ich
vykon. Ak sa ma zabezpecit stabilna spolahliva prevadzka frekvenéného menica, pouzivatelia mézu vyko-
nat preventivnu Udrzbu frekvenéného meni€a a v pripade potreby vymenit komponenty.

9.2.1 KONDENZATOR FILTRA

Mozné pri€iny poskodenia: Teplota prostredia a pulzujuci prad su vysoké a elektrolyt zastarava.

Kritérium hodnotenia: Ked frekvenény meni¢ pracuje so zatazenim, pouzivatel skontroluje, ¢i dochadza k
poruche, ako je nadprud, prepatie, €i neunikaju kvapaliny, ¢i sa nevyduva uvolfiovaci ventil a ¢i ustanovenie
elektrostatického kapacitného a izolaéného odporu nie je abnormaine.

Pulzujuci prad hlavného okruhu méze ovplyvnit vykon hlinikového elektrolytického kondenzatora filtra,
pricom miera tohto vplyvu zavisi od teploty prostredia a podmienok pouzivania. Elektrolytické kondenzatory
frekvenéného menica merite za normalnych podmienok kazdé tri az Styri roky.

Kondenzator filtra sa vymeni okamzite, ak sa vyskytne fubovolny z nasledujicich javov: unika elektrolyt z
elektrolytického kondenzatora, poistny ventil prepusta a objekt kondenzatora sa rozsiruje.

9.2.2 CHLADIACI VENTILATOR

Mozné pri¢iny poSkodenia: Opotrebenie loZiska, zastaravanie listu.

Kritérium hodnotenia: Ked dochadza k odstaveniu napajania frekvenéného menica, skontrolujte ¢epele
ventilatora a ostatné diely, aby ste sa presvedcgili, &i nevykazuju nedostatky ako napr. praskliny. So zapnutym
napajanim staci skontrolovat, ¢i ventilator riadne pracuje a ¢i pri prevadzke nevznikaju nezvycajné vibracie a
hluk.

Prevadzkova Zivotnost celého chladiaceho ventilatora frekvenéného menica je priblizne 15 000 hodin (t. j.
kontinudlne pouzivanie frekvenéného menic¢a po dobu priblizne dvoch rokov). Ak ventilator vydava nezvy-
¢ajné zvuky alebo vibruje, je potrebné ho okamzite vymenit'.
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9.3 USKLADNENIE

Ak sa frekvenény meni¢ po zakupeni bude este isty ¢as uchovavat alebo dlhodobo skladovat, pouZivatelia
su povinni dodrzZiavat nasledujuce zasady:

1) Prostredie uskladnenia musi vyhovovat podmienkam v nasledujucej tabulke:

Charakteristiky

prostredia PoZiadavky Poznamky

Teplota dlhodobého uskladnenia nesmie byt vyssSia ako
Teplota prostre- 10 °Cazd5 °C 45 °C, aby nedochadzalo k zhor§ovaniu kapacitnych

dia charakteristik. Bude sa predchadzat kondenzacii a mrazu
v dosledku prudkych zmien teploty.

Relativna vihkost' 5az95 %

Bez pbsobenia priameho sinec-
ného svetla, bez prachu, bez Je mozné uplatnit opatrenia ako utesnenie plastovym
Prostredie korozivnych ¢inidiel, bez horfa- | filmom alebo pouZzitie latky na pohlcovanie vihkosti.

uskladnenia vych plynov, bez oleja, bez pary,

bez kvapkajucich kvapalin, bez
vibracii a bez zvyskov soli

2) Ak sa frekvenény meni¢ dlho nepouziva, na obnovu charakteristik kondenzatora filtra sa bude privadzat
kazdého pol roka prud, priom sa zaroven skontroluju aj dal$ie funkcie frekvenéného menic¢a. Ked sa
privedie prud, automatickym transformatorom sa bude postupne zvySovat napatie, pri€om doba privodu
elektrického prudu bude dlhSia ako pol hodina.

» Ak sa frekvenény meni¢ dlho nepouziva, charakteristiky internej filtratnej kapacitancie sa
budu éasom zhorSovat.

9.4 ZARUKA
1.6.1 Skisky menica

Frekvencny meni¢ vyrobca pred expediciou dokladne preskisal a predprogramoval. Vlastnosti vyrobku
zodpovedaju technickej dokumentacii za predpokladu, Ze je nainstalovany a pouzivany v zhode s pokynmi
a odporuceniami uvedenymi v technickej dokumentacii a v navode na obsluhu.

1.6.2 Zaruéna doba

Zaruéna doba je 24 mesiacov od dna predaja vyrobku.

1.6.3 Zarucné podmienky

Zaruka sa vztahuje len na poruchy a zavady, ktoré vznikli chybou vyroby, alebo pouzitych materialov. Zaruka sa
prediZuje o dobu, pocas ktorej bol meni¢ frekvencie v oprave.

Zaruénu opravu odberatel uplatfiuje u vyrobcu. Meni¢ frekvencie kupujuci dopravi na opravu predavajucemu na
vlastné naklady.

1.6.4 Zaruka sa nevztahuje na zavady sposobené

a./ Vinou kupujuceho - uZivatela pri mechanickom poskodeni (napr. pri doprave alebo padom), alebo pri pouzivani v
rozpore s technickou dokumentaciou, nespravnym zapojenim, resp. ak zavada vznikla neodbornym zasahom do
vyrobku.

b./ Pri poSkodeni zariadenia vonkajsimi vplyvmi (zapraSenie vnatornych €asti menic¢a, navlhnutie vnatornych obvo-
dov) a Zivelnou udalostou (U¢inky vysokych prepati v dosledku blesku, poZiar, zatopenie vodou, atd)

c/. Nespravnym skladovanim, zapojenim v rozpore s doporuéenym zapojenim, za poSkodenia vonkajSimi vplyvmi,
hlavne u€inkami elektrickych veli¢in nepripustnej velkosti.
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10. PRIKLAD POUZITIA

10.1 ENERGETICKY USPORNA TRANSFORMACIA ESKALATOROV

Prevadzkové pozZiadavky: Prevadzka sa aktivuje, ked sa rozpoznaju bliZziace sa osoby. Prevadzka prebieha
pri frekvencii 50 Hz. Ak sa 10 sekund nezaznamena Ziaden vstup signalu, mézu nastat’ dva pripady:

Pripad 1: automatické zastavenie;

Pripad 2: znizenie frekvencie na 20 Hz.

10.1.1 POPIS SCHEMY
Schéma 1:

1. F0.1.16 = O (predv. hodnota)
2. F0.2.25 = 2 (predv. hodnota)
3. F0.2.29 = 50,00
4.F0.3.33=1

5. F0.3.35= 0002

6. F5.1.06= 1010

~

. F5.1.09= 10000
8. F5.1.16 = 0003
9. F3.0.00=7

10. FF.0.01= 55
11. FF.0.09= 55
12. FF.0.02= 44
13. FF.0.10= 19

14. FF.017= 0010
Schéma 2:
1.F0.1.16=2
.F0.2.25=2
.F0.2.25=2

. F0.2.25=50

. F0.2.25=20
F0.3.33=1

. F0.3.35= 0002

©® N O U A W N

. F3.0.00=7

9. F5.1.06= 0000

Kanal frekven¢ného nastavenia

Digitalne nastavenie frekvencie

Nastavenia frekvencie
Vyber ovladania externého terminalu riadiacich prikazov
Trojvodic¢ovy model 1

Cyklus hodin 1. ¢asovaca: 1 ms ; Stop - prevadzka s aktivaénym Startom;
reset stavu multifunkéného terminalu; viaccyklové ¢asovanie.

Casovag 1: Cyklus dosiahne 10000 ms.
Vystupny signal ¢asovaca 1: Cyklus dosiahne 0,5 s pulz.

Multifunkény terminal D11 je definovany ako termindl pre prevadzku vpred
(na prijem signalov senzora)

Virtudlny vystup signalu SDO1 — stav DI1
Virtualny vstup signalu SDI1 — ¢asovac 1 resetuje terminaly
Virtualny vystup signalu SDO2 — cyklus ¢asovaca 1 dosiahne 0,5 s pulz.

Virtudlny vstup signalu SDI2 — trojvodiCova prevadzka riadiaceho
terminalu

Pripojenie s reverzom fazy medzi SDO2 a SDI2

Vyber multifunkéného terminalu nastaveni frekvencie
Digitalne nastavenie frekvenéného kanalu 1

Digitalne nastavenie frekvenéného kanalu 2
Frekvencné nastavenie frekvenéného kanalu 1
Frekvencné nastavenie frekvenéného kanalu 2
Ovladanie externého terminalu

Trojvodi¢ovy model 1

Multifunkény terminal D11 je definovany ako terminal prevadzky FWD
(na prijem signalov senzora)

Cyklus hodin ¢asovaca 1: 1 ms ; prevadzka aktivaéného Startu
multifunkénych terminalov; reset stavu multifunkéného terminalu;
jednocyklové ¢asovanie.
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10. F5.1.09= 10000 Casovaé 1: Cyklus dosiahne 10000 ms.

11. F5.1.16 = 0004 Vystupny signal ¢asovaca 1: Cyklus dosahuje vyrovnany vystup.

12. FF.0.01= 55 Virtualny vystup signalu SDO1 - stav DI1

13. FF.0.09= 55 Virtualny vstup signalu SDI1 — ¢asovac 1 resetuje terminaly

14. FF.0.02= 44 Virtualny vystup signalu SDO2 - cyklus ¢asovaca 1 dosiahne signaly
vystupnej urovne.

15. FF.0.10= 12 Virtualny vstup signalu SDI2 — zmena prikazu frekvencie

16. FF.0.03= 46 Virtualny vystup signalu SDO3 — nastava cyklus ¢asovaca 2.

17. FF.0.11=19 Virtualny vstup signalu SDI3 — trojvodic¢ové prevadzkové ovladanie

18. FF.0.04= 13 Virtualny vystup SDO4 — frekvenény menic¢ zrychluje prevadzku

19. FF.0.12= 52 Virtualny vstup signalu SDI4 — ¢asovac 1 aktivuje signal.

20. FF.017= 0100 Pripojenie s reverzom fazy medzi SDO3 a SDI3

10.1.2 DIAGRAM ZAPOJENIA

Trojfazovy
istic Elektromotor
o T R u
TrOJf’z-.zzo_ve L s vV
napajanie 1
—_— T w
E
Di1
Vstup infraerveny snimac
(engaged effective)
CM

10.2 VYTVORENIE OVLADANIA JEDNODUCHEJ TENZIE S
UZAVRETYM OKRUHOM A OFSETOM PID

Poziadavky na pouzitie: Frekvenény meni¢ bude aplikovat regulaciu momentu s uzavretym okruhom v
podobe remefiového rolovania a pIni poziadavky produkéného rolovania. Pouzivatefom bude stacit’
ustanovit moment a obmedzend rychlost a potom len nastavit vystup momentu prostrednictvom spatnej
vazby tenzie v zaujme dosiahnutia konstantnej tenzie.

Poziadavky na pracovisko:

@

(D
Rolovanie motora: vykon: 5,5 KW Menovity kratiaci moment: 36 N.m Pocet polov: 2
Senzor tenzie: Rozsah merania 0az 40 N Vystup signalu: 0-10 V

Priemer vinutia: Priemer dutého vinutia 0,5 m Priemer pIného vinutia 1 m
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10.2.1 DIAGRAM OVLADANIA S KONSTANTNOU TENZIOU

CH) Rradius celej platne
]

r:radius prazdnej platne

|
Spatna vazba
tenzie

10.2.2 DIAGRAM STRUKTURY OVLADANIA

Select PID parameter
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feedback value

— PD —— ——

Rotational speed

D " limiting
eviation
Torque given ) Offset PID output T

torque given

Select PID parameter /

depending on tension
feedback value

Tension feedback Feedback
— po

10.2.3 KONFIGURACIA

1. F0.0.09= 0010 Rezim vektorového ovladania s uzavretym okruhom

2.F8.3.39=1 Pozor, momentovy model

3.F8.3.40=8 Momentovy kanal voli vystup ofsetu PID

4.F8.3.42=1 Cas narastu momentu: 1s

5.F8.3.43=1 Cas poklesu momentu: 1 s

6. F8.3.45= 1500 Kladny limit rychlosti otaCania sa nastavuje podl'a skutoénej menovitej
rychlosti ota¢ania motora

7. F8.3.46= 1500 Reverzny limit rychlosti ota¢ania sa nastavuje podla skuto¢nej menovitej
rychlosti ota¢ania motora

8. F8.3.47= 0000 Nastavenie kanalu s obomedzenym momentom

9. F8.3.48=-100 Najmensi obmedzeny moment: -K*R*F/T*100 %  R: najvacsi polopriemer

F: nastavenie hodnoty tenzie T: ustanoveny moment T (menovity moment
vystupu motora) =9550*P/N, N: ustanovena rychlost ota¢ania 100 % < K <

250 %
10. F8.3.50= 100 Najvaési obomedzeny moment = K*R*F/T*100%
11. F9.0.00= 0101 Spoloény vstup ofsetu PID a nezavislého PID frekvenéného menica
12. F9.0.01= 100 Miera ofsetu: R*F/T (menovity moment vystupu motora)*%
13. F9.0.02= 0010 Ofset PID zabezpecuje vystup bipolarnej kladnej odchylky
14. F9.0.03= 20 Proporcionalny prirastok PID v prvej Casti (relativne vaési ako hodnota

parametra v druhej ¢asti)
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16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.

24,

25.

26.
27.
28.
29.
30.
31.

.F9.0.04=2

F9.0.05= 0,2
F9.0.06=5
F9.0.07=1
F9.0.08=0
F9.0.11= 62,5
F9.0.12=0
F9.0.13=0
F9.0.14=8,3

F9.0.15= (R + )/2

F9.1.21= 0011

F9.1.23= 0060
F9.1.24 = 0080
F9.1.29=2
F9.1.30 =18
F9.1.31=0,5
F9.1.33=5

Integrainy ¢as PID v prvej Casti (relativne mens$i ako hodnota parametra v
druhej ¢asti)

Diferencialny koeficient PID v prvej ¢asti

Cas filtrovania PID diferencialnej zotrva&nosti v prvej ¢asti

Vystup ofsetu PID €asu filtrovania zotrvaénosti

Nastavenie internej hodnoty ofsetu PID

Ustanovena interna hodnota ofsetu PID = (R+r)*F/2T*100 %

Spatna vazba ofsetu PID vybera hodnotu analégového vstupu All
Vstup spatnej vazby v hodnote 0 V v kontraste s 0 % spatnou vazbou

Vstup spatnej vézby v kontraste so 100 % spatnou véazbou = Fm*(R+r)/ 2T*10,
(Fm: hodnota plnoskalovej tenzie senzora tenzie; vystupny signal senzora
tenzie: 0-10 V.

Multiplika¢ny faktor spatnej vazby prevadza signal spatnej vazby na
momentovy signal v zavislosti od faktora spatnej vazby

Ofset PID voli parameter PID dvojitého prepinaca parametra PID na zaklade
hodnoty spétnej vazby

Hodnota spatnej vézby hodnoty prepinania s dolnym obmedzenim 60 %
Hodnota spatnej vézby hodnoty prepinania s hornym obmedzenim 80 %
Proporcionalny prirastok PID v druhej Casti

Integralny ¢as PID v druhej Casti

Diferencialny koeficient PID v druhej ¢asti

Vystup regulatora ¢asovej konstanty filtrovania

10.2.4 DIAGRAM ZAPOJENIA

% R u
Trojfazové ' x S \V;
napajanie X
X T w
E
Senzor detekcie All
GND

Trojfazovy isti¢
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6 Priklad pouzitia

10.3 POUZITIE V STROJARENSTVE

PoZiadavky na pouZitie: Po 50 prijmoch signalu externym senzorom sa bude frekvenény meni¢
prevadzkovat s prvym krokom od 20 Hz na 20 s smerom dopredu a druhym krokom od 30 Hz do 40
s smerom dozadu. Potom doéjde k zastaveniu a po¢ka sa na dalSiu operaciu.

10.3.1 KONFIGURACIA

1.
2
3
4
5.
6
7
8
9

10

1.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.

F0.3.33=1 Riadiacim prikazom bude ovladanie cez externy terminal
. F0.3.35= 0002 Model funkcie externého riadiaceho terminalu bude trojvodi¢ovy model 1
.F1.0.03=5 Cas na zrychlenie: 5 s
.F1.0.04=5 Cas na spomalenie: 5 s
F3.0.00= 44 ID terminalu DI1 definované ako terminal hodin ¢asovaca 1
. F5.2.20= 0100 Vyber prevadzkového modelu ¢asovaca 1
.F5.2.22 =50 Nastavenie ¢iselného pocétu na 50
. F6.0.00 = 20 Nastavenie prvej rychlosti na 20 Hz
.F6.0.01=30 Nastavenie druhej rychlosti na 30 Hz
. F6.1.15= 0011 Prevadzkovy model voli model zastavenia viacrychlostného samostatného cyklu
F6.1.17= 0010 Prevadzkovy smer v ramci druhej rychlosti sa nastavi na reverz
F6.1.31= 20 Prevadzkova doba prvej rychlosti: 20 s
F6.1.32= 40 Prevadzkova doba druhej rychlosti: 40 s
FF.0.01= 40 Virtualny vystup signalu SDO1 — nastupi cyklus ¢asovaca 1
FF.0.09=7 Virtualny vstup signalu SD1 — terminal kladného posunu FWD
FF.0.02= 46 Virtualny vystup signalu SDO2 — nastupi cyklus ¢asovaca 2.
FF.0.10=19 Virtualny vstup signélu SDI2 — trojvodi¢ové riadenie prevadzky
FF.0.17= 0010 Pripojenie s reverzom fazy medzi SDO2 a SDI2

10.3.2 DIAGRAM ZAPOJENIA EXTERNEHO OBVODU

Trojfazovy isti¢

. _ R U Elektromotor
Trojfazové
napajanie : S v
T W
E
X2

Signal externého
snimaca
’CM
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10.4 NASTAVENIE S VIACERYMI PID, NASTAVENIE S VIACERYMI
CASTAMI PID, NASTAVENIE VYTVORENIA VIACKROKOVEHO PID
(NA ZNiZENIE PRERAZANIA)

10.4.1 NASTAVENIE PARAMETROV

1. F6.1.15= 0053 Prevadzkovy vstup viacdielneho PID (model zastavenia so zachovanim
zavereénej hodnoty)

2.F6.1.31=1 Cas prevadzky v ¢asti 1: 1's

3.F6.1.32=1 Cas prevadzky v ¢asti 2: 1's

4.F6.1.33=1 Cas prevadzky v ¢asti 3: 1's

5.F6.1.34=1 Cas prevadzky v ¢asti4: 1's

6.F6.1.35= 1 Cas prevadzky v Gasti 5: 1's

7.F6.1.36=1 Cas prevadzky v ¢asti 6: 1's

8.F6.1.37=5 Cas prevadzky v ¢asti 7: 5's

9. F7.0.00= 0001 Vstup procesného PID bez poziadaviek

10. F7.0.13=10 Simulécia zodpovedajuca 100 % spatnej vazbe: 10 V

11. F7.0.17= 15,85 Proporcionalny prirastok: 15,85

12. F7.0.18= 14 Integralny ¢as: 14

13. F7.1.27=10 Cast 1 v procesnom PID s priradenymi 10 %

14. F7.1.28= 20 Cast 2 v procesnom PID s priradenymi 20 %

15. F7.1.29= 30 Cast 3 v procesnom PID s priradenymi 30 %

16. F7.1.30= 40 Cast 4 v procesnom PID s priradenymi 40 %

17.F7.1.31= 50 Cast 5 v procesnom PID s priradenymi 50 %

18. F7.1.32= 60 Cast 6 v procesnom PID s priradenymi 60 %

19. F7.1.33= 80 Cast 7 v procesnom PID s priradenymi 70 %

10.4.2 DIAGRAM USTANOVENEJ HODNOTY PROCESNEHO PID

PID
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11. POPIS KOMUNIKACNEHO PROTOKOLU

11.1 POPIS PROTOKOLU MODBUS
11.1.1 PREHLAD PROTOKOLU

MODBUS je univerzalny protokol pouzivany v priemyselnych riadiacich jednotkach. Vdaka moznosti poho-
diného vyuzivania sa tento protokol stal zauzivanym priemyselnym Standardom a vo vyraznej miere sa
vyuziva v integrovanych systémoch ovladacov master a jednotiek slave. Pomocou tohto protokolu je mozné
vzajomne prepojit jednotky réznych znaciek a prevadzkovat ich prostrednictvom priemyselnej siete.

Zbernica MODBUS definuje tri druhy prenosovych rezimov: ASCII, RTU a TCP. Frekvenény meni¢ V 560
podporuje len rezim RTU.

11.1.2 ROZHRANIE A METODA PRENOSU

Model V 560 vyuziva rozhranie RS 485 (rozhranie RS 232 je volitelné a musi sa konvertovat na prislusnu
urovenri) ako fyzické rozhranie pre zbernicu MODBUS, pri¢om jeden hostitel dokazZe ovladat jeden alebo
niekolko (maximalne 247 jednotiek) frekvenénych menicov.

Identifikfator Pouzitie terminalu Funkcia
terminalu
RS+ Terminal na vysielanie Pri pripojeni k PC/PLC cez komunikacné rozhranie RS 485
a prijem signalu (+) sa pripéja k signalu (+)
RS- Terminal na vysielanie Pri pripojeni k PC/PLC cez komunikacné rozhranie RS 485
a prijem signalu (-) sa pripaja k signalu (-)

Pri pouZziti asynchronnej sériovej semiduplexnej metddy prenosu mbze v danom okamihu vysielat' tdaje len
jednotka master alebo len jednotka slave, kym druha jednotka méze len prijimat Udaje.

11.1.3 STRUKTURA UDAJOV

1) 4 volitelné formaty prenosu Gdajov
+ 1 Startovaci bit, 8 datovych bitov, 1 zastavovaci bit, bez bitu parity (predvolené nastavenie)
+ 1 Startovaci bit, 8 datovych bitov, 1 zastavovaci bit, parna parita
+ 1 Startovaci bit, 8 datovych bitov, 1 zastavovaci bit, neparna parita
+ 1 Startovaci bit, 8 datovych bitov, 2 zastavovacie bity, bez bitu parity (predvolené nastavenie)

2) Prenosova rychlost
Sedem typov volitelnych prenosovych rychlosti: 1200 bps, 2400 bps, 4800 bps, 9600 bps, 19200 bps,
38400 bps, 79600 bps

3) Komunika¢né pravidla

Startovaci interval medzi datovymi ramcami je dih&i ako 3,5-bajtovy prenosovy cyklus (tandard), prigom
v8ak minimalny interval nesmie byt krat$i ako 0,5 ms.

11.1.4 KONFIGURACIA PARAMETROV PRE FREKVENCNE MENICE

FA.0.00 je parameter uréeny len na ¢itanie a sluZi na zobrazenie stavu pripojenia a zbernice komunikac¢nej
karty;

FA.0.01 = 00XX, jednotkova Cislica sluzi na vyber prenosovej rychlosti a desiatkova ¢&islica sluzi na vyber
formatu udajov;

FA.0.02 = X, vyber adresy tejto stanice;

FA.0.03 az FA.0.06, konfiguracia pomocnych komunikaénych parametrov; podrobné funkcie najdete v ta-
bulke funkénych parametrov.
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» X oznaduje, Ze prislusnou ¢islicou moéze byt fubovolna hodnota v povolenom rozsahu.

11.1.5 KRATKE PREDSTAVENIE FUNKCIi

Niz8ie uvadzame funkéné kédy zbernice MODBUS podporované modelom V560:

Funkcia SCdl(hoxadEs Popis funkcii
cimalny)
Stav cievky nagitania 0x01 Stav C|evk’y naclltama podJa ¢islice. Kazda ¢islica kontrolného znaku je
mapovana na cievku 0 az 15.
Nacitanie stavu dis- Nacitava stav diskrétneho vstupu. Kazda ¢islica pre stavovy znak je
! 0x02 - ] M
krétneho vstupu mapovana na cievku 0 az 15.
Nagitanie niekolkych Nacitava niekolko zadrziavacich registrov. Dokaze nacitat' vSetky
sadriavacich re }i,strov 0x03 aplikacné parametre, stavové parametre, kontrolné znaky, stavové
9 znaky a hodnoty nastavenia modelu V560.
Nagitanie niekolkych o Nacitava niekolko vstupnych registrov. Adresa analégového vstupné-
. X X04 ] o
vstupnych registrov ho registra za¢ina od 0x1200.
Vynutenie samostatnej Vykona cinnost' zapisu pre jednu vystupnu &islicu. Kazda Cislica

; 0x05 . . . . N
cievky kontrolného znaku je mapovana na cievku 0 az 16.

- . . Vykona cinnost' zapisu pre jeden register zadrzania. VSetky paramet-
rzeaﬁgstrgozf(frgg:ioa 0x06 re, stavové znaky a hodnoty nastavenia modelu V560 su mapované

9 na register zadrzania.

Dotazovanie stavu 0X07 Dotazovanie informacii o stave anomalie. Na modeli V560 je mozné
anomalie zobrazit' informacie o zlyhani frekvenéného menica.
Vykona prakticku diagnostiku poruchy zbernice. Podporuje pomocné
Diagnostika poruchy 0x08 kody ako zobrazenie (0x00), reStartovanie (0x01), monitorovanie
(0x04) a vynulovanie (0x0A) a pod.
L Vykona ¢innost' zapisu pre niekolko vystupnych &islic v prislusSnom
\C/i)g:l"::me niekolkych OxOF poradi. Kazda &islica kontrolného znaku je mapovana na cievku 0 az
16.

- S Vykona ¢innost' zapisu pre niekolko zadrzZiavacich registrov. VSetky
Zapis do niekolkych : : g
zadrziavacich registrov 0x10 parametrg, stavoye znaky a hqdnoty nastavenia modelu V560 su tiez

mapované na register zadrzania.
Citanie/zapis z/do . . . o .
niekolkych zadrziava- ox17 Téato funkcia sa rovna kombinacii 0x03 a 0x10 do podoby nového

cich registrov

prikazu.

11.1.6 ZHRNUTIE PRISTUPOVYCH ADRIES

V560

Podporované funkéné kédy (he-

Pristupova adresa xadecimalne)

Riadiaca jednotka

Viactcelovy terminalovy vystup

Vystup relé

Cievka (0x1000-0x1100)

0x01- Nacitat stav cievky
0x05- Vynutit jednu cievku
0xOF- Vynutit' niekolko cievok

Viacucelovy terminalovy vstup

pre stavovu Cislicu

Diskrétny vstup (0x1100-0x1200)

0x02- Nagitat stav vstupu

Analégovy vstup

Vstupny register (0x1200-0x1300)

0x04- Nacitat vstupny register

Aplika¢né parametre
Stavové parametre

ZadrZiavacie registre (oblast apli-
kaénych parametrov, oblast stavo-
vych parametrov, 0x1300-0x1400)

0x03- Nacitat' niekolko registrov
0x06- Zapisovat do jedného registra
0x10- Zapisovat do viacerych regis-
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V560 Pristupova adresa

Podporované funkéné kédy (he-
xadecimalne)

Kontrolné znaky, stavové znaky
Hodnoty nastavenia
Mapovanie stavovych paramet-
rov
Mapovanie aplika¢nych para-
metrov

trov

0x17- Nacitat/zapisovat do viacerych
registrov

Podrobné informacie o rozdeleni adries najdete v nizSie uvedenej ¢asti venovanej podrobnému rozlozeniu

adries.

11.1.7 PODROBNE ROZLOZENIE NA UCELY VYHLADAVANIA ADRIES

MODBUS

1) Zhrnutie adresy cievky (0x1000-0x1100)

Relevantné funkéné kody zbernice MODBUS: 0x01 (nacitat stav cievky), 0x05 (zapisovat do jednej cievky),

0xOF (zapisovat do viacerych cievok)

Nazov registra

Popis funkcie

Pristupova adresa

Kontrolna Eislica — ¢islica 0 | Ponechat 0x1000
Operécia povolena
Kontrolna ¢islica — Cislica 1 s I, p v , , L. ) 0x1001
0: Operacia zakdzana 1: Operacia povolena
. . Startovanie povolené
Kontrolna ¢islica — Cislica 2 - . , ) ~ ) A 0x1002
0: Startovanie zakazané  1: Startovanie povolené
Kontrolna ¢&islica — ¢islica 3 | Ponechat’ 0x1003
Prevadzkovy pokyn
Kontrolna Gislica — Cislica 4 y poKy! 3 0x1004
0: Zastavenie 1: Prevadzka
Smer prevadzk
Kontrolna Zislica — islica 5 prevadziy o 0x1005
0: Kladny 1: Zaporny
o - Nudzové zastavenie
Kontrolna Gislica — Cislica 6 , ; 0x1006
0: Neplatné 1: Platné
P e Zastavenie volnym dobehom
Kontrolna ¢islica — Cislica 7 . A 0x1007
0: Neplatné 1: Platné
Kontrolna ¢&islica — islica 8 | Ponechat 0x1008
Kontrolna ¢&islica — islica9 | Ponechat 0x1009
Kontrolna ¢islica — ¢islica 10 | Ponechat 0x100A
Kontrolna &islica — ¢islica 11 | Ponechat 0x100B
- - Zrychlovanie/spomalovanie zakazané
Kontrolna ¢islica — Cislica 12 ) | A 0x100C
0: Povolené 1: Zakazané
- . Vynulovanie pre vstup integratora
Kontrolna ¢islica — Cislica 13 . A 0x100D
0: Neplatné 1: Platné
- - Dialkové ovladanie
Kontrolna Cislica — ¢islica 14 ) ) 0x100E
0: Neplatné 1: Platné
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Nazov registra Popis funkcie Pristupova adresa
Kontrolna ¢islica — ¢islica 15 | Reset pri poruche 0- >1 Reset 0x100F
DO1 Viacucelovy vystupny terminal 1 0x1020
DO2 Viacucelovy vystupny terminal 2 0x1021
EDO1 Viacucelovy vystupny terminal 3 0x1030
RO1 Viacucelovy vystup relé 1 0x1040
ERO1 Viacucelovy vystup relé 2 (rozsiritelna karta) 0x1050

Ponechat 0x1051 az 0x1099
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2) Zhrnutie diskrétnych vstupnych adries (0x1100 az 0x1200)

Relevantné funkéné kédy zbernice MODBUS: 0x02 (nacitat stav vstupu)

Nazov registra

Popis funkcie

Pristupova adresa

Stavovy znak — &islica 0 Pripravené 0x1100
Stavovy znak — &islica 1 Operécia povolena 0x1101
Stavovy znak — &islica 2 Startovanie povolené 0x1102
Stavovy znak — &islica 3 Ponechat 0x1103
Stavovy znak — &islica 4 Prevadzkovy stav 0x1104
Stavovy znak — Cislica 5 Smer 0x1105
Stavovy znak — Cislica 6 Nulova rychlost 0x1106
Stavovy znak — Cislica 7 Zrychlovanie 0x1107
Stavovy znak — Cislica 8 Spomalovanie 0x1108
Stavovy znak — Cislica 9 Prichod 0x1109
Stavovy znak — Cislica 10 Ponechat 0x110A
Stavovy znak — Cislica 11 Ponechat 0x110B
Stavovy znak — Cislica 12 Zdroj povelu 0x110C
Stavovy znak — Cislica 13 Zdroj prikazu 0x110D
Stavovy znak — &islica 14 Vystraha 0x110E
Stavovy znak — Cislica 15 Porucha 0x110F
Di1 Viact¢elovy vstupny terminal 1 0x1120
DI2 Viacugelovy vstupny terminal 2 0x1121
DI3 Viacugelovy vstupny terminal 3 0x1122
Di4 Viactcelovy vstupny terminal 4 0x1123
DI5 Viacugelovy vstupny terminal 5 0x1124
DI6 Viactcelovy vstupny terminal 6 0x1125
EDI1 Viacugelovy vstupny terminal 7 (rozsiritelna karta) 0x1130
EDI2 Viacuéelovy vstupny terminal 8 (rozsiritelna karta) 0x1131
EDI3 Viacuéelovy vstupny terminal 9 (rozsiritelna karta) 0x1132
Ponechat’ 0x1133 az 0x1199
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3) Zhrnutie adries vstupného registra (0x1200 az 0x1300)

Relevantné funkéné kédy zbernice MODBUS: 0x04 (nacitanie vstupného registra)

Nazov registra Popis funkcie Rozsah hodnoét Pristupova adresa
All Hodnota analégového vstupu 1 0 az 4080 0x1200
Al2 Hodnota analégového vstupu 2 0 az 4080 0x1201
A3 Hodnota analégového vstupu 3 (rozsiritelna 0 a3 4080 0x1202
karta)
Fin Hodnota pulzného vstupu 3 (rozsiritelna 0 a3 4080 0x1203
karta)
Ponechat’ 0x1204 az 0x1299

4) Zhrnutie adries zadrziavacieho registra

Prislusné funkéné kody zbernice MODBUS: 0x03 (Citanie z viacerych registrov), x06 (zapis do viacerych
registrov), 0x10 (zapis do viacerych registrov), 0x17 (Citanie/zapis z/do viacerych registrov).

Adresa aplikaénych parametrov

Tato adresa pristupu k aplikaénym parametrom sa da ziskat z identifikatora parametra pri ustanovovani
pristupovej adresy, a to tak, Ze sa bude ignorovat kéd vedlajsej triedy v identifikatore (d'alej sa bude ozna-
Covat ako ,**); pozrime si priklad pre identifikator parametra: HH.*.DD (e.g.F2.0.33), HHDD sa ziska priamo
(hexadecimalny format) a pristupova adresa pre parameter F2.0.33 je: 0xF233H. NiZSie je uvedena tabulka
na prisluSnu konverziu pristupovych adries:

Identifikator parametra Adresa pristupu k RAM © Adresa pristupu k ROM
FO0.#.00 az F0.#.55 0xF000 az aOxF055 0xE000 az OXE055
F9.#.00 az F9.#.55 0xF900 az 0xF955 0xE900 az OxE955
FA#.00 az FA.#.55 0xFA00 az OxFA55 0xEAO00 az OXEA55
FF.#.00 az FF.#.55 0xFFO00 az OxFF55 O0xEFO00 az OXxEF55

dE.#.00 az dE.#.55 (len na ¢itanie) 0xDEOQO az OxDE55 0xBEOO aZ 0XBE55

Adresa stavového parametra (len na éitanie): Metéda konverzie adresy pre stavovy parameter je podobna
tej pre aplikaény parameter. Neexistuje vSak Ziadna adresa pristupu k ROM.

Identifikator parametra

Adresa pristupu k RAM

d0.#.00 az d0.#.55

0xD000 az 0xD055

d1.#.00 az d1.#.55

0xD100 az 0xD155
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Adresa parametra riadenia zbernice (0x1300 az 0x1400)

Nazov registra Rozsah hodnét Pristupova adresa
Kontrolny znak (mapovanie cievok 0-15) @ 0 az OxFFFF 0x1300
Hodnota nastavenia zbernice Modbus 1 (relativna -10000 ~ 10000 0x1301
Hodnota nastavenia zbernice Modbus 2 (absolltna -30000 ~ 30000 0x1302
Mapovanie aplikacnych parametrov 1 @ [F0.00 az FF.55] 0x1303
Mapovanie aplikaénych parametrov 2 [F0.00 az FF.55] 0x1304
Mapovanie aplikaénych parametrov 3 [F0.00 az FF.55] 0x1305
Mapovanie aplikaénych parametrov 4 [F0.00 az FF.55] 0x1306
Mapovanie aplikaénych parametrov 5 [F0.00 az FF.55] 0x1307
Mapovanie aplikacnych parametrov 6 [F0.00 az FF.55] 0x1308
Stavovy znak (mapovanie diskrétneho rozsahu 0-15) 0 az OxFFFF 0x1309
Mapovanie stavovych parametrov 1 [d0.00 az d1.49] 0x130A
Mapovanie stavovych parametrov 2 [d0.00 az d1.49] 0x130B
Mapovanie stavovych parametrov 3 [d0.00 az d1.49] 0x130C
Mapovanie stavovych parametrov 4 [d0.00 az d1.49] 0x130D
Mapovanie stavovych parametrov 5 [d0.00 az d1.49] 0x130E
Mapovanie stavovych parametrov 6 [d0.00 az d1.49] 0x130F
Mapovanie stavovych parametrov 7 [d0.00 az d1.49] 0x1310
Mapovanie stavovych parametrov 8 [d0.00 az d1.49] 0x1311
Mapovanie stavovych parametrov 9 [d0.00 az d1.49] 0x1312
Aplika¢ny parameter mapovania 10 [d0.00 az d1.49] 0x1313
Ponechat’ Nedefinované 0x1314 az 0x1400

Poznamky:

+ Ak nie je potrebné natrvalo uchovat parametre, staéi ich zapisat’ do oblasti RAM. Ak je vSak parametre
potrebné zachovat natrvalo, je potrebné zapisat' ich hodnoty do oblasti ROM. Prevadzkova Zivotnost
oblasti ROM sa skracuje v pripade, ak sa do nej budu €asto zapisovat parametre. Ak je potrebné zapisat
a natrvalo uchovat hodnotu F2.1.13, adresa registra, do ktorého je potrebné zapisovat, je 0xE213.

*

Nacitavanie/zapis kontrolnych znakov je mozné uskuto¢nit’ nacitavanim/zapisom do cievky mapovanej ku
kazdej ¢islici kontrolnych znakov a taktiez nagitavanim/zapisom do zadrziavacieho registra zodpoveda-
juceho kontrolnym znakom. Obe metddy povedu k rovnakym vysledkom. Ak je potrebné nastavit hodnotu
pre povolenu operaciu, je mozné nastavit hodnotu ¢islice 1 pre kontrolny znak (adresa 0x1001) na 1.
Prostrednictvom funkéného kédu 05 je tiez mozné nastavit hodnotu kontrolného znaku (adresa 0x1300)
na 0x0002 prostrednictvom funkéného kodu 06. Pri nacitavani stavovych znakov je metéda podobna
metdde nacitavania/zapisu kontrolnych znakov. Da sa uskutoc¢nit nacitanim diskrétneho vstupu mapo-
vaného ku kazdej &islici stavovych znakov a taktiez nac¢itanim zadrziavacieho registra zodpovedajuceho
stavovym znakom. Ak je potrebné naditat prevadzkovy smer, mdzete nacitat stavovu &islicu 5 (adresa
0x1105) prostrednictvom funkéného kédu 02 a taktiez mézete nacitat stavovy znak (adresa 0x1309) pro-
strednictvom funkéného kédu 03.

+ Rozsah pre relativne hodnoty siaha od -10000 do 10000, pricom tieto hodnoty zaroveri spadaju do roz-
sahu -100,00 a% az 100,00 % nastavenej hodnoty horného limitu.
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+ Ked je potrebné pristupovat k niekolkym aplikaénym parametrom alebo monitorovacim parametrom
diskrétnych adries, mdéZeme najskdr na mapovat tieto parametre do oblasti kontrolnych parametrov
zbernice a nasledne pristupovat do tejto oblasti. Pristup k mapovanym parametrom je vo svojej podstate
typom bodového pristupu, priom parametre mapovania sa daju nastavit v ramci skupiny parametrov
FA.1.

+ Informacie o stave anomalie: Funkény kod prislusnej zbernice MODBUS 0x07 (zobrazenie)

Vystrazny stav poruchy frekvenéného menica a kod zodpovedajlci jednotlivym &isliciam vratenych
udajov

Vratané Udaje — Cislica 7: 0 — Ziadna porucha na frekvenénom menici, 1 — porucha na frekvenénom
menici

Vratané udaje — Cislica 6: 0 — Ziadna porucha na frekvenénom menici, 1 — vystraha na frekvenénom
menici

Vratené Udaje — Cislica 5 az 0: kazdy kod informacii o poruche zodpoveda kédu identifikatora nasledu-

jucemu po Fu v poruchovom koéde frekvenéného menica.

Kazdy kéd vystraznych informacii zodpoveda koédu identifikatora nasledujucemu po aL. vo vystraznom
kode frekvenéného menica.

Ak sa vratia udaje 0x8C (10001100), signalizuje to, Ze poruchovy kod frekvenéného menica je Fu. 012;
Ak sa vratia udaje 0x64 (01100100), signalizuje to, Ze vystrazny kod frekvenéného menica je aL.036.

+ Diagnostika poruchy: Relevantny funkény kéd zbernice Modbus 0x08 (diagnostika)

Zoznam kédov pomocnej funkcie

Kéd pomoc- . Udaje S
nej funkcie Funkcia zobrazenia Udaje odozvy
00 Vratenie rovnakych Udajov zobrazenia Nahodné Udaje sn|lmkoveho
zobrazenia
Moznost restartu komunikacie (obnova stavu ,Len po¢u-
01 vat* pre pomocny kéd 04) FF00/0000 | FFO0/0000
Vynutenie prechodu jednotky slave do stavu ,Len po¢u-
04 vat*, pricom Jedno_tka slfalvg nebugel (Y)dpovedalt; J?dr:notku 0000 Ziadna odpoved
slave s poruchou je mozné odstranit z komunikacného
retazca.
0A Vymaze vSetky kalkulacie a diagnostické registre 0000 Udaje snl_mkoveho
zobrazenia
TR . 5 ) Celkovy pocet poloZiek
0B Vrati pocet informacénych poloZiek zbernice 0000 informatnej zbernice
oc \(/:rsg)pocet poruch komunikacnej zbernice (vypocet chyb 0000 Vypodet chyb CRC
oD Vrati pocet porich anomalie zbernice 0000 Pocet,p.o loziek udajov
anomalie
Vrati po€et informacnych poloziek jednotky slave (zod- . . e
OE poveda adrese jednotky slave alebo vysielacim informa- 0000 P,ocr? t pllatvr)yﬁh dato
ciam) vych poloZiel
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11.1.8 PRIKLADY

1) Spustenie 1# prevadzky frekvenéného menica
PoZiadavka hostitela:

Adresa Ng;ﬁizla Né?glliizla Najvyssia Najnizsia Najnizsia Najvyssia
jednotky FUTGER Startovacej | Startovacej clslica Cislica Cislica Cislica
- kéd adresy adresy zapisu zapisu kontroly kontroly
. ; i hodnét hodnét CRC CRC
cievky cievky
01 05 10 04 FF 00 c9 3B

Odpoved jednotky slave: Frekvenény meni¢ bude pracovat len v kladnom smere a vrati identické udaje ako
pozadoval hostitel.

2) Pre frekvenény menic nastavte prevadzkovu frekvenciu na 25,00 Hz, ¢o zaroveri bude 50,00 % hornej
limitnej frekvencie 50,00 Hz.

Poziadavka hostitela:

P Ni{‘s’ﬁz'a N;‘gl';sa'a Najvy$sia | NajnizSia | NajnizSia | NajvySsia
) Funkény 7 i | = q Cislica Cislica Cislica Cislica
ezl kod SERDUERD) || SEHDEEE udajov udajov kontroly kontroly
slave: adresy adresy < 4
" p registra registra CRC CRC
registra registra
01 06 13 01 13 88 D1 D8

Odpoved jednotky slave: Frekvenciu pre frekvenény meni¢ nastavte na 25,00 Hz a déjde k vrateniu identic-
kych udajov, ako pozadoval hostitel.

3) Vratenie aktualnej prevadzkovej frekvencie a rychlosti otacania frekvenéného menica, pricom kladna
frekvencia otacania frekvenéného menica je 50,00 Hz a rychlost kladného otacania elektromotora je 1500
ot./min.

Poziadavka hostitela:

o C'I"s‘i'llg’;’s:t':r N:,J;'f;'a Najvy$sia | NajnizSia | NajnizSia | Najvy$sia
jednotky Funkény ——— A — Cislica Cislica Cislica Gislica
J v kod el reJ - o ) poctu poctu kontroly kontroly
. Y 1€9 resy registrov registrov CRC CRC
tra registra
01 03 DO 00 00 02 FC CB

Odpoved jednotky slave:

Adresa ) Podet | Najvy$sia | NajnizSia | Najvy$sia | Najnizsia | Kontrola | Kontrola
ednotk Funkcia nacita- Cislica gislica Gislica Cislica CRC CRC
Je l”Ot Yy Kod nych Gdajov 1. | udajov 1. | udajov2. | Udajov 2. Nizka Vysoka
HEVS bajtov | registra | registra | registra | registra &islica &islica
01 03 04 13 88 05 DC 7C 54

4) Zobrazenie poctu porich komunikacnej zbernice (vypocet chyby CRC); navrat poétu portich komuni-
kacnej zbernice v hodnote 35.

Poziadavka hostitela:
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Ad Najvyssia Najnizsia Najvyssia NajnizSia Najnizsia Najvyssia
resa o e , e . o N S o
ety Funll<cny Cislica kod‘u Cislica kod‘u <‘:|sll'ca <‘:|sll'ca Cislica Cislica
! o — kod pomocnej pomocnej udajov udajov kontroly kontroly
: funkcie funkcie zobrazenia | zobrazenia CRC CRC
01 08 00 ocC 00 00 20 08
Odpoved jednotky slave:
Adresa Najvyssia NajnizSia Najvyssia Najnizsia Najnizsia Najvyssia
. Funkény | Gislica kédu Cislica kédu Cislica Gislica Gislica Cislica
jednotky kod . . idai idai K | K f
o 6 pomocnej pomocnej udajov udajov ontroly ontroly
funkcie funkcie odpovede | odpovede CRC CRC
01 08 00 ocC 00 23 61 D1

5) Zobrazenie popisu modelu frekvenéného menica

Poziadavka hostitela:

. . P Najnizsia Cislica kontroly | Najvyssia Cislica kontroly
Adresa jednotky slave: Funkény kéd CRC CRC
01 11 Cco 2C
Odpoved jednotky slave:
Adresa jed- Pocet | . Prevadz- INElIEE || el
g g Funkény kod . Udaje modelu D Sy Doplnkové udaje | Cislica kon- | Eislica kon-
Y : bajtov Y troly CRC | troly CRC
04 03 11 00 20
01 11 10 00 00 01 05 60 FF A5 5C
11 01 02 61 02

Model frekvenéného menica: V560-4T1100G/4T 1320P, frekvenény meni¢ v prevadzke, vyrobna Sarza
2011-2-3, ¢&islo verzie: 6201.
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Kapitola12 EMC
12.1 CE

Tento produkt sa smie volne predavat na trhu EEA (Eurépsky hospodarsky priestor) S

oznadenim CE a zaroven spifia poZiadavky dané $tandardmi LVD a EMC.

12.2 DEFINICIA
EMC (Electromagnetic Compatibility - elektromagneticka kompatibilita) oznacuje
odolnost elektrickych a elektronickych zariadeni voéi ruSeniu a zarovern vypoveda o
tom, ze prisluSny produkt nespésobuje ruSenie €innosti inych lokalnych zariadeni.
Pravidla EMC su definované poziadavkami o ochrane proti ruseniu pre EU.
1) 1. prostredie: zahffia napajacie zdroje zapojené do obcianskej nizkonapatovej
elektrickej siete.
2) 2. prostredie: zahffia napdjacie zdroje zapojené do inej ako obcianskej
nizkonapéatovej elektrickej siete.
® Meni¢ C1: ked menovité napéatie elektrického prenosového systému nedosahuje
1000 V, pouZite je mozné v 1. prostredi.
® Meni¢ C2: ked menovité napatie elektrického prenosového systému nedosahuje
1000 V, ide o pripojovacie alebo mobilné vybavenie. Ked sa vyuziva v 1.
prostredi, inStalaciu a konfiguraciu musi zabezpecit profesionalny technik.
® Meni¢ C3: ked menovité napéatie elektrického prenosového systému nedosahuje
1000 V, systém je vhodny pre 2. prostredie, ale nie 1. prostredie.
® Meni¢ C4: ked menovité napatie elektrického prenosového systému presahuje
1000 V alebo menovity prdd presahuje 400 A, pripadne je vhodny pre

komplikovany systém 2. prostredia.
12.3 DODRZIAVANIE STANDARDNYCH POKYNOV
12.3.1 DODRZIAVANIE ZASAD EMC
Séria V 560 spifia poziadavky tandardu EN61800-3: 2004 C2, ktory je vhodny do
2. prostredia.
12.3.2 DODRZIAVANIE ZASAD LVD

Séria V 560 spifia poziadavky $tandardu EN61800-2:

InStalacia do 1. prostredia:

1) Menicu priradte vhodny filter EMC.

2) Vyberte vhodny elektromotor a tienené kable.

3) Zapojenie vykonajte podla pokynov v kapitole {PozZiadavky na zapojenie kablov) .
4) Max. dizka vystupného kabla je 100 m.

Pouzivatel'ska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy meni¢ série V560 s uzavretym okruhom



EMC 239
12.4 USMERNENIA EMC PRE INSTALACIU A VYBER EXTERNEHO

PRISLUSENSTVA

Externy vstupny filter EMC medzi meni€om a zdrojom napajania nielen obmedzuje
ruSenie meniéa spdsobené okolitym elektromagnetickym Sumom, ale zaroven
zamedzuje ruSeniu okolitych zariadeni samotnym meni¢om. Na splnenie $tandardu
urovne C2 pre 1. Prostredie ,je potrebné na vstupny terminal iba niektorych vyrobnych
sérii menica doplnit vhodny filter EMC.

12.4.1 POKYNY K INSTALACII VSTUPNEHO FILTRA EMI:

Dodrziavajte menovité hodnoty na pouzivanie filtra. Kedze filter sa povazuje za
elektrické zariadenie typu I, kovova schranka filtra ma byt v doékladnom kontakte s
kovovou indtalaénou skrinkou s naleZite spojitou vodivostou. V opaénom pripade hrozi
riziko zasahu elektrickym pradom a neziaduceho vplyvu na u¢innost EMC. Uzemnenie
filtra a termindlu meni¢a PE musi byt zabezpecené na rovnakej svorke GND. V
opacnom pripade to bude mat vyrazne negativny vplyv na u¢innost EMC. Informacie o

vybere a instalacii filtra EMI vam poskytnu nasi pracovnici technickej podpory.

12.4.2 TLMIVKA DC

Tlmivka DC sa pouziva najma na menici a usmerriovaci na zvySovanie faktoru vykonu
a filtrovanie ru$enia pulzov, napatia, pradu a znizovanie harmonického rusenia menica.
1. Vykonnostny index timivky DC
1
2

—

Menovité prevadzkové napéatie: DC 500 V az DC 540 V;

~

Dielektricka intenzita: Zelezné vinutie jadra 2500 V AC / 50Hz /5 mA/60 s, bez
rozpadu po preskoceni;

3
4

~

Izolaény odpor: Zelezné vinutie jadra 500 V DC, izolaény odpor 2100 MQ;;

=

Hluénost timivky je nizSia ako 65 dB (testuje sa v horizontalnej vzdialenosti 1 m od
timivky)
5

~

Narast teploty je menej ako 70 K
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2. Konfiguracia parametrov timivky

. Montazne Clona
Vykon menica Velkost D*S*V
Model timivky rozmery terminalu
(KW) (mm)
(mm) (mm)
0,7 DLK-3A 80*65*110 63*60 P4
11 DLK-6A 80*85*110 63*60 P4
15 DLK-6A 80*85*110 63*60 P4
2,2 DLK-6A 80*85*110 63*60 >4
3,0 DLK-12A 100*100*125 80*70 >4
4,0 DLK-12A 100*100*125 80*70 P4
55 DLK-23A 110*120*135 87*70 P4
7,5 DLK-23A 110*120*135 87*70 P4
9,0 DLK-33A 110*120*135 87*70 P4
11 DLK-33A 110*120*135 87*70 P4
15 DLK-33A 110*120*135 87*70 P4
18,5 DLK-40A 110*120*135 87*70 ®5
22 DLK-50A 120*135*145 95*85 ®5
30 DLK-65A 138*150*170 111*85 ®5
37 DLK-78A 138*150*170 111*85 ®5
45 DLK-95A 138*150*170 111*85 ®6
55 DLK-115A 155*160*195 125*90 ®6

12.4.3 VSTUPNA TLMIVKA

AC vstupna timivka ba mala byt upevnena na vstupnom terminali meni¢a a slizi na
zamedzovanie prenosu harmonického rusenia generovaného meni¢om do elektrickej
siete, znizovanie prenosu harmonického ruSenia do inych komponentov, zvySovanie
kvality elektrickej siete, zvySovanie vykonovych faktorov a zamedzovanie
abnormalnemu kolisaniu napétia v elektrickej sieti a narazového prudu v elektrickej sieti,

stabilizaciu vinového priebehu a zniZzovanie vplyvu na menic.

1. Vykonnostny index AC vstupnej timivky
o Menovité prevadzkové napétie: 400 V/50 Hz;
¢ Dielektricka intenzita: Zelezné vinutie jadra 3000 V AC/50 Hz / 5 mA/ 60 s

e |zolagny odpor: Zelezné vinutie jadra 1000 V DC, izolaény odpor = 100 MQ;;
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o Hlugnost timivky je nizSia ako 70 dB (testuje sa v horizontalnej vzdialenosti 1 m)

o Narast teploty je menej ako 70 K.

2. Konfiguracia parametrov vstupnej timivky AC

Montazne Instalécia
Vykon menica Velkost
Model timivky rozmery terminalovej clony
(KW) D*$*V (mm)
(mm) (mm)
0,7 AKSG10A/5V 140*85*140 75*55 6
11 AKSG10A/5V 140*85*140 75*55 6
15 AKSG10A/5V 140*85*140 75*55 6
2,2 AKSG10A/5V 140*85*140 75*55 ®6
3,0 AKSG10A/5V 140*85*140 75*55 P6
4,0 AKSG15A/5V 140*85*140 75*55 P6
55 AKSG15A/5V 140*85*140 75*55 6
75 AKSG20A/5V 175*130*140 82*75 6
9,0 AKSG30A/5V 175*130*140 82*75 ®6
11 AKSG30A/5V 175*130*140 82*75 6
15 AKSG40A/5V 210*120*190 110*70 8
18,5 AKSG50A/5V 210*120*190 110*70 8
22 AKSGB60A/5V 210*165*170 110*85 8
30 AKSGB80A/5V 210*165*170 110*85 ®8
37 AKSG110A/5V 210*165*170 110*85 ®8
45 AKSG125A/5V 210*165*170 110*85 P8
55 AKSG150A/5V 270*170*220 155*85 P10

12.4.4VYSTUPNA TLMIVKA AC

Vystupna timivka AC je osadena na vystupnom terminali meni¢a aslizi na obmedzenie
vybojového pradu pripojovacieho kabla medzi meni¢om a motorom, miery hromadenia napatia
viny PWM pasivneho menic¢a, zvySenie vykonového faktoru a kvality elektrickej siete a
stabilizaciu vinového priebehu.
1. Vykonnostny index vystupnej timivky AC

e Menovité prevadzkové napatie: 400 V / 50 Hz;
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o Dielektricka intenzita: duté vinutie 3000 VAC /50 Hz/5mA/60 s
e |zola¢ny odpor: duté vinutie 1000 V DC, izolaény odpor = 100 MQ;;
e Hiu€nost timivky je nizSia ako 65 dB (testuje sa v horizontalnej vzdialenosti 1 m)

2. Konfiguracia parametrov timivky vystupu AC

Vykon menica Rozmery D*$*V Montazne Terminalova
Model timivky
(kW) (mm) rozmery (mm) clona (mm)

0,7 AKSG10A/9V 140*85*140 75*55

11 AKSG10A/9V 140*85*140 75*55 ¢6

1,5 AKSG10A/9V 140*85*140 75*55 ¢6

2,2 AKSG10A/9V 140*85*140 75*55 ¢6

3,0 AKSG10A/9V 140*85*140 75*55 ¢6

4,0 AKSG15A/9vV 140*85*140 75*55 ¢6

55 AKSG15A/9vV 140*85*140 75*55 ¢6

7,5 AKSG20A/9V 140*85*140 75*55 ¢6

9,0 AKSG30A/9V 210*165*170 110*85 [OF]

11 AKSG30A/9V 210*165*170 110*85 8

15 AKSG40A/9V 210*165*170 110*85 8
18,5 AKSG50A/9V 210*165*170 110*85 [OF]

22 AKSG60A/9V 210*165*170 110*85 8

30 AKSG80A/9V 270%190*230 155*100 ®10
37 AKSG110A/9V 270*190*230 155*100 10
45 AKSG125A/9V 270*190*230 155*100 10
55 AKSG150A/9V 290*200*230 170*115 ®10
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12.5 TIENENY KABEL
Ak sa maju splnit poziadavky EMC na pouzivanie oznacenia CE, musi sa pouzivat
tieneny kabel s tienenou vrstvou. Tieneny kabel je 3-fazovy vodivy tieneny kabel a
4-fazovy vodivy tieneny kabel. Ak vlastnosti vodivosti tienenej vrstvy nespifiaju
poziadavky, dochadza k pridaniu jedného samostatného vodi¢a PE alebo pouzitiu
4-fazového vodivého tieneného kabla s jednym vodi¢om PE.

Vodi¢ PE a . .
vistva tienenia | Vistva tienenia __Vrstva tienenia

. .—-7.,, .

~ PE —~PE
Ak sa ma obmedzit vyzarovanie a efektivne vedenie radiovej frekvencie, tienena
vrstva tieneného kabla pozostava z koaxialnej medenej medzitextury. Na zvySenie
efektivnosti tienenia a vodivostného vykonu ma medzitextdra a hustota tienenej vrstvy
presahovat 90 %.

Medena

Izolovany povrch Medeny tieneny kébel  medzitextira
Vnutorna izolacia

(
\ :
12.6 POZIADAVKY NA ZAPAJANIE KABLOV

1) Kabeldz napajania motora sa ma instalovat daleko od ostatnej kabelaze, pricom

kabeldz viacerych frekvenénych menicov je mozné viest vedia seba.

2) Zapojenie kabla motora, kabla vstupného pohonu a kontrolného kabla sa moze
odliSovat v pripade iného zapuzdrenia kablov. Ak sa ma zabranit
elektromagnetickému ruSeniu vystupného napéatia meni€a rychlou zmenou, je
potrebné sa vyhybat zapajaniu kabla motora spolu s inymi kablami vedla seba
paralelne na velku vzdialenost'.

3) Ked riadiaci kadbel musi krizovat kabel pohonu, je potrebné, aby sa kable krizovali
pod uhlom 90 stupriov. Nekrizujte iné kable s meni¢om.

4) Kable vstupu, vystupu a riadiaceho signalu pohonu (napr. riadiaci kabel) menica sa
nesmu zapajat’ paralelne. Pokial to podmienky dovoluju, je lepSie zapajat ich
vertikalne.

5) Udrziavajte nalezité zapojenie zapuzdreni vodiCov kablov a dokladné uzemnenie.

Hlinikové zapuzdrenie vodic¢ov dokaze zvysit ekvipotencidlne napatie.
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6)

Filter, meni¢ a motor musia byt riadne vodivo pripojené k systému (mechanické
zariadenia) s ochranou nateru inStalovanych dielov a dostatoénym kontaktom s
vodivym kovom.

Vzdialenost zapojenia je znazornena na nizSie uvedenom obrazku.

Kabel pohonu

Minimalne 200 mm

Riadiaci kabel
R/S/T
KAXAXK
Frekvenény m.
UV PHsPE
Riadiaci kabel

Minimalne 500 mm _|

Kabel motora

Minimalne 500 mm

Kabel brzdovej jednotky

Riadiaci kabel

Kabel pohonu

Minimalne 300 mm
Kabel motora =t

Varovanie: Ak sa meni¢ pouziva v rezidencnej alebo civilnej oblasti, bude spdsobovat elektromagnetické

ruSenie. PouZivatel je povinny vykonat naleZité opatrenia, aby zamedzil takému ruSeniu (nad ramec

poZiadaviek CE).

12.7 POZIADAVKY ODOZVY NA ZVODOVY PRUD

1) Vystupom menita je napatie s rychlym pulzom, a preto sa bude generovat

2)

3)

4)

5)

vysokofrekvenény zvodovy prid. Ak sa ma zabranit zasahu elektrickym pradom a
poziaru z dévodu zvodového pradu, nainstalujte na meni¢ zvodovy istic.

Zvodovy prud produkovany menic¢om je relativne velky; okamzity zvodovy prud v
pripade velkych napajacich meni€ov mbéze dosahovat az desiatky miliampérov, a
preto indukény prud zvodového isti¢a musi presahovat 100 mA.

Rus$enie s vysokorychlostnym pulzom méze spdsobovat poruchu zvodového istica;
preto zvolte zvodovy isti¢ s vysokofrekvenénym filtrom.

Ak sa bude instalovat niekolko menicov, kazdy z nich musi byt vybaveny zvodovym
isticom.

Faktory vplyvajuce na zvodovy prud su nasledujuce:
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- Kapacita menica

- Prenosova frekvencia

- Typ a dizka kabla motora

- Filter EMI

6) Ked zvodovy prud meni€a aktivuje €innost zvodového isti¢a:

- Zvyste citlivost aktualnej hodnoty zvodového isti¢a

- Nahradte novy zvodovy isti¢ funkciou vysokofrekvenéného zamedzovania
- Znizte prenosovu frekvenciu

- Skratte dizku vystupného kabla

- Nainstalujte zariadenie na timenie zvodu
12.8 RIESENIE BEZNYCH PROBLEMOV S RUSENIM EMC
Frekvenény meni¢ ma vysoky potencial ruSenia, ¢o znamend, Ze v pripade

problémov so zapojenim a uzemnenim moéze dochadzat' k prieniku rusenia. Ak sa tak

stane, pouzite nasledujuce rieSenia:

Typ ruSenia RieSenie

@ Pripojte kostru motora k PE frekvenéného menica;
Vyhodenie @ Pripojte PE frekvenéného menica k systému napajania PE;
@ Doplrite rozvadza¢ o  bezpecénostny kapacitny odpor k
vodi¢om vstupného napajania;

zvodového spinata | @ Dopliite magnetické solenoidy na vodi& napajacieho
vStupu;

@ Pripojte kostru motora k PE frekvenéného menica;

@ Pripojte PE frekvenéného menica k systému napdjania PE;
@ Doplrite rozvadza¢ o bezpecnostné kapacitné odpory a
prevadzkového magnetické solenoidy k vodi€om vstupného napajania;

@ Pridajte kondenzator alebo magnetické solenoidy k
ruSenému portu ;

@ Zdielajte uzemnenie medzi jednotlivymi zariadeniami;

ochranného

RuSenie vodicov

pohonu

@ Pripojte kostru motora k PE frekvenéného menica;

@ Pripojte PE frekvenéného menica k systému napajania PE;

@ Doplrite rozvadza¢ o bezpecnostné kapacitné odpory a

magnetické solenoidy k vodi¢om vstupného napajania

Rusenie & Dopliite prislusny rezistor ku komunikaénému vodicu a

komunikacie zatazovému zakonceniu;

@ Doplrite spolo¢nu svorku GND komunikacie ku
komunikaénému vodicu;

¢ Komunikaény vodi¢ vyuziva tieneny kabel, ktory tieni
pripojenie k verejnej komunikacnej sieti;
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@ Dopliite kondenzatorovy filter k nizkorychlostnému DI

vstupu, kapacitu zvolte max. 0,1 uF;

@ Doplrite kondenzatorovy filter k Al vstupom, kapacitu zvolte

vstupe/vystupe max. 0,22 uF;

@ Analogovy signal vyuziva tieneny kabel, ktory tieni pripojenie
PE frekvenéného menica.

Rusenie na

Poznamka: Ak mate dalSie otdzky ohladom rusenia EMC, obratte sa na vyrobcu.
-Napajanie
Napajaci zdroj musi byt v sulade so Specifikaciou vstupného napajania uréeného podla tohto navodu na

obsluhu.

- Odpéajac
1) Ak sa frekvenény meni¢ nepouziva dlh$iu dobu, odpojte odpajacom meni¢ od napajania;
2) Ak sa na vstupnej strane frekvenéného menica vyskytne skrat, odpaja¢ vase zariadenie

mdze ochranit.

-AC vstupna timivka

Ak je interakcia vy$Sich harmonickych medzi frekvenénym meni€om a napajaci zdrojom a siet neméze
splnit poziadavky na vyvazeny tvar viny, je potrebné do obvodu zapojit AC timivku. Vstupna AC
timivka moéze taktiez zlepSit Gcinnik na vstupnej strane meni¢a a znizuje vplyvy spbsobené

nevyvazenym napatim trojfazovej siete.

-Vstupny filter
EMI filter mozno zvolit pre obmedzenie vysokofrekvenéného rusenia a Sumu, od napdjacieho kabla

frekvenéného menica.

-Stykaé
Ma za Ulohu odpojit meni¢ od napajania v pripade indikacie poruchy, aby sa prediSlo po$kodeniu

menica.
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Priklad zapojenia meni€a so stykacom:
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-DC timivka

Chrani meni¢ a obmedzuje vplyv vyssich harmonickych frekvencii. DC timivka musi byt priadena za
nasledovnych podmienok:

1) Pri napéjani frekvenéného menica prepinaéom LBMJ uzla, alebo s kremikom riadenymi regulaciami
fazového zatazenia, su napatia skokové a mriezky su vysledkom reaktivnych prechodov spésobenych
spinanim kondenzatorov a harmonickych v tvare viny, moézu tieto medzery spésobené fazovym riadenim
poskodit vstupné usmerniovacie obvody.

2) Ak je trojfazové napajanie frekvenéného menica nevyvazené;

3) Ak sa vyzaduju lepSie vykonové faktory na vstupnom konci frekvenéného menica;

- Filter na vystupnej strane

EMI filter mozno zvolit pre obmedzenie rusivych zvukov generovany na vystupnej strane meni¢a a zvodového
vodica.

- AC vystupna timivka

Ked sa vedenie z frekvenéného menic¢a k motoru dlhé vedenie (nad 20 m), obmedzi timivka rusenie radiovych
frekvencii a zvodovy prud.
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13. PRISLUSENSTVO

13.1 BRZDOVA SUSTAVA

Princip prevadzky: Ked meni¢ taha motor za G€elom zrychlovania a spatného chodu, napéatie zbernice DC
vo vnutri meni¢a moéze rast pod vplyvom energetickej spatnej vazby motora. Ak sa ma zabranit' zastaveniu
menica v désledku prepéatovej ochrany, brzdova jednotka sa automaticky pripoji k obvodu na odvadzanie
tepla predtym, ako napatie zbernice DC dosiahne ochranny bod. Tymto spdsobom je mozné energiu uvolnit
formou tepelnej energie prostrednictvom brzdového odporu, aby sa zabranilo stvislému rastu napétia.

13.1.1 MODEL BRZDOVEJ JEDNOTKY

KU 4T M58

Seériov 2 S0 produkiu Vykan (ki)
DEU | DG e wat | JETUER
DED | &5--SDKI
NapEmy 3 leds

w | ADDV AC

Obrazok 13-1 Nakres modelového popisu

13.1.2 NAVOD NA VYBER BRZDOVEHO ODPORU

Pouzivatelia maju moznost vyberu hodnoty a vykonu brzdenia na zaklade realnych potrieb, pricom vSak

zvoleny vykon odporu méze byt vacsi. Vyber brzdového odporu zavisi od vykonu generovaného motorom v
systéme a ma spojitost so zotrvaénostou systému, dobou spomalovania, energiou potencialnej energetickej
zataze a pod. Cim vadsia je zotrvadnost systému, kratsi ¢as zrychlovania a ¢astejsie brzdenie, tym je
potrebné zvolit vacsi vykon brzdového odporu a nizsiu hodnotu odporu.

1 Vyber hodnoty odporu
Pocas brzdenia sa takmer vSetka regeneraéna energia motora spotrebuje na tvorbu

brzdového odporu.  Vzorec:
U*U/R=Pb
U---- brzdové napétie v stave brzdenia stabilného systému (liSi sa v zavislosti od

konkrétneho systému, nadobuda hodnotu 700 V v pripade bezného AC 400 V)

Pb----brzdovy vykon

2 Vyber vykonu brzdového odporu
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Vykon brzdového odporu a vykon brzdenia teoreticky zostavaju konzistentné, pricom je vSak

potrebné brat do uvahy 70 % odlah&enie. Vzorec:

Pr---- vykon brzdového odporu

0,7*Pr=Pb*D

D---- frekvencia brzdenia (¢asova proporcia regeneracného procesu sa vztahuje na cely

proces), vo vSeobecnosti to je 10 %. Nastudujte si nizSie uvedenu tabulku.

Typ Zdvih Navijanie a Odstredivka Nahodna
odvijanie brzdova zataz
Podiel 20% az30% | 20% az30% | 50 % az 60 % 5%
Tabulka vyberu brzdového odporu
Adaptivny [ Vykon ) Hodnqta Brzdovy Brzdova
Model motor brzdového brzdového moment .

kW) | odporu (kW) | odporu (@) | (1009%) | jednotka
V560-4T0007 11 0,3 2400 100 Standard
V560-4T0011 1,1 0,3 > 400 100 Standard
V560-4T0015 15 0,5 =300 100 Standard
V560-4T0022 2,2 0,65 2200 100 Standard
V560-4T0030 3,0 0,75 2150 100 Standard
V560-4T0040 4,0 1,0 2125 100 Standard
V560-4T0055 55 15 285 100 Standard
V560-4T0075 7,5 2,0 265 100 Standard
V560-4T0090 9,0 2,5 > 60 100 Standard
V560-4T0110 1 2,5 > 50 100 Standard
V560-4T0150 15 3,6 235 100 Standard
V560-4T0185 18,5 45 230 100 Standard
V560-4T0220 22 55 225 100 Standard

Ak je potrebna funkcia brzdenia v pripade modelu V560-4T0300 a vysSie rady, nastuduijte si

prirucku k brzdovej jednotke.
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Terminal riadiacej slucky

13.1.3 VZHLAD BRZDOVEJ JEDNOTKY
Kryt

Panel

Terminal hlavnej slucky

Montazne otvory
Koncovy kryt

Skrutky

Obrazok 13-2 Nakres vzhladu

13.1.4 INSTALACNA VELKOST BRZDOVEJ JEDNOTKY

[ W ] -
& N, 1
= =
AN LT
RG]
=T & &
& ||

Obrazok 13-3 Diagram inStalacnej velkosti
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Indtalacna velkost brzdovej jednotky je znazornena v nasledujucej tabulke:

Model brzdovej §1 (mm) (] S1 \% H Specifikacia
jednotky (mm) (mm) (mm) (mm) skrutiek
DBKU-4T0450(4T0900) 95 117 215 230 115 M5

13.1.5 NAKRES REFERENCNEHO ZAPOJENIA SAMOSTATNEJ BRZDOVEJ
JEDNOTKY A MENICA

Meni¢ VECTOR V560 Brzdova jednotka
24V POW
DO1
(DO2,CM) ENA
HO EBR RUN
E ——»— E O O O
P+ P J; PB P+ P+ P-

Brzdovy odpor

= ||

Obrazok 13-4 Nakres zapojenia

Ked' sa pouzije funkcia povolenia (zakazu) brzdenia brzdovej jednotky pred zahajenim prevadzky menica, je
nevyhnutné nastavit funkciu spomalovacieho efektivneho kontrolného terminalu meni¢a (kontrolny terminal
prislichajuci meni¢u je DO1 alebo DO2) pripojeného k ENA, aby bol terminal efektivny pofas procesu

spomalovania. Ak tato funkcia nie je potrebna, ENA pripojte k 24 V spolo€nému portu CM.

13.1.6 ZASADY ZAPAJANIA KABELAZE

-

jednotku a poskodi meni¢. Preto pred zapnutim meni¢a vykonajte dokladnu kontrolu.

. Ked zapajate vodi¢e medzi meni¢om a brzdovou jednotkou, opaéné zapojenie P+ a P- spali brzdovu

2. Pokial ide o inStalaciu a zapojenie hlavného okruhu, nezabudnite odpojit meni¢ alebo ho vypnut a pockat
5 — 10 minat, kym indikator napajania menica alebo brzdovej jednotky nezhasne. Zapojenie kontrolného
okruhu sa z principu nesmie realizovat pocas pripojenia hlavného zdroja napéjania.

3. Vodice kontrolného okruhu drzte mimo pripojovacich vodi¢ov hlavného napdjacieho okruhu, aby ste
zabranili nenalezitej aktivite spésobenej ruSivym Sumom. Ak vodi¢e kontrolného okruhu musia
prechadzat’ naprie¢ pripojovacimi vodi¢émi hlavného okruhu, uistite sa, Ze prechadzaju naprie¢ vo
vertikalnom smere. Ak je vzdialenost medzi pripojovacimi vodiémi nadmerna, pouzite skruteny par

tienenych vodicov.

BlizSie pokyny k brzdovej jednotke najdete v navode na obsluhu brzdovej jednotky k dispozicii na prevzatie

na nasej webovej stranke: http://www.vyboelectric.com.
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13.2 VSTUPNO-VYSTUPNA ROZSIROVACIA KARTA
(STANDARDNY TYP: I0V-D104, PN: 050M008003000)

Okrem zabezpecenia $tandardnych vstupnych a vystupnych portov na zakladnej doske dokaze meni¢ zo
série V560 poskytnut aj viac vstupov a vystupov podia poziadaviek pouZivatela. Standardna
vstupno-vystupna rozsirovacia karta ma nasledujuce funkcie:

+ Jedna skupina kanalu RS485;

+ +10 V zdroj napdjania (zatazova kapacita < 10 mA);

+ Trojokruhové vstupné terminaly DI7 az DI9; medzi ktorymi dokaze DI9 prijimat pulzny vstup do 100,00
KHz;

+ Jednookruhovy digitalny vystup DO3 s moznostou vystupu vysokorychlostného pulzu (F0);
+ Jednookruhovy analégovy vstup AI3 (-10 V az 10 V).

+ Jednookruhovy programovatelny vystup relé (2 A normalne otvoreny/normalne uzavrety kontakt).

lv\@\2w\ @222l b

RS+ RS-GND-10V+10V AI3 CMDO3 DI9 DI8 DI7 TA1 TB1 TC1

Obrazok 13-5 Diagram terminalov vstupno/vystupnej rozsirovacej karty

Tabulka 13-1 Predstavenie terminalov vstupno-vystupnej rozSirovacej karty

Typ terminalu Nazov terminalu Funkcia
o Fyzicky port na komunikaciu cez rozhranie RS485;
485 komunikacia RS+, RS- L.
Podrobnosti najdete pod parametrom FA
Vystupny zdroj ~ - . -
napéjania +10 V,-10 V Zabezpecuje +10 V/10 mA  zdroj napajania
) | Analdgovy vstup 0 az 10 V, vstupny odpor = 100 MQ;
Analégovy vstup Al3 L
Podrobnosti najdete pod parametrom F4
DI7. DI8 Efektivne, ked je zaradeny terminal a port CM. Vstupna
! frekvencia DI7 a DI8 < 1 KHz,
Digitalny vstup Programovatelny pulzny vstup
DI9 Efektivne, ked je zaradeny terminal a port CM.
Vstupna frekvencia DI9 < 100 KHz; podrobnosti najdete pod
parametrom F3
L ; Programovatelny vystup OC; vystupna frekvencia < 100 KHz;
Digitalny vystup DO3 L
Podrobnosti najdete pod parametrom F3
TAL TA1-TB1 normalne uzavreté kontakty;
Progr\i;r;/’r;:)&/stelny TB1 TA1-TC1 normalne otvorené kontakty;
TC1 Kapacitu kontaktu najdete pod parametrom F3: AC 250 V/1 A
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Spolo¢ny port GND Spolo¢ny port pre £10 V, Al3

Spolo¢ny port CM Spolo¢ny port pre DO3,DI7,DI8 a DI9

13.3 ROZSIROVACIA KARTA PG (STANDARDNY TYP: PGV-C000,
PN: 050M009012002)

Meni¢ zo série V560 disponuje rezimom vektorového ovladania s uzavretym okruhom. Ked pouzivatel zvoli
tento rezim, je potrebné pouzit kartu PG. Karta PG dokaze prijimat signaly vystupu otvoreného okruhu
jednostranného zberaca, vystupu typu potla¢-potiahni (push-pull) a enkodéra diferencialneho vystupu.
Index Standardnej rozSirovacej karty PG:

+ Poskytuje jednu skupinu +12 V zdroja napajania (zataZzova kapacita < 200 mA);

+ Poskytuje Standardny port trojfazového diferencialneho vstupu prirastkového enkodéra;

+ Diferencialne napétie < +12'V;

+ Maximalne rozliSenie 8192 C/T;

+ Frekvencia odozvy < 200 KHz.

DD\ D\ DND\D\D\D

+12v GD A+ A- B+ B- Z+ Z-

Obrazok 13-6 Terminaly rozSirovacej karty PG

Tabulka 13-2 Predstavenie termindlov rozSirovacej karty PG

Nazov terminalu Funkcia
+12V Externy privod +12 V/200 mA pradu
GD Referenény bod zdroja napajania
A+

Diferencialny vstup fazy A enkodéra (+12 V
+ 20 %), max. frekvencia <200 KHz

A-

B+ Diferencialny vstup fazy B enkodéra (+12 V
B- + 20 %), max. frekvencia < 200 KHz

z* Diferencialny vstup fazy Z enkodéra (+12 V
7. + 20 %), max. frekvencia < 200 KHz
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13.4 PREDSTAVENIE PREVADZKOVEHO PANELU LCD

13.4 VONKAJSi POHUAD NA PREVADZKOVY PANEL LCD

Oblast LCD displeja

Indikdtor
kombinacie
jednotky

Funkéna
prevadzkova oblast

I

Oblast LCD
displeja ||
Veer-4 10022
k3 L Lo
ompinse | (o ot i | TR
jednotiy [ 2= [e] [
am ]
Indikdtor ! Indiktor
funkénej Funkénd 4 v funkcnej
kombinacie prevadzkova - kombinacie
oot | OF) Q) B2 |~
Tiatidla

Obrazok 13-6-8  Standardny typ

dvojjazyéného LCD

(Model DPNL3G0CA/PN: 050M007360001)

13.4.2 PREVADZKOVY PANEL LED

13.4.3 FUNKCIA TLACIDIEL

LED displej

Kontrolky ——=

Obrazok 13-6-B  Kruhovy typ dvojjazyéného
LCD
(Model DPNL360CA/PN: 050M007360002)

8888

Prevadzkova oblast

= @ =

Hiavny displej

| Pomocny disple]

| Otofny gombik potenciometra

& j Kontrolka

Obrazok 13-68-C  Dvojnadkovy panel LED potenciometra
(Model DPNL350EN/PN : 050M007033601)

Informéacie o funkciach a obsluhe tlacidiel panelu LCD najdete v kapitole 5.

Ak sa chcete dozvediet’ viac o voliternom prisluSenstve, nahliadnite do produktového

katalogu.

Pouzivatel'ska prirucka pre vysokovykonovy vektorovy menic série V560 s uzavretym okruhom



80

60

40

20

% Brzdného momentu

100

% Brzdného momentu

Brzdenie magnetickym tokom V350 /V 560

Parameter F5.3.32=1 Vigkon motoru

/ \*ﬂ\ ORETY
@ 22kW
V( @) 0.37 kW
\.‘2}\ \
S \V\\M f(Hz)
I] 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

Vykon motoru

@) 7.5KkW
@ 2.2kwW
(3) 0.37 kW
\ ~
7 ~7=
: : : == {(Hz)
30 35 40 45 580

Priloha ¢.2: Brzdenie magnetickym tokom (vstrekovanim DC pradu do vinutia

elektromotora)
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Priklad zapojenia 15 kW menica frekvencie
VECTOR V 350 so stykatom a brzdnym
odporom

Priloha ¢.3: Zapojenie menica frekvencie so stykacom a brzdnym odporom



!_ Napajanie

| 230 VAC A
T B Q
i GRVIE TC B
 Nudzova
| _brzda Meni¢ frekvencie
V 350
V 560

o

Motor i_r‘«.flechanické brzda '

Obr. 12.4.1 Zapojenie \ 350 v pohone s brzdou

Priloha ¢.4 : Zapojenie menica frekvencie v pohone s externou brzdou



Napajanie AC — l| Rozvadzaé s

400V /50 Hz o % meni¢om VECTOR
V 560-4T0150G
° P=15 kW
In=33 A
V 560

Tlakovy snimac¢
0..10 bar

4.20 mA

M2
7,5 kW
1450 ot/min

Priloha ¢.5: Zapojenie pohonu dvoch ¢erpadiel

V tejto aplikacie pouzite V/F skalarne riadenie. Prameter:

F0.0.09=0020



s Riadenie pohonu portalového Zeriavu
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Priloha ¢.6: Riadenie pohonu portalového Zeriavu

V tejto aplikacie pouzite V/F skalarne riadenie. Prameter:

F0.0.09=0020



Rezim ECO: Prameter F5.3.31=1

F5.3.31 Rezim uspory energie (efektivne Rozsah nastavenia: | Predvolena
len na asynchrénnych motoroch) 0,1 hodnota: 0

Elektromagnetické prudenie pracuje optimalne pri pouziti na asynchrénnom elektromotore.
Operacia automatickej Uspory energie sa vztahuje na schopnost frekvenéného menica
automaticky rozpoznat zatazovy stav motora a v€as prisposobit vystupné napétie, aby sa
dosiahla vysSia efektivnost prevadzky motora a €o najvyssia Uspora energie.

Operacia automatickej Uspory energie je najucinnejsia vtedy, ked zatazova zmena motora
vykazuje nizku frekvenciu a Siroky rozsah. Hlavnym spésobom Uspory energie je dosiahnut
pridavny efekt Uspory energie vdaka korekcii stavu vybudenia motora, ¢im sa zabezpeci
mimoriadna efektivita prevadzky motora a vyrazne sa znizi spotrebivané mnozstvo energie.

Vzhladom na $pecificky zodpovedaijuci vztah ventilatora pre ,rezanie vzduchu tahom®, alebo
zatazeného Cerpadla a rychlosti otacania lopatiek, sa stav zatazenia da vyhodnotit na zaklade
frekvencie vystupu. Ide o typicky Specialny pripad operacie automatickej Uspory energie s
pouzitim krivky V/F poklesového momentu. Pri pouziti krivky V/F poklesového momentu
(F1.2.17, F1.3.29 nastavené ako 1, 2, 3) nie je potrebné prevadzkovat funkciu automatickej

uspory energie.

&

Gummmmnnnrii

Vid’ graf Gspory energie:
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Prietok ventilatora/Cerpadla -

== Priamy pohon elektromotora zo siete: 80 % / 95 %
80 % nominalneho prietoku sa dosiahne pri 95 %
nominalneho vykonu

Pohon menicom frekvencie: 80 % / 50 %
80 % nominalneho prietoku sa dosiahne pri 50 %
nominalneho vykonu



