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VYBO Electric

Priloha A: Komunikacny protokol MODBUS série menicov A 550 PLUS

A550 Plus Komunikacny protokol Priloha A

Komunikacny protokol MODBUS série menicov A 550 PLUS pouziva kod ASCII (American
standard code for information interchange): Kazdy bajt pozostava z 2 ASCII znakov,
napriklad:

Vyjadrenie Ciselnej hodnoty 54 Hex ASCIl znamena, Zze "54" pozostava z "5" (35 Hex) a 4
(34 Hex).

1. Definicia kédovania

Komunikacny protokol patri do hexadecimalneho systému, v ktorom kazdy znak
predstavuje nasledujucu informdciu.

Znak o wqr iy g g gy g wgn
ASCII kéd 30H 31H 32H 33H 34H 35A 36A 37A
Znak gy g “p gy e “y g wpn
ASCIl kéd 38A 39H 41H 42H 43A 44A 45H 46H
2. Struktura znaku
10-bitové znakové pole (pre ASCII)
Predloha udajov: 8N1 pre ASCII
Start bit 213 | 4 5 6 [ 7 | Stophit
8-bitovy Udajovy retazec
< >
10-bitové znakove pole
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10-bitové znakové pole (pre RTU)
Predloha udajov: 8N1 pre RTU
Start bit 0 2 3 5 6 | 7 | Stop bit
8-bitovy ddajovy retazec
10-bitové znakové pole
Predloha udajov: 801 pre ASCII
Startbit | 0 | 1 | 2 4 6 | 7 ggﬁfg"a Stop bit
8-bitovy udajovy retazec
11-bitove znakove pole

Predloha udajov: 8E1 pre ASCII

Startbit | 0 | 1 | 2 | 3| 4 3 Ef"arr’i‘fa Stop bit
P 8-bitovy Udajovy retazec
B ) 11-bitové znakové pole - =
Predloha udajov: 801 pre RTU
Startbit | 0 | 1 | 2 4 6 | 7 ﬁ:ﬂf‘;”a Stop bit
P 8-bitovy Udajovy retazec _

11-bitové znakové pole

A

Y
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Predloha udajov: 8E1 pre RTU

VYBO Electric

Startbit |0 |1 [ 2 | 3| 4|5 |6 |7 ;g;?taa Stop bit
8-bitovy Gdajovy retazec
11 -bitove znakové pole

3.Struktara komunikaénych tdajov/ Format pola udajov :

ASCII reZim:

STX Startovaci znak = “’(3AH)
Horna cast Komunikac¢na adresa:
adresy

Dolna ¢ast adresy

8-bitova adresa pozostava z 2 ASCII kédov

Horna ¢ast kodu

Kéd funkcie:

Dolna ¢ast kodu

8-bitovy kdd funkcie pozostava z 2 ASCII kédov

DATA (n-1) Udajové znaky:
n x 8-bitovy udajovy obsah pozostava z 2n ASCII kédov
DATA O n <16, maximalne 32 ASCII kédov

LRC CHK Horna
Cast

LRC kontrola:

LRC CHK Dolna ¢ast

8-bitova LRC kontrola pozostava z 2 ASCII kddov

END Horna ¢ast

Koncovy znak:

END Doln4 ¢ast

END Hi = CR (ODH), END Lo = LF (0AH)
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RTU reZim:

START Nulovy vstupny signal dlhsi alebo rovny 10 ms
Adresa Komunika¢na adresa: 8-bitova binarna adresa
Funkcia Kéd funkcie: 8-bitova binarna adresa
DATA (n-1)
Udajové znaky: n * 8-bit tidaje, n = 16
DATA O
CRC,CE-'K, CRC kontrola:
Dolna cast
CRC,CI:'K , 16-bit CRC kontrola pozostava z 2 8-bititovych znakov
Horna cast
END Nulovy vstupny signal dlhsi alebo rovny 10 ms

Komunikacna adresa

00H: VSetky menice vysielaju

01H: Pre meni¢ s 1. adresou

OFH: Pre menic s 15. adresou

10H: Pre meni¢ so 16. adresou, analogicky, méze dosiahnut maximum 240.
Kod funkcie a udajové znaky

03H: Precitaj obsah docasnej pamate

06H: Zapis Slovo do docasnej pamite;

Kod funkcie

03H: Precitaj obsah docasnej pamate.

Napriklad: Adresa menica 01H, cita udaje z dvoch po sebe nasledujicich docasnych
pamatovych adresach: Pociato¢na adresa paméate 2102H

Kod funkcie

06H: Zapise Slovo do docasnej pamate
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ASCII rezim
Format vyzvy

STX

Adresa

Funkcia

Udajova adresa

Pocet slov

LRC kontrola

N|O(MV|O|o|Oo|N[O|Rr[N|WO |- |O

END

—
mal

Format odpovede

STX

Adresa

Funkcia

Pocet slov

Obsah pociatocnej

adresy 2102H

Obsah adresy

2103H

LRC kontrola

R INIO|IO|0O|0O|O(N|N|(Rr([dMfO|Ww|O|—|O

END

(@]
X

—
m

Priloha A

VYBO Electric
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RTU reZim:

Format vyzvy

Adresa 01H
Funkcia 03H
21H
Udajova adresa

02H
00H

Pocet slov
02H
CRC,CVHK’ 6FH

dolnd cast
CRC,CHK, F7H

horna Cast

Format odpovede
Adresa 01H
Funkcia 03H
Pocet slov 04H
Obsah adresy 17H
8102H 70H
00H
Obsah adresy
8103H

00H
CRC,CVHK, FEH

doln3d cast
CRC,CHK, 5CH

horna Cast

Napriklad: menic adresuje 01H, zapisuje 6000 (1770H) do interného nastavovacieho
parametra 0100H menica.
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LRC kontrola parity rezimu ASCII

ASCII reZzim:

Format vyzvy

STX 5
0
Ad

resa 1
. 0
Funkcia 6
0
S, 1
Udajova adresa 0
0
1
— 7
Obsah udajov -
0
7
LRC kontrola 1
CR

END
LF

Format odpovede
STX Y’
0
Al

dresa 1
0

Funkci
unkcia 6
0
S, 1
Udajova adresa 0
0
1
g 7
Obsah udajov 7
0
7
LRC kontrola 1
CR

END
N LF
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RTU reZim:

Format vyzvy

Adresa 01H
Funkcia 06H
01H
Udajova adresa
00H
17H
Obsah udajov
70H
CRC CHK
v H
dolnd cast 86
CRC,CHK, 22H
horna cCast
Format odpovede
Adresa 01H
Funkcia 06H
O1H
Udajova adresa
00H
17H
Obsah udajov
70H
CRC,CVHK, 36H
dolnd cast
CRC,CE-'K, 22H
horna cast

Kontrola LRC je hodnota pridana z adresy k datovému obsahu. Napriklad kontrola LRC
vyssie uvedenej vyzvy 3.3.1 je nasledovna: 01H + 03H + 21H + 02H + O0H + 02H = 29H,
potom sa doplni 2 (D7H).
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Kontrola CRC v reZzime RTU
Kontrola CRC je od adresy po datovy obsahu a pravidlo fungovania je nasledovné:

Krok 1: ZapiSte 16-bitové slovo do docasnej pamate (docasné ukladanie CRC) = FFFFH.

Krok 2: Vypocitajte XOR s prvym 8-bitovym bajtom prikazu spravy s nizsim bajtom 16-
bitového CRC registra, pricom vysledok vlozte do registra CRC.

Krok 3: Preskimajte LSB registra CRC.

Krok 4: Ak LSB registra CRC je 0, posurite register CRC o jeden bit doprava s doplnenim
MSB nulou, potom opakujte krok 3. Ak LSB registra CRC je 1, posurite register CRC jeden
bit doprava s doplneni m MSB nulou, vypocitajte XOR registru CRC s polynomialnou
hodnotou AOO1H, potom zopakujte krok 3.

Krok 5: Opakujte kroky 3 a 4, kym sa nevykona osem posunov. Ked k tomu déjde,
vysledkom je kompletny 8-bitovy byte.

Krok 6: Opakujte kroky 2 az 5 pre dalsi 8-bitovy bajt prikazovej spravy. Pokracujte v
tom az vetky bajty budu spracované. Konecny obsah registra CRC je hodnota CRC. Pri
prenose CRC v spréve, horné a dolné bajty hodnoty CRC sa musia vymenit, t. j. nizsi
bajt bude vysielany ako prvy.

Nasleduje priklad programu pre vypocet C napisany v jazyku C:

Unsignedchardata<-//Messageinstruction pointer
Unsignedcharlength < //Lengthofmessageinstruction
unsignedintcrc_chk (unsignedchar*data, unsignedcharlength)
{

int j;

unsignedint reg_crc=0XFFFF;

while( 1ength--) {

reg_crch=*data;

for (j=0;j<?;j){

if (reg_crc& Ox01) { /*LSB (b0) =1 */

reg_ere= (reg_crc>>1) AOXa001;

}else{

reg_cre=reg_crc>>1;

}

}

retumreg_crc; //Finallyfeedbackthevalueof CRC temporarystorage

9
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edrt.esa Bitova adresa Obsah Cntajn!e/ Adresa
udajov zapis

BIT1~BITO 00B: bez akcie
01B: stop
10B: Start
11B: JOG start
BIT2~BIT3 00B: bez akcie
szgf_l'iz 01B: spatny chod 28pis 2000H
( =2) 10B: vpred
11B: zmena smeru
0B: bez akcie
BIT4
1B: nulovanie alarmu
BIT5~BIT15 vyhradené
Frekv. prikaz 0000~4000
2001_H BITO~BIT15 zapis 2001H
(P101=5) 1 &islica po des. &iarke, jednotka :Hz
Kédy alarmov
BITO 1: UG
0: Ziadny alarm
BIT1 1: OC
0: Ziadny alarm
BIT2 1: chyba komunikacie NF
0: Ziadny alarm
1: strata vystupnej fazy LO
P027 BIT3 o
0: Ziadny alarm len &itanie | 001BH
BIT4 1: OU
0: Ziadny alarm
BITS vyhradené
BIT6 1:LU
0: Ziadny alarm
BIT7 1: pretazeny motor OL
0: Ziadny alarm

10
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6drt.esa Bitova adresa Obsah Cltajn!e/ Adresa
udajov zapis

1: prekroceny povoleny kratiaci moment
BIT8 OoT;
0: Ziadny alarm
1: prehriatie OH ;
BIT9 .
0: Ziadny alarm
P027 1: Ziadny 4-20mA signal; len ¢itanie | 001BH
BIT10 ..
0: Ziadny alarm
BIT11~BIT14 vyhradené
1: alarm
BIT15 ..
0: Ziadny alarm
BITO 0: vpred 1:vzad
O:stop o
P028 BIT1 len citanie 001CH
l:run

11
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4. Zoznam funkénych parametrov

VYBO Electric

Funkcia | Parameter Nazov Ac!resa
prikazu

P001 Zobrazi nastavenu frekvenciu 0001H

P002 Zobrazi vystupnu frekvenciu 0002H

P003 Zobrazi vystupny prud 0003H

P004 Zobrazi otacky motora 0004H

P005 Zobrazi hodnotu napatia jednosmernej zbernice 0005H

-g P006 Zobrazi teplotu menica 0006H
= P007 | Zobrazi PID 0007H
'*3 P009 Zobrazi vystupné napatie 0009H
'g P010 Zaznam alarmu 1 000AH
3 PO11 Zaznam alarmu 2 000BH
S P012 Zaznam alarmu 3 000CH
'g PO13 Zéznam alarmu 4 000DH
S P014 Nastavenie frekvencie pri poslednom alarme 000EH
P015 Vystupna frekvencia pri poslednom alarme 000FH

P016 Vystupny prad pri poslednom alarme 0010H

P017 Vystupné napatie pri poslednom alarme 0011H

P018 Vystupné napatie DC zbernice pri poslednom alarme 0012H

P020 Vystupny vykon 0014H

Funkcia | Parameter Nazov Ac!resa
prikazu

P100 Digitalne nastavenie frekvencie 0064H

P101 Vyber nastavenia frekvencie 0065H

P102 Vyber Startovacieho signalu 0066H

P103 Vyber operécie uzamknutia tlacidiel ,stop”. 0067H

P104 Vyber ochrany proti spatnému otacaniu 0068H

-g P105 Maximalna frekvencia 0069H
- P106 Minimalna frekvencia 006AH
33 P107 | Doba zrychlenia 1 006BH
5 P108 Doba spomalenia 1 006CH
‘E" P109 Maximalne napatie V/F 006DH
0 P110 Z&kladna frekvencia V/F 006EH
P111 Stredné napétie V/F 006FH

P112 V/F stredna frekvencia 0070H

P113 Minimalne napétie V/F 0071H

P114 Minimalna frekvencia V/F 0072H

P115 Nosna frekvencia 0073H

12
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VYBO Electric

Funkcia | Parameter Nazov A(!resa
prikazu

P116 Automatické nastavenie parametrov 0074H

P117 Inicializacia parametrov 0075H

P118 Uzamknutie parametrov 0076H

P200 Vyber rezimu Startu 00C8H

P201 Vyber reZzimu zastavenia 00C9H

P202 Frekvencia pri Starte 00CAH

P203 Frekvencia pri zastaveni 00CBH

P204 Prevadzkovy pruad DC brzdy (Start) 00CCH

o P205 Doba prevadzky DC brzdy (Start) 00CDH
E P206 Prevadzkovy prud DC brzdy (stop) 00CEH
§ P207 Doba prevadzky DC brzdy (stop) 00CFH
‘Q P208 ZvysSenie krutiaceho momentu 00DOH
§] P209 Menovité napatie motora 00D1H
= P210 Menovity prid motora 00D2H
N P211 Prid motora bez zataze 00D3H
P212 Menovitd rychlost otd¢ania motora 00D4H

P213 Pocet pdlov motora 00D5H

P214 Menovity sklz motora 00D6H

P215 Menovitd frekvencia motora 00D7H

P216 Odpor statora 00D8H

P217 Odpor rotora 00D9H

P218 Vlastna indukénost rotora 00DAH

P219 Vzajomna indukénost rotora 00DBH

Funkcia | Parameter Nazov A(!resa
prikazu

P300 Vstup minimalneho napatia AVI 012CH

° P301 Vstup maximalneho napatia AVI 012DH
E P302 Doba vstupného filtra AVI 012EH
S P303 Rezervované 012FH
° P304 Rezervované 0130H
s P305 Rezervované 0131H
é P306 Rezervované 0132H
E P307 Rezervované 0133H
] P310 Frekvencia nizkeho analégového signalu 0136H
g' P311 Smer nizkeho analégového signalu 0137H
§ P312 Frekvencia vysokého analégového signdlu 0138H
P313 Smer vysokého analégového signalu 0139H

P314 Reverzny vyber analégového vstupu 013AH

13
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VYBO Electric

Funkcia | Parameter Nazov Ac!resa

prikazu

P315 Vstupna svorka FWD (0~32) 013BH

° P316 Vstupna svorka REV (0~32) 013CH

E P317 Vstupna svorka S1 (0~32) 013DH

S P318 Vstupna svorka S1 (0~32) 013EH

© P319 Rezervované 013FH

s P320 Rezervované 0140H

-03 P321 Rezervované 0141H

E P322 Rezervované 0142H

C:’ P323 Rezervované 0143H

2 P324 Rezervované 0144H

g P325 Vystupna svorka alarmu RA, RB, RC (0~32) 0145H

P326 Rezervované 0146H

P327 Rezervované 0147H

Funkcia | Parameter Nazov Ac!resa

prikazu

P400 Nastavenie frekvencie pri JOG 0190H

P401 Doba zrychlenia 2 0191H

P402 Doba spomalenia 2 0192H

P403 Doba zrychlenia 3 0193H

P404 Doba spomalenia 3 0194H

P405 Doba zrychlenia 4 / doba zrychlenia pri JOG 0195H

P406 Cas spomalenia 4 / doba spomalenia pri JOG 0196H

P407 Nastavend hodnota pocitadla 0197H

K P408 Medzihodnota pocitadla 0198H

% P409 Obmedzenie zrychlenia krutiaceho momentu 0199H

.E P410 O,bmedz.enle kratiaceho momentu pri konstantnej 019AH
‘2 rychlosti

E P411 Volba ochrany pred prepatim pri spomalovani 019BH

S P412 Automaticka volba regulacie napatia 019CH

o P413 Automaticky volba Uspory energie 019DH

P414 DC brzdné napatie 019EH

P415 ZataZenie pri brzdeni 019FH

P416 Restart po okamzitom vypnuti 01A0H

P417 Povoleny ¢as vypadku prudu 01A1H

P418 Uroveri obmedzenia pradu pri restarte 01A2H

P419 Doba restartu hrany 01A3H

P420 Cas restartu pri poruche 01A4H

P421 Doba oneskorenia restartu po poruche 01A5H

14




A550 Plus Komunikacny protokol Priloha A VYBO Electric

Funkcia | Parameter Nazov Ac!resa

prikazu

P422 Nadmerny krutiaci moment 01A6H

P423 Urover detekcie nadmerného kratiaceho momentu 01A7H

P424 Cas detekcie nadmerného krutiaceho momentu 01A8H

P425 Dosiahnuta frekvencia 1 01A9H

o P426 Dosiahnuta frekvencia 2 01AAH

% P427 Nastavenie ¢asovata 1 01ABH

3 P428 Nastavenie asovaca 2 01ACH

] Doba obmedzenia krutiaceho momentu pri konstantnej 01ADH
:=6 P429 t\'/chlosti

3 P430 Sirka frekvencie v hysteréznej slucke 01AEH

Q P431 Frekvencia skoku 1 01AFH

P432 Frekvencia skoku 2 01BOH

P433 Sirka slucky hysterézy skokovej frekvencie 01B1H

P434 Frekvenény krok UP/DOWN 01B2H

P435 Volba pamate frekvencie UP/DOWN 01B3H

Funkcia | Parameter Nazov Ac!resa

prikazu

P500 Pamatovy rezim PLC 01F4H

P501 Startovaci rezim PLC 01F5H

P502 Rezim prevadzky PLC 01F6H

P503 Viacndsobna rychlost 1 01F7H

P504 Viacndsobna rychlost 2 01F8H

P505 Viacndsobna rychlost 3 01F9H

P506 Viacndsobna rychlost 4 01FAH

P507 Viacndsobna rychlost 5 01FBH

§ P508 Viacnasobna rychlost 6 01FCH

o P509 Viacnasobna rychlost 7 01FDH

] P510 Viacnasobna rychlost 8 01FEH

% P511 Viacnasobna rychlost 9 O1FFH

& P512 Viacnasobna rychlost 10 0200H

P513 Viacndsobnd rychlost 11 0201H

P514 Viacndsobnd rychlost 12 0202H

P515 Viacndsobnd rychlost 13 0203H

P516 Viacnasobnd rychlost 14 0204H

P517 Viacnasobnd rychlost 15 0205H

P518 Prevadzkovy Cas PLC 1 0206H

P519 Prevadzkovy Cas PLC 2 0207H

P520 Prevadzkovy Cas PLC 3 0208H

15
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VYBO Electric

Funkcia | Parameter Nazov Ac!resa
prikazu

P521 Prevadzkovy cas PLC 4 0209H

P522 Prevadzkovy Cas PLC 5 020AH

P523 Prevadzkovy Cas PLC 6 020BH

P524 Prevadzkovy ¢as PLC 7 020CH

E P525 Prevadzkovy Cas PLC 8 020DH
s P526 Prevadzkovy Cas PLC 9 020EH
5 P527 Prevadzkovy ¢as PLC 10 020FH
'S P528 Prevadzkovy ¢as PLC 11 0210H
s P529 | Prevadzkovy cas PLC 12 0211H
P530 Prevadzkovy ¢as PLC 13 0212H

P531 Prevadzkovy cas PLC 14 0213H

P532 Prevadzkovy Cas PLC 15 0214H

P533 Smer prevadzky PLC 0215H

Funkcia | Parameter Nazov Ac!resa
prikazu

P600 Startovaci rezim PID 0258H

P601 Volba prevadzkového rezimu PID 0259H

P602 Nastavenie bodu akcie PID 025AH

P603 Volba hodnoty spatnej vazby PID 025BH

P604 Nastavenie ciefovej hodnoty PID 025CH

P605 Hodnota alarmu hornej hranice PID 025DH

P606 Hodnota alarmu dolnej hranice PID 025EH

o P607 PID pasmo proporcionality 025FH
o P608 Integralna doba PID 0260H
S P609 | Diferencidlna doba PID 0261H
3 P610 PID velkost kroku 0262H
§ P611 Stand-by frekvencia PID 0263H
e P612 Trvanie stand-by rezimu PID 0264H
P613 Hodnota prebudenia PID 0265H

P614 PID zodpovedajlca hodnota displeja 0266H

P615 PID pocet Cislic displeja 0267H

P616 PID pocet desatinnych Cislic displeja 0268H

P617 Horna medzna frekvencia PID 0269H

P618 Spodna medzna frekvencia PID 026AH

P619 Pracovny rezim PID 026BH

16
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Funkcia Parameter Nazov At!resa

prikazu

P800 Rozsirené uzamknutie parametrov aplikacie 0320H

P801 Nastavenie 50Hz / 60Hz 0321H

P802 Konstantny alebo premenlivy krutiaci moment 0322H

P803 Nastavenie ochrany proti prepatiu 0323H

P804 Nastavenie ochrany proti nizkemu napétiu 0324H

-g P805 Nastavenie ochrany pred prehriatim 0325H

:a‘:: P806 Aktudlny Cas filtrovania zobrazenia 0326H

T% 0-10V analdgovy vystup pre kalibraciu s nizkymi 0327H
‘o P807 hodnotami

o 0-10V analdgovy vystup pre kalibraciu s vysokymi 0328H
@ P808 hodnotami

n°: 0-20mA analdgovy vystup pre kalibraciu s nizkymi 0329H
P809 hodnotami

0-20mA analdgovy vystup pre kalibraciu s vysokymi 032AH
P810 hodnotami

P811 Frekvencny bod kompenzacie po dobu neaktivity 032BH

P811 UP/DOWN volba pamétania frekvencii 032CH

Cisla registrov na ¢&itanie okam#itych hodnét nasledujucich veliéin napr.:

aktualna frekvencia:
pozadovana frekvencia: 0001H

aktualny prud, vykon :

Cisla registrov (holding alebo input) pre zapis hodnét nasledovnych veli¢in:

0002H

0003H

Pozadovana frekvencia: 2001H

Pripadne ovladanie START / STOP, zadajte smer 2000H
(napiste 000AH FWD 0006H REV 0001H STOP)
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